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KEMORIA DESCRIPTIVA .
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]

B Ha sido ya propuesto anterlormente un dlSqultlvo

6o s -

para hilar y retorcer destinado 2 ser aplicado sobre el

_earro porta~anillos de méquinas para la hiledura o’%crci-

ar ®

do continuos, en sustztucion de los dispositivos tra-
dlcionales constituidos por un snillo y un cursor des-

lxzable sobre el mismo. ' R

B
. ®

Fste dispositivo anterior comprende un cuerpe

'ﬂ?anuxaf estator Ty eLerpo anular vetor-acoplade rohati-

L)

vamente con el eitado estator, sobre el mismo eje que

éste y que'el correspondiente huso de la maquina y

- un elemento en forma de anillito enganchado en el

cuerpo rotor, conformado de modo gue una de sus
paifee roce. o bre una superficle del cuerpo rotor, en
tantéiqué otra parte, alejada de la mrte que roza,
esté~éonformada de modo a permitir el-paso del hilzdo
que sé*ésté trabajando. )

A ‘Elvelemento rotativo del cuerpo rotor con el
cuerpo,esﬁator-esté realizado por medio de la interpo-
sicibn ﬁe elementos de rodamiento.

En yarticular, segun une forma de realizacidn
preferida, él estator ¥y el rotor estan provistos de gar-

gentas anulares contrapuestes en las cuales esten mon-

tados eleﬁentos de rodamiento 3e bolms gue en sentido

eircular estén mantenidas en la debida distaucia mitus

. por una jaula amal=ar.

Los medios de frenado previstos segun la ante-
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de. frenado ineficaces durante el funcionamiento normal

del dispositivo para hilar y retorcer, pero que entren

ssean

T
en cccion en ol momento en que son parados los;huaos.

Como medios de frenado suplementarios son utilié&dos
segun la presente invencion la jeaula anular de les ele-

mentos de rodamiento interpuestos entre el cuerﬁg rotor

¥ el cuerpo estator, en combinacion con un s porie

solidario del cuerpo estator.

El dispositivo segin la presente invenciénﬁch-

laxr rotor acoplade rotativamente con el estator coun
1z interposicién de elementos de rodamiento montados

en.gargantas contrapuestas practicadas en el cuerpo

~estator y en ¢l del rotor y mantenidas distenciadae

cireunferencialmente por une jeuwla anular, ¥ medios de
frenado entre el cuerpo estator y el rotor, estando ca-
ragterizado por el hecho des que el cuerpo estator presen
ta debajo de la Jjaula anular un soporte anular que forma
un plsno de rozamiento y por el hecho de ester inserte-
dos los'elementos de rodamiento de¢ modo flojo en los res
pectivos asientosde la Jjaula anular, poseyendo caeda uno
de estos asientos en la2 direccidn del movimiento de la
jéula un horde lateral anterior, del cual por lo menos
una parte superior esta inclinada en sentido opuesto @
le direccidn del movimiento y en la parté inferior de

la citada parte inclinada un borde de tope, siendo me-

yor la distancia entre el centro de las gargantas que alg
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riormente citada proposicidn antérior ejercen, durante el
fﬁncionamiento del dispésitivo} es deeir &uranfe la ro-
tocidén del cu;rpo rotor, una cierta presién sobrefe1:
cuerpo estator, de modo a hacer q1e durante el funclo-
namiento el rotor arrastrado rotat1Vamente por el hiio
permanezca siempre 1igeramante ‘atrés con regpecto al

huso para permitir que el hllo se arrolle sobre el ta~-

bito introducido sobre el cmtado hulo. Lo

Se he visto ahora que al pararse la méquina §é;

" ra’efectudr 13 exiTaccidni e Bien per falta &e,coxriééte,“ .

paede suceder que los hmsos separen, en tento que los
rotores del dispositivo continuen, pdr inercia, a girasr
durante un clerto tiempo paréndosedétodos modos después
de los husos. Esto acarrea el desenrollemiento de un
cierto trecho del hilado'arrdliado por'ios tubitos introQ
dacidos éobre,los husos y este tiecho de hilado desenro=-
1lado de los tubitos, a causa de su torsidn, puede acabar
rizandose sobre los rotores del dispositivp; al arrancsr
poétériormente l2 maquina puéde tener 1ugar la‘roturé de
los hilos. _ » A

| El objeto de la presenteiihvencién,fpor consiguien
te es eliminar este in@onveniente ¥ hecer de modo que los
rotoreé‘del dispositivo pera hilsr o retorcer, 2l pararse
la méquina; ge pareﬁ precticamente al mismo tiempo que

ge paran los husos.

Para conseguir este objetivo se ha penssdo en

. prevexr, entre sl cuerpo estator y el rotor, unos medios
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de. frenado ineficaces durante el funcionamiento normal
del disnositivo pare hilar y retorcer, pero aue entren
en aceion en el momento en que son parados los huuos.
Como medios de frenado supdementarios son utillzados

segun la presente invencién la jaula anular de loq ele~

mentos de rodamiento interpuestos entre el cuerpo rotor

01"

y el enerpo estator, en combinsecion con un a:porua

solidario del cmerpo estator.

El dispositive segin la presente invencién com-
**svdo Preg. un cuerpc aplar eq*atcr, ;ihcuﬁAroﬂ%"*H
lar rotor acoplado rotativamente con el estator con
ls interposicion de elementos de rodemiento montados
en gargantas econtrapuestas practicadas en el cuerpo
estajor ¥ en el del rotor y mantenidas distenciadae
circunferencialmente por una jsule anular, y medios de
frenado entre el cuerpo estator y el rotor, estando ca-
recterizado por el hecho de que el cuerpo estator presen
ta debajo de la Jeula anuler un soporte anular que forma
un pleno de rozamiento y por el hecho dc ester inserte-
dos los elementos de rodaemiento de modo flojo en los res
pactivos asientosde la jzula anunlar, poseyendo ceda uno
de estos asientos en la direccioén del movimiento de lz
jaula'un borde latera; anterior, del cual por lo menos
s parte‘superior este inclinade en sentido opuesto a
1z direccién del movimiento y en 1la parte inferior de

le citada parte inclinada un borde de tope, sienio me-

yor la distaneia entre el centro de las gargantas que a;g
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jen los clementos de rodamiento y el pleno de roce dsl ci-

tado apoyo amular que la distancia entre el extremo infe-

FIER R

rior de la cftada perte superior inclinsda y el ‘borde infe

5L,

rior de la jaula anular, ¥y menor que la distancia entre el

extremo superior de la citada parte superibrringlingda
¥ el borde inferior de 1aljaula anular. ' o

LN
v

El citado horde de tope previsto en cada asiento
de la jaula puede ester constituido por une partéiiﬁfe-

rior del borde lateral anterior, la citade psrte infe-

. - 'A""‘:‘"»".‘""““ ’«' s

rior presentando una inclinecidén opuesta a la de 1z

parte superior, psro pudiendo estar formado el citedo

borde de tope tamhién por el horde inferior del asiento.

Cada asiento de la Jaule puede ser de contorno
cerrado, pero de modo ventajoso cada asiento puede pre-
sentar em su parte superior una abertura para facilitar
el montaje de los elementos de rodamiento.

- CGracias a los recursos previstos segun la inven-
cion, durante la roi;acién del cuerpo roto.z"la jaule samuler
se dispone de modo que los elementos de rodemiento esten
en contacto con los bordes dé.tope de los asientos corres
pondientes ¥ en esta posicién lz jsula queda levantade
del plano de roce del sopo;te golidsrio del cuerpo estator

En cembio, cusndo el cuerpo rotor no es ya arras-
trado rotativamente, la jaule enuler puede descender por
su propio pesolhasﬁa que su borde inferior venga & apo-

yarse sobre el plano de roce del soporte. L& consiguiente
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friccion entre Ia jaula ¥ el soporte conduce casi insten-
téneamente al paro de la faula y por consiguiente del
cuerpo rotor. DXNursnte el descenso de la jaula,flaé par-
tes superiqres inclinadas de los bordes laterales ante-
riores de los asientos se deslizan sobre los elementos
de?ro@eﬁiento retenidos en las gargantes conirapusstas de

los cuerpoé egtator y rotor. .

Log asientos de la Jeaula pueden estar éistirta-

-
2

menterconformados, giempre qué respgten en todo moménto

lus Gondiciones miterioimento indieadads — eees,

Algunas formem de realizacién del dispositivo
gegun la inweﬁcién son degoritas més detslladamsnie =
continuseibén, & titulo de ejemplo, haciendo referenciz
a log planos adjuntos, en los cusles:

' 1a figura 1 es una seccidn vertical axial de una
mitad del dispositivo;

‘Ta figura 2 es une viste de planta de lz jaule
anular;

lag figuras 3 y 4 ilustran en vista y en seccidn

un detalle e un aslento de la jsuln en uns formes pre-

ferida, ¥
las figuras 5 y 6 ilustran de modo anélogo a las

figuras 3 y 4 otrae forma del asiento de la jaula.

Haciendo referencia particular a la figura 1,
el dispositivo comprende un cuerpo amlar estator 1,
con una parte superior extensa 2 en forma de corona, un

revaje 3, una grada 4, orificios 5 de lvubricacién y con
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unz garganta anular 6 destinada & acoger unos elementos

de rodsmiento de bolas 15.

E)
o v a

En la'parte inferior exterior 7 del estator 1 hay
prevista una grada 8 de apoyd ¥y de centrzdo en ze‘iz:ori:fi-
cio 9 del carro 10 de la mAquina de hilédura.

¥n la parte inferior interior, el cuérpohég%étor
1 presenta un apoyo 25 con un plpnp superiro ae'ﬁiie-
0ibn 26. |

EL cuerpo anuler rotor 1l intxodueido cossciptmen-
te en el cuerno estsvor 1 sobgesale_sobre la cofan& eir
cular 2, y en correspondencia con la zonavsdbreséifézte
e¢sté previcto el orificio 13, en el cual estd engsnchads
la =2nillite 18, la parte 19 de la cual se apoyz sobre Iz
coxrona circuler 2 del estator l. El rotor 1l yresenta
ademds una gargsnta anular 14, contrapuesta a la gergantz
anular 6 del estator 1, para retener los elementos de roda
mieﬁto de bolas 15. BEstas bolas, ademés, son mentenidas
circunferencialmente a,dehida digtancia reciproca por
una jaula anular 16, estahdo insertadas en adeéuados
asientos de la citada jaula. '

Ei dispositivo hastaahmxgﬁescrito, salvo el apo
yo 25 sbb:g~el estator 1,'corresponde al de la ante-~

rior solicitud de;patente.>

Bl perfeccionamiento segin la presente invencidn

- gs refiere particularmente a la conformacidén de la jau~

la anular 16 y a su aprovechamiento como medio deifrena~

do cusndo venga a feltar la fuerza de arrastre gue pone
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en rotacidn el euerpo rotor 1ll.

' En una forma preferide de realizacibn, ildbtrada

en las figuras 3 y 4 la jaula enulsr 16 estd reski®ads

de modo a presentar, para cada elemento de rodamiento

PRE IR

de bolas 15;'u9‘asiento. inclinado de modo genmeral eon
27, Qué tiene una forma alargads en el sentido ciééﬁnfe—
reneizl de la Jaula. De mode perticular, ecte ssiernto
27 tiene un bvorde inferior plano\28 ¥ dos bordesilé%ara-A

les semicirculares 29, 30, en tanto oue en la parte. .

| superior presenta una sbertura 31 de ancho 11geraﬁéﬁta

superior al difmetro de las bolas 15 para facilitar el

: montéje de. 1as mismas. 31 didmetro de loe hordes lo te~

rales semicirculares 39, &0 es ligeremente mayor que el
diémetro de la bola 15, la cusl por consiguiente esté
inserteda de modo flojo en el asiento 27.

En la figure 3 estéa indicaés con una fleche la

‘direccién normael de movimiento de la jaula snular 16 y

con respecto a ests direccion, el borde lateral 29 es
nposteriors, en tanto que el 30 es nanterior». Lz jaula
16 es srrastrada rofativamente, en el sentido de la fle-
che, ﬁor las bolas 15 cuando el cuerpo rotor 1l es & su
Va2 arrastrédo rotativemente. En esta condicidn, cea~

da esfera 15 actua sobre el borde lateral anterior 30
del corresponiiente asiento 27 en la jaula 16. En la
figura 3 la osfera 15 esta indiczds con une linea de
trazoé en. ésta condicion. Tl borde lateral 30 tiene una

parte superior 32 gue esté inclineda (en este cago con
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una inclineeidn progresivamente veriable) en el sentido

oruesto a la direceidn de movimiento de la jeula, asi
como una parte inferior 33 que estd inclinaaa eﬁ: ifxfa
direccidn que concuerda con el sentido del mOV1m1ento.

Hay que observar que el extremo superior de la
parte superior -inclinada 32 del borde latersl ZO ﬁlsﬁa
de la base o borde inferior 34 de le jaula 16 en on
trecho indicedo con »b» en la figura &, en tento’ qﬁe
el extreno 1nferior de la:citada: parte 32 {que colncide
con el extremo cupsrinr de la parta inferior 3*) dlsta
del borde inferior 34 de ls jaula en ua trecho indic
0011 ni, N

- En la figura 1 esta indlcado con »ar el trecho
en que el centro de la garganta snular 6 del estator
1 dista del plano superior 26 del soporte 25.

, Ahora bien, para el correeto funcionamiento del
dispositivo segﬁn'la invehcién como se deseribira a
continuecién, es importente que sea<respetaﬁa 1z s?guiqg
te condicidn: la distancia »ar debe ser menor que la
distancia wb» y hayor que la distezncia »ow,

Efectivamente, sl »ar no fuese mayor que n»cv, la
Jjeula 16 sq.apoyaria siempre soﬁre el plano de friceidn
26 del apoyo 25. Viceversa, si ﬁay no fuese menor que
»br la jaula 16 o bien no pbéria descender hasta el
plano 26 (en el caso de asiéntos_cerrados) o no podria

hacerse subir durante el funcionemiento del dispositivo

{en el casc dée ssientcs abiertos).
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V,El funcionamiento del dispositivo es el siguiente.

" Cusndo lz mAquina esté parsda y por consigui.ente
el cuerpo rot;r 1) esta parado, la jaule anular ig;ée
apoya ﬁor su borde inferior 34 sobre el plapo guperior
26 del apoyo anﬁlar 25, Esto queda permitidd"pofféi
heéhb:de que ldéﬂasientos 27 de la jeulm se apoyan,.en
la pro$imidad del extremo superior de las partes supe-
riores 32 dé sus bordes laterales 30, sobre las esferas

15 reﬁenidas en las gargentas 6 y respectivamente. 14

‘8oL e&talvr Iy del roter 1l. |

f{ Al voner la mdquina en marcha, se ponen en&ﬁaicha
los husos ¥ por medio de los hilos que salen del sistema
tradipional'de estirado, son puestos en rotacidn los
cueréoé’rotores 11 de los dispositivos. El cuerpo rotor
11, a su vez, pone en rotacidn las esferas o bolas y la
jaula enular 1l6.

" Dado que cada hola 15 actua en estas condiciones
sobré la parte superior 32 del borde lateral 30 snterior
del corresponiiente asiento 27, ls cual rerte 32 esta

inclinada en sentido opuesto a la direccidn del movimien

- to de 1a esfera o bola, se producen fuerzas que no tan

8010 tienden a poner en rotacién la jaula 16 en el mismo
gentido de rotacion de la bola, sinos gque tombién tien-

de a leventer su borde inferior 34 del plano de friceida

26 del apoyo anular 25.

Esﬁa tendencia de leventzmiento de la jaula 16

du;a hagta que Iams bolas 15 en sus respectivos zsientos
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27 encuentran un borde de tope. ’

~- Zn elicgéo de la forma de realigaecidn segin’las
figuras 3 y 4, este borde dé tope esta constituj“,’gig,;por
la parte inferior 33 del borde lateral anterior Z0 del
asiento 27. ZXfectivemente, por el hecho dethne%:ésta
parte infEriorrsa una, inclihacién opucstae con ree@ento

2 la de la pgarte superior 32, esta tendria la tendéncie

a producir un descenso de la jéula 16 bajo el emg@jé

P

L

de Ia;eorrespondiente bola 15.;;»
' Se erea jor consigﬁicnté une Goniieién ac;eqﬁi-
libzio dinémico, es decir, quéfia jaula amlsr 16 ;e dis-
pone'de modo que las bolas_ls,ée encuentren exactamente
en el centro de los bordes latéfales anteriores‘so de los
corréspondientes asientos 27; los puntos de contacto
entre les bolas 15 y los citados bordes lateiales 30y
sus centros se disponen sobre el didmetro ecuatorizl.

Al perarse la méquine, se paran los husos y
los cuerpos rotores 1l del dispositivo’no,a>n ye rota-
tivemente arrastrados por losfhilps; Falta por consie
guiente el empuje de las holzs 15 sobre los bordes &n-
teriores laterales 30 de los cqrresﬁondientes asientos

27 en la jaula 16 y'ésta,~por surpropio peso, desciende,

por lo cual las partes superiéres 32 de los bordes ls~

~ terales 30 de los asiehtos 27 se escurren hacia arribda

sobre las correspondientes bolas.
Al descender Ia joula amler 16, su borde inferior

34 se pone en contacto con el plenc de friceidn del so-
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porte 25 y la consiguiente friceidn produce el paro casi

insteontaneo de la jeuls 16 y por cons:lguiente- del cuerpo

2

rotor 11 de csda dispositivo. )

De lo anteriormente expuesto resulta clafé;ié im-
portancia de les pertes inclinedas 32 de 166“bo:§§§‘30
delos asientos 27 con el fin de producir el levaﬂééﬁién-
to de la jaule, asi como la de los bordes de topéf“

33 para parer eéte levantamient6 de.le jeule. -

El mismo resultado puede ser obtenido nat&rélﬁente
con otras formas de asiento pera los elementos de Foda-
miento de bolag en la jaula amler 16. '

Lag figuras 5 y 6 ilustren una forma de realiza-
cion con aslentos 35 e forme trapezoidal:.de modo par-
ticular, estos esientos presenten, como'seveeng‘la fi-
gara 5, un borde inferior 36 y dos bordes laterales, uno
posterior 37 y uno enterior 38, asi eomquna:abertura su-
peripr 39 que tlene dimension ligeramente superior
al diametro de les bolas 15. EL borde lateral anterior 38
esta inclinedo en sentido opuesto a la direccion del
movimiento de la jaula y en este caso, ea Hano, es
decir de inclinacidn constante. En le parte inferior
el borde 38 estd unido directamente con el borde infe-

rior 36 del asiento que, en este caso asume la funeiodn

de borde de tope. En la parte superior, el borde inecli-

nado 38 estd unido con el borde guperior de la jaula 16,

Tembi én en este caso ge respetan lag distancias »b» ¥ new

de los extremos superiores e inferiores del borde lateral

T o
T i i 1 o \ s

1 .
!

w atpl ¥
S
v

"
‘\‘ -y,
-
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inclinado 38 al borde inferior 40 de lm jaula 16 con respec
to a la distancia »a» (figura 1) del centro de la garganta
6 al plano de friccion 26 del apoyo 25. R

El funcionamiento de este forma de realizégién -
del dspositivo corresponde exactamente al enteriormente °
descrito para la forma de realizacidn segln las figuggéi
37y 4. ' ' v

Es evidente que los aéientos en la Jaula anular
también pueden tener ademas otras formas, por ejemplo, .
romboidal o similar, sin modificar el funcionémiento:iél

diaspositivo.- : . A

REINVINDICACIONES

Descrito el objeto &él presente invento, se de-
claren nueves y de propia invencidn las s;guientes reivin-
dicaciones.

l.- Perfeccionamientos en los dispositivos para
hilar y retorcer, para ser aplieadbs sobre el carro porta-
enillos de 1¢s miquinas de hilar o retorcer, del tipo que
comprenden un cuerpo anular estétor, un cuerpo anular ro-
tor acoplado rotativamente con el estator con la interposi
cion de elementos de rodamiento montados en gargantes con-
trapuestas practicadas en el cuerpo estator y en el del ro

tor y mantenidos distanciados circunferencialmente por una

Jauls enular, y medios de frenado entre el cuerpo .estator

3 - ~

A i . s

.
—_
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¥ el rotor, caracterizados por el hecho de presentar el cuer
po estator, debajo de lz jaula amular, un soporte anular que
forma un plano de friccidn y por estar insertados lqa elemen
tos de rodamiento de modo flojo en los respectivos asientos
de la jaula anular, caja uno de estos asisentos presentando
en la direccidén del movimiento de la jaula un borde lateral
anterior, del cual por lo menos una perte superiof esta in-
clineda en sentido opuesto a la direceidn del movimi@hﬁo y
en la parte inferior de dicha parte inclinsda un borda.de
tope, siendo la di stancia entre el centro de las gargantas
que alojan log elementos de rodamiento ¥ el plano de.ffic-
cidn del citado apoyo enular mayor que la distancia entre

el extremo inferior de la citasda parte inelinada superior

‘y el borde inferior de la jaula amular, y menor que la dis-

tancia entre el extremo superior de la citada perte superior
inclinsda y el borde inferior de la jaula anular.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
ceracterizados por el hecho de estar constituido el borde
de tope de cada aslento por una parté inferior del borde la-
tergl anterior, presentendo lz citade parte inferior une
inclinacidn opuesta a la de le parte superior.

3.~ Perfeccionemientos segin lgs reivindicaciones
1l vy 2 caracterizados por el hecho de presentar cada asiento
una forma alargada en el sentido circunferencial de la jau-
la, con un borde inferior plano y dos bordes laterales semi
circulares poseyendo un didmetro ligeramente meyor que el -

diametro de los elementos de rodamiento de bolsas.
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4.~ Perfeccionamientos sgegin la reif;ndicaciép 1,
caracterizedos por ester constituido el horde de tope de
cada asiento por el borde inferior del citado asiegﬁo;

5.~ Perfeccionamlientos segin la reivindicacién 4,"
caracterizados por el hecho de presentar csda asiento una
forma trapezolidal con la base mayor constituida porf;i»bqg
de inferior. wé"

6.~ Porfecelonamientossegiin la reivindicacién 1,
caracterizados por presentar cada asiento un contornc ce-
rrado. _

7.~ Perfecclonamientos segin la reivindicecisn 1,
caracterizados por el hecho de presentar cada ssiento una
abertura superior con una aberturas libre un poco meyor que
el didmetro de los elementos debrodamiento de boles para
faciliter el montaje de los citedos elementos.

8¢~ Perfecclonamientos en los dispositivos para hi
lar y retorcer. ' .

Segun se describe y reivindica en la presente memo
ria descriptiva que consta de 15 hojas foliadas ¥y escritas

a magquina por una sola cara.
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