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El presente invento se r e f ie re  a perfeccionamientos 
in troducidos en gatos neumáticos de efec to  simple o doble. 
T ra ta  más especialmente de los medios que aseguran la  amorti 
guadLón de la  energía c in é tic a  de la s  masas de estos gatos 
en movimiento (émbolo + p istón ) de f in  de recorrido  del p is ­
tó n .

Se sabe que lo s gatos neumáticos actualmente conocí 
dos se componen de los p istones m etálicos o moldeados, s o l i­
d ario s  del émbolo y  que están  p rov istos de revestim ientos de 
herm eticidad, pudiendo e s ta r  p rov istos además esto s gatos 
neumáticos de d isp o sitiv o s de amortiguación realizados por 
separado, que permiten aminorar automáticamente e l p istón  
en e l  f in  de su recorrido  s in  dism inuir e l  movimiento impe- 
le n te .

El invento se propone aportar un gato neumático de 
efec to  simple o doble p rov isto  de medios que aseguran, por 
una p a r te , la  herm eticidad del p istón  en re lac ió n  con e l  c i­
lin d ro  y , por o tra  p a r te , la  amortiguación de la  energía c i­
n é tic a  de la s  masas móviles del gato .

A e s te  e fec to , e l  invento se r e f ie r e  a un gato neu­
mático de efecto  simple o doble, caracterizado  porque su p is  
tón de mando e s tá  rea lizad o  conteniendo t r e s  p arte s  principa 
le s :

a) dos brazos que se pueden d e s liz a r  sobre e l  émbolo 
del p is tó n , y
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b) una jun ta  in te rp u esta  en tre  esto s dos brazos y 
cuya forma y c a ra c te r ís t ic a s  mecánicas se escogen, de t a l  mo 
do, que e s ta  jun ta  asegura la  herm eticidad en tre  la s  cámaras 
del gato y la  amortiguación de la  energ ía c in é tic a  del p istón  
en e l  f in  de su reco rrid o .

Según una c a ra c te r ís t ic a  del inven to , l a  ju n ta  se 
re a l iz a  en un elastómero y se compone de manera p referen te  
de t re s  lóbulos.

Los medios p rev isto s por e l  invento se pueden a p li­
car a un gato de c lase  conocida, que se compone de un s i s te ­
ma separado y regu lab le  de amortiguación neumática que permi 
te  aminorar e l  p istón  automáticamente en e l  f in  de su re c o rr í  
do.

Otras c a ra c te r ís t ic a s  y ven ta jas del invento su rg i­
rán de la  descripción que se hace a continuación con re fe ren  
c ia  a los dibujos anejos, en lo s cuales:

l a  f ig u ra  H  represen ta  esquemáticamente, en co rte  
a x ia l , un gato con doble efecto  según e l  invento.

l a  f ig u ra  2* es un co rte  análogo a l de la  f ig u ra  1*, 
de un gato , según e l invento , p rov isto  además de un sistem a 
separado de amortiguación neumática.

Se hará re fe ren c ia  en primer lugar a la  f ig u ra  H .
En e l l a  se encuentra representado en (10) e l  c i l in ­

dro de un gato con efecto  doble. Sobre e l  émbolo de mando 
(12) e s tá  montado e l p istón  del gato que, según e l invento,
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e s tá  realizado  en tr e s  p a r te s : por ima p a r te , dos brazos 
(14) y  (16) que se pueden d e s liz a r  sobre e l  émbolo (12) y , 
por o tra  p a r te , una ju n ta  (18), in te rp u esta  en tre  esto s dos 
b razos. En e s te  ejemplo de re a liz ac ió n , la  jun ta  (18) es t r i -  

g lobulada, siendo e l lóbulo ce n tra l más grueso que los o tros 
dos. Los brazos (14) y  (16) se pueden r e a l iz a r  de una m ateria 
de p lá s tic o  que presen ta un buen co efic ien te  de fro tación .S e 
podrá u t i l i z a r  ventajosamente e l m ateria l comercializado ba­
jo  l a  marca "DELRIN". La jun ta  (18) se re a l iz a  con preferen­

do e ia  formada con un elastòm ero. Esta jun ta  (18) asegura una 
doble función:

-  por una p a r te , l a  herm eticidad en tre  la s  dos cáma­
ra s  del gato; no es necesario , por lo  ta n to , prever re v e s ti­
mientos de herm eticidad sobre cada uno de los brazos del p is -

15 tón;
-  por o tra  p a r te , la  amortiguación en e l f in  del re ­

corrido  del p is tó n , de la  energia c in é tic a  de la s  masas en 
movimiento montadas sobre e l  émbolo: a l  f in a l  del reco rrid o , 
e l  brazo relacionado con la  extremidad correspondiente de la

20 cámara del gato viene a tropezar con e l cuerpo del gato y se 
inm oviliza; e l  segundo brazo comprime a continuación la  jun­
ta  (18) que absorbe la  energía c in é tic a .

En e l ejemplo de ap licación  representado en la  figu  
r a  2S, lo s medios, según e s te  invento , se ponen en p rác tica  

25 en un gato neumático de doble efecto  que se compone de un s ia
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tema conocido de amortiguación neumática regu lab le .
En e l la  se vuelve a encontrar en (12*) e l émbolo 

del gato que lle v a  los dos brazos (14*) y (16*) en tre  lo s cua 
le s  se ha in terpuesto  la  jun ta  (18*). El sistem a de amor t i  -  

5 guací6n neumático conocido se compone, en cada extremidad
del c il in d ro , de una jun ta  con lab io  (24) (respectivam ente 
24*) d ispuesta de manera que la  p a rte  term inal (26) (respec 
tivamente 26 ') de cada brazo del p istón  (14*) y (1 6 ')  coope 
ra  con es ta  jun ta  para delim ita r una cámara (20) que desembo 

10 ca en la  atmósfera por interm edio de un to m il lo  puntiagudo 
regulable (22). Controlando la  cantidad de huida de e s ta  cá­
mara (20), se puede regu la r e l efecto  de amortiguación, lo  
que permite aminorar automáticamente e l p istón  en e l f in  de 
su recorrido  s in  dism inuir e l movimiento im pelente. Cuando 

15 e l  brazo, del p istó n  viene a tropezar contra e l  cuerpo del 
gato , se re a liz a  la  amortiguación complementaria, como ha 
quedado descrito  más a r r ib a , por l a  compresión de la  ju n ta  
(18*) que absorbe la  energía c in é tic a .

Queda bien entendido que e s te  invento no se lim ita  
20 a los ejemplos de rea lizac ió n  y de ap licac ión  d escrito s  y 

representados, sino que engloba a todas la s  v a rian te s .
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 3 .-  Perfeccionam ientos introducidos en gatos neumáti­
cos de efecto  simple o doble, caracterizados porque su p istón  
de mando se re a l iz a  en t r e s  p a rte s  p rin c ip a le s : dos brazos 

$ que se pueden d e s liz a r  sobre e l émbolo del p istón  y una jun­
ta  in te rp u e s ta  en tre  los c itados brazos# siendo escogidas 
l a  forma y la s  c a ra c te r ís t ic a s  mecánicas de la  c itad a  jun ta  
de t a l  manera que l a  ya c ita d a  ju n ta  asegura la  herm eticidad 
en tre  la s  cámaras d e l gato y la  amortiguación de la  energía 

10 c in é tic a  del p istó n  en e l f in  de reco rrid o .

2 3 .-  Perfeccionamientos según la  re iv ind icación  1a, 
caracterizados porque los brazos se re a liz an  con un m aterial 
que p resen ta  un buen coefic ien te  de frotam iento.

3 3 Perfeccionam ientos, según una cualquiera de la s  
15 re iv ind icac iones 1* o 2*, caracterizados porque la  ju n ta  se 

re a l iz a  en un elastòm ero.

4&.- Perfeccionam ientos, según una cualquiera de la s  
re iv ind icaciones 1* a 3a, caracterizados porque la  ju n ta  c i­
tada se compone de t r e s  lóbulos.

20 5 a .-  Perfeccionam ientos, según una cualquiera de la s
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re iv ind icaciones 1* a 4*, caracterizados porque se compone, 
además de un sistem a de amortiguación regu lab le  que permite 
aminorar e l p istón  automáticamente en e l f in  de reco rrid o .

6 * .- Perfeccionamientos según la  re iv ind icación  4*,
5 caracterizados porque e l lóbulo cen tra l es mas grueso q¡ue 

lo s  o tros dos.

7 * .- PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN GATOS NEUMA­
TICOS DE EFECTO SIMPLE 0 DOBLE.

Todo conforme se describe en la  presente memoria 
10 que consta de SEIS HOJAS, mecanografiadas y fo liad as por 

una so la cara y dibujos que se acompañan a la  misma.

MADRID, 11 A8R. 1978
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