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El presente invento se refiere a perfeccionamientos
introducidos en gatos neumlticos de efecto simple o doble.
Trata mds especialmente de los medios que aseguran la amorti
guacién de 1la energfa cindtica de las masas de estos gatos
en movimiento (émbolo + pistén) de £in de recorrido del pis-
tén.

Se sabe que los gatos neumiticos actualmente conoci
dos se componen de los pistones metllicos o moldeados, soli-
darios del é&mbolo y que estén provistos de revestimientos de
hermeticidad, pudiendo estar provistos ademds estos gatos
neumlticos de dispositivos de amortiguacidn realizados por
separado, que permiten aminorar automiticamente el pistén
en el fin de su recorrido sin disminuir el movimiento impe=
lente.

El invento se propone aportar un gato neumitico de
efecto simple o doble provisto de medios que aseguran, por
una parte, la hermeticidad del pistén en relacién con el ci-
lindro y, por otra parte, la amortiguacién de la energfa ci-
nética de las masas mbviles del gato.

A este efecto, el invento se refiere a un gato neu-
mético de efecto simple o doble, caracterizado porque su pis
tén de mando est4 realizado conteniendo tres partes principa
les:

a) dos brazos que se pueden deslizar sobre el émbolo

del pistén, y
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b) una junta interpuesta entre estos dos brazos y
cuya forma y caracterigticas mecénicas se escogen, de tal mo
do, que esta junta asegura la hermeticidad entre las cémaras
del gato y la amortiguacién de la energia cinética del pistén
en el fin de su recorrido. '

Seglin una caracterfstica del invento, la junta se
realiza en un elastémero y se compone de manera preferente
de tres 1&bulos.

Los medios previgstos por el invento se pueden apli-
car a un gato de clase conocida, que se compone de un siste=-
ma separado y regulable de amortiguacifn neumdtica que permi
te aminorar el pistén automiticamente en el fin de su recorri
do.

Otras caracteristicas y ventajas del invento surgi-
rén de la descripcién que se hace a continuacifn con referen
cia a los dibujos anejos, en los cuales:

la figura 1% representa esquemiticamente, en corte
axial, un gato con doble efecto segfin el invento.

la figura 2% es un corte anilogo al de la figura 13,
de un gato, segfin el invento, provisto ademfs de un sistema
separado de amortiguacién neumitica.

8e har8 referencia en primer lugar a la figura 1&,

En ella se encuentra representado en (10) el cilinw
dro de un gato con efecto doble. Sobre el émbolo de mando

(12) ests montado el pistém del gato que, segln el invento,
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estd realizado en tres partes: por una parte, dos brazos

(14) v (16) que se pueden deslizar sobre el émbolo (12) y,
por otra parte, wna junta (18), interpuesta entre estos dos
brazos. En este ejemplo de realizacién, la junta (18) es tri-
lobulada, siendo el 16bulo central m&s grueso que los otros
dos. Los brazos (14) v (16) se pueden realizar de uma materia

de pléstico que presenta un buen coeficiente de frotacibn.Se

podrs utilizar ventajosamente el material comercializado bae

jo la marca "DELRIN". La junta (18) se realiza con preferen-
cia formada con un elastémero. Esta junta (18) asegura una
doble funciéni

- por una parte, la hermeticidad entre las dos cima-
ras del gato} no es necesario, por lo tanto, prever revesti-
mientos de hermeticidad sobre cada uno de los brazos del pis-
tén} »

- por otra parte, la amortiguacién en el fin del re-
corrido del p;i.stﬁn, de la energia cinética de las masas en
movimiento montadas sobre el é&mbolo: al final del recorrido,
el brazo relacionado con la extremidad correspondiente de 1la
cémara del gato vieme a tropezar con el cuerpo del gato y se
inmovilizaj el segundo brazo comprime a continuacién la june
ta (18) que absorbe la emergfa cinética.

En el ejemplo de aplicacién representado en la figu
ra 28, los medios, segfin este invento, se ponen en préctica

en un gato neumitico de doble efecto que se compone de un sis
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tema conocldo de amortiguacidn neumitica regulable.

En ella se vuelve a encontrar en {12') el émbolo
del gato que lleva los dos brazos (14') y (16') entre los cua
les se ha interpuesto la junta (18'). El sistema de amorti-
guacidn neumitico conocido se compone, en cada extremidad
del cilindro, de una junta con labio (24) (respectivamente
24') dispuesta de manera que -la parte terminal (26) (respec
tivamente 26') de cada brazo del pistén (14') y (16') coope
ra con esta junta para delimitar una cémara (20) que desembo
ca én la atmésfera por intermedio de un tornlllo puntiagudo
regulable (22). Controlando la cantidad de huida de esta ca-
mara (20), se puede regular el efecto de amortiguaci6n. 1o
que permite aminorar automiticamente el pistén en el f£in de
su recorrido sin disminuir el movimiento impelente. Cuando
el brazo. del pistén viene a tropezar contra el cuexrpo del
gato, sé realiza la amortiguacién complementaria, como ha
quedado descrito més arriba, por la compresidn de la junta
(18') que absorbe la emergfa cindtica.

Queda bien entendido que este invento no se limita
a los ejemplos de realizaciém y de aplicacidn descritos y

representados, sino que engloba a todas las variantes.
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.:RBEIVINDICACIONES

1% .« Perfeccionamientos introducidos en gatos neunati-
cos de efecto simple o doble, caracterizados porque su pistén
de mando se realiza en tres partes principales: dos brazos
que se pueden deslizar sobre el é&mbolo del pistén y una jun-
ta interpuesta entre los citados brazos, siendo escogidas
la forma y las caracteristicas mecénicas de la citada junta
de tal mamera que la ya citada junta asegura la hermeticidad
entre las clmaras del gato y la amortiguacién de la energila

cinética del pistén en el £in de recorrido.

2% .~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 12,
caracterizados porque los brazos se realizan con un material

que presenta un buen coeficiente de frotamiento.

38 .- Perfeccionamientos, seglin una cualquiera de las
reivindicaciones 12 o 2&, caracterizados porque la junta se

realiza en un elastémero.
43 . Perfeccionamientos, segfin wna cualquiera de las
reivindicaciones 12 a 32, caracterlzados porque la junta ci-

tada se compone de tres 16bulos.

53,- Perfeccionamientos, seglin una cualquiera de las
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reivindicaciones 1* a 4%, caracterizados porque se compone,
ademis de un sistema de amortiguacién regulable que permite

aminorar el pistém automiticamente en el f£in de recorrido.

63 ,~ Perfeccionamientos segtin la relvindicacifén 42,
caracterizados porque el 1l6bulo central es mas grueso que

los otros dos.

78 ,= PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN GATOS NEUMA-

TICOS DE EFECTO SIMPLE O DOBLE.

Todo conforme se describe en la presente memoria
que consta de SEIS HOJAS, mecanografiadas y foliadas por

una sola cara y dibujos que se acompafian a la misma.

MADRID, 11 ABR. 1978
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