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NEPORIA OESERIPTIVA

La prosonte £BVEneidn tisne por aobjoto un mecanismo -
pora el control cutomitico da.puortas do 0s5CANSOros =

Un primer objoto do la prosonto Invencidn os ol do -
euninistror un mocaniocmo asutomitico do construccidn oimplifica~
da y da dimensionas teducldas, particularmants en alturns on mg
do gus puodan sor adopatadas tambion on ol caso do alturss do w
pisoe rolativamante bajas.=

Gtro objoto do la invencidn, ve ol do suministrar un
macanismo gue cuprima lss cerraduras accionadss por un olectrod
ndn, do Porma que oo olimine al ruldo ogasionado por las miomas
y oimplificar los mocenismos do clafta.-

Otro objoto de la invencidn oo ol do oliminar ol poew
co y los golpos dobidos a los patinas tradiclonales, on mode do
reducir maycrmonte ol ruido. Cotos patines hon sido sustituldos
por patines rotractiles los cualos son rotrafdoa durante a) mo=
vimionto de la oa:ina y 0o oxpanden al pararse la cabina on ol
piso doooado do modo qua eooporen con adocuados organca do las
pusrtos del pleo, modianto los cuanles, las pucrtas del ples son
desblonuoadas y deepuls arrastradase Coto pormite ol utilizor =
mecanismc en ascensores do alta volocidades

Ulterior objato do 1o fnveneidn s el de aliminar ol -
as{ llemado borde ssnsible da lao hojas, uscds para dutocter un
obstéculo quo impida ol clorro de lae puertas, siondo Gata Pune
eidn trensferida el mocaniemo do los patines ratractiles, do mg
do quo se simplifique todo ol mecenisomoe=

Estos y otros objotoe de ls invencidn, quederdn ovidep



30

3%

40

43

50

-3
¢iados modiante la detallada descripeifn que sigue, de un ojem~
plo no limitetivo de realizacidn con roforencia & los dibujos -
adjuntos, an los ques
« 1o Pigurs 1 o8 une vists muy esquemftica y en seceidn parcial
da una cobina do sscensor estacionada on un piso;

« la flgura 2 es una vista Prontal de la parto del mecanismo ff
Jado en la cabina dol osscensor, conccido con ol tfrmino do "opg

radorg
~ 1a figura 3 es un dotalls a mayor escala dol mecanismo de la

figura 23
- lu figura 4 ss una viata do la parte del mecenismo de las puge
tos de plsoy
= las figures 5 y 6 musstran respectivamente en viste frontal y
on asccidn tranaversal ol diepositivo de bloqueo y de arrastre
de lsz suspensiones do las puortas)
« las figurss 7 y B cuostran sl modo do cooporacidn entre loa ~
patines tetedctiles dol mecaniomo del asconsor y loo brazos do
bloguen y de arrastro doe las puortas do piso, rospoctivamente -
al mamento de la llegads dol asconsor al piso y al momonto en
ol cual se inicis al orrastro de aborturas-
= 1a Pigura 9 es una soccidn dol macanismo de Pigure 2 sepdn -
un plano perpondicular al plano de fsta flgura.-

pel ojemplo osquemftico de la figura 1, con 1 se ind}
cs la cabina de un asconsor, sobre sl techo 2, del cual se ha=
1ls dispucsto un motoreductor 3 protegido por una pared frontel
4, constitufda por ejamplo do una robusta chape de 0cerse La =

tel pared sostisne un risl horizontal S sobra ol cual corrsn w=-
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uno § mie soportes G, hallindoso cade soports unfdo a la rospog
tiva hoja 7 do la cshina dol asceonsor.-

En la posiciln do estaclonamients del asconsor en ol
piso un patin 8 mdvil con un rospectivo suporte del asconeor, =
accione un drganc B'unidu a un correspondients soports 19 quo «
sostiene una reaspactiva hoja 11 de la puerta &o plso, tal sopog
to ea corrodizo sobre un riel transvorscl 12 Pijedo sobro la pyor
ta do piso y soportado por una parod do sustontamionts 13, tane
bion ella preforentemente de chapa rébustao-.

Esto cotructurs esquamftice dol mocanismo do sbertura
automitica da las pucrtas dobe do considorarss conocldn, asf cp
ma, es técnica conocida la produccidn do puortas do varie tipo,
por sjomplo puertas a uns 5013. pusrtas & dos hojas do obortura
cantral, puortas a dos hojas do abértutaa tolascdplea quo 80 w=
sbren on una direccidn & puortas centra~toloscépicas a 4 hojas
qus e abren dos en una dircccidn y dos on la otraee

Por oxactitud ee tambien tScnica conocida el hochg =
qua los soportes quo sostienen las puortas de la cabina soan mg
vidas por ol motorsductor dol operador a trades do dos tromps -
do una cadona continua & do dos cadenas contimuce conecoutivas
accicnadae en un sentido y on atre por ol mutoraductor.e

£s tembien téonice conocida ol hoche da quo loo sopog
tos do las puortas do la csbina arrastron sl abrir y al corrar
los sopurtes qua costiocnon lao hojes do les puceton do piso.w

En la parte dol mocanismo concarniente la cabing, 6 =
sperador, mostrade on vista frontal on la figura 2 y corronpone
dients a la presents invencidn, so reconocen le pared 4 detrdo
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do 1a cuasl estéd diopussto el motoreductor, low soportes 14 y ~
15 depplazables sobre un riel horizontal 16, modiante rodillos
diepostos an la parte posterior de los miemos soportss, psro
de por s eustandialmante conscldns.-

for encima de los soportes se hallps tendida una cadg
na wontfnua 17 que pasa sobre dos engranajes distancliados 18 y
19, uno de los cualas os accionads por el motoreductor 3, do =
forma que la cadona presents dos tremos paralelos horizontales
20 y 21 raspegtivamonte superior e inferior.~

£l tramo 1nrer1u%}ae la cadena incorpora una barrs =
22 quo une dox axtremos de la misma eadans & la cual es vinoue
lada, en le forma espocificade a continuacidn ¢ Una barrs vergl
eal 23 inferiorments ssegurada sl soporte 14 en modo do conaty
tuir unn unidn do arrsstro ontre ol tramo 21 y ol soporte l4.-

En modo similar el tramo suparior 20 da la cadens ip
corporas unag barra 24, gue tembion uno dos oxtremos de ls cadona
& cuya barra ss halla unida otra borra vertical 25 asolidaris -
inferiormonte al aoporte 15, por ejemplo mediante pasadoros.~

tatas uniones parmiton el orrastro do 1os soportes «
on sentido opussto, cuendo la cadona s asccionada por el motore
ductor y los doa tramos corren sn sentido opuesto,-

Para grandes absrturas y/o para srrastrar hojas muy
pesadas se utilizan dos cadonas accionadas simulténesmento por
un niemo motorsductor, Esta ejocucidn aolamente se efactda con
pusztas do abisrtura controetolescépica y do 4 hojose~

En modo similar sa efectia ol orrostre con puortes «
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teslooclpica de dos hojan con la diferencie de qua lo Cadona e
arraetra solemento un soporta y Sste ditimo, = ou vez arrastra
118 al oogundo naportelmudlanta un cohloe=
Loz acoportes 14 y 15 {Piguras 2 y 3) en la poaicidn ~
aproxinada indicada indicada en la Pigura 2 clorran con interpo
sicidn do un cojinate emortiguador 27 constitufds do un tubo de
poma o similor, que amortiza svin ruido ol cicrre do los soportes
115 La posicidn de olorrs oo sonaibilizads madianta rase
pectivos drpanos daslizantos 98 y 29, cada uno trancporiodo e
por ol rospectivo soporte. Sstoe drgancs 28 y 20, al momento =
del contacto con Intorponioidn do un moterial Plexiblo 30,80 =
apartan paras psroitir lo introducifs do loc pernos do contocto
120 de loe reospsctivos puentas Pijos 31 y 32 quo catablocen un sap
tacto apto a envior una oofial do clorre al macanjemo olfstrico
de oontrole. Se pyode notar que los drgenss 28 §»29 no gonstity
yen una serradura y nperticulsrmonto no eonstituyen una corrady
ra da tipo clectromagnético, come usado an la téenica antorior
125 y ol clorro es seagurado por la fuarzas ejercitods por ol motorg
ductor a través de la cadena 17, asto es obtenida mantentando
bajo tenatén el motor gléstrico del motoruductor. Soto es posl
ble on cuanto g dicho motor as siempre sobradiconsionado y por
- 40 tanto no es somotido o sobrocaluntamiontos Inacapalilan.e
Una suopansidn con pucrtas do uns hoja 8 toloscdpica
4 con soportos con pusrtas de abartura oentral o eontrotolencd
picas slempre deo acuerdo con la prosenta invencidn llovan un =
patin retefctil 33 y 34 formade por dos brazos 38 y 26 porale-

105 y perfilados on modo do constitulr un hoxigono slargado en
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sentido vertical, dichoe brazos estin unidos a doe lavaa on fop
na de balancin 37 y 38 f4jadas on ol punto masdio sobre pernce -
39 y 40 Pijos sl soporte raspactivo, La oxtromided do las levas
en forma da balancin son orticuladas sobre orojillas presontoee
das en 1os brozos 35 y 36, asf que una rotacidn simultinea da ~
laa doa leves 37 y 38 pormits al ascercemionto o distanclamionto
de 1os do# brazos 35 y 36.= _

Se tisne de caonsacuencia un patfn retrdctil que es tp
nido en posicldn cerrada cusndo la aabina del ascensor estd en
rovimiento, mientres qus estd on posicidn expandida cuando la -
cabina sa para on &l plsc deeeado & inicia el movimianto de abgr
tura do los soportes, en ol modo quo sard sxplicodo a continug~
cidne=-

Al puosto de las lovas en forma da balancin 37 y 30 -
pueden ser previstos otros drgonos aptos o ofoctuar 1a misma Pyn
eidn; por ejemplo puaden sor provistos, para oade patfn, dos pa
ros de discos pasraleloe. Los discos de cada par son 4 jados en
forma giratoria por el contro y articulados on puntos diametra}l
monte opuestos a las orajillas de loo brezes y dispusstos sn mQ
do de contener entre cllos tolee orejillas.~

La retractibilidad dsl patin pormite de eliminar los
rozamiagntos y contactos, qué con antorioridad se verificaban en
loas ascensores, entre los potines y los Srganos accionados por
los mismas al pasar por los varioe pisos; rozemientos y contace
tos gue daban lugar s un carccterfatico ruido.=-

Pars la rotaoidn de las levas en formo de balancin 37

y 38 o de los pares da diecos, con la Pinalided da rotragr § we
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abrir los dos brazos 35 y 36, #s ha prevists una lave en Porma
de tridngulo 42 con un virtice 220 abloagrado gobre la barra -
22 y roopectivamonte 23, do la cadona 17, un Gegundo vARtico e
sbisagrado sobro un porno 23' do la barra do arrastes 23, 0 25,
y un tercer vértico ableagredo sobre un perno 41! soportado por
una ssgunda barre vertical 41, movibls verticalments y unida a
las lovas de bolancin 37 y 38.=

Eota unidn do la lova en Porma de tridngulo 42 pormie
to la trenamisifn dol movimiento do los brazoe 26 y 21 do la cg
dons a las barras de arractre rospoctivemonto 25 y 23, para ol
movimiento do abertura y cierrs do los soportes 14 y18 y el mp
vimiento on slto y en bajo de las barras 43 respattivements al
micioc do la abortura do los soportes, para tausar la oxpansidn
de los brazos 35 y 36 y al terminar el ciorrs do los soportes,
causando la rotraccidn do los brazoge=

Esto o5 posible porque le lova 42 durante ol movinion
to do e cadens y por consiguionte ol movimionto de las suspane
slones os dispone on oodo que Ssta actde comd olemonto intermoe
¢io para ol arrastro do las barras 23 y 26, y por consiguiente
dade los soportos duranto ol movimionto do clerze y do abortura,

81 Pin dol cierre, lae suspansicnes han ontrads on e
cnﬁtaatn por el arreastre ajercldo por los dos tramos do la cadg
na causando una robacidn on sentide horario da 1a leva 42 y por
conciguionte ol adosado de las bapras 41, chteniondo la retrace
cidn de los doa brozos 35 y 36, o sea 1o posicidn indicada on =
la Plgure 7e=

Cusndo ol ascensor ha llegado al pisa, con sl acvimion
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to de shartura de los tramos de ls tadena se tisna on primer Iy
150 ger la rotacifn en sentido ontihorario de les lovas 42, y por ~
gonsiguients la expancidn de loe dos brazos 35 y 35 y despuls =
ol movimisnto de los soportes conjuntamentes a dichos brazos dig
tanciados.»
Los mavimientos anteriormsnts indiceados son poaibles
195 pamblen porqué la poslcidn de cierre do los soportes os asegurg
do por ls tonsidn constents sjercida por el pobtor aléctrico te-
nido conatantsmants bajo tensidn, como ya so ha menoionado méa

arribae~
En la Pigurs 4 so he indicado la parte del mecanismo

200 qus conslerns a los soportes de lus pusrtes da plso. Eats mace=
nismo cosprende una pered vertical de soports 43, que se extian
da horizontalmente, sobre la cuol se hslla fijado un riel horie
zontal 44, Sobre el riol 44 se deslizen dos soportesdS y 46 quo
son argastrados en sbartura y on cierre por los soportes 14 y «

205 35 del moceniamo de la cabina por modio do los patinas retrfoty
les 33 y 34, en sl modo que se eaplica a continuacidne=

Cada suspeneidn 45 & 48 (Pigurss 4, 5 y §) prosenta =
una levs 47 srticulada sobrs un perno 48 soportado por la pered
43, an correspondencia a ls extremidad de la lovs mis distants

210 4ol plano de encusntzo de lss suspensionos, mientres quo la pop
to do tal plenc de encuentro de la lava 47 termfna con un gan—=
che 48, Una chopita suporior 49 sobresaliento hacis adalente do
1a oxtromidad de la leva 47 lleve un puente S50 deol cual so QXw
tienden hacla abajo dos pernos de contacto 51 y 52 destinados a

215 gntrar on el interior de un drgano de contacto 53 para entrer en

Y e i,

w!;&%ﬁ 1}
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tacto con una planchita conductora 54 y constituir una continui-
dad eléctrica apte o seflalizar la posicién de sgenche ds la lova
47, on la posicidn do clerre do los scoportanse

Un resorte S5,onvuslic alrodedor de un ojo 56 s{gido,
sjJorcon cobro la chapita 49 una Pusrza que tiondo a umpujar cong
tantomonts hacla absjo ol gancho 4Bew

Jobre la lova 47,ds la parta en quo 0o encuentls gl e
porno do asrticulacidn 48, sa halla dispucnta una chepa 87 quO =
pusdo sar sjuctada ongulermante con respecto a la lova 47, groe-
cies a un perno inforior 50 do articulacidn y una ronura 59 gue
permite o la chapa 57 do roter con fonpootc o la lova 47, haata
slconzar la posicifn daceads, para sor dospuls ascgurada on die
cha posicidn modianta el blocaje do un prisioncro 60 soportado =
por la propla lova 47 y qua ao bloes contra los bordss do la ragy
ra §9; sobre la chapa 57 astd Pijads una ruoda 67.=

La rogulacidn do ls chapa 57 sirve para ol ajuste do -
une barra horizontal Gl guiocda en proplas ranutes 62 y 63 sobro
pernas Pl jos raspoctivencnts 64 y 65. La barra 61 p:caunts.sn -
una extremided una rueda 66 quo son pooiclonadas y sjustadas e
{figuras 7 y 8 do modo quo entre las rucdas 66 y 67 pusds posar,
sin rozemientos o contactos,ol patin rotrdotil 33 4 34, cuands ~
8ata posa por un piso on el cudl no Be ha provisto la parada, of
no indicado en la figura 7=

Cuando por ol contraric la cabina ha de pararse on ol
pisc doseadn, ol movimiento dal oparador de cabinag hace obriy we
108 brazos 33 y 36 de loo patinss (Pigura 8) los cuales so dirie

gen cn los Inmediatas corconfae de las vuodas 66 y G7.=
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£n tal posicidn, cuando los soportes 14 y 15 de 1a ap
bina inician al movimionto de aborturs, o} arrastre on transoiti
do & ls rueda 66 que causa primoraments la rotacidn de la lova
47, deaenganchando ol gancho 48 del ciorre y dusconectando los
pernos 81 y S2 y despufis a través de las lovas 47 vienon arras~
trados on abertura los soportes 45 y 46 de las pusrtas do plso.
Cuands los soportes do puerta des cabina 14 y 18 infew
olan ol movieionto do cisrre, particularmente bajo la fuseza =
dal rosarte 83, la leva 47 es de nuovo bajada, y para ssegurar
gue ol gancho 40 ede llovado & la posicidn da blocaje al tormi-
nar ol clorre, ew ha provisto sn su trayecto, un plano inclinas-
do 68 qua impida ol mismo e} casr en bajo y 1o oblipa a sftyar=
so en posicidn de blooaje o) Pinal ds dicho plano inclinsdo. For
tuanto antecsds se dsoprendo de que tambion el ciorre do las =
pusrtas de pilso es asegurada por le seccidn del motor elfotrico
da esbina y que la posicidn do clerre ss mantenids solamants we
por un dispoeitivo moudnico y no slectromagnftico. Adamés la we
abertura del blosaje efontusdo en los ganchos 48 os ponible sow
lomenta modisnte la intorvencidn de los soportos de puartss de
1s cabina, & sés sflo cuendo en ol piso la cabina se ha parads
y sus soportes do pustta hon iniclado el movimiento de abertura
S8 puede tsmbien constatar como la parts dol mecanis=
oy qus concierns las puertas de pian, resulta notablemente li-
mitada en altura, por lo cuel el macanismc puods eer utilizado
tambien en pisos wfe bien bajos, sin necesidad de rscurrir o mg
canisoos particulares & cspacialmante modificados con un notas



270

275

280

285

290

295

-l? -
ble shorro da costo.-

Con referoncia aln a las figuras 2 y 3, los patines =
expansibles 33 y 34 funcionan tambion como drganos da reshertura
automdatica do las puertas en caso da abstfculo al cisrre de las
mismag.~

Por &sta motivo ol distanciamiento antre los brazos =
35 y 36 es eensibilizado por un resurte 69 regulabls apuesto a
la accidn do abortura transmitida por las lovgs 42 y es tal que
supera la accién de Satas levasrcuandu uno u otro patin fuerza
cohtra una u otra ruyeda 66 y 67 de los brazos Gl, por lo cual =
tales brezos vienen retraides, causando la elevacidn de la baw=
tra 41 que moediants la propie leva suporior 70, actda sobre una
barra horizontal 70' la cual a su vez acciona un amlcrointerrup=
tor que causa la inversién dal motor y por consiguionto la roa=
bartura de las pusrtas.=

Haciendo alin roferancis a las Piguras 2 y 9, sobre los
dos soportee 14 y 15 aparecon frontalmente dos sectoras 71 y 72
en forma de chapas articuladas en sl vértica sobre pernos 73 y
74, que preasntan la parte arqueade hacia sl interior del respoc
tivo soporte, tal parte arqueada ee halla dotada do una hendidy
ra, tambien arqueads, respectivaments 75 y 75 gorrediza alrado=
dor de un perno 77 y respectivaments 78, on modo que, una vez -
ajustado angularmente el respactivo sector, éste tlimo puode -
sor Hooado en sy posicidn mediante el apretade del respective =
POLNG o=

El perno 73 4 74 de un reapectivo ssctor llova en su

otro extramo un excéntrico sobra sl que esté montada libremente
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una rueds 79, la cual, con la rotacidn del respectivo soctor os
llevads s contecta con la parte inforior dol riel 16, sobre la
parte superior del cusl se dosliza la rusda principal 80 de un
xespactivo soporte 14' & 15,~

£l contacto de las rusdas 79 permite ol wjercer una =
fuerzs contraris sobre sl riel quo ostabilfza los sopurtes on =
el santido de eliminar toda posible holgurs en cnda soporte cen
respooto sl riel, a cousa de las fuerzas sxedntricas sxiatentes
duranta los movimientos do shortura y clerres-

Las rusdas do apoys, para olinminar le holgurs de los
saportes,so han pravisto tombien an los soportos, so han previg
to tambien on las saportes 45 y 46 de los mocanismes da plsp. =
Cn éste ceso hay provistos dos pernos rospectivamente 83 y 04 «
qua datrds do la pared 43, prosontan un respectiva excéntricoc -
apto s oo jar ia tueda de apoyo contta ol riel 44, talea pernos
son blocados con un momento do torsidn el obtenersse, 1a poaieién
dososds da la rueda da apoyn.-

Tadavia, de la Pig.:9 o8 pooible noter ls parte postp
rior de la pared 4, on la cual 20 nots sl motor oldetrico 01 la
polea 82 con la torres de reduccidn, la cadens 17, 1a polan moew
triz 18, asf como los otros drganos que spsracen sobre la parte
frontal dsl macanismo =

Es 18gico que la invoncidn puedo ser realizade sagdn
formas tambien diversas de las arriba flustradas y se pusden e
aporter complenentos y varinciunus que 88 hallan al alcance dal

téonico experta, sin por 8sto salir dol Zmbito do la présente =

invencidn.~
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Uoscrita suficientsmants la nasturaloza y sloancs do la

presente invencidn se haGe constor que en la misma poderdn ser
325 variablos los materiales y dimensionas y on gonoral aquellos —e
otros detalles accessrics o secundsrion quo na alteron, cambian

& modifiguen la esencialidad propuesta,=

Los términos on que queda redactada Ssta memoria son

clartos y flel reflojo dol objoto descrito dabifindose interpro=-

339 tar on ug sentido mds amplio y aunca en forma limitativaew
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NDICACIONES

18,~ Uscanismo pars sl control esutomfitico de pusrtas de ascenso-
raej dol tipo en que unoc & dos 8 cuatro soportes mdviles, desli«
zantes sobre un risl edecuads o, reaspsctivamente, sobre dos riee
les de la cobine, mueven lss puertas da le cabina misma y errape
tran en su moviniento las puortes de pisc, o través de los sopop
tes qus sostisnen dichespusrtas de plso y son deslizsbles por on
cims de ls cberturs de las puertas mismas, siendo obtenido el mp
viniento de les suspansiones por movimiento contreric de los dos
tramos do uns o ofe cedonas eontinuas, accionadas por un motoro=
ductor soportads por la csbina misma, carsctorizado por el hocho
de gue el motor eldctrico dol motoroductor que muove 1os BOpOL==
tes do loo puortes de ocsbina es tambian utilizado para mantenor
cerradas lae proplas puertas con aliminocidn de corracuras olece
tromagnétices, reclizéndose la tranemisién del movimiento ontre
lss puertas de cabina y las puertas do pleo mediante patinos rg
tréctilos quo durante el movimicnto ds ls cabina oon retrafdos,
en mado do ovitar golpes o rozamientos con 108 slomantos GOODDe
rantes, previstos an los piscs, nlontres que se expsndon y actdan
con dichos Srganos de piso, al perarse la cabine en sl ples do =
mode que arrastran durante ol movimionto do abortura, tambien o=
las pusrtes de piso, .=
28 4= Noganismop sepdn la relvindicacidn I, caractorizade porque
dichos patines rotréctiles se hollen constitufldos por dos brazos,
4ue presentan sustaenclelnonto dos suparPicies paralelas vertica=
lea y unides ontye si por lavas en forma de balsncfn psralelas,
0 do diocos, cuya rotacidn en un sontido § en al otro causa e) =
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distanciamisnto § 1o eproximacidn do dichos brazos, habifndoso
previsto moedioa ds tranemisidn ontro ol respestive tramo do la

360 gadena y las lovas de balancin, do tal menera que ol distancia~
niento entro dichos brazos se efectds en la parada do la cobina
en el pioo y cusndo los tramos do la cadena iniclan el movimiap
to de abortura, miontras quo ol accrsomionto entre los brozos =
de los patines retrdctilee so llovo a cabe al terminar ol cloww

365 proe-

38.« Mocanismo} segdn redivindieacionos 1 y 2, caracterizado pog,
qua los eslemantos do unidn montadus en ol mecanismo dol pleg, -
consioton, para cada soporte, en un& lave articulada on una oxe
tremidad y doteda on la otra onxtremidad do un ganche apto a blg

378 quoor mecdnicomonte las pusrtas de pleo on ol momonto dol cierra,

una barra deslizablo articulada a dichs lava, modianto una barca
horizontal ajustablp, es dotadn da una ruoda an un oxtromo y an
la parte opuesta sobra una chapa, ajustoble engulermente, ost4

Pijada otea ruods, quo son distsoneladas entro si on modo de no

375 intorferir con les dos superficics vorticales de los patines g
trdctilas, cuando estén en posicidn rotrafda, pero do cooporar
con dichos brazos, cuando la cabina ha parado on ol pisc y ol =
roopettivo patfn se hoco sbrir do tal mods quo ol movimionto en
sbortura do los soportes do cabino, a travde dichoo patines roe

380  trdctiles y a travls dicha borea deslizablo couss ol alzomionw
to y dossngonche de la lova, fijads & los soportes de piso, y =
bor consacusncia ol arrastro de Sstas dltimos, obtenifndose la

abertura do las puortas de piso oimultinpoamonts con la abertura
du las puartss da cabinaee
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48,~ fecsnismol segdn las refvindicaciones precedantos, caracty
rizado porque cads patfn retréctil ae halle preperado parva ser
1leundo s la posicidn atrassda, cusndo las pusrtss al terrar =
encuentren un ohetfculo, de Porma que puedsn transmitir una ore
den sl motor slfctrico pere ls invorstén ds su mezcha y ls ren~-
berturs do las puortas,~
S8, Hsoanismog segin las reivindicaciones 1 s 4 coracterizads
porque la leve svticulada, fijada a loa soportos de pilso; o8 s
enpy jada a ls pasicidn de blocaje por un resorte $ddneo, siando
assgurado el pseo del alojsmiento de rotencidn del ganche de sx
tremo por un plano inclinado, que ag opons e la sceidn de dicho
rosorte y gufs dicho hancho hacin ey alojomianto de bloguen.-
684~ Necaniomo; segdn reivindicecidn $, caracterizade porque di
tha leva ostd dotada do un puonto do extromidad dotado de dos =
parnas conductores aptos s ontror on contacto con elementos cop
ductores predispusstos, para conatituir la continuidad sléctrica
y tvensmitir la sefial de oclerro ofactuado .-
19,~ facanismsgsegin las raivindicscionas precedentes caractari
zado porqus los saportes de cabina y de piso ciorren con intare
posicidn de un smortiguador para golpos constitufde por un tubo
do gonaee
88, Mucanismos segdn una cuslquiora do las reivindicecionos «
pracsdentes, caragterizado porqus el clerre do las soportes do
eabino, ee sensibilizedo por Srgenos deslixablea, mn cuyc movie
wisnto causen inmareiln de pornos aptos a eotablecer una contie

nuidad slictrice pare 1o transmisidn do una saflal de cisrre « =



488§

410

- 18 -
ofastuado,=
98.~ flacaniomo; segln la rolvindicacidn 1, coroctorizads porque
los soportes do ecabina son estabilizados por ruedss de contrae
fuorza qua actdan sobre ol borde inPorior del risl de doslizaw
niento siendo ajustable la posicién do tales ruodas mudisnto ox
cfntticos blocables, dispucstos on 108 mismos soportos.=

108, METCY

Conota la proswonte memoria doseripti
va de dieciocho hojas numsrades y rRacanografiadas por una sela
caray a las que 90 les acompafian § planoe pare By major comprop
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