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MEMORIA OKSCNIPnva

La presente Invención tiene por objeto un maeanismo -  
pora el control automático do puortas de aseonsorca.—

Un primar objeto do la presento invención ea el do -  
suministrar un macan!orno automático de eonotrueeión aimpiifica- 
da y da dimensiones reducidas, particularmente en altura; en mo 
do que puedan sor adopatada3 también en al caso do alturas do ** 
piaos, relativamente bajas. -

stro objeto do la  invención, os el do suministrar un 
aacaniamo que suprima las cerraduras accionadas por un electro^ 
aán, do forma qua se elimine al ruido ocasionado por las mismas 
y oiaplificar loa mecanismos da c io rre .-

Otro objeto do la invención es el do eliminar el to­
co y los golpea debidos a loe patinae tradicionales, ort modo de 
reducir mayormente el ruido. Sotos patines han aido sustituidos 
por patlnea re trác tiles  loa cuales son retraídos durante el mo­
vimiento de la  oa lna y aa expanden a l pataraa la  cabina en el 
piso deseado do modo que cooperen con adecuados ocganaa do las 
puertee dal piso, mediante loa euolea, lae puertea del piao aon 
desbloqueadas y después arrastradas. Esto permite ol u tiliz a r -  
mecanismo en ascensores do a lta  velocidad,—

Ulterior objeto de lo invención os el de eliminar el -  
osi llamado bordo sensible da lae hojas, usado para detectar un 
obstáculo que impida ol cierro de lae puertea, siendo óata fun­
ción transferida d  mecanismo de loa patines re trác tile s , de rag. 
do que se simplifique todo el mocanismo.-

Eatoa y otros objatoo de la invención, quedarán evideg



ciados mediante la  detallada descripción que sigua, do un ejem- 
plo no limitativo de realización eon referencia a loa dibujos -  

30 adjuntos, en lea que*
* la  figura 1 oa una vista muy esquemática y en sección parcial 
da una cabina do aecenaor estacionada on un piso;
-  la  figura 2 ea una vlata frontal da la  parte del mecanismo % 
jado en la  cabina dol aecenaor# conocido eon el tármlno do "op&

35 redor";
-  la  figura 3 as un detalle a mayor aséala dol mecanismo do la 
figura 2;
-  la  figura 4 as una viata do la parta del mecanismo de lae pujar 
tes de piso;

40 * iae figures S y 6 muestran respectivamente en visto frontal y
en sección transversal ol diapositiva do bloqueo y de arrastro 
do las ouapenslones do laa puertas;
-  las figura* 7 y 0 muestran el modo de cooperación entre ios -  
patinas re tráe tilo s dol meconismo del ascensor y loo breaos do

45 bloqueo y de arrastre do laa puortaa do piso# respectivamente -  
a l momento da la llagada dol ascensor ol piso y al momento en -  
el cual ee Inicia al orraatro de abertura.-
-  la  figura 9 as una sección dol mecanismo de figura 2 sagÓn -  
un plano perpendicular al plano de áeta figura.-

50 gal ejemplo esquemático da la figura 1# con * aa indi
ca la  cabina da un ascensor# sobra el tacho 2# dsl cual aa ha­
l la  dispuesto un aetoreductor 3 protegido por una pared frontal 
4# constituida por ejemplo de una robusta chapa de acero. La — 
ta l pared sostiene un r ie l  horizontal 5 aobra ol cual corran —
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uno ó más soportes 6, hallándoao cada soporte unido a ia  rospag 
tiva hoja 7 de la  cabina del ascensor*-

En la  posición da eataeionamianto del ascensor en el 
piso un patín 0 móvil con un respectivo soporte del ascensor, -  
acciona un órgano 9 unido a un correspondiente soporte 18 que -  
aoetiena una respectiva hoja 11 do la  puerta de piso, ta l sopo& 
te  es corredizo aobra un r ie l  transversal 12 fijodo sobro la  pger 
ta  de piao y soportado por una pared do sustentamiento 13, tam­
bién e lla  preferentemente do chapa robusta*-

Esta estructura oaquamábea del mecanismo do abertura 
automático da las puertas debe de considerarse conocida, asi ttg 
mo, ee tócnica conocida la  producción do puertas do vario tipo, 
por ejemplo puertas a una hoja, puertas a dos hojas do abertura 
central, puertas a dea hojas de aberturas telescópica que ee — 
abran en una dirección ó puertas eentro-toleseópicaa a 4 hojea 
qua ae abren dos en una dirección y dos en ia  otra*-

Por exactitud ee también tócnica conocida el hacho — 
que loa soportas que sostienen las puertas de la  cabina aoan mg 
vidas por el motoroductor del operador o traÓea da dos tramos -  
do una cadena continua ó de doa cadenas continuos consecutivas 
accionadas on un sentido y en otro por el motor aductor­

es tambian tóenles conocida e l hecho da quo loa oopog 
tea da las puortaa do la cabina arrastren a l abrir y al cerrar 
loa copartas que sostienen las hojas do laa puortaa de piao*- 

En la  parte del mecanismo concerniente ia  cabina, ó -  
operador, mostrada en vista frontal en la  figura 2 y corraspen- 
diente a la  prosonte invención, se reconocen la  pared 4 detrás
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do la  cual aatá diopuaato al motorathíetor, loa soportes 14 y * 
1S doaplaxablae sobre un r ie l  horizontal 16, Radiante rodillos 
dispuesto* en la  parto posterior da loa miamos soportas, paro 
de por s i  sustanoialmanta conocidas,-

Por encima de los soportes se halla tandida una ead& 
na continuo 17 que paaa sobre das engranajes distsnoiados 18 y 
19, uno de los oualss os accionada por el motoreductor 3, do -  
forma que le  cadena presente dos tramos paralelos horizontales 
30 y 31 respectivamente superior e inferior**

El tramo inferio§^do lo cadena incorpora uná barra * 
33 quo une dos extremos da la  misma cadena a la  cual aa wlncu* 
lado, en la  forma especificada a continuación i Una barra uer&i 
cal 83 inferiormanta asegurado al soporte 14 en modo do conato 
tu lr una unión do arrastro entre el tramo 31 y el soporte 14.- 

En modo similar el tramo superior 20 da la cadana IR 
corpora una barra 24, que también une dos extremos da la cadena 
a cuya barra aa halla unida otra barra vertical 25 aolidaria -  
inferiormentc al soporta 13, por ejemplo mediante pasadores.-  

Eataa uniones permiten ai arrastre do loa soportas * 
en sentido opuesto, cuando la eadona aa aoelonada por el moto&o 
ductor y loa dos tramos oorran *n sentido opuesto.*

Para orondos aberturas y/o para arrastrar hojas muy 
pasadas ss u tilizan dos osdenaa accionadas simultáneamente por 
un mismo motoraductor, Sata ejecución aclamante ae afeetóa con 
puertas de abertura oontro-telescópica y de 4 hojas.*

En modo similar aa afeetóa el orraatre con puertea *



-* 6

U S

u $

120

12S

telaocépiea de dea hojas con la diferencia de qua la  cadena — 
arrastra  aclamante un soporte y éste á ltiao , a eu vez arrastra 
el segundo soporte aadlanta un cabla***

Loa aoportea 14 y 1S (figuras 2 y 3) en la  posición -  
aproximada indicada indicada en la  figura 2 cierran can intarjgp 
aieián da un cojinete amortiguador 2? constituido do un tubo de 
goma o sim ilar, que amortiza sin ruido al cierra do ios soportas 

La posición de cierro aa sensibilizada mediante res­
pectivos árganos deslizantes 28 y 29, eada uno transportado — 
por el respectivo soporta* Estos árganos 28 y 39, a l momento -  
del contacto con interpoaioián de un material flexible 3a,aa -  
apartan para permitir la  introducido do ios pernos de contacto 
da loe respectivos puentes fijo s 31 y 32 que establecen un eog 
tacto apto a enviar una sonai da cierre al aacaniaao eléctrica 
de control. Se puede notar quo los árganos 28 y 25 no censtitü 
yen una cerradura y particularmente no constituyan una corradg 
ra da tipo electromagnético, como usado en la  técnica anterior 
y ei cierro es asegurado por la  fuerza ejercitado por el metorg 
ductor a través da la  cadena 1?, esto ea obtenido manteniendo 
bajo tanaián el motor eléctrico dei aotoreduotor* Esto ea poa& 
ble on cuanto a dicho motor es siempre aobradinoneionado y por 
lo tanto no eo sometido a sobrecalentamientos inaesptablos*- 

Una suapsoaián con puertas de una hoja á taleecápiea 
á con soportas con puertas de abertura central o contratoloocd 
picas siempre da acuerdo con la  presenta invención llevan un -  
patín re trá c til  33 y 34 formado por dos brazos 33 y 36 parale­
los y perfilados on modo da constituir un hexágono alargado en
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sentido vertical, dichos brazo* están unidos a doo lavaa en fo^ 
ma do balancín 37 y 39 fijadas en el punió medio aobre pernos -  
39 y 40 fijo s  al coparle raapeetlvo. La extremidad de lea lavaa 
an forma da balancín aon articuladas aobre oro jillaa preaente— 
dea an loa brazos 35 y 36  ̂ asi que una rotación aimultánaa do -  
las  dos levas 37 y 38 permite el acercamiento o diatanclamionto 
de loa dos brazos 38 y 36.-

Se tiene de consecuencia un patín re trá c til  que es t& 
nido en posición cerrada cuando la cabina del ascensor está an 
movimiento, miantraa que está en posición expandida cuando la  -  
cabina as para en al piso deseado e Inicia el movimiento de abgr 
tora de ios soportas, en ol modo que será explicado a continua­
ción

al puesto da las levas en forma da balancín 37 y 30 -  
pueden ser previatoa otros Órganos aptos a efectuar la  misma f^n 
ción; por ejemplo puedan ser previstos, para cada patín, doa pg 
rea da discos paralelos. Loa discos de cada por son fijados en 
forma giratoria por al contro y articulados en puntos diametral 
monte opuestos a las o ra jllla s  da loa brazoa y diapueetoa an <% 
do de contener entre olios toles o re jilla o .-

La retractib ilidad dal patín permita de eliminar loe 
rozamientos y contactos, que con anterioridad ee verificaban en 
loa ascensores, entre loa patines y loe órganoo accionados por 
loe miamos el pasar por los varios pisos; rozamientos y contac­
tos que daban lugar a un característico ruido

Para la  rotación da las lavaa an formo da balancín 37 
y 38 o da loa paras de dieeoa, con la  finalidad de retraer ó —

-  7 -
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abrir loa dos brazos 35 y 36, es ha previsto una leva en forma 
de triángulo 42 con un vórtice 22* abisagrado sobra la  barra -  
22 y respectivamente 23, de la  cadena 17, un segundo vórtice — 
abisagrado aobre un perno 23* do la  barra de arrastre 23, o 25, 
y un torcer vórtice abisagrado sobre un perno 41* soportado par 
una segunda barra vertical 41, movible verticalmente y unida a 
iaa lavas da balancín 37 y 38.-

&ota unión do la  leva en forma de triángula 42 permi­
te la  transmisión dal movimiento do los brazos 28 y 21 ds la  cg 
daña a las barras de arrastro respectivamente 2S y 23, para ol 
movimiento da abertura y cierra do loe soportas 14 y 15 y el mg 
vimianto on alto y en bajo da las barras 41 reopectivamenta al 
micio de la  abertura da loe soportes, para causar la  expansión 
da los brazas 35 y 36 y al terminar ai cierra ds loa soportes, 
caueando la  retracción da los brazoe*-

&ato os posible porque la  leva 42 durante ol movimiog 
to do la  cadena y por consiguiente ol movimiento de lae suopon— 
eiones ea diapone on modo que ásta aetde como alomante interme­
dio para el arroatro de lae barras 23 y 28, y por consiguiente 
dado los soportas durante ol movimiento de cierre y do abertura.

ai fin  del cierre , lae suspensiones han entrado on — 
contacto par el arrastre ejercido por loo dos tramos do la  cada 
na causando uno rotación en sentido horario do la  leva 42 y por 
consiguiente ai adosado do lae barras 41, obteniendo la  retrac­
ción do loa doa brazos 35 y 36, o sea la  posición indicada an -  
ia  figura 7 .-

Cuando ai ascensor ha llegado ai pisa, can el mevinion
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to da abertura da loa tramas de la  cadena ae llana on primar 1& 
gae la rotación en sentido ontihorario de las lavas 42, y por -  
eonsiguienta la  expansión de loe dos brazos 38 y 35 y dsapuóa -  
el movimiento de loa soportas eonjuntsmsnts a dichoa brazos dijt 
tanoiados.-

Loa movimientos anteriormente indioadoa son posibles 
también porqué la  posición de cierre de loa soportes oe asegura 
do por la  tensión conetanta ejercida por el actor oídotrico te­
nido oonatantamante bajo tención, como ya ao ha sancionado aóa 
arriba.-*

En le figure 4 ae ha indicado la  parta del mecanismo 
que concierne e loa soportes de loe puertas da piso# Cata meca­
nismo comprenda una pared vertical de soporte 43, que se oxtiag 
de horizontalmento, eobre la  cual ae halla fijado un r ie l  hori­
zontal 44. Sobre el r ie l  44 se deslizan dos soportases y 46 quo 
son arrastrados en abertura y an oisrre por los soportes 14 y -  
18 dal mecanismo de la  cabina por cedió de loe patinas retráetj, 
les 33 y 34, en el nodo que se explica o continuación

Cada suspensión 45 ó 46 (figuras 4, S y 6) presenta -  
una leva 4? articulada sobra un perno 48 soportado por la  pared 
43, on correspondencia a la  extremidad de la leva más distante 
dal plano de encuentro de laa auopansionea, mientras que la pa& 
te  da ta l plano de encuentro de la lava 47 termina con un gan­
cho 48. Una chapita superior 49 sobresaliente hacia adalante do 
la  extremidad da la  leva 47 lleva un puente 9a del cual se ex­
tiendan hacia abajo dos pernos da contacto SI y 82 destinados a 
entrar en el in terior da un Órgano de contacto 53 para entrar en

— 3 **
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tacto con una planehita conductora 34 y constituir una continui­
dad alóctrica opto o señalizar la  posición do agaucha de la  lava 
47, en la  posición de cierro da loa soportes.-

Un resorte S5,envuelto alrededor de un aja S8 rígido, 
ajarcon eobro la chapita 49 una fuerza que tiende a empujar con^ 
tantamente hacia abajo al gancho 48.-

Sobra la  lava 47,da la parta en que ae encuentra al — 
perno de articulación 48, sa halla dispuesta una chapa 37 que — 
puede sar ajuatada angularmonte con reopeeto a la  lava 47, gra­
cias a un perno inferior 88 do articulación y una ranura S9 que 
permito a la chapa 37 de rotar con roapocto a la  lava 47, hasta 
alcanzar la  posición deseada, para sar daapuóa asegurada en di­
cha posición mediante al bloeaja do un prisionero 88 espartado -  
por la  propia leva 47 y qua se bloca contra los bordea de la rqap 
ra  59; sobro la  chapa 57 oató fijada una ruada 6?.—

La regulación do la  chapa S7 airva para el ajuste do -  
una barra horizontal 61 guiada en propias ranuras 62 y 63 sobra 
pernos fijoa respectivamente 84 y 68. La barra 61 presenta en -  
una extremidad una rueda 66 que son poaieionadaa y ajustadas — 
(figuras 7 y 8 da modo que entro las ruadaa 66 y 67 puado pasar, 
ain rozamientos o contactos,el patín re trá c til  33 ó 34, cuando -  
Óate paaa par un piso en el cual no se ha provista la  parada, 
ao indicado en la  figura 7 .-

Cuando par el contrario la  cabina ha do pararse on el 
piso deseado, a l movimiento dal aparador de cabina haca abrir — 
loa brazos 33 y 36 de loa patinas (figura Q.) los cuales se d iri­
gen en loa inmediatas cercanías da las ruadas 66 y 67.—
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En ta i posición* cuando loa soportes 14 y 15 da la  q& 
bina inician a l Movimiento da abertura, ol arrastra  aa transmití 
do a la  ruada $6 que causa primeramente la  rotación do la  leva 
4?, desenganchando el gancho 48 del cierre y desconectando los 
pernos 81 y $2 y deapuóa a travás da laa levas 47 vienen arras­
trados en abertura loa aoportes 48 y 46 de las puertas do piso.

Cuando loa aoportea do puerta da cabina 14 y 18 in i­
cian al movimiento de cierra , particularmente bajo la  fuerza — 
del reaarta 83, la  leva 47 as da nuevo bajada, y para asegurar 
que el gancho 49 ata llevado a la  posición de blooaje al tormi- 
nar el cierre, ae ha praviato en su trayaeto, un plano inclina­
do 68 que impida ai mismo al caer an bajo y lo obliga a situar­
es an posición da blooaje al final da dicho plano inclinado. Hof 
cuanto antecede aa desprendo da que también el eiorre de lae — 
puertas da piso aa asegurada por la  sección del motor eléctrico 
de cabina y que la  posición do cierra as mantenida solamente — 
por un dispositivo mecánico y no alectromagnátieo. Adamó* la  — 
abertura dal bloeojo efectuado en loa ganchos 48 es posible so­
lamente mediante la  intervención de los soportas da puertas da 
la  cabina, ó aáa aóio cuando en ei piso la  cabina aa ha parado 
y sus soportas da puerta han iniciado al movimiento de abertura 

8a pueda también constatar como la parta dal mecanis­
mo, que concierne lae puertee de piso, resulta notablemente l i ­
mitada en altura, por lo cual al mecanismo puede eer utilizado 
también en piaos sáa bien bajos, sin necesidad da recurrir o m& 
esnismos particulares ó especialmente modificados con un nota—
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ble aborto de costo
Con referencia aún a laa figuras 2 y 3, los patlnea -  

expanaibles 33 y 34 funcionan también como úrganoa de raabortura 
autom-*-atica de laa puertas en eaao de obstáculo al cierre da las 
mismas.—

Por ésto motivo el diotanciamionto entre loa brazos — 
3S y 36 ea sensibilizado por un resorte 69 regulable apuesto a 
la  acción de abartura transmitida par laa lovqa 42 y as ta l que 
aupara la  acciún da éstas levas cuando uno u otro patín fuerza 
cohtra una u otra rueda 66 y 67 da loe brazos 61, por lo cual -  
talaa brazos vienen retraídos, causando la  elevación da la ba­
rra  41 que mediante la  propia leva superior 70, actúa sobre una 
barra horizontal 70* la cuai a su voz acciona un microinterrup— 
tor que causa la  inversión dal motor y por consiguiente la  roa- 
bar tura da lae puartaa*-

Haciando aún referencia a las figuras 2 y 9, sobre los 
dos soportes 14 y 1S aparecen frontalmente dos sectores 71 y 72 
en forma da chapas articuladas en el vértice sobre pernos 73 y 
74, que presentan la  parta arqueada hacia el in terior del respec 
tivo soporte, ta l parte arqueada ae halla dotada de una hendida 
ra , también arqueada, respectivamente 75 y 76 corrediza alrede­
dor da un perno 77 y respectivamente 78, en modo que, una vaz -  
ajustado angularmante el respectivo sector, éste útlimo puede -  
ser Mocado en su posición mediante al apretado del respectivo — 
perno

81 perno 73 ó 74 da un reapectivo sector lleva en su 
otro extremo un excéntrico aobre el que esté montada libremente
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una ruede ?9, lo  cual# con la  rotaeidn dal respectivo Bactor ea 
llevada a contacta con la parta inferior del r ie l  16, sobre la 
porta auperior del cual aa doalixa la  ruada principal 80 da un 
respectivo soporta 14* 6 15#**

i l  contacto de lea ruedas 79 permite el ejercer una -  
fuerce contraria sobra el r ie l  que estabiliza loa soportas en -  
al sentido da eliminar toda posible holgura en cada soporte con 
respecto a l r ie l ,  a csuaa de lee fuerzas excéntricas axlatantee 
durante loe movimientos da abertura y c ierra .-

tas ruadas de apoyo, pare eliminar le  holgura de los 
soportes,ae han provista también en loe soportes, so han previa 
to también en loa soportes 45 y 46 da loa mecanismos da piso. -  
Cn éste caso hay prawiatoa dos pernos respectivamente 83 y 34 -  
que detrás da la  pared 43, presentan un respectivo excéntrico ** 
apto a capujar la  ruada da apoyo contra el r ie l  44, talca pernos 
son blocadoe con un momento do toreidn e l obtenerse, la posición 
doeaeda da la  ruada da apoyo,-

Todavía, de la  fio . ¡9 ea posible notar la  parta po*t¿ 
rio r da la  parad 4, en la  cual sa nota al motor eléctrico 81 la 
polas 82 con la  correa da reducción, la  cadena 17, la  polea mo­
tr iz  18, así como loe otroa árganos que aparecen aobre la  parte 
frontal del mecanismo

&a lógico que la invención puede eer realizada aegdn 
formas también diversas de lee arriba ilustradas y se pueden — 
aportar complementos y variaciones que sa hallan a l alcance dal 
técnico experto, sin por ésto sa lir  del ámbito do la  presento -  
invención.-
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Caserita suficientemente la  naturalora y aléanos de la 
prosonte invoncldn ae hado constar que en la  misma podrán ae: 
variables los materiaiea y dimonaionaa y en general aquellas — 
otroa detallea aocaeorloo o secundarlos que na altaron, cambian 
<5 modifiquen la aaeneialidad propuesta#**

Loa tárnlnoa en que queda redactada ¡Sata memoria son 
ciertos y f ie l  reflejo  dol objeto deacrito doblándose interpre­
tar en ud sentido máa amplio y nunca en forma lim itativa#-
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14*- Mecanismo pata al control automático da puerta* de aeeenso- 
*aei del tipo en que uno ó doo ó cuatro soportas móvilea, desli­
zante* sobre un t i a l  adecuado o, respectivamente, aobre doa ríe ­
los de la  cabina, mueven laa puerta* da la cabina misma y arras­
tran en au movimiento lea puertee de piao, a trauáe de loe aopo& 
tea que sostienen dichospuertee de piao y aon declinables por e& 
cima de la  obertura da laa puertaa mlamaa, alando obtenido al mg¡ 
viciante de laa suspensiones por movimiento contrario de los dos 
tramos da una o dáe cadenas continuas, accionadas por un motare- 
ductor soportado por la  cabina miema, caroetarixado por el hecho 
de que el motor aláetrieo dal motor eductor que mueve loa sopor- 
tea de loe puertaa de cabina ea también utilizado para mantener 
cerradas les propias puertas con eliminación de cerraduras alee- 
tromagnátieaa, raslizándoao ia  tranamieión dol movimiento entre 
las puertaa de cabina y las puertas do piso mediante patinas rg 
trác tiloe  que durante el movimiento da la  cabina eon retraídos, 
en modo do evitar golpea o rozamientos eon los elementos coope­
rantes, praviato* en loa pisos, mientras qua sa expendan y aetJan 
con dichos órgano* de pieo, al pararae la  cabina en el pleo de -  
modo que arraetran durante ol movimiento do abertura, también — 
laa puertas de piso,
24*- tnacaniamot cagón la  reivindicación 1, caracterizado porque 
dichos patinee re trác tiles  sa hallan constituidos por doa brazos, 
que presentan auatancialmente doa superficies paralelas vertica­
les y unidas entra a l por lavas an forma de balanoin perelelas, 
o de discoe, cuya rotación an un sentido ó an ai otro eauaa el —
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diotanciamianto ó la  aproximación do dichoe brazoo, habiándoao 
previsto medios da tranamiaián ontro ai respectivo tramo do la 
cadena y lea levas de balancín, de ta l manera que el distancia- 
miento entre dichos brazos sa efectáe en la  parada do la  cabina 
en el pico y cuando loa tramos da la  cadena inician el movimis& 
to de abertura, mientras que el acercamiento entre loa brazos — 
de loe patines re trác tiles  so lleve a cabo al terminar el ele— 
r r e .-
3B+— mecanismo) aogán reivindicaciones 1 y 3, caracterizado paĵ  
qua los elemontoa do unión montados en el mecanismo del piso, -  
sáneletan, para cada soporto, en una leve articulada en una ex­
tremidad y dotada en la  otra extremidad de un sancho apto a blg 
quoar mecánicamente iae puertas da piso en el momento del cierro, 
una barra daslizablo articulada a dicha leva, mediante una barra 
horizontal ajustablo, ee dotada da una rueda en un extremo y en 
la  parte opuesta sobra una chapa, ajuatable ongularmente, está 
fijada otra rueda, que aon distanciadas entre 8i en modo de no 
in te rfe rir  con les dos superficies verticales da los patinas rg 
trác tiiee , cuando están en posición retraída, pero de cooperar 
con dichos brazos, cuando la cabina ha parado an el piso y el -  
respectivo patín ae haca abrir de ta l modo que el movimiento on 
abertura do loa soportas de cabina, a traváa dichos patines re­
trác tile s  y a traváa dicha barre deelizabia cauca al alzamien­
to y desenganche de la  leva, fijada a loa soportes de piso, y -  
por consecuencia ol arrastro de ástoo Jitimos, obtanióndoaa la
abertura da las puortae de piso simultáneamente con la abertura 
de leo puartaa do cabina**

-  16 -
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mecanismo; aagón las reivindicaciones praoadantoa# earactg 

rizado porque cada patín re tró e til aa halla preparado para aer 
llevado a la  posición atrasada# ovando laa puertas al cerrar — 
encuentran un obstáculo# de forma que puedan transmitir una or- 
den al notar alóetrico para la  Inversión da au carcha y la  rea­
pertura de laa pusrtaa*-
St#- mecanismo; a agón laa raivindicacionaa 1 a 4 caraetar irado 
porque la  lava articulada# fijada a loa soportoa da pico# as — 
empujada a la  parición da bioeaja por un resorto idóneo# riendo 
asegurado al paao del alojamiento de retención dal pancho da ag 
tramo por un plano inclinado# que aa opona a ia  acción de dicho 
raaortc y puía dicho hancho hacia au alojamiento da bloquea 
da*- Mecanismoy aepón reivindicación 8# caracterizado porque di 
cha leva aotá dotada de un puente do exteacidad dotado de dea -  
pernea conductores aptoa a entrar en contacto eon elementos oojg 
ductoroa pradiapuaatoa# para eonatituir la continuidad eléctrica 
y transmitir la  aaHal da cierra efectuado.- 
?a .- sacanieaoyaapÓn loa raivindicacionaa preoadantea caraetari 
rada porque loa aoportea de cabina y de piso cierran con inter­
posición do un amortiguador para golpea eonatitvido por un tubo 
da goaa*-
8**- Mecanismo; rogón una cualquiera da laa raivindicacionaa — 
pracedantea# caracterizado porque al cierra da loe aoportea de 
cabina# ea sensibilizado por órganos deslizablea# en cuyo movi­
miento causan lnaarción de parnoa aptoa a establecer una conti­
nuidad alÓetrica para lo tranaalalón do una sedal da cierro -  -
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48S efectuado^-
SO.- fHacanisao; aagdn la  reivindicación i ,  caracterizado porqua 
loa soportea de cabina son estabilizados por ruedas de contra- 
fuerza que octdan sobra al bordo inferior del r ie l  de dseliza- 
Mianto siendo ajuatabia la  posición do talas ruedee mediante qR 

410 céntricos bloeables, diopuootos en los mismos soportos.-
IS O .-  -^CAPlSfie PMA EL CONTROL ^UTt^!aTIC0 Ôr PUERTAS ^  R3EEN -

va de dieciocho hojas numeradas y mecanografiadas por una sola 
cara, a Isa  que se lea acompasan 8 planos para su mejor cemproR 
eián .-

Consta la  presante memoria dascript¿
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