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La presante memoria descriptiva tiene como fin la 
declaración del objeto sobra al que ha de recaer el privilegio da explota­
ción industrial y comercial exclusivo en al te r r i to r io  nacional de una Pa­
tente de Invención de acuerdo con la  vigente Legislación sobre Propiedad IR 
dustria l que, al anunciado indica aa tra ta  de "SISTEMA P0SICI0NADQR AUTOMA­
TICO DE LA CUCHARA EN PALAS HIDRAULICAS".

Un problema que se plantea actualmente en el manejo 
de laa palas hidráulicas aa el que surge cuando con la  pala se tra ta  de -  
transportar materiales que por eu fluidez origina riesgo de vertido, por -  
ejemplo en loa trabajos da hormigonado cuando por laa circunstancias que SR 
an interesa al transporte dél hormigón con palas automotrices como las men­
cionadas .

El problema en concreto se plantea cuando se preteR 
de elevar la  cuchara estando ésta cargada cóh el producto a tranapartar, ya 
que con loa sistemas actuales de elevación, una vez fijada la  cuchara an la  
posición deseada, por ejemplo a nivel del suelo, al elevarla mediante los -  
correépdndiantes brazos de elevación la  posición de relativa da la  misma coi 
respecto a óatos no Varia, por lo  cual, como dichos brazos giran aiyádédor 
de un punto, la  cuchara también lo  hará y como¡consecuencia de e llo  el pro­
ducto sé verterá en parte con lé  eoneiguiante pérdida del mismo.

Hasta ahora al problema en cuestión aa trataba da 
subsanar a base de la  pericia del operario Conductor de la  pala automotriz, 
a baso de con loa plápióa mandos de manejo i r  Corrigiendo la  posición re la ­
tiva da la  cuchare durante la  elevación dé la  Mienta, lo cual exige t¿i%perí 
eia muy desarrollada que no aiempra eonaigue el fin  apetecido, pues hay que 
tener en cuenta que loa mandos actúan a impulsas y an consecuencia es muy - 
d if íc il  impedir así al que so v ierta  parte dal producto. Con esto, además - 
da que no se soluciona eficazmente el problema, en una mayoría de los casos 
tienen adamás influencia otraa circunstancias que también han da tenerae en 
cuenta, como pueda sar por ejemplo la  no prestación del in terés debido a la



-  3  -

1

5

10

15

20

25

30

conducción por parta del operario a cauaa de aquella otra ocupación con al 
conaiguienta peligro de accidentas por atropellos y/o caidaa dal material 
aobre loa individuos circundantes.

El presente invento tra ta  da resolver el problema 
aludido, da una manera mía racional y práctica, para ev itar los refaridoe 
inconvenientes del mismo, a s i como los riesgos indirectos de los que aa har 
hecho mención.

En esencia el objeto del invento, consiste en un -  
cilindro o cilindros hidráulicos de doble afecto, con puntos da apoyo a rt^  
culadoa, en un extremo al bastidor o chasis f ijo  al trac to r automotriz, y 
en el otro extremo a los brazos de elevación de la  cuchara.

Dé este forma, como consecuencia de la  elevación o 
descenso de los brazos de la  pala, y debido a la  disposición dal montaje, 
el referido cilindro o cilindros actúan de manera que ae contraen o extieg 
dpn al unísono con dicho movimiento de loe brazos dé ía  pala, con lo  que at 
originarán una corriente del fluido del c ilindro , por un extremo u otro de 
ó$ta, de modo que canalizado dicho fluido mediante oportunas conducciones - 
hacia el cilindro 9 cilindros de volteo de la  cuchara haca que ásta perma­
nezca paralslam&nta a e í misma en todo si recorrida de la  elevación, y por 
consiguiente, e i como és lógico, ee diapuao una poaioión de la cuchara dB 
máxima cabida, áata as mantendrá permanentemente durante todo al movimien­
to de la  elevación,

Con todo e llo , el sistema preconizado ofrece una - 
realización muy sencilla  an cuanto a eonatrucolón y montaje, ofreciendo 
unas particularidades de funcionamiento realmente muy ventajosas, en <oompa, 
ración con loa sistemas convencionales, y resolviendo indiscutiblemente t& 
das los inconvenientes antedichos, por lo  que eate sistema objeto de la  in­
vención resulta particularmente oen vida propia da por a i y do ventajosa - 
preferencia sobre la  que eonvaneionalmanta ae viene utilizando.'

Para comprender mejor la  naturaleza dal invento en
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1 al plano adjunto hacemos una representación esquemática de su u tilización, 
no siendo en absoluto lim ita tiva  y susceptible por e llo  de las modificacig 
nes accesorias que no alteren las características esenciales.

La figura 1 representa una pala hidráulica según el 
sistema da la  invención, adaptada a un trac to r, hablándose representado en 
linea cdntinua la  posición de reposo de la  pala y a trazo y punto la  posi­
ción elevada de la  misma.
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Él objeto de la  invención se refiere  a una pala 
dráulica en la  que se ha adaptado un sistema poaicionador automático de la  
cuchara (5), estando constituido dicho sistema por un cilindro ( l ) ,  al cual 
está fijado puntual y articuladamente por un extremo al chasis o armazón - 
(2) de sujeción da la  pala sobra el correspondiente tracto r (3), y por el 
otro extremo al brazo o brazos da elevación (4) de la  cuchara (5), cuyo brg 
zo (5) asi mismo está articulado (ó) en un extremo al chasis (?), en tanto 
que en el otro extremo queda articulado (7) á la  cuchara (S), existiendo pg 
!?a la  elevación de dicho brezo (4) un c ilindra hidráulico (9) que queda ar­
ticuladamente fijado por sua extremoa el propio brazo (4) y al chaais (2) .

El movimiento propia de la  cuchara (5) se Realiza 
mediante un cilindro (9) de volteo, el cual par un extremo se enlaza s itie n  
ledamente (10) al brazo da elevación (4) y por el otro extremo B la  propia 
cuchara (S), quedando hidráulicamente este cilindro (9) conectado con el de 
comando ( i ) ,  mediante oportunae manguerae de conducción ( l l ) ,  con ía p a rti­
cularidad de que al enlace hidráulico entra dichoa do8 cilindros ( l l  y (9) 
se establece teniendo en cuanta la  particularidad de doble afecto de loa - 
mismos, de forma que cuando el cilindro de comando (l)  a-e contraiga el c i­
lindro de volteo (9) ea extienda, y viceversa, con lo  cual se consigua cg, 
rreg ir el efecto de giro da la  cuchara (S) an la  elevación, ya que áata en 
el movimiento da elevación efectúa respecto al brazo (4) un giro contrario 
al que tiende a rea liza r en conjunto con al mismo respecto al punto (6).

Hay que hacer notar que el cilindro de volteo (9),
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además del enlace hidráulico con el cilindro  da comando (l)  mediante laa 
mangueras ( l l ) ,  dispone de la  alimentación hidráulica propia como elemento 
accionador del volteo de la  cuchara (S), para la  maniobra de éata a volun­
tad del operario.

También Ba de hacer constar que en la  descripción 
ae ha hecho referencia a cilindros únicos para cada cometido, lo  cual no ea 
lim itativo  en ta l realización, pudiando e x is tir  más de un cilindro  hidráuli, 
oo para cada cometido en la  realización generál de la  pala, en función ló á í 
cemente de la  potencia de accionamiento que aa precisé.

Descrita suficientemente la  naturaleza del presante 
invento, a s í como Su realización industria l, sólo cabe añadir que én au coR_ 
junto y partea constitu tivas es posible introducir cambios de forma, mate­
ria  y diaposición en cuanto ta les alteraciones no supongan variación susteR 
c ia l dal mismo.

El Solicitan te , al amparo dé loa Convenios Interna­
cionales sobre Propiedad industria l, ae reserva el derecho de extender esta 
demanda a loe países axtranjeroe ai fuera posible reivindicando la  Misma - 
prioridad da la  présente so lic itud .

Igualmente el so lic itan te , sé reserva el derecho do 
introducir en la  prssents invención cuantos perfeccionamientos sobre la mi& 
iwa puedan derivares* mediente la  so lic itud  de loe correspondientes C ertifi- 
cadoe de Adición en le  forma esHélada por le  Ley.

MOTA
Le Patente de Invención que ee ao lie ita  cowu nueva 

en España par veinte af!oa, de acuerdo con le  vigente Legislación aobrB Pro­
piedad Industria l, deberá recaer sobre "SISTEMA POSICIONAOOR AUTOMATICO OE 
LA CUCHARA EN PALAS HIDRAULICAS", an todo de acuerdo con lea siguientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S
la . -  SISTEHtA POSICIONAOOR AUTOMATICO OE LA CUCHARA 

EN PALAS HIDRAULICAS, caracterizado porque el cilindro o cilindros que de-
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terminan al volteo da la  cuchara están conectados con un cilindro de comajQ, 
do, fijado articuladamente al chasis f ijo  de la  pala y a sus brazos de alg. 
vaclón, y en el que ae produce, por la  elevación o descenso de loa citados 
brazoa, la  contracción o extensión de su émbolo, provocando movimientos ca 
rrespondientes en el émbolo del cilindro de volteo; todo e llo  de manera que 
al producirse la  elevación de los brazos, éstos actúan directamente sobre 
el cilindro de mando que al enviar o recuperar aceite a/o del cilindro de 
volteo provoca un movimiento en au émbolo manteniendo así automáticamente 
en su posición relativa al suelo a la  cuchara.

2a.- "SISTEMA POSICIONAOOR AUTOMATICO DE LA CUCHARA
EN PALAS HIDRAULICAS".

Según queda sustancialmenta descrito en la  presente 
memoria descriptiva que consta de asía hojas mecanografiadas por una sola 
cara, acompañada de au correspondiente dioujoV^—̂

Madrid, f !
El Agenta OfiMal^Yj /

MI6UEL FEm MDEZ-LOAMM ZSM! /
P.P,
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