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MEMORTA DESCRIPTIVA

El presente invento mse wefiere a un dispositi-
vo de mando por programa para miquina de lavar la ropa y mdqui--
na de lavar la vajilla,

Existen yva dispositivos de mando por programa
para miquinas de lavar la ropa y wmdquinas de lavar la va~
jilla en los que se prové un motor generador de impulsos que
arrastra um disco de contacto o un mecanismo de mando paso
a paso, mediante el que se mandan los diferentes estadlos
de trabajo de la miquina, En tal caso la seleccidén por
programa estd determinada por un selector mecénico antes
de que comlence a desarrollarse el programa,

Los citados dispositivos de mando por programa
presentan el inconveniente de sex mﬁy coriplicados y suje~
tos a incidentes a causa del gran ndmero de elementos me-
cédnilcos que poseen.

A fin de evitar estos inconvenientes, se ha pro-
puesto ya utilizar dispositivos de wando por programa on-
teraménte electrénicos, que mandan sin contacto el desarrollo
del programa de miquinasde lavar la vajilla o de mAquinas
de lavar la ropa.

Un tal mando por programa, constituido tnica-
mente por elementos electrdénicos es' sin embargo muy complicadc
v generalmente resulta muy oneroso.

La finalidad del presente invento es permitir
la realizacidén de un dispositivo de mando por programa, de
construccidn sencilla y de fabricacién a bajo costo, pero
utilizando a pesar de ello la tecnologia electrénica moder-
na mds avanzada,

Al objeto deo cumplir dicho fin, el invento se

caracteriza porque se prevé.un me canisro de mando electrée
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nico en el que se realiza ol mando del programa de ia

wd{quina en lo que respecta a la seleccién, la indicacién,

la determinacién del tiempo y el mando de los elementos de-
pendientes del estado, estando conectado eléotricamonte el
mecanismo de mando electrénico a un elemento de mando mo-
cdnico que funciona paso a paso y que comprende los con-
tactos de mando que scleccionan, en el mando electrdénico,

en cada estadio del programa, la sefial correspondiente y man-
dan los estadlos siguientes mediante una sefial que depende
del estado o mediante una sefial de rebasamiento, mandando

el mecanismo que fumtlona paso paso los contactos corres-
pondientes a los divorsos dispositivos de la miquina vy arras-
trando un motor que funciona paso u Paso el mecanismo de

funcionamiento paso a paso,

Otras ventajas y particularidades se ponen de
relieve en la descripcién siguiente, efectuada con referencia
al dibujo esquemdtico adjunto, que muestra, a titulo de ejem-~
plo no limitativo, una modalidad de realizacién posible del
objeto del dinvento,

Bl dibujo consta de una sola figura que es un
esquema del dispositivo de man§o por programa de una méquina
de lavar o enjJuagar la vajilla,

El dispositivo do mando por programa ostd cons-
tituf{do esenclalmente por un mecanismo 1 que funclona paso
a paso, un wotor de mando 2 y un dispositivo de mando elec~
trénico 3. Zn este dispositivo eleotrdénico 3 se efectfa la
selecoldn del programa de 1a.méquina on lo que respecta
la seleccién, el control horario, la indicacién del mando,
as{ como la selécpidn de los dispositivos de mando que de-
penden del estado., Los elementos esenciales de comstruccién

del mecanismo de mando electrdémico 3, cono las memorias, las
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etapas.légioas, el contador de impulsos, el descodificador,
etc., pueden ser realizados, con ventaja, segin la técnica
MOS-IC,

Las etapns de entrada 4, 5 y 6 del mecanismo de
mando electrénico 3 son la alimentacidn con tensién 4, una
entrada de regulacidén del tiempo 5 y la introduccidn de
érdenes 6,

En la regulacién del tiempo 5, la sefial de 50
Hz es suministrada por ejemplo por la red y enviada a una
minuterfa integrada en el dispositivo de mando electrénico
3, por ejemplo a un contador de impulsos programado, La in-
troduccidn de las Srdencs se puede efectuar por medio de
conmutadores mecdnicos o de teclas electrénicas.

La salida 7 del necanismo de mando electrénico 3
estd contectada a; dispositivo 8 indicador de programa que,
cémo se representa en el dibujo, puede ser un tubo indica-
tivo de signo previo o un diodo luminoso ﬁn}co, por medio
del cual el programa elegido es visualilzado.

’ La salida 9 del mecanismo de mando 3 estd conectada
a un bloque funcional 10 de la mdquina que vigila el estado,
Dicho bloque 10 indica las magnitudes que dependen del estado;
como la temperatura, el rﬁgimen, el nivel del ggua, el de=
sequilibrio dindmico, etc., que deben ser vigilados en las
mdquinas de lavar la vajilla,

El desarrollo del programa de la mfquina se efec~
tda por medic del juego de contactos.de mando 1t:del ne=-
canismo paso a paso 1 qgue es acclonado por el motor 2, El
Juego de contactos 1' puede estar constitufdo, por ejemplo, -
por una platina de mando impresa que es interrogada por un
cursor mnecdnioo,

Por medio dol Jjuego de contactos Ll!', los estadios
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del mecanismo de magndo olectrdédnico 3 que determinan el pro-
grama ¥y del bloque de mando 10 son transmitidos al motor
de mando 2 por un dlispositivo intermedio 11,
El juego de contactos 1! contiene los contactos
5. de mando para las conmutaciones de transicidén 12, un contacto
de mando 13 para los programas especlales, por ejemplos los
programas econdmicos, un contacto de borrado o anulacién
14, un contacto de sefial de minuteria 15 y un contacto de
mando 16 para las sefilales que dependen del estado,
10, Ademds dol juego de contactos de mando 1!, el
motor de mando 2 acciona también un dispositivo de contactos
17 que programa, a la entrada de la minuterfa, cada tiempo
deseado.

Adends, los contactos 18 son aécionados por el

15, motor de mando 2 cuyos contactos 18! ponen enaccién en el
momento deseado loa diferentes conjuntos (22), como los mo-
tores de arrastre, las oloctrovdlvulas, las bombas, etc.

El funcionamiento del dispositivo de mando por
programa representado en ol dibujo esr por ojemplo para

20,  1lavadorm, ol sigulente:

Al cerrar el conmutador principal 19, la né-
gquina de lavar se encuentra lista para funcionar, Sipulté—
neamente se programa el estado inicilal (contacto 14), En-
tonces se pone el motor de mando.en posicidén de arranque

25« wmediante el contaoto de mamio 14,

La preseleccidn del programa deseado se efectia
mediante el dispoéitivo de introduccién de érdemes 6, gracias
al acclonamiento de un conmutador o tecla de contacto,

El mecanismo de mando electrénico 3 es progroma-

30. do previamente por el dispositivo de introduccidén de

drdenes 6, es decir, que las salidas 23 correspondientes estiu
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nandadas por un descodificador B C D 21, la minuterfa se
pone en funcionaniento y los trayoectos de mando que dependen
del estado (salida 9) son puestos en corunicacidn. Siml-
téneamente, el dispositivo & indicador de programa hace re-
conocible el programa elegido, El descodificador B C D.21 po-
dria también integrarse en el mecanismo de mando electrénico
3, sin embargo es preferible montarlo aparte para que ppeda
ser compatible con el dispositivo de mando del programa. Una
vez que se ha elegido un programa, se bloquean las otras
entradas, En caso de error solamente se ppede volver aele~
gir otro programa previa orden de borrado. Seghn la eleccién
del programa, ol mecanismo 1 de funcionamiento paso a paso
continua hasta wmm estadio quo solamente es abandonado de
nuevo despuds de que entre una sefial que depende del estado,

El mecanismo 1 de mando paso a paso determina en
cada posicién si la continuacién debe ser desencadenada por
una sefial dependiente del estado (contacto 16) o por una
sefinl do tiempo (contacto 15) o por una orden de rebasamiento
(contacto 12). Si existe una sefial de mando, el motor de mando
2 es execitado por un elemento intermedio 11 y pasa al es-
tadic siguientoe,

Los elementos de mando que dependen del aestado
también puedon ser cortdcircuitados por el mecanismo paso
a paso 1 por medio do contactos de mamndo ( que no se repre~
segtan) por ejemplo cuando, durante el desarrollo de un prow-
grama, hay que operar on fases'diferentes, por ejemplo a ten=
peraturas diferentes. A fin de que la ejecucidén sea oxacta,
ol contacto 20 se prové de manera conocida Yy se.ha gimboli-
zado en el esqguema en el elemento intermedio 11,

La disposicién do los contnctos 17 del mecanismo

paso a paso 1 determina por qué softl se puede producir la
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continuacién de la conmutacién, Durante el desarrollo del
Programo, el motor 2 acclona asimismo los contactos de carga
18, lo que accilona en el monento deseado los difercntes
conjuntos 22 de la wéquina,

Clertas particularidades de la utilizaciédn pric-
tica de la mAquina han de ser tenldas en cuenta en ol dig=-
positivo de mando del prograwna,

Asf, el retorno al estado intial de la minuteria
debo efectuarse en el mecanismo eloctrdénico 3 después de
la ejecucidn de cada estadio. En ciertos estadios del pro=-
grama en lés que se espera dque se produgca'una orden de mando,
se puede superponer una sefial de tlempo.

Hay que prever un depébsito de acpmulacién para
alimontar con corriente el programador electrénico 3 que cubri-
r4 durante un ciorto tiempo una ruptura de la tensién de la red
a fin de mantener la alimentacién,

Es raclonal prever en los circuitos del mecanismo
de mando electrénico 3 un circulto-tampén que en caso de in-
terrupoldén o caida de la corriente asegure el mantenimiento
de la tensidén de alimentacién durante un cierto tiempo.

‘ ‘Se podrédn modificar los detalles de la realizacidn
sin apartarse pox bllo_del invento en el 4mbito de las
equivalencias técnicas.

PO,
NOoTA

Descrito el objeto y utilidad de la presente inven-
eidn, lo que se declara como no divulgado ni practicado en Bg -
pafia, couprende las sigulentes reivindicaclones:

1, Dispositivo de mando de programa para miquinas
de lavar la ropa y la vajilla, caracterizado porgue se prevé

un mecanismo de mando electrénico en el que se realiza el mando
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del programa de la méquina en lo que respecta a la seleccidn,
la indicacién, la determinacidén del tiempo y el tmndo de los
elementos dependientes del estado, estando conectado eléc-
tricamente el mecanismo de mando electrdnico a un elemento
54 de mando mecdnico que funeciona paso.a paso y que comprende
los contactos de mando gue meleccionan en el mando electré-
nico, en cada estadio del programa, la sefial correspondiente
v mandan los estadios siguientes mediante un seflal que de~
. pende del estado o medlante una sefial de rebasamliento, man-
10, dando el mecanismo que funciona paso a paso los contactos co=-
rrespondientes a los diversos dispositivos de la méquina vy
arrastrando un motor que func;ona paso a paso el mecanism§
de f%ncionamignto paso a paso,
2, Dispositivo de mando de conformidad con la
15. reivindicacién 1, caracterizado porque los elementos de co;;-
truccién eaenciaies del dispositivo de msndo electrénico 3
estdn realizados segfin la conocida técnica MOS-JC,
’ 3. Dispositivo de mando por programa de conformidad
con la reivindicacién 1, caracterizado porgue en 51 mecanilsmo
20, de mando electrénico 3 estd integrado cowo minuteria un con-
tador de impulsos que puede ser prograrado, cuya sefial de
entrada es producida por la corriente alterna de 50 Hz,-
L, Dispositivo de mando por programe de confor-
nidad con la reivindicacién 1,.cg£acterizad0'porque lns zonas
25. de rebasamiento contenidas en el programa se aplican al me-
canispo 1 de funciomaniento paso a paso por un descodificador
B C D, ‘
5., Dispositivo de mando por programa de confor-
midad con la reivindicacién 1, caracterizado porque la indi-

30. cacidén del programa elegido es mandada por un mecanlsmo

de mando electr6nico 3 v es visualizada por un dispositivo
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6. Dispositivo de mando por programa de conformidad
con la reivindicacidn 1, caracterizando porque cuando es8td
conectada la tensidén de alimentacién, la salida "retorno
al estado inicial' es rmondada automdticamento por el conmutador
principal, de modo que él motor de funcionamiento paso a paso
se ponga en ppsicidn de arrangue,

7, Dispositivo de mando por program de conformi-
daé con lan reivindicacidn 1, caracterizado porquo en el caso
de interrupcién de la tensién en la red de alimentacién, un
circulto~tanpén asegura el mantenimiento de la tensién de ali-
menteién del mecanismo de mmndo electrdénico 3.

8, Dispositivo de mando por programa de conformidad
con la reivindicacidén 1 o 3, caracterizado porque la mi-
nuteria del mecanismo de mando electrdénico es llamada tras la
realizacidén de oada paso, pero en’el caso ?stadios,determinados
del programa en que es posible que se den érdones de mando,
la llamada se mroduce solawmento despuéds de transcurrido el
tiempo previsto.

9, Dispositivo de mando por programa de conforridad
con la reivindicacidn 1, caracterizado porque la minuteria mon-
tada en el mecanismo de ramdo electrdnico de las seifinles que
determinan el tilempo se envian en forma codificada mediante
contactos accionados por el motor de funcionamiento paso a paso.

10, Dispositivo de rmndo de programa para ndquinas
de lavar la ropa vy la vajilla,
Segfin so describe y reivindica en la presente ue-

moria descriptiva que consta de 9 hojas foliadas y esoritas

a miquina por una sola cara,

Madrid, a '7 ABR. 1978

flrmado: JOSE F. NIETO
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