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MBMORIA DESCRIPTIVA
E l p re s e n te  in v e n to  s e  r e f i e r e  a un d i s p o s i t i ­

vo de mando p o r program a p a ra  máquina de la v a r  la  ro p a  y  máqui­
na de l a v a r  l a  v a j i l l a .

5 . E x is te n  ya d i s p o s i t i v o s  de mando p o r program a
p a ra  m áquinas de l a v a r  l a  ro p a  y  m áquinas de l a v a r  la  va^- 
j i l l a  en  lo s  que se  p rová u n  m otor g e n e ra d o r de im p u lso s que 
a r r a s t r a  un  d is c o  de c o n ta c to  o u n  mecanismo de mando paso  
a p a s o , m ed ian te  e l  que se  mandan lo s  d i f e r e n t e s  e s ta d io s  

10. de t r a b a j o  de la  m áquina. En t a l  caso  l a  s e le c c ió n  p o r
program a e s tá  d e te rm in ad a  p o r un  s e l e c t o r  m ecánico  a n te s  
de que com ience a d e s a r r o l l a r s e  e l  p rogram a.

Los c i ta d o s  d i s p o s i t i v o s  de mando p o r program a 
p re s e n ta n  e l  in c o n v e n ie n te  de s e r  muy com plicados y  s u j e -  

1 5 . to s  a in c id e n te s  a causa  d e l  g ra n  m inero  de e lem en to s me­
c á n ic o s  que p o seen .

A f i n  de e v i t a r  e s to s  in c o n v e n ie n te s ,  se  ha p ro ­
p u e s to  ya u t i l i z a r  d i s p o s i t i v o s  de mando p o r program a en­
te ra m e n te  e l e c t r ó n i c o s ,  que mandan s i n  c o n ta c to  e l  d e s a r r o l lo  

2 0 . d e l  program a de m áquinas de l a v a r  la  v a j i l l a  o de m áquinas 
de l a v a r  la  ro p a .

Un t a l  mando p o r p rogram a, c o n s t i tu id o  ú n ic a ­
m ente p o r  e lem en to s e le c t r ó n ic o s  es s i n  embargo muy com plicado 
y  g en e ra lm en te  r e s u l t a  muy o n e ro so .- 

25 . La f i n a l i d a d  d e l  p re s e n te  in v e n to  e s  p e r m i t i r
l a  r e a l i z a c i ó n  de u n  d i s p o s i t i v o  de mando p o r  p rogram a, de 
c o n s t ru c c ió n  s e n c i l l a  y  de f a b r i c a c ió n  a b a jo  c o s to ,  p ero  
u t i l i z a n d o  a p e s a r  de e l l o  la  te c n o lo g ía  e le c t r ó n ic a  moder­
na  más av an zad a .

3 0 . A l o b je to  do c u m p lir  d ic h o  f i n ,  e l  in v e n to  se
c a r a c t e r i z a  porque se  p revó  un  mecanismo de mando e l e c t r ó -
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n ic o  en  e l  que se  r e a l i z a  e l  mando d e l  program a de la  
m áquina en lo  que r e s p e c ta  a l a  s e le c c ió n ,  l a  in d ic a c ió n ,  
la  d e te rm in a c ió n  d e l  tiem po  y  e l  mando de lo s  e lem en to s de­
p e n d ie n te s  d e l  e s ta d o , e s ta n d o  co n ec tad o  e ló o tr ic a m o n te  e l

5 . mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  a u n  elem ento  de mando me­
c án ico  que fu n c io n a  paso a p aso  y  que comprende lo s  con­
t a c to s  de mando que s e le c c io n a n , en  e l  mando e le c t r ó n i c o ,  
en cada e s ta d io  d e l  p rogram a, la  s e ñ a l  c o r re s p o n d ie n te  y  man­
dan  lo s  e s ta d io s  s ig u ie n te s  m ed ian te  una s e ñ a l  que depende 

1 0 . d e l  e s ta d o  o m ed ian te  una s e ñ a l  de ro b as  am ien to , mandando 
e l  mecanismo que fu n c io n a  paso p aso  lo s  c o n ta o to s  c o r r e s ­
p o n d ie n te s  a lo s  d iv e r s o s  d i s p o s i t i v o s  de la  m áquina y  a r r a s ­
tra n d o  un  m otor que fu n c io n a  paso  a paso e l  mecanismo de 
fu n c io n am ien to  p aso  a p a so .

13. O tra s  v e n ta ja s  y  p a r t i c u l a r i d a d e s  se  ponen de
r e l i e v e  en l a  d e s c r ip c ió n  s i g u i e n t e ,  e fe c tu a d a  con r e f e r e n c ia  
a l  d ib u jo  esq uem ático  a d ju n to ,  que m u e s tra , a t i t u l o  de ejem ­
p lo  no l i m i t a t i v o ,  una m odalidad  de r e a l i z a c i ó n  p o s ib le  d e l
o b je to  d e l  In v e n to .

2 0 . E l d ib u jo  c o n s ta  de una s o la  f ig u r a  que es u n
esquema d e l  d i s p o s i t i v o  de mando p o r program a de una máquina 
de l a v a r  o e n ju a g a r  la  v a j i l l a .

E l d i s p o s i t i v o  de mando p o r program a e s t á  co n s­
t i t u i d o  e se n c ia lm e n te  p o r un mecanismo 1 que fu n c io n a  paso 

2 5 . a p a so , un m o tor de mando 2 y  un d i s p o s i t i v o  de mando e l e c ­
t r ó n ic o  3 . En e s te  d i s p o s i t i v o  e le c t r ó n ic o  3 se  e f e c tú a  la  
s e le c o ló n  d e l  program a de la  m áquina en  lo  que r e s p e c ta  
la  s e le o c ió n ,  s i  c o n t r o l  h o r a r io ,  la  in d ic a c ió n  d e l  mando, 
a s i  como l a  s e le c c ió n  de lo s  d i s p o s i t i v o s  de mando que d e -  

3 0 . penden d e l  e s ta d o .  Los e lem en tos e s e n c ia l e s  de c o n s tru c c ió n  
d e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  3 , como l a s  m em orias, l a s
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e ta p a s  l ó g i c a s ,  e l  c o n ta d o r  de im p u ls o s , e l  d e s c o d if ic a d o r ,  
e t c . ,  pueden  s e r  r e a l i z a d o s ,  con v e n tá j a ,  seg ún  l a  tó c n ic a  
MOS-IC.

Las e ta p a s  de e n tra d a  4 ,  3 y  6 d e l  mecanismo de 
5* mando e le c t r ó n ic o  3 so n  l a  a l im e n ta c ió n  con te n s ió n  4 ,  una 

e n tra d a  de r e g u la c ió n  d e l  tiem po  5 y  l a  in t r o d u c c ió n  de 
ó rd en es  ó .

En la  r e g u la c ió n  d e l  tiem p o  5 , la  s e ñ a l  de 50 
Hz es s u m in is t r a d a  p o r e jem p lo  p o r l a  re d  y  en v iad a  a una 

10. m in u ta r ía  in te g r a d a  en  e l  d i s p o s i t i v o  de mando e le c t r ó n ic o  
3 , p e r  e jem plo  a un  c o n ta d o r  de impulsos* program ado . La i n ­
t ro d u c c ió n  de l a s  ó rd en es  se  puede e f e c tu a r  p o r medio de 
conm utadores m ecánicos o de t e c l a s  e l e c t r ó n i c a s .

La s a l id a  7 d e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  3 
1 5 . e s t á  c o n ta c ta d a  a l  d i s p o s i t i v o  8 in d ic a d o r  de program a que, 

oorno se  r e p r e s e n ta  en e l  d ib u jo ,  puede s e r  un  tu b o  in d ic a ­
t i v o  de s ig n o  p re v io  o un  d io d o  lum inoso  ú n ic o , p o r  medio 
d e l  c u a l  e l  program a e le g id o  es v i s u a l i z a d o .

La s a l id a  9 d e l  mecanismo de  mando 3 e s tá  co n ec tad a  
2 0 . a u n  b lo q u e  fu n c io n a l  10 de l a  máquina que v i g i l a  e l  e s ta d o .

Dicho b lo q u e  10 in d ic a  l a s  m agnitudes que dependen  d e l  e s ta d o , 
como la  te m p e ra tu ra ,  e l  ró g im en , e l  n i v e l  d e l  ag u a , e l  d e ­
s e q u i l i b r i o  d in ám ico , e t c . ,  que deben  s e r  v ig i la d o s  en l a s  
m áquinas de l a v a r  l a  v a j i l l a .

25 . E l d e s a r r o l lo  d e l  program a de l a  máquina se  e f e c ­
tú a  p o r medio d e l  juego  de c o n ta c to s  de mando 1 ' d e l  me­
canism o p aso  a paso  1 que e s  acc io n ad o  por e l  m otor 2 . E l 
juego  do c o n ta c to s  1 ' puede e s t a r  c o n s t i t u i d o ,  p o r  e jem p lo , 
p o r  una p l a t i n a  de mando im p resa  que e s  in te r ro g a d a  p o r un  

3 0 , c u r s o r  m ocánioo.
P o r medio d o l juego  de c o n ta o to s  1 ' ,  lo s  e s ta d io s
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d e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  3 que d e te rm in a n  e l  p ro ­
grama y  d e l  b lo que  de mando 10 son  t r a n s m i t id o s  a l  m otor 
de mando 2 p o r u n  d i s p o s i t i v o  in te rm e d io  1 1 .

E l juego  de c o n tá c to s  1 ' c o n t ie n e  lo s  c o n ta c to s  
5 . de mando p a ra  l a s  conm utaciones de t r a n s i c i ó n  1 2 , un c o n ta c to  

do mando 13  p a ra  lo s  program as e s p e c i a l e s ,  p o r e jem p lo s lo s  
program as económ icos, un c o n ta c to  de b o rra d o  o a n u la c ió n  
l 4 ,  un  c o n ta o to  de s e ñ a l  de  m in u ta r ía  15 y  u n  c o n ta c to  de 

, mando ló  p a ra  l a s  s e ñ a le s  que dependen  d e l  e s ta d o .
10* Además d e l  juego  de c o n ta c to s  de mando 1 ' ,  e l

m otor de pando 2 a c c io n a  tam bión  u n  d i s p o s i t i v o  de c o n ta c to s  
17 que program o, a l a  e n tra d a  de lo  m in u ta r ía ,  cada tiem po 
d esead o .

Además, lo s  c o n ta c to s  18 so n  a c c io n a d o s  p o r e l  
15 . m otor de mando 2 cuyos c o n ta c to s  1 8 ' ponen e n a c c ió n  en e l  

momento deseado  lo s  d i f e r e n t e s  c o n ju n to s  ( 2 2 ) ,  cono Tos mo­
t o r e s  de a r r a s t r e ,  l a s  o lo c t r o v á lv u la s ,  l a s  bom bas, e t c .

E l fu n c io n a m ie n to  d e l  d i s p o s i t i v o  de mando p o r 
, program a r e p re s e n ta d o  en e l  d ib u jo  es¡[' p o r e jem plo  p a ra  

2 0 .  la v a d o ra , o l  s ig u i e n t e :
Al c e r r a r  e l  conm utador p r i n c i p a l  19, la  má­

q u in a  de l a v a r  s e  e n c u e n tra  l i s t a  p a ra  f u n c io n a r .  S im u ltá ­
neam ente se  program a e l  e s ta d o  i n i c i a l  ( c o n ta c to  l4 ) '.  En­
to n c e s  s e  pone e l  m otor de mando en  p o s ic ió n  de a rra n q u e  

25* m ed ian te  e l  c o n ta o to  de maráo l 4 .
La p r e s e le c c ió n  d e l  program a deseado  s e  e fe c tú a  

m ed ian te  e l  d i s p o s i t i v o  de in t r o d u c c ió n  de ó rd en es  6 , g r a c ia s  
a l  a cc io n am ien to  de un conm utador o t e c l a  de c o n ta c to .

E l mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  3 es p rogram a- 
3 0 . do p rev iam en te  p o r  o l  d i s p o s i t i v o  de in t r o d u c c ió n  de

ó rd en e s  6 , e s  d e c i r ,  que l a s  s a l id a s  23  c o r re s p o n d ie n te s  e s tá n
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mandadas p o r un d e s c o d if ic a d o r  B C D 2 1 , la  m in u ta r ía  se  
pone en fu n c io n a m ie n to  y  lo s  t r a y e c to s  de mando que dependen  
d e l  e s ta d o  ( s a l i d a  9) so n  p u e s to s  en  com u n icac ión . S im ul­
tán e a m e n te , e l  d i s p o s i t i v o  8 in d ic a d o r  de program a h ace  r e -  

5 . c o n o c ib le  e l  program a e le g id o .  E l d e s c o d if ic a d o r  B C D 21 po­
d r í a  tam bió n  in t e g r a r s e  en  e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  
3 ,  s i n  embargo es p r e f e r i b l e  m o n ta rlo  a p a r te  p a ra  que pueda 
s e r  c o m p a tib le  con e l  d i s p o s i t i v o  de mando d e l  p rogram a. Una 
v ez  que s e  ha e le g id o  u n  p rogram a, se  b lo q u e a n  l a s  o t r a s  

10 . e n tra d a s ^  En caso  de e r r o r  so lam en te  se  puede v o lv e r  a e le ­
g i r  o t r o  program a p re v ia  o rd en  de b o r ra d o . Segdn la  e le c c ió n  
d e l  p ro gram a, e l  mecanismo 1 de fu n c io n a m ie n to  paso  a p aso  
c o n tin u a  h a s ta  un  e s ta d io  que so lam en te  e s  abandonado de 
nuevo despuós de que e n t r e  uno s e ñ a l  que depende d e l  e s ta d o .  

15 . E l  mecanismo 1 de mando p aso  a paso  d e te rm in a  en
cada p o s ic ió n  s i  la  c o n t in u a c ió n  debe s e r  desencadenad a  p o r 
una s e ñ a l  d e p e n d ie n te  d e l  e s ta d o  ( c o n ta c to  16) o p o r una 
s e ñ a l  do tiem po ( c o n ta c to  1 3 ) o p o r una o rd en  de reb asam ien to  
( c o n ta c to  1 2 ) .  S i  e x i s t e  una s e ñ a l  de mando, e l  m otor de mando 

2 0 . 2 e s  e x c ita d o  p o r u n  elem en to  in te rm e d io  11 y  p a sa  a l  e s­
ta d io  s i g u i e n t e .

Los e lem en to s de mando que dependen d e l  a s ta d o  
tam bión  pueden s e r  c o r tó c i r c u i ta d o s  p o r e l  mecanismo paso 
a paso  1 p o r medio do c o n ta c to s  de cando ( que no s e  r e p r e -  

2 5 . s e n ta n )  p o r e jem plo  cuando, d u ra n te  e l  d e s a r r o l lo  de un p ro ­
gram a, hay  que o p e ra r  en  f a s e s  d i f e r e n t e s ,  p o r e jem plo  a tem­
p e r a tu r a s  d i f e r e n t e s .  A f i n  de que l a  e je c u c ió n  se a  o x a o ta , 
e l  c o n ta c to  20 so provó de manera co n o c id a  y  se  ha s im b o li­
zado en e l  esquema en e l  e lem ento  in te rm e d io  11.

3 0 . La d is p o s ic ió n  do lo s  c o n ta c to s  17 d e l  mecanismo
p aso  a paso 1 d e te rm in a  p o r quá sefML se puede pro dúo i r  la



c o n tin u a c ió n  de l a  con m utac ión . D u ran te  e l  d e s a r r o l lo  d e l  
p rogram a, e l  m otor 2 a c c io n a  asim ism o lo s  c o n ta c to s  de ca rg a  
1 8 ',  lo  que a c c io n a  en  e l  momento desead o  lo s  d i f e r e n t e s  
o o n ju n to s  22 de l a  m áquina.

C ie r ta s  p a r t i c u l a r i d a d e s  de l a  u t i l i z a c i ó n  p rá c ­
t i c a  de l a  máquina han  de s e r  t e n id a s  en cuen ta  en e l  d i s ­
p o s i t iv o  de mando d e l  p rogram a.

A s i,  e l  r e to r n o  a l  e s ta d o  i n b i a l  de l a  m ln u te r ia  
debo e f e c tu a r s e  en  e l  mecanismo e le c t r ó n ic o  3 despuós de 
l a  e je c u c ió n  de cada e s t a d io .  En c i e r t o s  e s ta d io s  d e l  p ro ­
grama en lo s  que se e sp e ra  que se p ro duzca  una o rd en  do mando, 
se  puede su p e rp o n e r una s e ñ a l  de tiem p o .

Hay que p re v e r  un d e p ó s i to  de acum u lac ió n  p ara  
a l im e n ta r  oon c o r r i e n t e  e l  p rogram ador e le c t r ó n ic o  3 que c u b r i ­
r á  d u ra n te  un c i e r t o  tiem po una r u p tu r a  de la  t e n s ió n  de la  re d  
a f i n  de m an tener l a  a l im e n ta c ió n .

Es r a c io n a l  p re v e r  en lo s  c i r c u i t o s  d e l  mecanismo 
de mando e le c t r ó n ic o  3 un c i r c u i to - ta m p ó n  que en  caso  de i n ­
t e r r u p c ió n  o c a íd a  de la  c o r r i e n t e  a se g u re  e l  m an ten im ien to  
de la  t e n s ió n  de a lim e n ta c ió n  d u ra n te  u n  c i e r t o  tiem p o .

*Se p od rán  m o d if ic a r  lo s  d e t a l l e s  de lo  r e a l i z a c i ó n  
s in  a p a r t a r s e  p o r e l l o  d e l  in v e n to  en e l  ám bito  de l a s  
e q u iv a le n c ia s  tó c n ic a s . .

N O T A
D e s c r i to  e l  o b je to  y  u t i l i d a d  de la  p re s e n te  in v e n ­

c ió n , lo  que se d e c la ra  como no d iv u lg a d o  n i  p ra c t ic a d o  en Es­
p añ a , comprende l a s  s i g u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :

1^ D is p o s i t iv o  de mando de program a p a ra  m áquinas 
de l a v a r  la  ro p a  y  la  v a j i l l a ,  c a r a c te r iz a d o  porque se  prevó  
u n  meoanismo de mando e le c t r ó n ic o  en  e l  que s e  r e a l i z a  e l  mando



d e l  program a de la  máquina e n  lo  que r e s p e o ta  a l a  s e le c c ió n ,  
la  in d ic a c ió n ,  l a  d e te rm in a c ió n  d e l  tiem po y  e l  mando dé lo s  
e lem en to s  d e p e n d ie n te s  d e l  e s ta d o ,  e s ta n d o  co n ec tad o  e lÓ c - 
t r ic a m a n te  e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  a u n  elem ento  
de mando m ecánico  que fu n c io n a  paso  a paso  y  que comprende 
lo s  c o n ta c to s  de mando que s e le c c io n a n  e n  e l  mando e l e c t r ó ­
n ic o ,  en cada e s ta d io  d e l  p rogram a, la  s e ñ a l  c o r re s p o n d ie n te  
y  mandan lo a  e s ta d io s  s ig u ie n te s  m ed ian te  un s e ñ a l  que d e ­
pende d e l  e s ta d o  o m ed ian te  una s e ñ a l  de re b a s a m ie n to , man­
dando e l  mecanismo que fu n c io n a  paso a p aso  lo s  c o n ta c to s  co­
r r e s p o n d ie n te s  a lo s  d iv e r s o s  d i s p o s i t i v o s  de la  máquina y  
a r r a s t r a n d o  un m otor que fu n c io n a  paso a p aso  e l  mecanismo 
de fu n c io n a m ie n to  paso  a paso '.

2 . D is p o s i t iv o  de mando de confo rm idad  con l a *-
r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te r i z a d o  porque lo s  e lem en to s  de cons­
t r u c c ió n  e s e n c ia l e s  d e l  d i s p o s i t i v o  de mando e le c t r ó n ic o  3 
e s t á n  r e a l i z a d o s  se g án  la  con o cida  tó c n ic a  MOS-JC.

3 . D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de conform idad  
con  la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 , c a r a c te r iz a d o  p orqu e  en  e l  mecanismo 
de mando e le c t r ó n ic o  3 e s t á  in te g r a d o  como m in u ta r ía  u n  con­
t a d o r  de im p u lso s  que puedo s e r  p rogram ado,, cuya s e ñ a l  de 
e n tra d a  es p ro d u c id a  p o r l a  c o r r i e n t e  a l t e r n a  de 50  Hz^-

4 ,.  D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de c o n fo r­
midad con la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 ,.  c a r a c te r i z a d o  p orque  l a s  zonas 
de re b a s a m ie n to  c o n te n id a s  e n  e l  program a se  a p l i c a n  a l  me­
canism o 1 de fu n c io n a m ie n to  paso a p aso  p o r un  d e s c o d if ic a d o r  
B C D.

5 . D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de c o n fo r­
midad con la  r e i v i n d i c a c i ó n  1 , c a r a c te r i z a d o  p orqu e  l a  i n d i ­
c a c ió n  d e l  program a e le g id o  es mandada p o r  u n  mecanismo 
de mando e le c t r ó n ic o  3 y  e s  v i s u a l iz a d a  p o r un  d i s p o s i t i v o



in d ic a d o r  ó p t ic o .
6 . D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de conform idad  

con. la  r e iv in d ic a c ió n  1, c a r a c te r iz a d o  porque cuando e s tá  
co n ec tad a  la  t e n s ió n  de a l im e n ta c ió n , la  s a l i d a  " r e to m o  
a l  e s ta d o  i n i c i a l "  e s  mandada au to m áticam en te  por e l  conm utador 
p r i n c i p a l ,  de modo que é l  m o tor de fu n c io n a m ie n to  paso a paso
se  ponga en  p o s ic ió n  de a r ra n q u e .

7 . D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de co n fo rm i­
dad oon 1a r e iv in d io a o ió n  1, c a r a c te r i z a d o  porquo en e l  caso 
de in t e r r u p c ió n  de l a  t e n s ió n  en l a  r e d  de a l im e n ta c ió n , un  
c iro u i to - ta m p ó n  a se g u ra  e l  m an ten im ien to  de la  t e n s ió n  de a l i ­
mentación d e l  meoanismo de nnndo e le c t r ó n ic o  3 .

8 . D is p o s i t iv o  de mando p o r program a de conform idad  
con la  r e iv in d ic a c ió n  1 o 3) c a r a c te r i z a d o  porquo la  mi­
n u t a r í a  d e l  mecanismo de mando e le c t r ó n ic o  e s  llam ada t r a s  la  
r e a l i z a c i ó n  de oada p a s o , p ero  en  e l  c a so  e s ta d io s .d e te rm in a d o s  
d e l  program a en  que e s  p o s ib le  que s e  den ó rd en es  de mando,
la  llam ada se  p rodu ce  so lam en te  d espu ós de t r a n s c u r r id o  e l  
tiem po p r e v i s t o .

9 . D is p o s i t iv o  de mando p o r  program a de conform idad 
con la  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te r iz a d o  p orqu e  la  m in u ta r ía  mon­
tad a  en  e l  mecanismo de mondo e le c t r ó n ic o  de l a s  s e ñ a le s  que 
d e te rm in an  e l  tiem po se  e n v ían  en  form a c o d if ic a d a  m ed ian te  
c o n ta c to s  a cc io n ad o s  p o r e l  m otor de fu n c io n a m ie n to  paso  a p a so .

10. D is p o s i t iv o  de mando de program a p a ra  m áquinas 
de l a v a r  l a  ropo y  l a  v a j i l l a .

Segdn se  d e s c r ib e  y  r e i v i n d i c a  en l a  p re s e n te  me­
m oria d e s c r ip t iv a  que co n sta  de 9 h o ja s  f o l i a d a s  y  e s c r i t a s  
a máquina p o r una so la  c a r a .  (ME

M adrid , a P ?  ABR. M78
ñrmodo: JOSE F. NIETO



ZZr
?. 

Z7/
7. 

/S?
/7Z

7̂
á 

7%
7/

¿7
 ¿

//7/
zr¿

?

inM
do

: ¿
0

!E
 f.

 M
ET

O



Z7/7. /7/^Z7/i5X7 _ ÿ Z7b. ¿¿/Æ  / r / 7 / 7 ^




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



