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=tieiioria Descriptiva=
El presente registro de patente de invencién, cone

cierne como su enunciado indica a un brazo vibrador acopla -
ble a tractores, para el desprendimiento de frutos de los ar
boles, de acuerdo eon la descripcibén detallada que del misme
se realizari, debiendo de interpretarse todos sus conceptos-
en su m&s amplio sentidos

Esencialmente el funcionamiente del brazo se basa=
en la existencia de dos poleas contra-pesadas y de giro con-
trario, as{ como de dos mordazas mecano-hidradlicas, una fi-
ja y otra mévil, para su fijacibn al tronce del irbol, que =
dando dicho brazo suspendido de una grda la cnal ir§ instala
da sobre un tractor, agricola o industrial, de mediana o gran
potencia, de forma que se posibilitan los movimientos hidrafd
licos de desplazamiento d derecha o izquierda, prolongacibne
o retroceso, y elevaciln o descenso, todo ello con el fin de
pem:lti'r la perfecta adaptacifn del brazo a la s caracterise
ticas del tronco, siendo utilizado preferentemente en la re-
corida de la aweituna.

Actualmente se conocen vibradores para desprenderw
las aceitunas de los olivos, pero su tamailo, sistemas compli
cados y excesivo peso, han de ser accionados exclusivamente-
por tractores especiales de gran potencia, soluciomes éstas-
prohibitivas en algunos casos ya que por el elevade precic =
de adquisicibén de estos vibradores, y el carecer el agricule
tor medio o pequefio en-la mayorfa de los casos de tractores-
agricolas de gran potencia, solo pueden disponer de estos me
dios los agricultores olivareros con gran potencial econfmi-
cos Por éste motivo todabfa la gran mayoria efectdan la reco
gida del fruto de forma tradicional, o sea por el sistema de
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"vareo' manual de las ramas, o por el procedimiento también-
manual llamado de “ordefio", aiendo por tanto todos los siste
mas actuales antiesconfmicos y en el caso de "vareo u ordeilo"
bastante duro y fatigoso para el operario que los realiza.

La finalidad de éste brazo vibrador, es producir -
las "sacudidas" necesarias de vibracién en el Arbol, mediane
te dos poleas contraepesadas, con giro » derecha una de -
ellas y a izquierda la otra, con més velocidad de giro que -
otra, consiguiendo de ésta manera que el vibrado no sea uni-
forme, y por tanto éste efecto acompafiado del peso natural -
del fruto produszca la rotura del *cabillo®, quddando despren
dido dicho fruto del &rbols Como consscuencia al funciong -
miento den movimientos varios y al peso de la grda portadora
del brazo, as{ cano al sistema do acoplamiento por mordazas,
se consigue el perfecto ensamble entre el brazo y el 4rgol,-
pudiéndose entonces elegir correctamente la bomba y moter hi
dradlico precisos para generar la rotacifn de las poleas con
tra-pesadas, y ello sin pérdidas de energia, aprovechando al
méximo la potencia del motor de que dispone el tractor,.Gra=
cias a dicho aprovechamiento de potencia este brazo vibrador
puede ser acciocnado por cualquier tractor normal de mediana-
o gran potencia, y al ser adaptable a ésta amplia gama de =
tractores que ol agricultor en la nayeria de 1os casos ya «=
dispone, y su sistema més sencille y funcional y por consi -
guiente menos costoso, hacen que sea mis esoiuible al hsug =
rio siendo s inversifn bastante rentable respecto a su renw
dimientoe

El expresado braso esti constitufdo por una caja =
metflica que lleva en su interior dos poleas contrampesadase
de iguales caracteristicas, cuyo sentido de giro es a derg =
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cha una y a izaquierda la otra, y con mids velocidad de giro =
una que otras Estas poleas van montadas sobre rodamientos a-
un mismo eje transversal que fija sus extremos 3 la caja me=
diante dos tapas, estando situado el eje lo mis cercano posi
ble a la zona de fijacibn al 4rgol, al objeto de que las vie
braciones producidas por las poleas estén mis préximas al =
troncoe El giro de las mencionadas poleas lo genera un motor
hidradlice ‘a través de engranes, poleas.y correas trapezoida
les, quedando el brazo colgado para su elevacibén o descenso,
de tres bielas y cadenas, con accionamientos individuales en
cada caso que permiten los movimientos de torsiln o inclinas
cibn en todos los sentidos, y que con los movimientos de des
plazamiento a derechas o izquierda, prolongaciém y retroceso
que la grda gporta, permite ser adaptada a cualquier frbol -
aunque su forma fisica e inclinacifn sean de lo mis irregy =
lar,

Para la debida comprensifn de &ste objeto, se ad -
junta a la presente memoria descriptiva una hoja de planocs =
doble, en la que, a titulo de ejemplo, se representan todase
v cada una de las partes que lo forman.

En las citada hoja de planos, queda representados

Figura l.= Muestra una vista en planta del brazos

Figura 2.~ Corresponde a una seccifén longitudinale
del mismo.

Figura 3.« Es una perspectiva del citado brazo.

En estas figuras aparecen referenciadas las siguien
tes partes principalss:

Bl brazo consta de dos partes principales y de fun
clonamiento independiente, que son las mordazas de agarre, y
el dispositivo vibrador, situadas al exterior las primeras y
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en el interior el segundo.

Las mordazas de agarre qus estin constitufdas pore
dos rodillos de caucho «l=, presentan una de ellas un brazoe=
fijo w2~, unido en foma permanente al propio braxo, mien -
tras que la otra comporta un brazo similar =3« sclo que proe-
longado cuyo extremo se halla unido en forma basculante a =
unas orejetas =4~ propias del brazo vibrador, llevando a su-
ves dicho brazo =3= bascullants montado a un cilindro hidrad-
1lico =5= el cual por un extremo va fijado a unas solapas «6=
de éste, y por el otro lo hace scbre un patin deslizante «7=
el mismo comporta, llevando dicho patin dos rodetes -8~ que-
permiten su deslizamiento sobre dicho brazo basculante, asf-
como unas bielas =9~ que partiendo del mimmo va a unirse a =
la parte centrzl «10- del proplo brazo vibrador.

Los rodillos «=l= de las mordazas estén rodeados =
por dos capas de csucho -1lle entre las que existe una pslicu
}a de grasa, al objeto de que la adaptacidn sobre el trmco-
del &rbol sea lo m&s suave posible para no deteriorar la cor
teza del mimuo.

En cuanto al dispositivo vibrador propiamente di -
cho y que se halla alojado en el interior de la caja metéli-
ca o brazo =12-, consta de un motor externo =13-, de acciong
miento hidradlico que se halla unido a la correspondiente -
tranmuisitn de fuerza =14~ provinente del tractor, estando -
#l rotor de dicho motor unido, a través de un enlace polisimé
trico =15=, & un eje¢ transversal -l6-, el cual es portador -
de una polea central =17« a la yue va conectada una correa -

~18« que a mu vez engrana en otra polea =19= dotada de un =

contra=peso =20~ y que se halla montada en un eje transver

sal <21« préximo al extremo del brazo en donde se hallan si-
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tuadas las mordazas. En el primer eje citado <16~ va montada
una segunda polea =22-, dentada en éste caso, la cual engra-
na en otra polea similar -23- mantada en un eje intermedio =
24~ el que a su vez por su extremo inferior es portador de=
otra polea =25-, que por medio de la correspondiente correa-
-26- se comunica con una segunda polea contra-pesada =27- =
montada en el eje extremo =21~ debajo de su hombénimay =19=.
Para el funcionamiento del conjunto del brazo vi -
brador que como queda dicho iri montado en la correspaondien=-
te gria acoplada al vehfculo tractor preductor de la fuerza,
y una vez posicionado adecuadamente por nmedio de la citada =
gria, se procederi desde el vehfculo tractor a accionar al =
cilindro hidriulico =5= , del brazo, el cual segin sea nece-
sario abriri o cerrari la mordaza mévil -=3= y ello por medio
de las bielas «9- en colaboracifn con el patin =7-. Una vez-
fijada la mordaza fuertemente scbre el tronco del 4rgol lo -
que se haré por medio de los rodillos de caucho -1« sin dete
rioro para el tronco, se comandari desde el vehfculo tractor
la puesta en marcha del motor hidradlicoy =13- el cual haré-
girar a su eje solidario =-16- y éste consecuentemente a su =
polea =17= la cual pondré en movimiento a la correa -l8= =
que igualmente transmitird su giro a 1a polea contra-pesads—
«19~ que originari un movimiento vibratorio en el brazoe S5i=
multéneamente con &ste, la segunda polea =22« del eje =l6- =
presenta un menor difmetro y por medio de su dentado engrana
r& en la polea =23~ del eje intermedio =24~ que hard girar
a su eje y éste con .ecuentemente a la polea inferior P25= =
que lleva montada la cual girard con una velocidad y con un-
sentido de marcha diferentes a los de la primera correa. A -

ésta dltima polea iri conectada una segunda correa =2fe guew
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a 8u vez montari en una segunda polea contra-pesada =27« la=
que como queda dicho girard a una velocidad y mentido dife -
rente a los de su homénima, lo que producird unos movimien -
tos vibratorios desiguales que permitirdn un mejor desprendi
miento del fruto.

Por dltimo decir que ambas correas, para posibili-
tar su reglaje o regulacién, cuentan en su parte central con
unas poleas tensoras -28- que van montadas en los extremos -
de unos perfiles angulares =29- fijados a la propia caja o =
carcasa =12« del brazo vibrador.

Desecrita suficientemente la naturaleza de la inven
cifn, se hace constar expresamente que cualquier modifica -
cién de detalle que se introduzca en la misma, quedard in =
cluida dentro de éste proteccién, en tanto qﬁe no altere o -
modifique esencialmente su finalidad caractebistica.

NOTA
Por Gltimo, se declaran de novedad y propia inven=

cifn , las siguientes:
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«REIVINDICACIONES=

18.,~ Brazo vibrador acoplbble a tractores para el desprendi=
miento de frutos de los &rboles, del tipo que iréd suspendido
de una gria solidaria del tractor y capaz de orientarlo has-
ta su total coincidencia con el tronco del 4rbol al que abra
sard y por vibracién desprenderd su fruto, caracterizado por
que el mismo, que esti constituido por una caja o carcasa ug
t4lica, preéenta dos mecanismos principales o independientes
y ambos accionados por la fuerza procedentes del tractor, =
constitufdos por unas mordazas externas, una fija y otrs nbe-
vil accionada por un cilindro hidradlico en colaboracifn con
unas bielas y un patin de deslizmmiento que posibilitan la =
apertura y cierre de dicha mordaza, as{ como por el propio =
mecanismo vibrador el cual se halla alojado fntegramente con
el interior del brazo y esti constituf{do, a partir de un mo-
tor hidraflico, por una serie de poleas sencillas y otras =
contra;pesadas dispuestas en sus correspondientes ejes y uni
das por correas y con cuyo funcionamiento se produciri una =
vibracifn no uniforme.

28.- Brazo vibrador, segin reivindicacifn 182, ca -
racterizado porque las mordazas en su extremo de adaptacién-
sobre el tronco del &rbol, incorporan unos rodillos los cua=
les estin cublertes por dos capas de caucho entre las que =
quedan unas pelicula de grasas
38, Brazo vibrador, segin reivindicacién 18, caracterizado-
porque la mordaza fija est& constituida por un corto brazo -
aoldado al extremo del propio braso vibrador y rematado por-
el correspondiente rodillo eléstico.

48.- Brazo vibrador, segin reivindicacién 1%, caracterizado-

porque la merdaza mbvil presenta un largo brazo que parte =
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desde unas orejetas situadas en la parte anterior del propio
brazo vibrador y a las que va unido con posibilidad de bascu
lamiento, y sobre el cual desliza un patin dotado de unos ro
detes para su desplazamiento, entre los cuales y por la cara
externa del citado patin, van unidos los extremos de dos bie
las, que por sus otros extremos se hallan unidas a la parte-
central del proplo brazo vibrador, estando unido ademés al -
citado patin, el extremo extensible de un cilindro hidradli-
co cuyo cuerpo va fijado a unas solapas propilas del princi -
pio del brazo de la mordaza basculante.

58.= Brazo vibrador, segin rekvindicacifn 1%, caracterizado-
porque en un extremo de la caja de que estd formado y por su
parte externa, comporta un motor hidradlico cuyo rotor se ha
1la unido ya en el interior de la caja, y pof medio de un en
lace polisimétrico, a un ejo transversal el cual incorporard
una polea central unida por medio de la correspondiente co -
rrea a una polea contra=pesada situada en el otro extremo =
del brazo y montada igualmente sobre un eje transversal limi
tado por unas tapas externas, incorporando asimismo en el =
primero de los ejes citados una segunda polea, en éste caso-
dentada y de un menor difmetro que la anterior, la cual a su
vez va engranada en otra polea similar montada sobre un eje=
intermedio siendo éate portador por su o:xtremo inferior de =
otra polea la cual a través de la.correspondiented correa en
laza con una segunda polea contra-pesada montado bajo la pri
mera, funcionando ésta segunda correa en direccifn opuesta -
a la primera y con velocidad igualmente diferente en base al
distinto diémetro de sus poleas.

63BRAZO VIBRADOR ACOPLABLE A TRACTORES PARA EL DESPRENDIMIEN-
T0 DE FRUTOS DE LOS ARBOLES%.



e 10 -

Consta la presente memoria descriptiva de diez ho=
jas numeradas y mecanografiasdaa por una sola cara a lazs que=

se le acompafia una de planos para su mejor comprensléne

L3 455 1978

Madrid,
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