o

e b o b ok o b

|

N N\
P

MINISTERIO DE INDUSTRIA ([ romeme Al
REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL w R [rn B X ue8.46
- ! - 5 E' u‘ 792 @ FECHA DE PRESEETACIOH :
Concedido el Reglstro de deusrdo ;
_con los datos que figuran en la pre- 51-3-78 :
sente descripcion y segiin el con- ‘
tenido de la Memorla adjun i
A PATENTE. BE\ VENCIGN i
ESPARA .
:
200 PRIOIDADES:
@ @NUMERO . . @FECHA . @ PAIS
22013 A/77 =~ . - 1-4-77 ITALIA
@FZCHA DE PUBLICIDAD @QLAS_IFICACION INTERNACIONAL PATENTE DE LA. QUE ES DIVIS‘IONARIA , ) %
| BELD |
@TITULO DE LA lNVENClON’
MAQUINA PARA FIL SELLADO DE CAJAS PARALELEPTPEDICAS l‘
S : !
N - :
|
@ SOLICITANTE (3} Ej
AUGUSTO MARCHETTI
DOMICILIO DEL SOLICITANTE
Piazza Sicilia, -7 MILAN - Italia.
@ INVENTOR (ES)
El propio solicitante de naionalidad italiana.
l
@ TITULAR (ES)
@ REPRESENTANTE
D. BERNARDO UNGRIA GOIBURU f
) UNE A- & MOD, 3106 . - UTILICESE COMD PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA

T {3 B e L s L TS A S g e _‘--OOR v gt
‘

QUALITY



AE AR R Ltk h AT AV, B Th I AR Py LA

e

1

10

15

20

.25

30°

-0 - REF: Br./4%588

La presente invencidn se relaciona con una miguina

|
! ;
x
\
para el sellado de cajas paralelepipédicas.

Se conocen cajas paralelepipédicas de cartdén que
constén de cuatro paredes verticaleé éispuestas en éngﬁlo Tecs .
to y de dos grupos de bandas de cisrre supericr ¢ inﬁcrior
cada uno de ellos constitufdo por una banda anterior, otra
posterior y dos latercles. ' .

En condicidn de dierre, dichas cajas se presenten. -
con las bandas terminales inicialmente volcadas en posiciéd'de
clerre y con las bandas laterales sucesivaselie volcadas R
ma (para el grupo de cierre suberior) y debajo (para el gripo
de cierre inferior) de las bandas términales, respectivamente,
Pinalumente se dispone una cinta adhesiva de sellado desde una.
parea terminal a la otra a lo largo.de toda la estrecha hendin
dura media que divide las dos bandas laterales volcadas de ca~
da grupo. 7

| Para la aplicacién de tal cinta de sellado, de ordi-

naéio simuliéneamente sobre la parte superior y sobre el fondo
de la céja, existen en el comercio algunas méquinas selladoras
avtondticas por las que se hace avanzar cada-caja de modo con-
tinﬁo a lo largo de un plano de soporte y deslizamiento, para
pasaf respectivamente por debajo y encima de dos cabezas encin~
tadoras Que, acopldndose respectivamente a la parte superior y
al fondo de la caja, efectlan el sellado en ellos, depositan-
do.segmentos de cinta adhesiva a lo largo de las respectivas
hendiduras de separécién?de las bandas laterales volcadas.

Pales mdquinas selladoras realizan principalmente
el avance de las cajas nediante un par de cintés transportado-

ras en circulto cerrado, dispuestas a los dos lados de la caja

que avanza, de manera que puedan acoplarse a las paredes de
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1 la misma @ara imprimirles el empuje de avance, Tales.cintas
transportadoras se mantienen ordinariamente a distancia varia-
ble (automdticamente o por mando manual), de modo que permita

la adaptacidn de la mdguina a la variable anchura de las cajas

-

5 a sellar. Estec da origen al problema, ne siempre felizmente
resuelto, de mantener y aplicar el movimiento s cintas trans-
portadbras desplazables transversalmente a la direccidn de
avance de las cajas,

Objeto de la presente invencidn es precisamente el

o

A maald mAnm smn mdﬂ!\':“f\ 3 34
¢ realicor uno miguing ipe citaode, en lg que |

]
[

se resuelva el citado problema de manera'particuiarmente SEN~
cilla, s6lida y econémica, respetando ademds las exigencias
de ﬁna méxima funcionalidad, .
?‘} i De acuerdo con la invencién, tal objetd se consigue
15 mediaﬁté una maquina selladora que comprende un,plano de so~
porteépara las cajas a sellar, un par de elementos de arrasire
qué incluyen dos cintas transportadoras dispuestas de modé
transversalmente desplazable a los dos lados del referido pla-
‘no de soporte para poderse acoplar a respectivas paredes late-
20 rales de las cajas, a fin de efectuar su avance a 16 largo de
aquel plano de soporte, y por lo menos una cabeza encintadora
dispueste encima de tal plano para aplicar una cinta adhesiva
de sellado sobre la parte superior de las cajas durante su
avance a lo largo de dicho plano de soporte, extendiéndose ca~
25 da cinta transportadora en circuito cerrado alrededor de una
respectiva sucesién de rodillos de ejes paralelos interdistan-
ciados a lo largo de la direccidn de avance de las cajas, de
los cuales el Wltimo es puesto en rotacidn por medios motores,
quyé miquina se caracteriza porque el citado rodillo Wltimo

30" asociado a eadé cinta transportadora tiene un 4rbol de mando
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i
rotat?riamente sostenido por un cursor desplazable por mando
a io %argo de una gula transversal a la direccilén de avance
de 1a$ cajas, estando montada sobre dicho drbol una rueda den-
tada iue coopera con una aniloga ruedﬁ dentada asociada a la
otra éinta trancportadora, disponidndese une rucda dentada mo-
triz en las proximidades de un lado de dicho plano de soporte
y poniéndose en rotacién mediante un motor, y con una rueda‘;
dentada tensa-cadena dispuesta en las proximidades del otxro--
lado del referido plano de soporte, por medio de una cadenw -
gue Se acopla en partes opuestas a las civadas rucioc dentades
asociadas a las cintas transportadoras.

Se comprenderd fécilmente.que en la miquina sellado-
ra segﬁﬁ la invencién el problema del soporte y accionamiente
de las dos cintas transportadoras se resuelve de modo extreﬁa—
damente sencillo (y por comsiguiente econdmico) y al mismo

tiemmno con las miximas garantias de solidez, precisidn y fun-
15 ot}

- cionalidad, Su soporte por parte de correderas (constituidas

preferiblemente por largos tubos deslizablemente nmontados so-~
bre barras transversales fijas) permite en efecto un seguro y
preciso movimiento transversal de las cintas; cuando se preci-
se para adaptar su distancia a una distinta anchura de las ca-
jas. Ademds, en el caso preferido en que los rodillos mds ante~
riores de las sucesiones de ellos asociadas a las dos cintas
transportadoras puedan alejarse en medida limitada respecto

a la condicidn de distancia reciproca en cada caso preseleccio-
nada, hacia la cual son eldsticamente impulsados, la coopera-
cién desplazable entre los cursores y las gufas evita indesea-
bles torsiones, debidas en otro caso al empuje eldstico ejer- .
qidé sobre dichos fodillos anteriores, mientras la caja a se-~

1llar se encuentra ahora nds prdéxima a los rodillos dispuestos
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nds hacia el final,

Particularmente caracterfstico y ventajoso es por
congiguiente el sistema de cadena y ruedas dentadas que se ha
empleado para aplicar el movimiento a los rodillos dltimos de
los dos elamentos de arrastre ¥ por consiguiente a las cintas
transportadoras asociadas a ellos, s especialmente importante
que la cadena se disponga de modo que se acople en partes opues=—
tas a las dos ruedas dentadas asociadas a las cintas transpor-
tadoras; en efecto, esto no sélo permite conferir a dichas rue-
das dentadas, y por censiguientc o lag cintag transportadorag,
como es necesario, movimientos rotatorios de sentido opuesto,
sino ademds mantener constante la tensidén de la cadena para ..
cualquier distancia reciproca preselecdionada en las cintag‘}
i{ransportadoras y por consiguiente en las ruedas dentadés;.
Variando tal distancia, varfa en efecto acordemente la longi-
tud del trecho de cadena entre una rueda dentada y la otra,
pero varia también de modo opuesto, y en igual medida, la lon-
gitud del restante trecho de cadena, con el resultado de que
la 1ongitud total de la cadena, y por consiguiente su tensién,
no es impulsada a variar de modo sensible, Es asi pﬁsible man ~
tener sustancialmente en reposo'el mueilc del tensa-cadena,

Estas y otras caracteristicas de la presente inven-
cidn resultardn evidentes con la siguiente descripcidnldeta—
1lada de una forma preferida de realizacidén, mostrada a titulo
de ejemplo no limitativo en los adjuntos dibujos, en los cua-
leg: . |

La figura 1 muestra en perspectiva global una mdqui~
na selladora de acuerdo con una forma preferida de realizacidn
de la presente invencién,

Ta figura 2 muestra dicha mdquina en planta superior,

e il L S
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con cabeza encintadora y partes de cubrimiento re%iradas para
ilustrar partes subyacentes.

La figura 3 muestra en perspectiva el detalle amplia-
do del sisbema de soporte y accionamiento de las cintas trans-
portadceras.,

Ia figura 4 muestra en perspectiva el detalle amplia-
do del sistema de mando del desplazamiento transversal de 1ag
cintas transportadoras.

Ia figura 5 muestra todo el conjunto de elementos -

LS -~ - - ] ) . .
figuras 3 y 4 cn victa terminal, decde la izgquierda

de las Teg-
pecto a la figura 2, coun partes secclonadas o retiradas; ¥

Ta figura 6 muestra, en seccidn segin la linea VI-VI
de la figura 2, el detalle ampliado del sistema de soportery'
solicitacidn eldstica asociado al rodillo inicial de 1a§ suce-
siones de ellos con que cooperan las dos cintas transportado~
ras.

Ta ndquina mostrada en los dibujos comprende un vla-
no de soporte 1 para.ias cajas a embalar, definido por una su-
cesién de rodillos libres 2 sostenidos pbr un bastidoxr bésico
3, Dos montantes 4 (figura l)asostienen 2 una altura regulable
una cabeza encintadora 5 capaz de acoﬁiarse a la parte superior
de las cajas que se hacen avanzar de derecha a izquierda (mi-
rando las figuras 1 v 2) sobre el plano de soporte 1 para colo-
car en ella una cinta adhesiva de sellado superior. Como se
muestra en las figuras 1y 2, exactamente eﬁ correspondencis
con la cabeza encintadora 5, el plano de soporte 1 présenta
un hueco 6; en cuyo interior es alojable otra cabeza encinta-
dora capaz de acoplarse al fondo de las cajas para aplicar en

&1 una cinta adhesiva de sellado inferior.

Para el avance guiado de las cajas se dispone un par

SO S S SR
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de elementos dé arrastre 7 situados de modo transversalmente
desplazable a los dos lados del plano de soporte 1, cada uno
de los cuales comprende una cinta transportadora 8 adecuada
para'aéoplarse a una respectiva pared lateralrde la caja a
sellar; para efectuar su avance a lo largo del plano de sopor-
te 1, Como se muestra en las figuras 1 y 2, dicha cinta trans-
portadora se extiende en circuito cerrado alrededor de una.Su-

cesién de rodillos de ejes paralelos, cuyos extremos 9 y 10

-hacen de soporte de una chapa comin 14 gue coopera con un ele-

mento dc cobertura 11 para sostener giratoriamente, de modo

.libre,y a través de pernos 44, los rodillos intermedios 12,

El rodillo 9, gue es el mds anterior de toda la
sucésién de ellos en la direccién de avance de las cajas, se
mueét;a;en la figura 6 libremente montado sobre un perno cén;
tial l3l que a su vez estd fijado sobre la chapa de soporte.
14. BEsta Hltima tiene un apéndice 45 deslizablemente montado
sohre{una barra 15 diapuesta péralelamente a los rodillos 1li=-
bres 2 del plano de soporte l. Un tornillo 16 con empufiadura
de maniobra 17 permite bloguear el soporte 14 y por consiguienw
te el rodillo 9 en la posicidg deseada a lo largo de la barra
15, en funcién de la distancia en cada caso deseada entre las
cintas transportadoras 8, Ia citada distancia deseada es sin
embargo susceptible de un limitado aumento, para permitir la
en@rada de cajas eventualmente apenas més anchas de lo previs-.
to, por efecto de la insercién deslizable, a través de tapones
atornillados 18, de prolongaciones 19 de trechos laterales 20
de la barra 15 en un tubo central 21, y de la presencia de

muelles antagdénicos 22 que contrastan, pero al mismo tiempo

'permiten unos limitados alejamientos rec{procos de los trechos

de barra 20, a su vez deslizablemente sostenidos por eastribos
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fijos 46 (figura 2).

ELl rodillo 10, que es el dltimo de toda la sucesidn
de ellos, se muestra a su vez ea 1és figuras 3, 4 y 5 girato~-
riamente montado sobre unrrespectivo cursor 23 de dos de ellos,
cada uno de los cuales comprende una chapa rectangular 24, ua
chapa triangular 25 y un tubo 26 deslizablemente montado sobre
una respectiva barra de guia 27 dispuesta transversalmente a
la direccién de avance de las cajas en las proximidades dsl
extremo de salida del.plano de soporte L.

Conmc sc muegtra en rarticular en las figuras 2, 3 ¥
5, sobre los 4rboles 28, que pasanra través de ventanas 46 ﬁel
bastidor bdsico 3, de los dos rodillos 10, se hallan montadéﬂ
unas respectivas ruedas dentadas 29, que una cadena 30 que se
acopla a las citadas ruedas dentadas en partes opuestas-(figu-
ra 3) éonecta cinemdticamente a una rueda dentaqa tensa~cadena
31 (montada libremente giratoria sobre uma chapa 32 articulada
en 33 sobre el bastidor bdsico 3 e impulsada eldsticamente ha=
cia el exterior por un muelle 34) ¥y a una rueda dentada motriz
35, Esta dltima es solidaria de un engranaje subyacente 36, al
que una correa dentada 37 acogla con otro ehgranaje 38 puesto
en rotacién por un motor 39, . '

Como se muestra en particular en las figuras 2 y 4,
las dos correderas 23 pueden ser desligzadas a lo 1argo‘de las
respectivas gufas 27 para aproximar o alejar los dos elementos
de arrastre 7 (en funcidén de la anchura variable de las cajas
a sellar), por medio de una cadena en circﬁito cerrado 40 que
conecta entre s{ las dos chapas triangulares 25, acopléndoée
por sus exbtremos con una rueda dentada libre 41 y con una rue-
@a dentada de mando 42, provista de emﬁuﬁadura de maniobra 43,

Girando ésta dltima, la cadena 40 se mueve en un sentido u
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. otro, aproximando o alejando por consiguiente los dos cursores

23 y por tanto los dos eleuwentos de arrastre 7, evidentemente
después de haber permitido, mediante las empufiaduras 17, el
deglizamiento de los soportes 14 de los rodillos mds anterio-
res 9 de los mismos elementos de arrastce a lo largo de los
trechos de barra 40,

En el funcionaniento, una vez determinada la distan~-
cia deseada entre los elementos de arrastre 7, a través de la
empuiladura 43 y de la cadena 40, come quedé dicho, y fijada
la posicidn de log coportes 14 sobre log trechos de harra 20
mediante las empufladuras 17, se introducen las cajas a sellar,
una a una, entre las cintas transportadoras 8 y con ellas se-
hacen pasar por debajo de la cabeza encintadora superior 5 Ve
si la hay, por encima de la cabeza encintadora inferior, alo-
jada en el hueco 6, Si una Eaja fuese 1igeramenﬁe més ancha
que la distancia fijada para las cintas transportadoras 8,

una limitada cesidn de los muelles 22 y un correspondiente

 deslizamiento limitado de los trechos de barra 20 respecto al

tubo central 21 y a sus estribos de soporte 46, permitirfa a
las dos cintas transportadoras alejarse en la medida suficien-
te pars permitir la introduccidn de lé caja'(evenﬁualmente fa~
vorecida por unas prolongaciones de entrada, configuradas pa-
ra facilitar tal introduccién; de los elementos de arrastre
7), BEs de destacar que la accién de los muelles comprimidos

22 ge traducirfa en tal caso en una fuerza de torsién de log

grupos de soporte de los rodillos motores 9 inmediatamente

después de que la caja introducida hubiese superado la mitad
de su camino entre las cintas transportadoras 8, Ia particu~
lar configuracidn de tales grupos de soporfe, y en particular

de los cursores 23 con sus largos tubos 26 deslizablemente
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montados sobre lag barfas de gufa 27, evita sin embargo que
tales solicitaciones se Traduzcan en efectivas torsiones y
permite por consiguiente a los elementos de arrastre 7 conser-
var su buen egbado normal y no expefimentar'progresivos dete-
rioros,
Para modifiéér 1la distencia entre los dos elementos

de arréstre 7 basta con desbloquear los rodillos enteriores G
respecto a la barra 15 mediante las empufiaduras 17 y girar- --
.luego la cadena 40 mediante la empufiadura 43 hasta llevar Los
cursores 23 o la distancia deseada. Es de destacsr que la par-
ticular disposicidn de la cadena 30, observable en la figur®
3, hace que tal movimiento préduzca variaciones de longitud
iguéles y de signo opuesto del trecho de cadena entre las e~
dastdentadas 29 y del trecho restante; por consiguiente, ro
se prodﬁcen variaciones en el grado de tensado de la cadens
30 y el muelle tensa-cadena 34 no varia su proplo estado, o

o En resumen la Patente de Invencidn que se soli-

cita debera recaer sobre las siguientes:

RELVIADICASIONES

1. Xdquina para el.sellado de cajas paralelepipé-
dicas formadas por dos paredes verticales laterales, dos pare~
des verticales terminales y dos grupos de bandas de cierre,
superior e inferior, que-comprénde un pléno de sopérte para

las cajas a sellar, un par de elementos de arrastre que inclu-

yen dos cintas transportadoras dispuestas de modo transversal-

mente desplazable a los dos lados de dicho plano de soporte

para poderse acoplar a respectivas paredes laterales de laé

cajas a fin de efectuar su avance a lo largo del referido pla-

no de soporte y por lo menos una cabeza encintadora dispuesta

.
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‘encima del mencionado plano de soporte para aplicar una cinta

i
adhesiva de sellado sobre la parte superlor de las cajas du~

rante su avance a lo largo del plano de soporte, extendiéndo-
| :

se cada cinta transportadora en circuito cerrado alrededor de

una respectiva sucesién de rodillos de ejes paralelos inter-

distanciados a lo largo de la direccidén de avance de las cu~-

- jas, de los cuales el situado mds abajo es puesto en rotacidén

por medios motores, caracterizada porque el referido rodillo

citunde née 2baje y aseciado a cada einta trannpnrﬁaﬂnfa tie-

v

ne un Arbol de mando giratoriamente sostenido por una cerre-

‘dera desplazable por mando a lo largo de una guia trancversal

a la direccidén de avance de las cajas, estando montada scbre
dicho 4rbol una rueda denbada que coopera con otra andlcga
rueda dentada asociada a la otra cinta transporﬁadora,.d;spo~
niéndose una rueds dentada motriz en las proximidades de-un
la%o del citado plano de soporte, que es puesta en rotacién

po% un motor, y una rueda dentada tensa-cadena dispuesta en

las proximidades del otro lado de aquel plano de soporte, por

medio de una cadena que se acopla desde partes opuestas a las

citadas ruedas dentadas asociadas a las cintas transportado-

ras.
© 2, Miquina segin la reivindicacién 1, caracteri-
za@a porgue la mencionada corredera comprende un tubo alargado
deslizablemente montado sobre una respectiva barra que cons-
tituye dicha gufa transversal, '
3. Miquina segin la reivindicacién 1, caracteri-

zada porque las dos correderas de soporte del rodillo ﬁltimo-.

de ias dos cintas transportadoras estdn conectadas entre si

por otra cadena en circuito cerrado que coopera con una rueda

dentada de transmisién y con una rueda dentada de mando, de

s - e e e 3o T o ee————




10

15

20

25

- 12 -

modo que su rotacidn en uvn sentido u'otio determine respecti-
vamente la aproximacidn o alejamiento recipfocos de las dos
correderas,

4. HWigquina segin la reivindicacién 1, caracteri-
zada porque los rodillos priﬁeros de las dos cintas transpor-
tadoras estdn montados deslizablemente de modo Bléqueable S50~

bre respectivos trechos laterales de una barra dispuesta

transversalmente a la direccién de avance de las cajss, siendo

longitudinalmente desplazables los citados trechos de harra
respecto al plano de soporte y estando provistos de . respecti-
vas prolongaciones enfrentadas, insertas deslizablemenie en
| i . , P
un fubo central de conexidén e impulsadas eldsbticamente hacia
una posicidn de mdxima aproximacidén reciproca.
oo
| 5. Mquina segin las anteriores reivindicaciones,
sustancialmente como queda descrita e ilustrada en los adjun-—

tds dibujos.

6. BSe reivindica por Gltimo como objeto sobré
el que ha de recaer la Patente de Invencién qie se solici-
ta: MAQUINA PARA EL SELLADO DE CAJAS PARATELEPIPEDICAS.

" Todo bonforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria Qescriptiva Que consta de doce péginas

mecanogfafiadas ¥ ‘dibujos adjﬁntos.-

. Madrid, 31 de Marzo de 1978
N BERNARDO UNGRIA
N . P.P.




HOJAS 6/1

AUGUSTO MARCHETTI

B

ESCALA VARIABLE
Madrid, 31 de msr=zo_1.978

BERNARDO U

DP.D.




AUGUSTO MARCHETTI




HOJAS 6/1

R

ESCALA VARIABLE
Madrid, 31 de marzo 1.978

BERNARTO 1

P.D-




*d-d
- ONl 0q¥vNEag

846°1 ozZIeW op T¢ ‘pPTIpey
FIEVIEVA VIVOSH

L2 dk

Al - -

\m\ L

A

I

‘o

2/9 SvVeoH

ILTIHOEVI OLSADAV




AUGUSTO MARCHETTI

3




HOJAS 6/2

" Fiq. 2

LAY K 1

::7?

2 . 4¢ |
/2 / / _ pfiﬁﬂ]/ 6 .
. . R I A~ = T

12 Ilqa,l -H 4'4H !"j_i[i 4ul/2
\ N SN 17
(@) (e) (@ (o) DM
l = I -.'.”l i L

]
Y]
o

> ' ::, '\\\\

g 13,14 s 5
’ 6 .0" ‘lo/ i

”.,; * . . N __21

| : | I ——17
9 19 (9] {9} .

T4 N 20
llaa Il / Al aailt I it

ESCALA VARIARLIE
Madrid, 31 de marzo 1.978
BERNARDO UNGRZIA"

P-D-




HOJAS 6/3

AUGUSTO MARCHETTI

ESCALA VARIABIE

Madrid, 31 de marzo 1.978

BERNARDO UNGR

P.pP.

iﬁ/f




AUGUSTO MARCHETTI




HOJAS 6/3%

5

BERNARDO UNGR

ESCALA VARIABIE
Madrid, 31 de marzo 1.978
P.P.




HOJAS 6/4

AUGUSTO MARCHETTI

BERNARDO UN
P.P- /

_ESCALA VARTARIE
Madrid, 31 de marzo 1.978




AUGUSTO MARCHETTI




HOJAS 6/4

1

BERNARDO UNGRIA

ESCALA VARIABLE
Madrid, 31 de marzo 1.978
p.p.

f




wm.m..n. OZIBW 8P T¢ ‘PTIPBH
FTIIVIYVA VIVOSH

S/9 SYLOH ILLIHOUVI OLSND0V



AUGUSTO MARCHET?I

™~-3s




HOJAS 6/5

ESCATA VARIABLE
Madrid, 31 de marzo 1.978
BERNARDO UNGRAA
DP.D. .

S

e




7 P

J

A eded
NN OQ ¥y NYTE

846°T oziem ap T¢ ‘PTIpeRl
TIAVIUVA VIVOSH

=12

0<e

9/9 SVron

IHETHOUVI OLSAINY




AUGUSTO MARCHETTI

|
«
o

22 21




HOJAS 6/6

A,

ESCALA VARIABLE
Madrid, 31 de marzo 1.978

BERNARDO UN

P-P'/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



