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Fundamentos del invento

i 'El invento se refiere a disnosiciones de ein-

‘tas transvortadoras.

Se cq@ocen disposiciones de cintas tramsporta
doras en que la cinta, que estd destinada a sonortar una
carga g tranqnortar, es provulsada mediante contacto por
fr1c016n.sobre su suverficie inferior con un miembro pro-

pulsor contifvo separado o con una pluralidad de miexnbros

oropulsores,. siendo dichos miembros o cada uno de dichos

miémbros, por ejemnlo, una cinta o correa prooulsora.

Una désventaja de dichss disposiciones ante-
riores consiste en que, con el fin de conferir progvulsidn
al miexbro o miembros nropulsores, es necesario retirarlo
0 retirarlos fuera de la cinta transportadora ¥ luego 2 un

rodillo produlsor o similar, y esto elimina la aceidn so-

“portante que aquél o aguéllos confieren a la cinta trans-

portzdora.

Asi, si hay una pluralidad de correas pronul-

soras separadas, disvuestss sucesivamente a lo largo de la

' longitud de la cinta transportadora, inevitsblemente hebrid

porciones no SOQOrtadas de la cinta transvortadora entre
los extremos de correas propulsoras adyacentes.

. Si él-miembro vrovulsor comprende unza udnica
correa nropulsoré, entonces ésta ouede ser retirada desde

la cinta transportadora, hecha vasar alrededor de un rodi-
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portadora necesitan disposiciones de poleas locas suplemen
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v

1lo prooulsor, y luego.devuelta a aplicacidn de friceidn

con la cinta transportadora (normalmente no es oracticable

de la instalacidn,.dado que esto implica una excesiva ten-
sién junto a un extremo de la instalacidn). También inevi
tablemente, hay uma regidn no soportada de la cinta trans-
vortadora en cue lé correa nrooulsora es retirada de la
cinta transchrtadora.

- Estas regiones no sonortadas de la cinta trang

tarias, o estructuras similares, para soportsr la cinta
transvortadora, y que éstas son costosas y desde luego es-
tdn sometidas a desgaste, y precisan un mantenimiento su-
plementario.

Un objeto del invento es cresr una disposiQ

cién mejorada de cinta transvortadora.

Breve resumen del invento

De acuerdo con el invento se crea una disposi

cién de cinta trensvortadora, que comprende una cinta trens

TV

portadore que estd adavtada vara ser propulsada por fric-

cidn mediznte al menos una seccidn de una pluralidad de sef

[ALd

ciones de miembros lineales flexibles, dispuestas sucesiva
mente a lo largo de una trayectoria que se extiende en sen

tido longitudinal de al menos una parte de ia cinta, y en

»
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- cialmente en la misma posicidn con respecto a los medios

fHoja nGm. 3

/

que una de las suoerficies de la cinta define'un var de
conformaciones varzlelas e inmediatamente adyzcentes que
se extienden,é lo largo de la cinta y que estdn dimensionga
das 5ara'recibir, colocar y producir contacito vor friceidn
con las secciones de miembros lineales. flexibles, siendo
la disposicidn tal que secciones sucesivamente adyacentes
de 1és seccidnes de miembros lineales entren en contacto
por friccidn con Qonfopmaciones diferentes de las dos con-
formaciones menéionadas.

Lé pluraiidad de secciones de miembros linea-
les flexibles puede comprender secciones de un-Unico cable
propulsor, por ejemplo.

_ De acuerdo con el invento, por lo tanto, y en
el caso en que las secciones de miembros linezles flexibled
comprenden secciones individugles de un cable propulsor .
continuo, la disposicidn puede ser utilizada con medios
propulsores y de guia vara guiar al cable fuera de aplica-
cidn con wna de dichas conformaciones, comunicéndoles 010~
pulsidn, y guiarlo de vuelta a aplicacidn con la conforma-

cidn adyacente de les mencionzdas conformaciones sustan~-

de prooulsidn y de gufa. De esta manera, la cinta trans-
portadora puede ser soportada sustancialmente vor toda la

longitud de su tramo superior.

o2
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Breve descripcidn de los dibujos

Se describirén ahora, solo a titulo de ejem-
plo, disoosiciones de cintaé transportadoras que llevan a
rezljzacidn el invento, con referencia a los dibujos esque
méticos anejos, en los cusles: '

La figura 1 es una seccidn trensversal de une
cinta transﬁortadora que vuede ser utilizé@a en las dispo-
siciones, estando tomada la vista sobre la linea 1-1 de 1la
figura 2 ' )

la figura 2 es una vista en alzado 1ateralre§
quemdtica de varte de una de las disyposiciones.de cintas
transportadoras; ' 7

La figura 3 es una vista en planta esquemdti-
ca de la disposicidn gque se muestra.en la figura 2;

La figura 4 es una vista en alzado lateral.eﬁ
quemdtica de otra de las dispoéiciones de cintas:transpor—
tadoras;

La figura 5 es una vista en planfa'esqueméti—
ca de la disposicidn que se muestra en la figura 4;

La figura 6 es una seccidn transversal, corres
pondiente a la figura 1, a través de una forma modificada
de-la cinta transportadora;

La figura 7 es una visﬁa en alzado lateral es
quemdtica de parte de otra de las disposicioness

La figura 8 es una vista en vlanta esqﬁeméti—
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/
ca de la disvosicidn mostrada en la figura 75 y

La figura 9 es una vista en versnectiva de

una versién-mddificﬂda de la disposicidn de las figuras 7

¥ 8.

Deserincidn de formas nreferidas de realizacidn:

Pal como se muestra en la figura 1, la insta-
lacidn o disposicidn tiene una cinta transgortadora 10.

La einta 10 se extiende alrededor de tambores (no mostrq—,
dos) junto a céda extremo de la instalacidn, para propor-

clionar trsmos superior e inferior 10A y 10B. Juegos de Do
leas intermedias 12 soportzn a los tramos superior e infe-
rior de la cinta a intervalos.

Lz cinta transportadora 10 tiene una sunerfi-
cie portadora de carga 14 que,qsté nrovista con conforma-
ciones enterizas con la cinta paraz definir canszles o ranu-
ras 16, 18 que discurren a lo largo de la longitud de la
cinta. Sobre -la superficie opuesta de la cinta, es decir
la superficie inferior del tramo sunerior 104 ¥ la superfi
cie inferior del tramo inferior 10B, unas conformaciones
enterizes con la 'cinta definen dos pares de csnales o ranu
ras que discurren longitudinalmente respecio de 1a cinta,
los canales 18 y 20 y los canales 22 y 24. Se observarsd
que los canales 18, 20 y 22, 24 estén distancizdos hacia

dentro de los bordes de la cinta transportzdora.
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la cinta trensportadora éstd construida de ma,
terial aproniadamente reforzado, de manera que sea longitu
dinalmente flexible (para permitirle desplazarse alrededor!
de los fambores terminales), pero es laferaimente rigida y
desde luego el material estd diseilado oara ser resistente
al desgaste y cepaz de resistir pesadas cargas y fgertes
imvactos.

Los tambores terminales (no mostrados), alre~
dedor de los cuzles se mueve 1a cinta transportadorsz 10 no
transmiten prosulsidn a la cinta transvortadora. Para pro
pulsar a la cinta transportadora 10, se utilizan cables

propulsores.separados, tal como se explicard ahora. Breve

9r

mente, no obstante, los cables propulsores se sitdan en la
ranuras que discurren longitudinalmente respecto de la cin
ta transportadora 10 (t2l como se muestra en X en la ranu-

ra 18) y propulsan a la cinta transportadora por friccidn,

s

siendo prOpulsados los cables a su vez por motores y polea
de propulsién apropiados. Dichos cables no sdlo propulsan
la cinta sino que también la soportan.

Se apreciard que una diqusicién en que cada
cable propulsor estaba disvuesto en un bucle continuo para
provor01onar un tramo superior continuo que se anllque por
friceidn, por ejemplo, en la ranura 18, y siendo propulsa-
do el cable oropulsor por medio de un motor de propulsidn

que propulse a una de sus poleas terminales, produciria
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una/situacidn en que la tensién en el cable nropulsor era
méxima en un extremo y disminuia progresivamente hasta el
otro extremo. . Correspondientemente, habria una tensidn

méxima en la cinta tranéportadora 10 por un extremo, dismi
nuyé%do*hasta un minino. en el otro extremo. Con el fin de

reduecir esta tensién méxima, y proporcionar tensidén mds un

Rl

forme @or 1a ibngitud de la instalacidn, .cada céble pronul
sor, tal como se exollcaré con mayores detalles seguidamen
te, no es nronulsado en un vnico Jugar sino que 1o es en
varias posiciones distanciadas a lo largo de la longitud
de la instslacidén. Esto necesita guiar el cable nropulsor
fuera de su ranura en la cinta tranéportadora.io en cada
una de dichas posiciones, hacerlo pasar alrededor de una
poiea propulsora, y luego dirigirlo.de retorno a avlica-

cién con la cinta transportadora 10. Tal como zhora se de:

i

cribird con mayor detalle, la’ instalacién gue se ve a des
cribir es tal que mitiga el efecto en cada una de dichas
posiciones de la retirada del soporte conferido a la c1nta
trpnsoortadora.lo por los cables propulsores, 7
~ De una manera que se va a describir, en cada
posicidén en gque uno de los cables prOpﬁlsores ha de ser
guiado fuera de su ranura de pronulsidén en la cinta trans-
portadora, con el fin de dirigirlc alrededor de una polea
proovulsora; se crea una disposicidn avroviada, que se va

a describir, la cual no sdlo gufa al cable propulsor alre-|.
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| dedor e 1a polea propulscra sinc gue vuelve a dirigirlo

de retorno a contacto nor friccidn con la cinta transoorta

‘dora sustancialmente en el mismo lugar (en relacidn con la

parte fija de la instalacién), aplicdndose el cable esta
vez al par particular adyacente de ranuras 18, 20 ¢ 22, 24
Esto significa, vor lo tanto, que no solamente estd someti
da la cinta tiansgortadora a propulsidn vor friceidn a lo
largo de sué%ancialmente toda su longitud, sino que tam-
bién es.sopoftada mecénicamente a lo largo de sustancial-
mente la totalidsd de su longitud.

Una db tales disposiciones es mostrada en las
figuras 2 y 3.

Tal como se muestra en estas figuras, se dis-
pone un motor de propulsidn 30 que propulsa a una caja Qe
engranajes 32 a través de un embrague hidréulico 34, sien-
do ajustable.gste Ultimo (de una manera que se va a descri
bir) para controlar la energia suministrada por el motor a
la caja de engranajes.

La caja de engranajes 32 prooulsa a una polea
36 sobre un lado de la instalacidn transportadora y a una
polea 38 (figura 3) al otro lazdo de la instalacidn, estan-
do las poleas interconectadas por un 4rbol propulsor 40.

Se supone que el tramo superior 10A de la cin
ta transportadora estd moviéndose de izquierda a derechz

segun se ve en las figura 2 y 3. Se supone gue los cables
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: pr0pulsores 42, 44 estdn colocados en las ranuras propulso

alrededor de una polea 54 que tiene un eje vertical. Luege

sa alrededor de una polea detectora de tensidn 64 (cuyo fun

'Finalmente, el cable 42 pasa sobre y en contacto con las

Hoja ntm, 9 -

ras més interiores, las ranuras 20 y 22 respectivamente,
sobre la sunerficie inferior del tramo suverior 104 de la
éinta %ransportadora, en la mitad izquierda de la dosg fi-
guras. No obstante, en el punto Y los cables vropulsores
son'aesprendidos de las ranuras 20, 22, tal como se descri
bird ahora con detazlle, haciende referencia particﬁlar al
cable prosulsor 42. ,

. . Tal como se muestra particularmente en la fi-
gura 2, un Juego de rodlllos 46, 48, 50 y 52 estd dispues-
to y montado de. manera cavaz de girar entre los tramos 104
¥ 10B de la- qlnta transportadors. El cable 42 es retirazdo
de la ranura 20, sobfe ¥ en contacto con las sunerficies
de los rodillos 50 y 52 (estendo el eje del rodillo 52 li-

gerzmente por deﬁajo del 2je del rodillo 50), y desde ail{

el cable pasa sobre un juego sdicional de rodillos 56, 58,
60 y 62 cuyos resvectivos ejes estdn dispuestos de manera
que guian al cable a travéds de una trayectoria ligeramente
curvada y desde alli a la polea provulsora 36 sobre la ca-

Ja de engranajes 32. Desde esta dltima polea, el cable ra

clonamlento se describird ad¢01onQImente més abaao), y desH

de allf alrededor de una polea de eje vertical 66 adiciona)
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supérficies de los rodillos 46 y.48 (estando el eje del ro
dillo 46 ligeramente vor debzajo del eje del rodillo 48) y
desde 2111 dentro de la ranure propulsora exterior 18 so-
bre le supefficie inferior del tramo superior 104 de la
cinég transportadora. EL cable 42 entra en la ranura 18

a lo largo de la posicidn en la que abéndond la‘ranura 20,
Yy por 1lo tantﬁ'no hay sustancialmente ninguna parte de la
cinta trensportadora que no esté soportada’y provulsada
por el cable vropulsor. . ,

La trayectoria del cable sropulsor 44 corres-
ponde exactamente a la del cable 42, excepto, desde luego,
en que tiene lugaf sobre el lado opﬁesto de 1a.cinta,tran§
portadora. La figura 3 mueétrarpoleas 544, 64A y 664, que
corresponden respectivamente a las poleas 54, 64 y 66.

En un punto posterior (no mostrado) a lo lar-
g0 de la instalacidn transportadora, hébré_otro motoxr pfo—
vulsor, otra caja de engranajes y otra polea vpropulsora,
que correspon@an resvectivamente al motor propulsor 30, =z
la caja de engranajes 32, ¥y a ia polea propulsora 36; Jun-
tamenté con juegos adicionales de rodillos ¥ voleas que co
Irespondan 8 los juegos de rodillos 46 hasta 52, de poleas
54 hasta 66, 54A, 64A y 664, y de rodillos 56 hasta 62, ¥
estas poleas y rodillos guiardn a los cables fuera de las
renuras yropulsoras mds exteriores 18, 24, alrededor de

las poleas propulsoras, propulsadas por la caja de engra-




10

15

20

25

17038

nzjes, y luego de retorno a la cinta transvortadora en el

-instalacidn transvortadora.

distanciados a intervalos 2 lo largo de la instalacidn

Hoja nGim, ll

mismo’ lugar en que salieron, excentc que ahora volverdn =z
entrar en las renuras prooulsoras interiores 20, 22; y deg
de-luego se pueden disvoner instalaciones similares adicio

nales a intervalos a lo largo de toda la longitud de la

/ - 'De esta manera, 1los cables projulsores no son

vropulsados®por un motor de vropulsién sino por varios,

transportadora (impidiendo de este modo una tensidn mdxi-
ma inacentablement’e elevada en los cables oroopulsores),
adends la cinta transvortadora es sovortada y vropulsada
pdr los cables propulsores a lo largo de sustancialmente
toda su longitud. Esto se logra por la disposicidn de las
ranuras prépulécras dobles a lo largo de cada regidn de
borde dé 1aJcinta transportadora, y se evitan las regioned
inevitables‘eﬁ que une cinta transvortadora gue tiene solg
una raﬁura'prOpulsora a lo largo de cade regidn de borde
no estd soportada ni propulsada vor cabl$s propulsores (dg
bido a que estos Wltimos han de ser retirados de la cinta
transportadora en estas regiones con el fin de alimentar-
los alrededor de poleas provulsoras antes de volver a in-
troducirlos dentro de las ranuras vrooulsoras).

| ~ Con el fin de controlar la tensidn en los ca

bles pronulsores, las poleas 64 y 64A pueden ser montadas
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.

de maneras que sean movibles enterizamente contra una fuer-

za de emouje, en les direcciones de las flechas A y B.

de la magnitud de la tensidn en el cable propulsor que pa-

L 142

sa alrededor de esa polea. Este movimiento puede ser tran
mitido ‘por varillajes aprogiados al embrague hidrdulico 34
para controlar la transmisidén de la energia desde el motor

30 a la cajé de engranajes 32. De esta manera, la tensidn

longitud de la instalacidn para evitar un aumento inzcepta
ble de tensidn en tualquier luger (debido por ejemvlo a

una carga no uniforme sobre la cinta).r Dicho mecanismo de
control de tensidn puede ser tal como se describe en las

patentes britdnicas Nos. 1.052.240, 1.106.341 y 1.107.241
de la solicitante. Por ejemplo, dicho mecanismo puede éog
prender med;os asociados con cada uno de los motores para
medir y controlar la fuerza de nropulsidn que éste comuni-
ca a los cables nrovnulsores. En lugar de ello, puede com-
prender medios asociados con cada uno de los motores para
medir-la fuerza propulsors que éste comunica a los cables
propulsores y, como respuesta a ello, para controlar la

fuerza de »ropulsidn que es conferida a los cables propul-
sores por el siguiente motor en la direccidn de movimiento
de la cinta. En otro ejemplo, el mecanismo controlador de

tensidn nuede comorender medios para medir la carga sobre
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la cinta en un lugar determinzdo que estd aguas arribz de
todos los motores vrooulsores y para controlar la fuerza
propulsora.qoﬁferida & los éables propulsores por cadz uno
de lns motores devendiendo de la carga medidz, siendo re-
tardade 1a'éplicac16n del control a cada motor en un tiem-
D0 relacionzdo con la distancia entre el lugar oreviamente
determinado y el respectivo motor de oroculsién.

e En la instalacidn descrita con referencia a
las figuras'2 y 3, aunque.el motor 30 y la caja de engra-
najes 32’e$téﬁ montados sobre un lado de la instalacidn;
es necesario que ‘haya disvonible esvacio libre en el otro
lado de la instalacidn éara acomodar las poleas 38, 544,
644 y 664. En la disposicidn descrita con referencia a
las figuras 4 y 5, no obstante, el ﬁecanismo transferidor
de cable estd montado solamente sobre un lado de la insta
lacidn,transportadoré ¥y no ocuoa sustancizlmente ningin eg
pacio en el lado opuesto. Dicha forma modificada de la
instalacién puede ser ventajosa en ciertas aplicaciones, -
tal como en tiuneles o galerias de mina, ya que evita la
necesidad de disponer rebajos en las paredes del tinel (pg
ra el mecanismo prooulsor de cable) a ambos lados del -
nel, '

En otros aspectos, no obstante, la instala-

cidn de las figuras 4 y 5 es sustancialmente igusl a la
de las figuras 2 y 3.
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El motor 30 y el embrague hidréulico 34.mo
son mostrados en las figurag 4Ly 5. DNo obstante, tal como
se muestra,-lé caja de engranajes 32 tiene dos poleas pro-
pulsypras 136 y 138 montadas ad&acentemente entre si sobre
un corto frbol de salida o toma de fuerza. El cable ﬁro-
pulsor 42 es retirado de la fanura propulsora interior 20,
sobre dos poleas de gufa 150 y 152, y desde alli alrededor
de una polea 154 que tiene un eje vertical. Desde allf
pasa alrededor de la polea orovulsora 136, alrededor de la
polea loca 164, y desde alli alrededor de 1a polea de eje
vertical 166 y de retorno dentro de la ranura exterior 18
de la cinta transportadora 10 con gufa procedente de rodi-
llos locos 146 y 148. ‘

El otro cable propulsor, el cable 44, estf guia
do fuera de la ranura prooulsora interior 22 »or medio de
rodillos locos 1504 y 1524, alrededor de vna poléa de eje
vertical 1544 y desde 2l1l1i alrededor de la polea propulso-
ra 138, Luego vasa alrededor dé la polea loca 1644, alre-
dedor de la polea de eje vertical 166A y de retorno dentro
de la ranura propulsora exterior 24 con guia nrocedente de
rodillos locos 1464 y 148A. Se observard gue las poleas
de eje vertical 154A y 1664 son de didmetro acrecentado ra
re guiar a los cables pfopulsores'44 fuera y dentro de las

ranuras prosulsoras del lado lejeno de la instalacidn tran;

(1%

portadora,
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1la flgura 1.

“ra 1 pero vuede ser suficiente en ciertas circunstancias.

- @e la instalacidn y muestra un conjunto de motor y caja de

Hoja ndnm. 15

>

Las disposiciones de poleas y rodillos que se
describen con referencia a las figuras 2 hasta 5 son mera-
nmente ejemplos de diversas disposiciones cue se oueden uti

llzar con una 01nta transportadora de la forma mostrada en

La figura 6 muestra una forma modlflc ada de
la 01nta transoortadora de la figura 1. En la flgura 6,
las ranuras prooulsoras interiores 20 y 22 de la cinta de
la figursa i_estén'eliminadés, ¥y reemnlazadas por almohadi-
llas de desgaste 20A .y 29A, ¥y los cables propulsores se-
mueven poxr 1o tanto entre les ranuras 16, 24 y las almoha-
dlllas de ae»gaste 204 y 224, Ia posicidn que.adOpta el
ceble cuando estd asentado sobre una de las almohadillas
de desgaste es mostrzda a modo de ejemnlo en X'. Se enten
derd gue la c;nta de la figura 6 no proworciona la buena

colocacidén del cable que proporciona la cinta de la figu-

Se entenderd por lo tanto que pueden usarse otras confor-
maciones para recibir los cables pronulsores,

Las figuras 7 y 8 muestran otra foraa de dis-

posicidn de instalacidn de cinta transvortadora.

La figura 7 es una vista en vlanta de »narte

engranajes indicado generalmente wor la referencia 200 ¥

una disposicidn sovortadora de cinta y de poleas, indieca-
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‘motIr y caja de engranajes 200,

Hoja nOm, 16

! ,
da generalmente vwor la referencia 202. En larfigura T, l&

ceinta trenscortadora nrovlamente dicha es omitida vor ra-
zones de clarldqd.

3 La figura 8 es uné vista en alzado lateral ol
rresnondiente & 1a'figura'7 ¥ que muestra la cinta trans-

portadora proniamente dicha, vero omitiendo el -conjunto de

La instalacidn de las figuras 7 y 8 comoren-
de dos miembros lateraie 204 y 206 que estén unidos Tlgl—
damente entre si por'miembros transversales, de los cuales
sdlo algunos son visibles, vor ejemslo los 208, 210, 212,
214, 216, 218, 220,'224.y 226. - El miembro lateral 204 so-
porta una placa lateral 230, mientras que el miembro late-
ral 206 sovorta una placz lateral 232‘similar (véase figu-
Ta 7). Estes placas laterales soportan cojinetes 234 y
236 en que se mueven respectivés &rboles 238 y 239. EZ1 ér
bol 238 sosorta una polea 240, y el drbol 239 sopérta una
polea 242. Entre las noleas estd montada una uwnidsd dife
renciel 244 que permite que las voleas sean propulsadas &
diferentes velocidades. 7 )

El conjunto de motor y caja de engrenajes 200
uronulsa al drbol 238 y, a través de la unidad dlferen01al
224, al Zrbol 239.

Tal como se muestra en la figura 7, el conjun

to 200 comprende un motor eléetrico 250 que tiene un drbol
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lez 288. Ios drboles estén sovortados de magera_caﬁaz de

Hoja n6im. 17

/ ,
| de salida 252 que vronulsa a una czja de engranajes 254 a

través de un embregue de flﬁldo 256 y un embrague mecdnico
258, Ila caja de engranajes 254 tiene un 4rbol de salida
260 sue estd aconlado con el drbol 238 2 través de un em-
bragﬁe mecénico 262, . '

- ® enbrague de £1dido 256 es ajustable nara
una flnallded ¥ de una manera que se van a exnlicar, de mo|
do que ‘8é haga-varlar la centidzd de vpar motor gque éste
transmita a la ecaja de.engranajes 254.

El miembro lateral 204 sovorta también una
placa lateral 270, mientras gue el miembro latersl 206 so-
porta una placa lateral-272 similar., Estas plaéas latera~
les estén interconectzdas rigidamente vor miembros trans-
versales 274 y 276. No obstante, ei conjunto asi formado
no estd conectado rigidamente con los miembros laterales
204 y 206 sino que estd fijado-a esos mieaibros laterales
por conexiones vivotantes (sélo wna de las cuales, con la
referencia 280, es visible) lo cusl vermite que las volacas
270 y 272 se muevan angularmente, a2 lo largo de un dngulc
relativamente pequefio, en las direcciones de.las flechas
C yD.

Un drbol 284 se extiende desde ia placa late-
ral 270 y soporta una éolea 286, mientraes que un drbol 287

se extiende desde la nlaca lateral 272 y soporta a una po-—
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!
girar en un blogue 289 que estd conectado con el miembro

trensversal 276 sor medio de una ménsula 290 (figura 7).
En su 1ado.qyﬁesto, el bloqﬁe.288 estd fijedo a une ménsulp
294 que termina en una wnlaca 296. Ia vnlaca 296 se enfren-
ta a una placa 298 que esté sonortada rigidemente desde
las olacas lateralés 230 y 232 por nuntales inclinados 300
y 302, . ) -

Entre las placzs 296 y 298 esfé montada una
pila piezoelécirica 304, siendo esta'pila piezoeléetrica
del tivo que troduce una salida eléetrica en funcidn de'lé
cerge de compresidn a la que es sometida por las placas
296 y 298. - |

La sefial eléctrica que representa el valor
de la cargs de compresidn es alimentada desde la nila pie-
zoeldctrica por medio de un cable 306 a ung unided de tra-
tamiento y emplificacidn de séﬁales 308. ‘La sefial amplifi
cada es hecha nasar luego nor un cable 310 a un accionador
electromecdnico 312. El accignador tiene un érbol de sa-
lida rotatorio 304 que estd conectado vor uh conjunto de
menivela 316 con un brazo 318. El brazo 318 estd conecta
do con el embrague de fluido 256 de manera que ajusta-la-
cantidad del »ar motor que transmite el embrague de fldi-~
do a la caja de engranzjes 254.

Las poleas 286 y 288 no giran en plenos ver-

ticales sino que estdn ligeramente inclinadas (de modo qusg
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1 1as partes de sus. neriferias que en un momento determinzdo

Heoju ndm. 19 i

i

estén en la parte mds sunerior, estén més ordximas entre
si que 1as_par%es inferiores.&é sus periferias).
3  Ia instalacién incluye también noleas locas.
1'Junto a un.exfremo de la ihstalacidn, esta
montzdo un conjunto de voleas locas 3é0. Este conjunto
comprende doé grunos de poleas libremente.rptaﬁorias'322 Yy
324. "EX juego 322 estd montado entre mienbros laterales
326 y 328, y el juego 324 estd montado similarmente. Ios
miembros laterales estén conectados entre si por miembroé
transversales 329 ¥y 330, y el conjunto estd soportado sobré
los miembros laterales 264 ¥y 206 vor medio de columnas ver
ticales 331, 332, 333 y 334.
Junto al otro extremo de ia instalacidn estd
montado un conjunto similar de'noleas locas 335 y no se
describird por sevarado. ﬂ ' )

Otro var de poleas loczs 336 estd montado so-

bre una plataforma 337 sobre el »unial 300, ¥y un »nar correg

pondiente de poleas locas 338 estd montudo sobre unz plata
forma 339 sobre el nunizl 302. o

Finalmente, las noleas locas 340 y 341 estén
montadas de manera canaz de girar en los miembros laterales
204 y 206, respectivamente, asroximadaemente por dehajo de
las poleas locas 336 y 338.

La cinte transvortadora 10, en este ejemplo,
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'y, solamente, dos ranuras de nropulsién 16 y 17 en su su-

talacidn, en el canzl de propulsidn 20, vasando sobre el

Heojn ntin. ?O

adopta la forma mostrada en la figura 1 y tiene dos pares

de ranuras de nrooulsidn 18, 20 y 22, sobre una sunerficie

perficie onuesta. Como con las instalaciones de las figu-
ras 2y 3, y de las figuras 4 y 5, la instelacidn de las
figuras 7 y. 8 tiene dos cables de proonulsidn 42 y 44.

. ‘Tal como se muestra en la figura 6, el cable
de pfopulsidi'42 estd sovortado con sevaracidn respecto

de la polea 286 por las poleas locas 321, y en este punto,
el cable de propulsidén estd en el canal més exterior (18)
de los dos canales®de oropulsidn 18, 20 sobre el lado in-
ferior del tramo superior 104 de la cinta. Por lo tanto,
el cable de vropulsidén vasa por encima y hace contacto con

la exterior de las dos poleas locas 336 y es retirado de

esa polea loca sobre, y parcialmente alrededor de, la poles
de propulsién 240. Desde allf pasa a la parte més inferioL
de la periféria de la nolea 286, y parcizlmente alrededor
de esa polea. A causa de la colocacidn inclineda de la jole)
lea 286, el cable de nropulsidn, junto 2 la parte més supe,
rior de la periferia de la polea, estd shora inmediatamen~
te.por debajo del interior (20) del par de canales de pro-
pulsidn 18, 20 y es alimentado sobre y en contacto con la
interior de las dos poleas locas 336, y en ese punto entra

en el canal de oropulsidn 20. Finalmente, abandona la ing
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‘fasado (hacia dentro) resvecto del correspondiente plano

1la ecinta transportadora 10, sobre ¥y en contacto con la ex-

floja nGm. 21

Juego de poleas locas 322. ILa figura 7 muestra que el pia

no vertical de simetria a través de estas poleas estd des~

vertical de 1a polea 240.

El cable de propulsidn 44 sobre el lado opues

to de 1% instalacidn sigue una trayectoria correspondiente;

Por lo tanto, pasa por encima y con senaraeidn resisecto de

la pdleé’def§ropulsi6n 288 en el canzl de nrovulsidén 24 de

terior de las dos poleas locas 33 en donde abandona el ca-
nal de propulsidn ?4, narcialmente alrededor y en contacto
con la polea de proPﬁlsidn 242, sobre la marte mas inferio:
de la periferia de la polea 288, alrededor de esa polea,
y sobre la méds interior de las dos noleas locas 338 en don
de enira en el canal de vropulsidn 22 de la cinta transpor
tadora 10. ﬂgsde all{ abandona la instalacidn a través
del juego dé poleas 324. C(Como con las instalaciones de
las figuras 2 y 3, y de las figuras 4 v 5, los czbles de
proyulsidn vropulsen vor friccidn a la cinta transportado-
ra y también la sonortan, y la disposicién es tal que los
cables de propulsidn soporten a la cinta trensnortadors
sustancialmente nor toda su longitud,; no habiendo ningin
esmacio libre intermedio en este somorte, en donde los ca-
bles dé propulsidn sean retirados de la cinta, para confe-

rirles provulsidn.

A
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‘estar dis-uestas, a intervalos a lo largo de la longitud

‘ressectivos canales de nronulsidn y alimentados de retorno

Hoja ndo. 2 2

Se apreciasrd que varias instalaciones, cada

una de las cuzles se muesitran en las figuras 7 y 8, podrian

de la cinta transportadora. Junto a2 cada extremo, se dis
pondrian rodillos, alrededor de los cusles pasa la cinta
transpdrtadora vara volver a lo largo de su tramo inferior
10B que es visible en la figura 8. Ademds, junto a cada

3. . . -
extremo los ‘cables de propulsidn serizn retirados de sus

sobre el lado inferior del tramo inferior 108 de la cinta
en los canales 16 ¥ 17 (figura 1) ressectivemente. Las po
leas locas 336 y 340 (figuras 7 y 8) sonortan a los cables
de »roovulsidén sobre el tramo inferior.

En funcionamiento, la cinta fransvortadera
que puede ser de longitud sustancial (varios kildmetros),
puede no estar cargada uniformemente vor toda su longitud
¥y esto puedé dar lugar a que se desarrolle una tensidn de-
sigual en la cinta transsortadora. Con el fin de aseguran
que la tensidn en la cinta no se haga demasisado grande en
ningin lugar y que los motores de nronulsidn a lo largo
de-la longitud del tramo completo distribuyan apropiada-
mente la cergs, se disponen la pila piezoeléetrica 304 (y
las correspondientes pilas piezoeléctricas en las otras
instalaciones a 1o largo de la 1ohgitud de la cinta trans

poriadora).
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‘cidn de las flechas C ¢ D, cuendo varia la tensidn en los

ajuste el eﬁbrague de fldido 256 (a través del varillaje

de propulsidén pueden ser interconectadas eléctricamente pa

leas 240 y 242 sean nrovulsazdas a velocidades ligeramente

-
Hoja nian, 2_')

Asi,'el-conjunto gue comprende las places

270 y'272 se inclinard sobre sus zivotes 280 en la direc-

cables de propulsidn 42 y 44 (en donde pasan alrededor de
las poleas 286 y 288). Este movimiento de ineclinacidn se
rd traﬁsmifido,a la pila piezoeléctrica 304 como un aumen
to o pﬁa.disminucidn de la carga de compresidn. ILa sefial

eléctrica résultante dard lugar a que el accionador 312

318) de modo que ajuste el var que aplica el motor de pro
pulsidn 250 a las bHoleas 240 y 242, De esia ménera, el

par que cada motor aplica a los cables de »ropulsidn puede
ser contrclado derendiendo de 12 tensidn de los cables de
prooulsidn en ese nunto. Tas unidcdes de tratamiento vy am

plificacidn de seflales 308 de las diversas instalaciones

ra lograr uha deseada distribucidn de tensidn a lo largo
de la longitud de la cinta transoortadora, de manera que
se limite la tensidn que oueda desarrollarse en cualguier
luger de los czbles de provulsidén y/o tienda a igualar la
tensidn a lo largo de las longitudes de los cables.

La unidad diferencial 224 nmermite que las 00

diferentes, »ara tener en cuenta el desgaste y fendmenos

similares, y cualesquiera flexiones ¢ pandeos en el tramo
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comoleté. Ademds, evita que cualquier otra causa haga de
sigual la tensidn entre los cables de vropulsidn sobre la
dos onuestosrde la cinta transportadora.

4 Se apreciard que oueden efectuarse muchag mo
dificzciones en lag estructuras ilustredss en las figuras
7y 8. En particuler, la pila piezoeléctrica puede ser
reemplazada'aor un varillaje que conecte.el conjunto in-
clinable de las placas 270.y 272 nara controlar directa-
mente el embrague de fluido 256, En este caso, el conjun
to inclinable sodrie ser emoujedo en la direccidn de 1a'
fleche D nor une disnosicidn de resortes, anropizdamente
montada. No obstante, se vueden utilizar otros métodos
de medir la fuerza de resccidn ejercida sor las poleas
286 y 288 contra la tensidn en los cobles de vropulsidn
(no imvlicando necesariemente desplazamiento de las poleas)

La figura 9 es una vista en perspectiva de 1lg
colocucidn mecdnica de una versidn ligeramente modificada
de la disposicidn de las figuras 7 y 8, estando suprinida
por razones de claridad una parte de la cinta.’ Se cree
que la descripeidn ya dada nermitird una comwrensidn de

esta figura, sin necesidad de descripcidn detallada.

25
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REIVINDICAGIONES

12,- Una disvosicidn de transnortador de cin-

ta, gue cbmprende'una cinta transnortadora montads varsa

~ ser vropulsada por friceidn mediante wna nluralidad de sec

clones de miembros lineales flexibles, disauesﬁas sucesiva
mente a lo largo de una trayectoria que se extiende longi-
tudinalmente resnecto de al menos parte de la cinta, carac
terizada norque uvna de las sunerficies de la cinta define
un par de conformaciones paralelas e inmediatamente adya-
centes que se extienden a lo largo de la cinta ¥y que estén
dimensionadas para recibir y colocar asi como efectuar con
tacto por friceidn con, las secciones de miembros linezles
flexibles, y una disposicidn de guia nara guiar las seccio
nes de miembros lineales de manera tal gue secciones suce-
sivemente adyacentes entren en contacto nor friccidn con
conformaciones diferentes de las dos conformaciones y en
cualquier lugar a lo largo de dicha trayectoriz =l menos
una de dichas comnformaciones esté¢ en contacto vor friecidn

con una de las secciones.
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28,~ Una disposicidn de acuerdo con la reivin
dicacidn 18, caracterizada por un resnectivo motor de pro-
pulsidn asociéda’con crda una de la oluralidad de seccio-
nes sie miembros lineales nara éonferirla oropulsidn, estaon
do interconectados los motores de progﬁlsidn de manera tall
que la tensidn de prosulsidn en la cinta sea sustancialmen
te uniforme a lo largoe de:dicha trayectoria.

2,- Una disnosicidén de acuerdo con la reivin
dicacidn 18, carzcterizada porque'la cinte transportadora.
tiene un segundo nar'de conformaciones 9»aralelas e inmedis
temente adyacentes a dicho primer par de conformaciones,
estando los dos »rares de conformaciones respectivemente
adyacentes a las regiones de borde de la cinta transports,
dora, estando dimensionado el segundo par de conformaciones

para recibir y colocar, asi como efectuar contacto por fril

i 2]

cidn con, una segunda plurzlidsd de secciones de'miembros

lineales flexibles que estédn disvuestos sucesivamente a

lo largo de una segunda trayectoria que se extiende nara-
lelamente con la trayectoria vrimeramente mencionada, y

en que la disposicidn de guia estd disnuestza de manera tal
que secciones sucesivemente adyacentes de las secciones de
miembros lineales de la segunda pluralidad entran en con-
tacto por friccidn con conformaciones diferentes del segun
do var de las mismas, de manera que en cualquier lugar a

lo largo de la segunda frayectoria de al menos una confor-




10

15

20

25

17038

‘linesles fuera de contactos vor friceidn con una de las
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maci6n de dicho segundo par de conformaciones estd en con
tacto por friceidn con una de las secciones de miembros
lineales ée.lé segunda plurélidad.

3y .- Una disposicidn de acuerdo con la reivin
dicagidn 22; aracterizadé porque las secciones de miem-
bros lineales flexibles de cada una @e dicha o»luralidzd
son partes ée un miembro resvective de dds;miembros linea
lese © 0 . . '
h &.- Una disposicién de acuerdo con la reivin
dicacidn 48, caracterizadsa 00T un respectivo motor de afo«
pulsidn asociado con cada una de la .plurzlidsd- primeramen-
te mencionada de seccioﬁes de miembros linesles para con-
ferir propuvlsién a esa seccidn y también a la corresoon-
diente seccidn de la otra pluralidaé de secciones de miem
bros lineales, estando'intercqnectados-los motores de nro
pulsidén de manera tal que la tensién de nrovulsidn en la
cinte sea sustancialmente uniforme a 1o largo de dichsas
dos trayectorias.

68,.~ Una disposicidn de acuerdo con la reivin

dicacidn 58, caracterizada porque la disnosicidn de guia

comprende una disposicidn, que guia a uno de los miembros

confornaciones del orimer par, que guia al otro de los
miembros lineales fuera de contacto wor friccidn con una 4

las conformaciones del segundo nar, que gufa 2 los miem-

e
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bros desaplicados al motor de »rovulsidn asocieado para con
ferirles nronulsidn, y que guia a dicho un miembro de re~
torno a contacfo lek o friccidn con la otra conformacidn de
dichg nrimer nar sustancislmente en la misma posicidn (con
relacidn & la disposicidn de guia) que la posicidn de desa
plicacidn, y que guia a dicho otro miembro de retorno a
contacto nor friccién_con la otra conformécidn del segundo
ver sustencizlmente en la misma vosicidn (con relacidn a
la disposicidn de guiaf que la posiciGn de desaplicacidn.

78.- Una disposicidn de acuerdo con la reivin
dicacidn 68, caracterizada vor un dispositivo de control
nara controlar las fuerzas de propulsidn conferidas a los
miembros lineales por cada uno de la pluralidad de motores
de propulsidn, de manera que la tensidn en la cinte sea
sustancialmente uniforme a lo largo de la »arte de la cin-
ta que estd aplicada por friccidn con los miembros linea-
les.

88.- Una dispdsicidn de acuerdo con la reivip
dicacidn 68, caracterizada vorque el dispositivo de con-
trol comoprende un dispositivo, asociado con cada uno de
los motores de provpulsidén, para medir y comtrolar la fﬁer;
za de propulsidn que éste confiere a los miembros linea~
les. ) '

98,~ Una disposicidn de acuerdo con la reivin

dicacién 88, caracterizada porque cada disposicidn de guial
Tt
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incluye una polea rotatoria, alrededor de 2l menos oarite

de la.cusl pasa uno de los miembros lineales, y norque el

Aispositivo de control incluye un diswvositivo conectado pa

ra medir la cantidad de fuerza de reaccidn ejercida por la
polea contra la téﬁsién en el miembro lineal, y un disposi
tivo que resoonde a la fuerza de reaccidn medidz para con-
trolar la fuerza de oronulsidn conferida al mieasbro linezl
por el -motors de. propulsidn asociado.

7 102,- Una disposicidn de zcuerdo con la rei-

vindicseidn 78, caracterizada vorque el dispositivo de con

trol comprende.un disjositivo asocizdo con csda uno de los
motores de prppulsidnrnara medir la fuerza de vrovulsidn
que éste confiere a los miembros lineales ¥y, como respues-
ta a ello, para controlar la fuerza de w»rovulsidn que es

conferida a-los miembros lineales =zor el siguiente motor

"de propulsidn en la direccidn de movimiento de la cinta.

118.- Una disposicidn de acuerdo con la rei-
vindicacidn 78, caracterizada porque el dispositivo de con
trol comnrende un dispositivo para medir la carga sobre la
cinta en un 1ugar oreviamente determinado que se encuentra
aguas arriba de todos los motores de vrooulsidn en la di-
reccidn de movimiento de 1a cinta y vpara controlar la fuer|

za de oropu131on conferida a los miembros linesles por ca-

- da unc .de los motores de nronulsidn devendiendo de la car-

ga medida, siendo Tetardsda la eplicacidn del control 2 ca

r
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. da motor de propulsidn por un tiempo relacionado con la

Hola ntm. 30

distancia entre dicho lugar previamente determinado y el
respectivo motor de provulsidén. '

128, Unz disposicidén de acuerdo con una cuall
quiera de las vrecedentes reivindicaciones, caracterizada:
porque la cinta tiene 21 menos dos de dichas conformacio-
‘nes sobre su otra sunerficie.

138.- Una disposicidn de zcuerdo.con una cual
quiera de las precedentes reivindicaciones, caracterizada
porque cada conformacidn es un canal o ranura, o comprende
un nervio,

l42.- Una disposicidn de acuerdo con la rei-
vindigacidn 58, caracterizada porque las dos secciones de
miembros lineales pronulsadas por cada motor de propulsidn
estdn interconectadas con propulsidn vor un engranzje di-
ferencial, '

152 ,~ UNA DISPCSICION DE TRANSPORTADOR DE CIN
TA,
Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede representado en los dibujos que se acompalian y pa

ra los fines que se han especificado.
DL

Esta Memoria consta de treinta hojas escritag

a maquina por una sola cara.

Madrid,29M31978
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