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MEMORIA DESCRIPTIVA
Una máquina dasoascaradora  de granos y  separadora 

de c a s c a r i l l a  oombinada, p a r tic u la rm e n te  de a r ro z , que comprende 
una cámara in te g r a l  en cuyo i n t e r i o r  se encu en tran  dos r e d i"

5* l í o s  d e scasca rad o re s  s itu a d o s  en d iag o n a l, es d e c ir  con sus o jos 
en un p lano in c l in a d o , en cuyos r o d i l lo s  se re c ib e n  lo s  granos 
en  p o s ic iá n  ten d id a  o acostada  de t a l  modo que los granos no pue­
den s e r  a trap ad o s en lo s  c i l in d r o s  e n tre  puntas rom piéndolos.

E l a p a ra to  de la  in v en clán  e s tá  p ro v is to  de una 
10 , en trad a  c i r c u l a r  que desembooa en una to lv a  reg u la d o ra , en cuya 

boca se hace p e n e tra r  e l  grano e l  c u a l cae en una rampa o ra se ra  
que conduoe e l  grano h a c ia  un r o d i l lo  a lim en tad o r; é s te  ú ltim o 
v i e r t e  e l  grano en una rampa oonduotora en la  cu a l lo s  granos 
adoptan  una p o s ic iá n  ten d id a  o acostada para  p e n e tra r  en un 

15. pa r de c i l in d r o s  d eso asca rad o res .
E l grano descascarado  que s a le  de lo s  c i l in d r o s  

m encionados, oae a una zona de a s p ira o iá n  p ro v is ta  de una p lu ­
r a l id a d  de rampas o cascadas de in o l in a c iá n  r e g u la b le , la s  que 
im parten  más o menos v e lo c id ad  de ca ída  a l  grano descascarado  y 

20. a la  c a s c a r i l l a ,  regulando de e s te  modo la  se p a ra c iá n  e n tre  acihos 
E l grano s in  c a s o a r i l la  s a le  por una boca o s a lid a  s itu a d a  por 
debajo  de la s  rampas o cascadas, m ien tras que la  c a s c a r i l l a  es 
a r r a s t r a d a  por una c o r r ie n te  de a i r e  induoida por un v e n ti la d o r  
y  la  c a s c a r i l l a  se  p royec ta  por la  s a l id a  de dicho v e n ti la d o r .

25. Algunos granos de menor peso o sea lo s  llam ados "vanos
caen en o t ra  cámara d e n tro  d e l  mismo a p a ra to , desembocando en 
una s a l id a  separada en donde se re o o le o ta n .

ANTECEDENTES DE LA INVENCION
Se conocen en e l  p re se n te  algunos tip o s  de máquinas 

30 . d e scasca rad o ra s  de grano, que t r a b a ja n  a base de r o d i l lo s  de 
m a te r ia l  f l e x ib l e ,  cuyas máquinas p re se n ta n  algunos inconve-
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n ie n te s , p rinc ipalm en te  e l  de que es n ecesa rio  f a b r ic a r  por una par 
to  1 c dos cas caradora d e l grano y por o t r a  la  separadora  de 
c a s c a r i l la #  Algunas veces se  han combinado d ichas máquinas en 
forma más o menos im provisada, lo  cu a l t r a e  consigo problemas 

5 ,  de adap tación  e n tre  la s  máquinas, como son lo s  re fe re n te s  a l a  
conducción de lo s  p roductos, l a  d isp o s ic ió n  de lo s  mecanismos 
de tran sm is ió n  t a l e s  como bandas y  cadenas y l a  adap tación  de 
lo s  sis tem as de p ro tecc ió n  de lo s  conductos, bandas y mecanismos 
de tra n sm is ió n .

10. Un problema mis involucrado en l a s  máquinas conocidas,
es e l  r e la t iv o  a l  uso de engrases o cadenas^ que en l a s  d e sc as ta -  
rad o ra s  a c tu a le s  re q u ie re  de un mantenimiento cuidadoso y ade­
más se  s u s c i ta n  ru id o s  de a p re c ia b le  in te n s id a d  debido a que 
lo s  mecanismos u t i l iz a d o s  no son d e l todo  s i le n c io s o s .

15# Otro problema de fundam ental im portancia  es e l  de que
lo s  r o d i l lo s  descascaradores empleados en la s  máquinas conocidas 
t ie n e n  normalmente una p o s ic ió n  h o r iz o n ta l, es d e c ir  que lo s  e je s  
de lo s  c i l in d ro s  que mueven lo s  r o d i l lo s  son p a ra le lo s  y  su  
p o s ic ió n  h o r iz o n ta l hace que en la  a lim en tac ió n , lo s  granos se

20.  p re c ip ite n  v e rtic a lm e n te  e n tre  lo s  r o d i l lo s  en forma desordena­
da lo  cual produce que muchos de lo s  granos sean  a trapados en 
lo s  c i l in d ro s  por ambas p un tas, rompiendo una can tidad  co n si­
d e rab le  de granos con la s  p é rd idas m a te r ia le s  que e s to  s i g n i f i ­
ca#

25 . Los a n te r io re s  inconven ien tes s e  superan d e f in i t iv a ­
mente con l a  máquina que s e  p roporciona, ya que s e  pueden des­
c asca ra r  lo s  g ranos, p a rtic u la rm e n te  de a rro z , en una s o la  bancada 
común, en l a  cual l a  p o s ic ió n  d iagonal de lo s  c i l in d r o s ,  es de­
c i r  l a  d isp o s ic ió n  de sus e je s  en un plano in c lin a d o , hace que 
lo s  granos se  descacaren en p o s ic ió n  acostada  o te n d id a , o f re ­
ciendo una separac ión  e f ic ie n te  con e l  mínimo de p é rd id as  de g rano .

30.
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Además, en la  misma máquina se  separan  la s  c a s c a r i l l a s  y lo s  
granos que acc iden ta lm en te  pud ieran  rom perse.

RESUMEN DE LA HWENCION
La máquina que p roporciona e l  p re sen te  inven to  p re -  

5 , so n ta  la  v e n ta ja  de s e r  una so la  unidad descascarado ra  de g ra ­
nos y separado ra  de c a s c a r i l l a ,  en la  oua l lo s  r o d i l lo s  d e s-  
c asca rad o re s  s itu a d o s  en p o s ic ió n  d ia g o n a l, se  d esg astan  obvia­
mente según e l  uso que se le  de a la  máquina y por lo  ta n to  
d icho s r o d i l lo s  dism inuyen de d iám etro  desplazándose la  i n t e r -  

10. seccióndb lo s  mismos. E ste  d esg aste  n a tu r a l  que o c u rre  en c u a l­
q u ie r  máquina s im i la r ,  se compensa m ediante la  p ro v is ió n  de una 
rampa conductora que se desp laza  siem pre d irig ió n d o se  hac ia  la  
in te r s e c c ió n  de lo s  r o d i l lo s  d e sc asca rad o re s , por lo  oual e l  des­
cascaram ien to  es siem pre de una g ran  e f i c i e n c ia , independ ien te '- 

1 5 . mente de la  d ism inución d e l d iám etro  de lo s  r o d i l lo s ,  debido a l  
d e sg a s te .

Los c i l in d r o s  e s tá n  re c u b ie r to s  con un m a te r ia l  f l e ­
x ib le  t a l  como e l  h u le , y  uno de ¿Líos es m óvil y  por lo  ta n to  
se  puede d e sp la z a r  a v o lu n tad , abriendo  o cerrando  la  a b e r tu ra  

20. e n tre  lo s  dos r o d i l lo s  d e sc asca rad o re s , para  conservar cons­
tan tem en te  la  e f ic ie n c ia  do la  m áquina.

La p o s ic ió n  d e l  r o d i l lo  m óvil se re g u la  por medio d e l 
movimiento contro lado  de un v o la n te  ex te rn o  que acciona un brazo 
acodado con lo  c u a l se  o b tie n e  siem pre la  misma se p a rac ió n  e n tre  

25 . lo s  r o d i l l o s .  E l movimiento d e l b razo  acodado, no a fe c ta  la  d i s ­
ta n c ia  que hay e n tre  lo s  c e n tro s  de la s  p o leas y por lo  ta n to  
permanece in a l te r a d a  la  lo n g itu d  d e 'l a s  bandas de tran sm is ió n  
que mueven d ichas p o le a s .

La máquina puede t r a b a j a r  continuam ente d u ra te  muchas 
30i. h o r a s , en forma p a rtic u la rm e n te  s i le n c io s a  y manteniendo cons­

ta n te  - s u  oapacidad para d e sc a sc a ra r  lo s  g ran o s. En la  p rá ó tic a



se ha observado una e f ic ie n c ia  muy a l t a  de descascaram ien to , 
ya que oomo se d i jo  a n te rio rm en te , la  p o s ic ió n  d iag o n a l de lo s 
c i l in d ro s  f a c i l i t a  e l  d eso asca raa ió n to  de lo s  granos que e s tá n  
tend idos o aco s ta d o s , y  la s  p e rd idas de granos vanos son mí­
nim as.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
Para comprender m ejor la  e s tru c tu ra  de la  máquina, la  

d isp o s ic ió n  de sus p a r te s  in te rn a s  y  su  funcionam ien to , se  hace 
re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s  que se  acompañan, de lo s  c u a le s ;

La f ig u ra  1, oa una v is to  en e le v ac ió n  v e r t i c a l  d e l  
e x te r io r  de la  máquina temada por su p a r te  a n te r i o r  y  en la  cual 
se m uestra la  boca de en trad a  ( l l ) ,  que d i r ig e  e l  grano h ac ia  una 
to lv a  reg u la d o ra . Se a p re c ia rá  la  m ir i l l a  (1 2 ), d iv id id a  en t r e s  
secc io n as , a tra v á s  de la  cu a l se  observa e l  paso d e l grano a 
lo s  r o d i l lo s  d e so asca rad o re s . En e s ta  f ig u ra  se  observa tamblón 
e l  v o lan te  (1 3 ), que re g u la  e l  movimiento d e l r o d i l lo  d e sp la z a b le , 
para m antener la  d ls ta n o la  p re o isa  con lo s  dos r o d i l lo s  d escas­
cara do r e s .

En la  p a r to  i n f e r io r  de la  f ig u ra  1 , se a p re c ia n  la s  
en trad as  de a i r e  l4  hac ia  e l  i n t e r i o r  de la  cámara, la s  cua les  
como se verá  más a d e la n te  reg u la n  de acuerdo con su  a b e r tu ra , 
e l  mayor o menor paso de a i r e ,  para  p ro d u c ir  una c o r r ie n te  in ­
ducida por medio de un v e n ti la d o r  que no se  m uestra en ó s ta  
f ig u r a .

La f ig u ra  2 , es un o o rte  t r a n s v e r s a l  de la  sooclón 
o cámara de t r a b a jo ,  en la  cu a l se m uestra la  to lv a  de re g u la c ió n  
(15 ) ,  por la  cu a l pene tra  e l  grano a tr a v á s  de la  boca do en trad a  
de la  máquina¡[ Se a p rec ia  la  r a s e ra  ( ló ) ,  que es re g u la b le  por 
medio d e l meoanismo de pa lancas (17 ) ,  e l  c u a l abre y  c ie r r a  o 
vo luntad  con re g u la c ió n  p re c is a  dicha r a s e r a .  Se m uestro tam bián 
e l r r o d i l l o  (18) que alim en ta  y  esparce  e l  grano que se  encuen tra
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en  la  to lv a .  La palanca  (19) reg u la  la  r a s e ra  ( ló )  m ediante una 
b a rra  (20) quo coneota e l  mecanismo ( 17 ) .  S itu ad a  por debajo  d e l  
r o d i l lo  a lim o n tad o r, se encu en tra  una rampa conductora ( 2 l ) , que 
se  d i r ig e  autom áticam ente h ac ia  e l  v é r t ic e  de lo s  c i l in d ro s  

5 . d e sc a sc a ra d o re s , que en d icha f ig u ra  so han marcado con los
número (22) y  (2 3 ) . Se observa tam bién la  pared  f le x ib l e  (2 4 ). 
Inm ediatam ente por debajo de d ichos c i l in d r o s  aparece  e l  espacio  
( 25) ,  que forma la  cámara de a s p ira c ié n , den tro  de la  c u a l so 
en cu en tran  s i tu a d a s  la s  rampas (26) ,  de r e te n c ié n  o a c e le ra c ié n  

10^ d e l grano y  c a s c a r i l l a ,  la s  c u a les  tam bién re g u la n  y  d ir ig e n
e l  a i r e  a tra v é s  d e l grano descascarado  por lo  cual d icho a i r e  
se  l le v a  la  c a s c a r i l l a  h ac ia  e l  v e n t i la d o r  (27) ,  m ien tras que e l  
grano quo se  encuen tra  l i b r e  de la  c a s c a r i l l a ,  cae por gravedad 
h ao ia  la  s a l id a  (2 8 ), en donde se r e c o le c ta .  En la  misma f ig u ra  

1 5 * se  m uestran la s  v á lv u la s  (29) y  (30) que separan  e l  grano vano 
y  aq u e l que acc iden ta lm en te  ha sido  ro to  por lo s  c i l in d r o s ,  que 
cae por la  sahda (3 1 ). F inalm ente en la  misma f ig u ra  se observan 
la s  p lac as  d e f le o to ra s  (32) , que pueden s e r  m ovibles para p e r­
m i t i r  e l  mayor o menor paso d e l  a i r e  h ac ia  la  cámara (25) .

20. Con r e fe re n c ia  a la  f ig u ra  3 ,  de lo s  d ib u jo s  que se
acompañan, cuya f ig u ra  es una v i s t a  e x te r io r  en e le v a c ié n  v e r ­
t i c a l  deL aparato  de la  p re sen te  in v en c ió n , so b re sa le n  e l  me­
canismo de lo s  r o d i l l o s ,  e l  v o la n te  re g u la d o r  de la  p o s ic ió n  de l 
r o d i l lo  d e scasca rad o r m óvil y  la  cámara d e l  v e n ti la d o r .  Se ap ro - 

25 . p ia  en prim er térm ino é l  mencionado v o la n te  (13) d e l t o m i l l o
de re g u la c ió n , que muevo a vo lun tad  d e l r o d i l lo  m óvil d escasca ra ­
dor ( 22) ,  por debajo  d e l  cu a l se  encu en tra  e l  segundo r o d i l lo s  
d e sc asca rad o r ( 23) .  Se observa la  boca de en trad a  ( l l ) ,  por de­
b a jo  de la  cu a l se  s i tú a  e l  r o d i l lo  a lim en tad o r (18 ), que es 

30 . a i  que esp a rce  lo s  g ranos. También se m uestra la  m ir i l l a  de
in sp e cc ió n  ( l2 )^  Con e l  número (33) se  marca e l  brazo soporto  d e l



r o d i l lo  m óvil y  d e sp lazab lo , en ta n to  que o l ni&aoro (34) denota 
e l  b razo  so p o rte  de l r o d i l lo  f i j o .  E l t o m i l l o  re g u la d o r  (35)) 
de p re s ió n  y  acercam iento  de lo s  r o d i l lo s  d e sc asca rad o re s , se  mués 
t r a  en ó s ta  f ig u ra  en toda su  lo n g itu d . Tambión so a p re c ia  la  
palanca cen trado ra  (36) ;  de la  rampa conductora que se conecta 
a l  e je  (37) de la  rampa y  asimismo se  observa e l  e slabón  (38) ,  
que une e l  b razo  so p a rte  (33 ) d e l r o d i l lo  m óvil, con la  palanca 
(3 6 ). La cámara (39)# d e l v e n ti la d o r  se  m uestra en e l  o tro  e x t r e ­
mo d e l  a p a ra to , con su  s a l id a  (4 o ), por donde s a le n  la s  c a s c a r i ­
l l a s  que han sid o  separadas de lo s  g ranos.

Con r e la c ió n  a la  f ig u ra  4 , l a  cu a l es un c o r te  esque­
m ático t r a n s v e r s a l  d e l mecanismo completo de lo s  r o d i l lo s  de que 
oonsta e l  a p a ra to  de la  invención , se  m uestra en p rim er tó r -  
mino la  boca de en trad a  ( l l ) ,  por debajo do 1a c u a l se  encuen tra  
e l  r o d i l lo  a lim en tado r ( l 8) ,  en cuyo extremo derecho se  ha 
ind icado  e l  brazo  (4 o ), con su re s p e c tiv o  p iv o te  ( 4 l ) ,  y  por 
debajo d e l r o d i l lo  a lim en tado r se  n u e s tra  e l  c i l in d r o  d e se as -  
carador m óvil (22) ,  ju n to  a l  c u a l en su p a r te  in f e r io r  se  mues­
t r a  e l  r o d i l lo  f i j o  (2 3 ). E l brazo  (42) donde se monta la  polea 
(43) que c o n tro la  la  te n s ió n  de la s  bandas d e l  sistewta f i j o ,  
tambión se ha ind icado  olaram ente en la  f ig u ra '.  Asimismo aparooo 
e ld e ta l lo  de la  m anivela (4 4 ), por medio de la  cu a l se mueven 
la s  rampas de re te n o ió n  y  a c e le ra c ió n  d e l  grano y  c a s o a r i l la  que 
en la  f ig u ra  2 se  han maroado con o l nómero (26) .

La f ig u ra  5) es un c o rte  esquem ático de p e r f i l  d e l 
lado opuesto a la s  tran sm isio n es  y so p o rte s  de lo s  r o d i l lo s ,  en 
cuya f ig u ra  so observa la  tapa (45) de lo s  r o d i l lo s  d e seas- 
ca rad o res , la  cual puede ponerse o q u i ta r s e  a vo lun tad  por 
modio de lo s  t o m i l l o s  o p reso res  (4 6 ), con e l  f i n  de reem plazar 
uno o ambos r o d i l lo s  cuando ó s to s  n e c e s i ta n  cam biarse^ Por 
debajo do la  tapa  mencionada, se m uestra la  palanca (4 4 ), que



nueve la s  rampas do re te n o iá n  o a o e le ra c lá n  d e l grano o casca­
r i l l a  por medio do la  c o r r ie n te  de a i r e  inducida  a tra v á s  de 
la s  mismas^ Por debajo  do á s ta  palanca  se m uestra la  palanca 
(4 7 ), que es la  que mueve loa v á lv u la s  para se p a ra r  e l  grano 
vano, que en lo  f ig u ra  2 se han m ostrado oon lo s  nátaeros (29)
Y (30), y que en e s ta  f ig u ro  se m uestran por medio do l in e a s  
p u n tead as . En la  p a r te  su p e r io r  de e s ta  f ig u ra  aparece  la  boca 
de a llm en tao ián  ( l l ) ,  debajo  do la  cual se  m uestra e l  mecanismo 
do b razos de palanca (20) ,  que es e l  que mueve la  r a s e ra  que 
en la  f ig u ra  1 se ha marcado con e l  námero (16) .  Asimismo 
en e s ta  f ig u ra  se observa e l  motor (4 8 ) , con e l  sistem a de 
bandas que mueven por medio de la  po lea  (49) e l  r o d i l lo  a llm o n ta - 
dor ( 18 ) y  e l  v e n t i la d o r  (27) .

N O T A
D escrito  e l  o b je to  d e l  p re se n te  in ven to  se d e c la ra n  

como no d iv u lg ad as n i  p ra c tic a d a s  en EapaHa la s  s ig u ie n te s  
r e iv in d ic a c io n e s ;

1 . -  P erfecc ionam ien tos en  máquinas descascarado ras 
de granos y  separadoas de c a s c a r i l l a s  combinada, que com­
prenden una cámara in te g r a l  p ro v is ta  en su  p a r te  su p e r io r  de 
una boca de a lim e n ta c iá n  y una m ir i l l a  en e l  f re n te  su p e r io r  
de la  máquina para  o b ten er e l  paso d e l  grano a tra v á s  de 
dloha boca de a lim e n ta c iá n ,.u n a  to lv a  reg u lado ra  por la  
c u a l p e n e tra  e l  grano e l  cu a l cae sobro una ra s e ra  que regulo  
a v o lu n tad  en su  p o s ic lá n , y  que desemboca d irec tam en te  hacia  
un r o d i l lo  a lim en tad o r e l  c u a l v i e r t e  e l  grano en una rampa con­
du c to ra  en  la  c u a l lo s  granos so tie n d e n  o a cu estan  para  pe­
n e t r a r  a tra v á s  de un p a r  de c i l in d ro s  d eseasca rad o res en lo s 
c u a le s  se sep a ra  la  c a s c a r i l l a  d e l  grano; c a ra c te r iz a d o s  porque 
la  rampa oonductora es a u to o rie n ta b lo  h a c ia  la  in te rs e c c iá n  de



lo s  o i l in d ro s  d eseaso a rad o re s ; e l  grano cae po r gravedad h ac ia  
una p lu ra lid a d  de rampas de in c l in a c ió n  re g u la b le  para im p a r t i r  
más o menos ve loo idad  de oalda a l  grano desoasoarado e l  cual 
se r e c o le c ta  en una booa de s a l id a  s i tu a d a  inm ediatam ente po r debajo 

5 . de l a  menoionada p lu ra lid a d  de rampas; l a  c a s c a r i l l a  se  p royec ta  
h ac ia  una cámara de c o r r ie n te  de a i r e  in ducida  por un v e n t i la ­
do r, proyectando la s  o a s o a r i l la s  h a c ia  e l  e x te r io r  d e l apara to  
m ien tras que lo s  granos que se han ro to  caen po r gravedad por o tra  
s a l id a  despuás de p ro y e c ta rse  h ac ia  unas v á lv u la s  reg u lad o ras  

10. s itu a d a s  en la  cámara de Inducción , c a ra c te r iz a d a  porque lo s  
o i l in d ro s  desoascaradores e s tá n  s itu a d o s  en d iag o n a l es d e o ir  
con sus e je s  en un plano in d in a d o ,  ev itando  que lo s  granos que 
pen e tran  e n tre  lo s  mismos en p o s ic ió n  te n d id a  o a co s ta d a , sean 
a trapados en lo s  c i l in d ro s  e n tre  p u n tas , rom piéndolos.

13. 2.- P erfeccionam ien tos de conformidad oon l a  r e i ­
v in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d o s  porque l a  transm isión ,m ov im ien to , 
so p o rte  y desplazam iento de lo s  o i l in d ro s  d eso asca rad o re s , e s tá n  
in teg rad o s en dos b razos aoodados de a r t ic u la c ió n  oomán, uno de 
e l lo s  f i j o  en la  banoada de la  máquina y o tro  m óvil o d e sp le z a -  

20^ b le  para  r e g u la r  e l  a p r ie te  de lo s  o i l in d r o s ;  l a  p o s lo ió n  d e l ro ­
d i l l o  desoascarado r móvil se re g u la  p o r medio de un v o la n te  s i ­
tuado en e l  e x te r io r  de la  máquina, que acc iona  un t o r n i l l o  r e ­
g u lad o r que im parte  movimiento a un brazo acodado e l  oua l en su  
movimiento desp laza  a l  r o d i l lo  deso asca rad o r m óvil, para  man- 

25. te n e r  o on stan te  la  se p a ra c ió n  e n tre  lo s  r o d i l lo s  d e so asca rad o re s , 
m ien tras ee m antienen o o n stan tes la s  d is ta n c ia s  e n tre  lo s  oen- 
t r o s  de la s  po leas que accionan  lo s  c i l in d r o s ,  a s i  como la  
lo n g itu d  de la s  bandas de tra n sm is ió n .

3.** P erfeccionam ien tos de conformidad oon la  r e iv in —
3 0 di oaoi ón 1, c a ra c te r iz a d o s  además porque la s  rampas de a s p i­

ra c ió n  y  la s  v á lv u la s  separado ras d e l grano vano son re g u la b le s

- 9-



en su  p o s ic ió n  p o r medio de c o rre sp o n d ie n te s  palanoas s i tu a d a s  
en e l  i n t e r i o r  de la  máquina^

4 i.- P erfeooionam ientos do conform idad con l a  r o iv iu -  
d io ao ián  1, c a ra c te r iz a d o s  además porquo e l  sistem a de bandas 
que mueve lo s  c i l in d r o s  y e l  v e n t i la d o r  e s tá  aooionado por la  
p o lea  f i j a d a  a l a  f le c h a  de un m otor colocado en l a  base de la  
máquina, en e l  i n t e r i o r  de l a  misma^

5#** P erfecc ionam ien tos en máquinas deseas caradoras 
de granos y separado ras do c a s c a r i l l a  combinada^

Segán se  d e sc rib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re sen te  memoria 
d e s c r ip t iv a  que consta  de 10 h o jas fo l ia d a s  y e s c r i ta s  a má­
quina  p o r una so la  Cara, aoompañada de lo s  d ibu jo s reglam en­
ta r io s ^

M adrid, a 2 2 MAR. 1978
p .a .

d/RME tSERNp.p.
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