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PATENTE DE INVENCION

por VEINTE afios

golicitada en Espafia a favor de YOSHIDA KOGYO K.K., de na-

cionalidad japonesa, domiciliada en No. 1, Kanda Izumi-cho,
5 Chiyoda=ku, Tokyo, Japén, por "Perfeccionamientos en las mi

quinas grapadoras", con prioridad de la solicitud japonesa

5233774 de fecha 25 Marzo 1977. = = = = = = = = = = = = =

MEMORIA DESCRIPTIVA
ANTECEDENTES DE LA INVENCION

10. Campo de la invencién:

La presente invencién se refiere a una mdquina pa

ra aplicar y remachar una grapa alrededor de un objeto, - -

Técnica anterior:

Existen muchas mdquinas grapadoras que son de ac—
15. cionamiento manual, eléctrico o mecédnico. La mayoria de las
méquinas manuales gon portdtiles, pero dado que se ocupa al

menos una mano para accionarlas, las méquinas no son apropig

das en los casos en que se necesite con frecuencia un ac-
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cionamiento de precisSifn. = = = m= = = m — - _- - .- - - - -

Las miquinas accionadas a potencia son similares
en forma a la prensa de punzén y forzosamente tienen un
gran tamafio. No pueden transportarse ficilmente de wn lugar
a otro. Ademds, tales mdquinas aplicadoras de elementos de
sujecifn proporcionan un espacio relativamente pequefio alre
dedor de la sufridera de remachado, lo que requiere que wn
objeto a grapar sea lo menos voluminoso posible para manipu

larse de modo seguro y suave por debajo del punzén. - — — ~

RESUMEN DE LA INVENCION

Segin la invencifn, se mueve angularmente un bra-
zo de punzén soportado pivotantemente sobre un primer sopor
te montado en una base por un solenoide montado en la base
para llevar el punzén hacia una sufridera soportada por un
segundo soporie montado en la base, estando situado el sole
noide alejado del segundo soporte para proporcionar un espa
cio alrededor de la sufridera. Un brazo de sostén gque con-
tiene un depfsito de grapas estd soportado también pivotan-
temente sobre el segundo soporte, alimentédndose las grapas
una a la vez en unos medios de pista en el brazo de sostén
y depbsito para impulsarse por el punzén hacia la sufride-
ra. E1 brazo de punzén y el brazo de sostén estdn forzados
en separacién uno del otro por medios elisticos, estando 1i
mitado tal movimiento en un espacio angular entre los mis-

mos. Unos medios amortiguadores limitan el4sticamente el mo
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vimiento pivotante de separacién del brazo de sostén de la

Es una finalidad de la presente invencién propor-
cionar una miquina grapadora que es de tamafio reducido y de

peso relativamente 1ligero. « = = = = = = - e - -

Otra finalidad de la invencién es proporcionar
una miquina grapadora que tiene una cantidad méxima de espa
cio alrededor de una sufridera de modo que pueda realizarse

fécil y seguramente la operacién de grapados = = = = = = =

Otra finalidad de la presente invencién es propor

cionar una mfquina grapadora que puede manipular objetos re

Jlativamente voluminosos, = = = @ = @ = c 0 m- - - -

Otras muchas ventajas, caracteristicas y finalida
des adiciongles de la presente invencién se hardn evidentes
a los técnicos en la materia al hacer referencia a la des-—
cripcién detallada y los planos anexos en los que se ilus-
tra a tf{tulo de ejemplo una realizacién estructural preferi

da segin los principios de la presente invencién, - - — — -

BREVE DESCRIPCION DE I0OS DIBUJOS

La Figura 1 es una vista en perspectiva de una m4

quina grapadora construida de acuerdo con la presente inven
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la Figura 2 es una vista en seccién transversal
vertical ampliada de-la mdquina de la Figura 1, con partes

ilustradasenalzado;-———-—---———- ——————

la Pigura 3, que aparece con la Figura 1, es una

vigta en alzado frontal, con partes rotas, de la miquina; -

la Figura 4 es una vista en perspectiva fragmenta
ria que ilustra una relacién de coaccién entre un brazo de

punzén y un brazo de sostén de la méquing; y = ~ ~ = ~ — e

las Piguras 5 y 6 son vistas en seccién transver—
sal ampliadas que ilustran topes terminales con forma de
grapa unidos a las cintas de soporte de cierres de cremalle

ra por la miquing de la invencibfe — = = = =~ = = = = = ~ =

DESCRIPCION DETALLADA

Los principios de la presente invencién son parti
cularmente Wtiles cuando se realizan en una miquina grapado

ra ilustrada en la Figura 1 y sefialada con 10 de modo gene-

Tal como se ve mejor en la Figura 2, la miquina
10 comprende una base 11 sobre la que estén montados un pri
mer soporie vertical 12 y un segundo soporte vertical 13
gue estén espaciados uno del otro. El primer soporte 12 tig

ne un pasador horizontal 14 cerca de su extremo superior,
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soportando el pasador 14 un brazo 15 de punzén y wn brazo
16 de sostén cerca de un primer extremo o extremo posterior
de los mismos, estando posicionado el brazo 16-de sostén:
por debajo del brazo 15 de punzén. El brazo 15 de punzén y
el brazo 16 de sostén son desplazables angularmente o pivo-
tables alrededor del pasador 14, con independencia uno del
otro dentro de un cierto espacio angular entre ellos, tal

como se describe mis adelante, = = = = = = = =~ = - - - -

El segundo soporte 13 soporta un portasufridera

17 que estd fijado al segundo soporte 13 por medio de wun
tornillo 18 para metales que estd atormillado en el segundo
soporte 13 de forma horizontal a través de una ranura verti
cal 19 (que se ve mejor en la Figura 3) del portasufridera
17. Asf el portasufridera 17 es ajustable verticalmente en
cuanto a posicibn respecto del segundo soporte 13. El segun
do soporte 13 también lleva un tornillo 20 para metales ver
tical en el que se apoya el portasufridera 17 para estabili
dad posicional al ajustarse. El portasufridera 17 tiene wn
rebaje 21 en su superficie superior, en el que estd introdu
cida una sufridera 22 de remachado con su renura de sufride

ra mirando hacia arriba. — = = =« = = = - - - . - - —- - -

Tal como se ilustra en la Figura 4, el brazo 15
de punzén es de seccién transversal acanalada con la abertu
ra del canal mirando hacia abajo, y el brazo 16 de sostén

es de seceidén transversal acanalada similar, mirando la
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abertura del canal hacia arriba. Al producirse el movimien-
to pivotante descendente, el brazo 15 de punzén se ajusta
sobre el brazo 16 de sostén. Montado en el brazo 16 de sog
tén hay un depbsito 23 de grapas que es deslizable horizon-
talmente ‘para su retirada del brazo 16 de sostén o su intro
duccién en el mismo, teniendo el depdsito 23 un par de ranu
ras longitudinales 24, 24 en las que pueden disponerse las
patas 25, 25 de una fila de grapas 26. Un alimentador- 27 de
grapas dispuesto deslizantemente en el depésito 23 tiene un
par de brazos dispuestos respectivamente en las ranuras 24,
24 del depébsito 23 y se empuja a lo largo del mismo por un
resorte 28 de traccién a fin de forzar las grapas cargadas
26 fuera del dep6sito 23. El resorte 28 de traccién estd
unido por su primer extremo a una oreja 29 del alimentador
27 de grapas y, tal como se ilustra en la Figura 2, se ex~-
tiende alrededor de un rodillo 30 sobre un soporte fijo 31
fijado al brazo 16 de sostén en su extremo anterior, y estd
wido por el otro extremo al brazo 15 de punzén, Una tapa
32 estd colocada sobre el brazo 16 de sostén para cubrir el
depésito 23, teniendo la tapa 32 una ranura longitudinal 33
a través de la cual se extiende la oreja 29 del alimentador
27 hacia arriba para el movimiento deslizante del alimenta~—~

dor 27 a lo lafgo del depdsito 234 = m = = =~ - = - - = -

Tal como se ilustra en la Figura 2, el brazo 15
de punzén lleva wn punzén 34 en su extremo anterior, estan-

do dirigido el punzén 34 hacia abajo hacia la sufridera de
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remachado 22. Hay unos medios 35 de pista proporcionados
con juntamente por el soporte 31 y el depbsito 23, teniendo
los medios 35 de pista una primera gufa 36 en el soporte 31
¥y una segunda gufa 37 en un morro 38 en el extremo delante~
ro del depésito 23, Las gufas primera y segunda 36, 37 es-
t4n mantenidas en registro una con la otra para proporcio~
nar un paso g través del cual puede moverse el punzén 34,
estando en registro la trayectoria del punzén 34 con la su-
fridera 22 de remachadc, Se alimentan las grapas wa a la
vez por el alimentador 27 transversalmente en la trayecto-

ria del punzén 34 en los medios 35 de pista. — = = = = —~ -

Uh par de resortes helicoidales de compresién 39,
39 (Figura 3) actda entrérel brazo 15 de punzén y el brazo
16 de sostén junto a sus extremos anteriores a fin de mante
nerlos separados. Un resorte 40 de traccién (Figuras 2 y 4),
actia entre el brazo 16 de sostén y la base 11 para forzar
el brazo 16 de sostén hacia la base 11. EL brazo 15 de pun-—
zén estd forzado hacia arriba fuera de la base 11 por un
par de resortes 41, 41 de compresién (que se ven mejor en

la Figura 4) que actan entre el brazo 15 de punzén y la ba

Un brazo 42 con forma de U (Figura 3) estd fijado
al brazo 15 de punzén y abraza el brazo 16 de sostén para
limitar el movimiento pivotante de los brazos 15, 16 en se-

paracién uno del otro mds alld de un espaciado angular pre-
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determinado entre los mismos., El espaciado angular entre
los brazos 15, 16 es ajustable girando un tormillo 43 lleva
do en el brazo 42 con forma de U y que sobresale hacia la
cara inferior del brazo 16 de sostén y coopera con el mis-~
mo. Un brazo 44 similar con forma de U esti fijado al pri-
mer soporte 12, llevando el brazo 44 un tornillo 45 que se
extiende hacia el brazo 15 de punzén y susceptible de coope
racién con el mismo para limitar el movimiento angular as-
cendente del brazo 15 de punzén mds alld de un dngulo deter
nminado entre la base 11 y el brazo 15 de punzén. El grado
de tal movimiento angular ascendente del brazo 15 de punzén

es ajustable por el $0rmillo 45, = = = m = = = = = - - - -

A la parte posterior del brazo 16 de sostén estd
fijada una cartela 46, Figura 2, en la que est4 montada pi~
votantemente una palanca 47 que tiene un saliente 48 de blo
queo, estando forzada normalmente la palanca 47 por un re-
sorte 48a para colocar el saliente 48 de blogueo en la tra-
yectoria del depésito 23 en y a 1o largo del brazo 16 de
sostén. El depbsito 23 tiene un rebaje 49 en el que puede
penetrar el saliente 48 de bloqueo, con lo gue se puede man
tener el depdsito 23 en posicién en el brazo 16 de sostén
contra el desplazamiento longitudinal hacia afuera respecto
del brazo 16 de sostén. Cuando se empuja la palanca 47 ha-
cia abajo hasta retraer el saliente 48 de bloqueo fuera del
rebaje 49, se puede retirar el depbsito 23 del brazo 16 de

sostén para cargar grapas o para su subgtitucibn. = - = - ~
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Un brazo amortiguador flexible 50 estd fijado por
un primer extremo a la cartela 46, siendo el otro extremo
del brazo 50 susceptible de cooperacién con el primer sopor
te 12 cuando el brazo 16 de sostén se separa pivotantemente
de la base 11. Cuando el brazo amortiguador 50 toma contac-
to con el primer soporte 12, se limita o0 se amortigua elds-
ticamente el movimiento ascendente posterior del brazo 16

de s08tén, = = = = = = - - - e

Un solenoide 51 estid montado en la base 11 y estéd
situado alejado del segundo soporte 13, teniendo el solenoi
de 51 un émbolo vertical 52 que estd acoplado por un par de
eslabones 53 al brazo 15 de punéén en una posicién substan-
cialmente central de la longitud del brazo 15 de punzén.
Cuando se acciona el solenoide 51, se retrae el émbolo 52 de

la posicién saliente que se ilustra en la Figura 2, = = = =

Es preferible utilizar un solenoide de pequeflo ta
mafio que es excitable a 100 V ce.a. Se aplican 200 V c.a. a
tal solenoide para obitener una fuerza de traccién de émbolo
que es cuatro veces mayor que serfa si se aplicaran 100 V
c.2. Con una tal modalidad de operacién, es necesario dotar
el solenoide de un dispositivo disyuntor regulado por tempe
ratura, por ejemplo un elemento bimetdlico, para impedir
que se caliente excesivamente el solenoide 51 y que se da-
fie eventualmente. Con el solenoide de tamafio tan reducido y
accionable para una fuerza de remachado mdxima, la miquina

es de tamafio relativamente pequefio y, no obstante, puede
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funcionar con seguridade — = = = m = = = = = = - - - - -

Una carcasa 54 estd montada sobre la base 11 para
cubrir las partes de la miquina, teniendo la carcasa 54 una
abertura 55 en su pared posterior a través de la cual sobre
sale la palanca 47, La carcasa 54 lleva un borne 56 de sumi
nistro de energla y un borne 57 para pedal ambos para cone-
xi6n al solenoide 51. Un protector 58 estd fijado a la car-
casa 54 y se extiende hacia abajo, teniendo el protector 58
un extremo inferior doblado en forms semicircular (Figura
1) posicionado justo por encima de la sufridera 22 pare pro
teger las manos del operador durante el funcionamiento de

la miquing 10 = = = = = = o - - o - - — - - - - =

Ia miquina 10 es particularmente Wtil para fijar
topes terminales con forma de grapa a cintas de soporte de
cierre de cremallera que ya se han unido a prendas por cosi
do. Para una tal aplicacibn, puede afladirse un dispositivo
59 de montaje de cursores soportado en una barra horizontal
60 que se extiende hacia adelante a través de una abertura
61 en el segundo soporte 13, En‘servicio, se cargs una fila
de topes terminales con forma de grapa en los depésitos 23,
que entonces se coloca en el brazo 16 de sostén desde su ex
tremo anterior hasta que el saliente 48 de blogueo de la pa
lanca 47 est4 blogueado en el rebaje 49 del depbsito 23. Se
colocan conjuntamente un par de cintas de soporte 62, 62 de

cierre de cremallera (Figura 5) unidas a una prenda sobre
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el portasufrideras 27 y se mantienen inméviles por un punto
de aplicacién deseado sobre las cintas de soporte alineado
con la sufridera 22. Dado que hay un espacio relativamente
grande alrededor del segundo soporte 13, la prenda a la que
las cintas 62, 62 de cierre de cremallera estdn cosidas
cuelgan libremente alrededor del segundo soporte 13 y no re
presenta obstruccifn alguna para las etapas siguientes de
aplicar un tope terminal. Entonces se aprieta un pedal (no
ilustrado) para accionar el solenoide a fin. de ejercer una
traccién sobre el émbolo 52, con lo que el brazo 15 de pun~
zén embieza a descender hacia la base 11 contra la resisten
cia de los resortes 41, 41. Cuando el brazo 15 de punzén se
desplaza hacia abajo, empuja el brazo 16 de sostén hacis
abajo por el resorte 39 que actda entre los brazos 15, 16,
manteniendo un espacio entre los mismos., En este momento,
el resorte 40 de traccidn también ayﬁda a bajar el brazo 16
de sostén. El movimiento descendente del brazo 16 de sostén
queda impedidb cuando el morro 38 llega a tope contra la cg,
dena de cintas 62, 62 de cierre de cremallera sobre la su-
fridera 22. El1 brazo 15 de punzén sigue desplazéndose hacia
abajo a medida que comprime los resortes 39, 41 hasta que
el punzén 34 es forzado hacia abajo a través del paso en
los medios 35 de pista para expulsar un tope terminal 63
con forma de grapa (Figura 5) fuera del depésito 23 y para
agplicar y remachar el tope terminal 63 alrededor de la cade
na de cierre de cremallera. Cuando el tope terminal 63 estd

unido a las cintas 62, 62 de cierre de cremallera, se libe—
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ra el pedal para desexcitar el solenoide 51, con lo que el
brazo 15 de punzén inmediatamente salta hacia arriba nueva-
mente bajo la energia combinada almacenada en los resortes
39 ¥ 41 hasta que el brazo 15 de punzén entra en coopera-
cibn con el tornillo 45 del brazo 44 con forma de U fijado
al primer soporte 12. En la carrera ascendente del brazo 15
de punzén hacia el 1limite superior, el tornillo 43 sobre el
brazo 42 con forma de U fijado al brazo 15 de punzén toma
contacto con el brazo 16 de soporte y lo eleva conjuntamen—
te con el brazo 15 de punzlén para elevar los medios 35 de
pista fuera de las cintas de soporte 62, 62 del cierre de

cremallera sobre la sufridera 22, = = = m = = m = = - - - ~

Cuando se desea unir un tope terminal 64 con for-
ma de grapa a una sola cinta 65 de soporte de cierre de cre
mallera tal como se ilustra en la Figura 6, se substituyen
el punzén 34, depbsito 23 y sufridera 22 de remachado, por
otro juego de punzébn, depésito y sufridera de remachado

apropiado para aplicar tal tope termingle = = = = = = = = =

Si bien los téenicos eﬁ la materia pueden suge-
rir distintas modificaciones de menor alcance, debe quedar
entendido que se desea realizar dentro del alcance de la pa
tente que la presente merece, todas aguellas realizaciones
que razonable y debidamente entran dentro del alcance de eg

ta contribucibén a la técnicae = = = = = = = = = —- - - —

A los efectos consiguientes se declaran de nove-
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dad y propiedad para Espafia, sus territorios y plazas de sg

beranfa, las reivindicaciones que siguens — - = = = = = = ~
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REIVINDICACIONES

1+.= Perfeccionamientos en las mdquinas grapadoras,

caracterizados porque la mdquina comprende: = = = = = = ~ ~

(a)

(v)

(c)

una base que tiene soportes primero y se-
gundo montados sobre la misma y espacia-

dos uno del otro; = = = = = = = = - ———

un brazo de punzén soportado pivotantemen
te sobre dicho primer soporte, llevando

dicho brazo de punzén un punzén; = = = =

wn brazo de sostén soportado pivotantemen
te sobre dicho primer soporte, llevando

dicho brazo de sostén un depdsito amovi~

. ble para almacenar en el mismo grapas; —

(d)

(e)

medios de pista proporcionados conjunta=—
mente sobre dicho brazo de sostén y dicho
depbsito, siendo susceptible dicho punzén
de movimiento a través de dichos medios

de pigta; = = = = = = w0 - - —— - -~

medios en dicho depdésito para alimentar
las grapas una a la vez en la trayectoria
de dicho punzfn en dichos medios de pis=-

ta —————— = em mm W e Nm Em EN M ER W me me
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(£f) una sufridera de remachado montada sobre
dicho segundo soporte y situada en regis-

' tro con dicha trayectoria de dicho punzén;

(g) medios que actian entre dicha base y dicho
brazo de punzén en una posicién alejada
de dicho segundo soporte para mover angu-—
larmente dicho brazo de punzén a fin de
permitir que dicho punzén.se desplace a
través de dichos medios de pista hacia di

cha sufridera.s ~ - = = = = = = = = @ = =

2+= Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dichos medios de pista comprenden una
primera gufa en una cartela sobre dicho brazo de sostén y
wma segunda gufa en un morro de dicho depébsito, estando en
registro dicha primera gufa y dicha segunda gufa una con la
otra para proporcionar un paso a través del cual dicho pun-

zén es susceptible de moverse, = = = = = = = = - -

3e~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dichos medios para mover angularmente
dicho brazo de punzén comprenden un solenoide montado en di
cha base y que tiene wn émbolo, y eslabones acoplados entre
dicho brazo de punzén y dicho émbolo, estando conectados ai
chos eslabones substancialmente en el centro de la longitud

de dicho brazo de punzén, y siendo accionable dicho solenoi
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de a fin de retraer dicho émbolo, = = = = = = = = = - = = =

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque la miquina incluye un portasufridera
fijado ajustablemente a dicho segundo soporte, estando lle—

vada dicha sufridera de remachado sobre dicho portasufride-~

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho brazo de sostén tiene ung sec-
cibn transversal acanalada y porque dicho depbsito es sus-
ceptible de deslizamiento longitudinal en dicho brazo de
gsostén, incluyendo la méquina medios sobre dicho brazo de

sostén para bloquear dicho depésito en dicho brazo de #os-

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 5,
caracterizados porque dich¢s medios de bloqueo comprenden
una palanca que tiene un saliente de bloqueo y que estd mon
tada pivotantemente en dicho brazo de sostén, estando forza
da normalmente dicha palanca para colocar dicho saliente de
bloqueo en la trayectoria de dicho depésito, y teniendo di-

cho depbsito un rebaje para recibir dicho saliente de blo=

queo. N W G M WD SE WT R AR AP G B G BN B M0 N e G e B S G W s e

Te~ Perfeccionamientos segin la reivindicacifén 1,
caracterizados porque la mfquina incluye unos primeros me-

dios el4dsticos que actian entre dicho brazo de punzén y di-
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cho brazo de sostdn p4te menibenerlos separados, y unos Se-
gundos medios elfsticos que actilan entre dicho brgto ds sog
tén y dicha base patra forzar dicho brazo de soports hacia

QichE Baloe = % o an ® s le o an o du den b e e KR e e W W e e

8,= Perfeccionamientos segin la reivindieaeidn 7,
caracterizados porque la mfquina incluye ademfs unos terce-
ron medios eldsticos que actéan entre dicho brazo de punzén
y dicha base para mantener dicho brazo de pwmazdn séparudo
dg dicha base, medios que astdan sntre dicho brazo f¢ pun~
zén y dicho brazo de somtén para limitar su movimimnto pive
tante en separacifn uno del otro mis alld de un espgciado
angular entre los mismos y medios amortigumdores que actdan
entre dicho brazo de sostén y diche primer soporte paia li-
mitar eldsticamente el movimiento pivotante de diche brasmo

de sustén en separacidn ¢ dicha baSea = = = = ™ & m~ & = -

9e~ "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS GRAPADO-

RASII._.-n..-h—.._--....q.-;a..--aa.pm-h.,u—uh—‘--uuqu.

Todo ello conforme se deseridbe y reivindica en la
presente memoria que ¢comsts Ge diecisiete hojas, foliadas y
necanografiadas por una sols d& sus carayy y de wels figu~
rag que la ilustrar.
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