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1 ELl invento parte de un mecanismo impresor numerador con un
cilindro impresor conductor de papel, apoyado estacionaria-
mente en las paredes principales laterales, un cilindro nu+<
merador,. apoyado de modo vradial regulablemente en iguales
paredes laterales principales para la conexifn y descone~-
xién de la impresidn, un mecanismo entintador, también dis=
puesto estacionariamente en las paredes principales latera-~
les, as{ como con medicsde maniobra para la maniobra de -
continuaeidn de los mecanismos de némeros

Son conocidas mdquinas impresoras rotativas de pliegos, de
10 colores mGltiples, con mecanismos impresaores dispuestos en
serie en los que, por ejempla, el (ltimo mecanismo: impresgr
estd ejecutado como mecanismo impresor numerador de la ma-
nera arriba mencionada. Los mediocs de maniobra regulables
- para la maniobra de continuacidn de los mecanismos de las
ndmeros estén apoyados en las paredes laterales principales,
Esto requiere en la conexidn y desconexidn de la impresién
del cilindro numerador recorridos de maniobra de diferente
dimensidn respectivamente desplazados para los medios de
20 maniobra regulables para la maniobra de continuacidn de los
mecanismos de los nlmeros’' 5in embargo, como una conexién
y desconexidn de estos medios de maniobra solo es posible
cuando no se efectua ninguna maniobra de continuacién de
los mecanismos de los nlmeraos, es decir, cuando los medios
25 de maniobra, por ejemplo, la curva de maniobra se encuentrgn
en el canal estrechamente dimensionado del cilindro numera=
dor, el recorrido de maniobra en miguinas modernas de map-

cha rdpida tiene que mantenerse tan pequefic como sea ade=

cuado. La magnitud del camino de manicbra se determina si-
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multdneamente por la desconexién de impresidn del cilindro
numerador en tanto que los mencionados medios de maniobra
estén apoyados en las paredes laterales principales de la
maquina de imprentay

Por ejemplo, si se quiere equipar el conﬁorno del cilindre
numerador en un alcance angular de 3002 con mecanismos de
ndmeros, entonces en un rendimiento de 10,000 plieges por
hora el tiempo digponible para cscilar hacia dentro y ha=
cia fuera la curva de maniobra es menos de 60 ms’y En los
mecanismos impresores numeradores conocidogtuyos medias

de maniobra mecdnicos para seguir maniobrando los mecanis-
mos de nfmeros estin apoyados en las paredes laterales prip
cipales, sin embargo, los recorridos de maniobra no pueden
congtituirse tan pequefios que sea suficiente este tiempo
de maniobra extremadamente breve de 60 ms.

El problema del invento consiste en crear un mecanismo im~
presor numerador para elevado rendimiento de impresidn con
breves tiempos de maniobra, asi como con recorridos de ma-
niobra, igualmente cortos, de los mediovs de maniobra regu-
lables para la maniobra continuada de los mecanismos de nd+
meros, tanto en la posicidn de conexidén de impresién, como
también en la dé desconexidn de la impresidn. La solucidn
del invento consiste en gue dentro de las paredes laterales
principales sobre las espigas del cilindro numerador regu=-
lable estan apoyadas paredes laterales auxiliares gue, por
medios de retencién, estdn conducidas en las paredes la=-
terales principales y porguse los medios de maniobra regula+

bles para la maniobra de continuacidn de los mecanismos de

T

los nfmeros estdn dispuestos en las paredes laterales auxii
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liares, Los recorridos de maniobra para oscilar hacia dentrp
y hacia fuera los mesdios de manicbra, por lo tanto, son absp-
lutamente iguales, tanto en la posicidn de aplicacidn de
impresién, como también en la separacidn de impresién,

Para garantizar en la desconexidn de impresidn igualmente
una entintacién perfecta, en un ulterior desarrollo del in-
vento en las paredes laterales auxiliares estdn previstos
elementos guiadores para los cilindros aplicadores de tinta
apoyados en las paredes laterales principales. Por eslles,
los cilindros aplicadores entintadores en cada posicifn del
cilindro numerador, relativamente a sste tiene la misma
posicidn¥

El invénto se explicard en lo que sigue por una forma de e=
jecucién mediante el dibujo. Muestran:

La fig. 1, esquemaficamente el mecanismo impresor numerador
en alzado,

La fig. 2, una seccidén por el cilindro numerado£ perpendi=-
cularmente a su eje de rotacifn y

La fig. 3, una seccién por el mecanismo impresor nhumerador
paralelamente al Arbol numeradar.

La fige. 1, muestra un mecanismo impresor numerador segdin el
invento como pieza de construccidn de una méquina impresora
rotativa de pliegos de colores midltiples. ELl mecanismo im-
presor numerador tiene las mismas dimensiones que un meca-

nismos impresor normal. Por ejemple, puede disponerse detfa

L")

de los mecanismos. impresores normales, y por lo tanto, puedeg
estar dispuesto inmediatamente delante del mostrador.

En la fig. 1, conduce un tambor 1 de transposicién de plie-

gos con doble didmetro y otro tambor 2 de transposicién de

pliegos al plisgo impresc con varias tintas al contra~cilin-
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dro de impresidén 3, Allf obtiene el pliego mediante el ck-
lindro numerador 4 una sobre-impresidn de ndmeros y se entrp-
ga a través del tambor de extraccidén 5 al mostrador de ca-
dena. Los nlmercs del cilindro numerador 4 se entintan por
los dos cilindros amplicadores 6 y 7 del mecanismo entin-
tador 8 7

El cilindro numerador 4 estd ilustrado a escala aumentada e
las figuras 2 y 3. Primeramente se compone del &rbol 9 nu-
merador que en sus extremos presenta dos espigas de apoyo
10 y 11, Sobre sl arbol numerador 9 se encuentran varios a-
nillos 12 de asiento regulables d@n diraccidn axil sobre los
que estén dispuestos lasmecanismos 13 de ndmeross

Las espigas de apoyo 10 y 11 estdn apoyadas respectivamente
en las paredes laterales principales 14 y 15 en cada caso BT
un anillo de cojinete 16, mediante un cojinete de agujas 17
El anillo 16 de cojinete, a su vez, se apoya en cada caso
sobre 3 rodillos de apoyo 18 distribuidos simétricamente
respecto al contorno, de los que cada uno estd apoyado gi-
ratoriamente por medioc de un cojinete de rodamiento assabre
el perno de cojinete 19, previsto en la pared lateral prin-
cipal respectiva 14, respectivamente 15% La constitugidn
especial del apoyo de las espigas de cojinete 10 y 11 del
cilindro numerador se ilustra en la memoria de la patente
de EE,UUV 37552333,

En el lade interior de cada pared lateral principal 14, res+
pectivamente 15, sobre cada espiga de cojinete 10, respectid
vamente 11, por medio de un cojinete de bolas 20 esti dis-—

puesta en cada €aso una pared lateral auxiliar 21, respec=

tivamente 22, Ambas paredes laterales auxiliares 21 y 22 as?
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tdn unidas, por medio de un travesafio 23, rigidamente entre
sf’c Por medic de pernos de retencidn 24, Que estén fijados

en las paredes laterales principales 14, respectivamente 15
y que psnetran en una @avidad rectangular 25 ds lasrpanedes
laterales auxiliares 21, respectivaments 22 se markienen en

su posicién las paredes laterales auxiliares 21 y 22, apoya

- das giratoriamente sobre las espigas de cojinete 10 y 11

s

del 4rbol nugerador 97 La constitucién de la cavidad 25 e

en ello de tal modo que sea posible un pequefio caorrimiento

de las paredes laterales auxiliares 21, respectivamente 22,
perpendicularmente al eje de rotacidn del 4rbol numerador
9. Ademis de ellc las paredes laterales auxiliares 21 y 22
pueden oscilar alrededor de los pernocs de retencifn 24,
Paralelamente al &rbol é numerador se extiende un Arbol de
maniobra 26 que esti apoyado gitatoriamente en las dos pa-
redes laterales auxiliares 21, respectivamente 22. El1 mismo
dleva varias curvas de maniobra 27 de las qus cada una estd
coordinada a un anillo 12 de asiento del 4rbol numerador 9,
Las curvas de maniobra 27 accionan en la posicidn ilustrada
con rayado, las paiancas de maniobra 28 de los mecanismos
13 de nimeros y ocasionan por ello la maniobra de continua-
cibén de los nlmeros. La posicidn dibujada con trazos com=
pletos de las curvas de manicbra 27 ilustra por el contrari
su posicidn de maniobra, en la que no se afectda ninguna
maniobra de continuacidn de cifrasi

Exactamente como los anillos de asiento 12, son ajustables
tambidn las curvas de maniobra 27 en direccidn axil. A este

cbjeto, el arbol de maniobra 26 presenta una ranura longi-

tudinal mediante la cual las curvas de maniocbra 27 con in-

B ]




10

15

20

25

30

para los mecanismos 13 de ndmeros, como también los elemen-

terconexidn del muelle de ajuste 30 se mantienen con arras-
tre de forma en la direccidn de rotacién del &rbol de manig
bra, 26.

En cada uno de sus extremos, el 4rbol de maniobra 26 estd
unido por medio de un varidklaje de maniobra 31, en cada
caso, con un electro-imén 32, Cada uno de estos electro-
imanes 32 estd fijado en la pared lateral auxiliar 21, res-
pectivamente 22

Los cerrojos 33 de cilindros de ambos cilindros aplicadores
de tinta 6 y 7 se apoyan en las paredes laterales auxilia=-
res 21, respectivamente 22 en cada caso a través de una

leva guiadora 34, Por ello, tanto los medios de maniobra

tos guiadores para los cilindros aplicadores de tinta 6

y 7 estdn dispuestos en las paredes laterales auxiliares
21 y 22 regulables con el &rbol 9 numeradorty

5i ahora, mediante los anillos de cojinete 16, el &rbol
numerador se desplaza relativamente al cilindro 3 de con~
tra-impresién, bien sea, por sjemplo, para ajustar los-me=
canismos de ndmeros al espesor de papel a imprimir, o bien
para mover el cilindro numerador 4 en la desconexifn de im-
presifn, entonces forzosamente, tanto los medios de manim-
bra para los mecanismos de nimeros 13, es decir, el arbol
de maniobra 26, las curvas de maniobra 27, el varillaje de
palancas 31 y los electro=imanes 32, como también los ele-
mentos quiadores para los cilindros 6 y 7 aplicadores de
tinta, es decir, las levas guiadoras 34 se mueven simulté-

neamente. La posicidn de las curvas de manicbra 27 respec-

to a las palancas de maniobra 28 de los mecanismos de ni-
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meros 13, asi como la posicidn de los cilindros 6 y 7 a=
plicadores de tinta, relativamente a la supe-rficie de

los nilmeros, que precisamente deba entintarse, no se toca
por el desplazamiento del cilindro numeradorfy!

Esto tiene por comsecuencia que el camino de oscﬁlacién

de las curvas de maniobra 27 permanece siempre constante,
as{ como puede mantenerse extremadamente pequefio y también
se garantiza perfectamente la entintacién de los nimeros
en cada posicidén del cilindres numerador®

Por ello es posible,rincluso en un elevado rendimiento de
impresidn, equipar un contorno de aproximadamente 3002 dell
cilindro numerador con mecanismos de nlmerosi
La presente patente de invencién recaeri scbre las siguien

tds reivindicacionesiy
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REIVINDICACIONE®

1%~ Perfeccionamientos en los mecanismos impresores numera-
dores , con un cilindro impresor conductor de papel apoyadd
estacionariamente en paredes laterales principales, un ci-
lindro numerador apoyado de modo radialmente regulable en
las mismas paredes laterales principales para la conexién
y desconexidn de impresifin, un mecanismo entintador también
dispuesto estacionariamente en las paredes laterales prinw
cipales, as{ como con medios de maniobra regulables para
la maniobra de continuacién de los mecanismos de nlmeros,

caracterizados porgque dentro de las paredes laterales ppin-

30

cipales, sobre las espigas del cilindro numerador regulablg
estdn apoyadas paredes lateralss auxiliares, que estén con-
duc%das por medios de retencidn en las paredes laterales
priﬁcipales'y porque los medios de maniobra regulables, pai
la maniobra de continuacifn de los mecanismos de nimeros,
estén dispuestos en las paredes laterales auxiliares.

2.~ Perfeccionamientos segln la reivindicacién 1, caracte=-
rizados porgque en las paredes laterales auxiliares estén p
previstos elementos guiadores para los cilindras aplicado-
res de tinta, apoyados en las paredes laterales principales
3.= Perfeccionamientos ssgln las reivindicaciones 1 y 2,
caracterizados porgque en las paredes laterales auxiliares,
estd apoyado rotativamente un 4rbol de maniobra que lleva
las curvas de manicbra axilmente ajustables para la manioe-
bra de continuacién de los mecanismos de ndmeros, porgue
ademas estd Pijado un electro-imdn en cada pared lateral

auxiliar y porque ambos electro-imdnes estén unidos en cada

4]

caso por un varillaje de maniobra con el 4rbol de maniobral
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na por una sola de sus caras y de los dibujos que a la
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44~ "Perfeccionamientos en los mecanismos impresores nu=~
meradores“;

Seglin se describe y reivindica en la presente memoria des-
eriptiva¥ |

Consta la memoria de 9 hojas foliadas y ssecritas a maqui-

misma se acompafiancie

G 8 A 48T
20U 1Ak, 1978

Madrid, a
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