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MEMORTA DESCRIPTIVA

Ia presente lnvencidén se rofiere a wnos perfec—
clonamicntos en los sisbtemas do canga y doscarga on 1i-
noas do panificacidn.

En la invencion o han idosdo unos perfeccio- -
namicntos cncamingdos a proporcionar unas notablos mejo-
ras on los roferidos sistomas de cerga y dogearga, cuyas
mejoras aportan una seric de ventajas, tanto do tipo cco-
nomico como do funcilonamicnto, roalizénaoso practieamonto'
la totelidad do las opcraciomos roquorides on dicho pro=—
ceso de menors automatice, con lo quo o congiguo ung ro-
duccidn do la meno do obra a un minimo indisponsablo. |

En 1fneas generales, los perfoccionamientos com-
prenden unos medlos de cargs, receptores de las bandejas
soporte de pan, cuyo medios presentan un movimicnto on
clevacidn y dcsconso, a través do mecsnismos adocuiados, 1o
que pormito situarlos al nivel convenicnte do recopeldn
de las referidas bandejas soporte de pan v su situascidn
postorior al nivel del piso doscado do la cdmara do for—
montacion, en donde se efectlia la descamsa haclg el refo—
rido plso de la camara, cuyo piso comprende los sistemas
convencionales de traslaciln de soportes ds pan.

4 la salida de la céamera de femmentacidn se pro—
vén sistemss diversos de toma de lag bendcjas soporte de
pan, que cfectuan al traslado de log mismas g nivel de hor—
no.

Todas lag oporcelonos antodichas so ofoctian
gobernades a través do aurommbismos, oliminimloso la ine-

% At Lon 3 nal N ¢ . -~ -
crvenclon do porsonal; roquiridndosc unicemontc un opcra
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rio pora ol corto dcl pan, om ol caso do que dicho corbo
soq menual pudiendo también efectuarse dicha operacion
con un dispositivo longitudinal mecénico aubomatico.

Con el fin de Facllitar la explicacidn, se acoum~
pafia a la presento memoria deseriptiva de ung lémina d6 -
dibujos on la que so ha ropregentado un caso do roalizén
cidn quo se cita a titulo de ejemplo.

En log dibujos:

La figura 1, nuegtra uns visbto esquematica gene-
ral del conjunto del sistema.

Lag figuras 2y 3, corresponde a sendas vistas-
de los mecanigmos de carga y descarga de los goporbtes de
pon en la cdmarg de fermentacidn.

La flgura 4, muestra wna visba del sistema de
$rongferencia de los goportes de psn desde el mocanismo
do descarge gituado a la sglida do la camerc de fermenta-
cidn hasta la boca del hormo.

Ia flgurs 5, cs una altornative de roalizacion
dol sistonma mostrado on la figura 4.

La figura 6, o8 otra altommativa dc roglizecion
del roforido sigtoma do ftransferencla do soporics do pan
dosde la camara do formembtacidn ¢ la boca dol horno.

Ly figura 7, ed ung vista en planty de los so-
portes de pan. '

Haciendo referencia a las figuras, se aprecis
en su reglizacidn un meocanismo de carga =—l-, recephos
del sopoxrte —2m do pan, en el nivel conveniente de carga
cuyo meconismo «l-, presentan un movimicmbo ascendente

desgcendente, on sentido de lg fleche F, lo gque permite
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gltuar al referido mecanismo =l-, en ol plso programado
de la camsra de Femmentacidn ;‘3?9 I'ealizando la introduc=—
clén del soporte ;-2;-, por empuje contip el mismo de lag
ulas —4-, en el interlor de dicha cémara, una vez hecho -
lo cual descionde nusvamente hqsta ol nivel convenienic
de carga, ropitidndosc csbtag operacionos lag vocos nccosa-
riag. '

El soporte de pan ~2-, cargado en la cgmara =3=
cuando alcanza el final de la misma, encuentra w tope ~5-,
que retiene al soporte, pudiendo dicho tope accionar a un
programador que indica que el piso egté completo, emitlens
do una orden para que el mecanismo —1;-, cargue en otro piso
programado, ~

El sistema de extraccidn o descarga de los s0por-—
tes =2- do la cémaras =3-, estd formado por el mecanismo
~6=, gimilsr al “l-, Ia operacion de descarga o extraccidn
de los soportes ;—2~w, los rcaliza por arrastro al engenchar
las unas -4-, on las ventanss o vacicdos “7- do los g0por-
tes =2-, Dicho mecanismo -6-, presonta un movimicnto on
sontldo de flocha F', quo Ilo pormitc situaxr ol soportc =2-
de pan cn un plano do descarga clovado ;6'-, para su trasw—
lado haclg im dispositivo 'bmllspox'ta_c'lor ;8-, o bage do ro-
dillos 9-, y clntas o medios adccuedos, y cuyo disposi~
tivo ofcetug 1o transfexoiicia del soporto - segin flocha
P g otro mecanismo ;—-lO-, movil segin flecha F''', y que
situa el soporte =2- g nivel de .carga de horno, empujdne
dolo, on seutido de lm flecha T ¥, hacie ol preteplz ~1l-
de ontrada al hormo -?12~-, una vez realizado lo cual ascien-

de a la glbure supsrior on egperar de ser cargado nuevamen




10.

20 .

te. Los soporhos ;2-, son libergdes y coxnducldos por ol
transportador ~L3— do rotorno.

En une gltornativa do rcalizacidn, ol mocanismo
de descarge dogexito, gltuado s la salida do la cémare do
formentacion, so provd tal como 80 muostrs on la figurs 5,
suspendido y mévil a través de mediog adecuados —1l4d-, re g~
lizando un circulto definido por las flechas FV,

En otra alternativa, el referido mecanismo de- .
descarga esta constituldo por unos medios de transferencig
directe, =15~, figurs 6, formados por cadexnas o sletemas do
traglacidn gin fin, provistos de las unas FlG—, cuyos gige
‘temas ogtan dotados a su vez do un movimicmnto on sentido de
lasg flochas IVZ,

Una voz dopositado ol pan ¢n ol pretapiz del hor—
no, 80 puedo cfoctuar ol corto dol mismo, bion a maue o con
un dispositivo longitudingl mecénico aubomético =17w.

La invencidn, dentro de su esemciglidad, puede
ser llevado a la practica en otras formas de realizacidn
que difiersn en detalle de la indicada a titulo de ejemplo
on la descripeidn y e las cusles gleanzard igualments la
proteccidn que se recaba. Podxé; pues; construlrse en
cuglguler forma y tamafio, con los materiales mas adecuados,
por quedar todo alle comprendido en el osplritu de las
roivindicaciones.

NormTa
Descrito ol prosomto imvonto, lo que sc doclg—
Ta como nuevo y do propla lmvoncidn las siguiontos roiw

vindicacioncg,
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1. Pexfecclonamientos en los sistemas de car—
ga ¥ descarga on linens do pamificacidn, caracterizados
esonclalmento poxr ol hocho do compronGor un mocanismo de
carga rcccptor dol soporto de pen on ol nivol conveniontc
dc carga, cuyo mocanismo og olovado a través do modios-
adocuados hasta ol piso progromado do la cémars de ferm@n~
tacién, roalizando la introduccién por ompujo del refori—-
do soportc do pan on ol interioxr de la cémara de fermenﬁaé
cibn y descendiendo nuevamente el citado mecanismo de car—
ga hastg el nivel conveniente de canga, repitiendo huevah
monte la operacidén antedicha; porgue el soporte de pan prie
meramente cargado en la céamara de fermontacidn, cuando al-
canza ¢l final de la salida do la cibteda cémara, cncucn-—
tra en dicho fingl un topoe gue robicne al soportc do pan,
pudiondo dicho tope acclonar ol progremador indicando quo
¢l piso ogba llono, cmiticndo una orflon para quoe ol cerga~-
dor carguc On otro plso programado; por pPIrOVCrsSC un moeg-
nismo de descarzssa simllar al que efectua la carga, el cual
efectua la descarza de los Soportes de pan del plso conw-
veniente de la cémara de fermentscidn, cuya descarga se
realiza por arrastre, presentando oste mecanismo un MOV =
mionto en sentido vertical obtenido a través dc medios ade=—
euados, ¥y que lo permite situar al soportc de pan on un
plano de descaxga clevedo, integrado por un dispositivo
transportador, a bago do rodillos, cintas o modios adccua—
dos, cuyo dlspogltivo ofoctua la trangforoncia dol soportc
de pan a otro mocanismo, similar al do carga y descarga,
movil verticalmonto, y quo sitha al soporte do pan al nivol

do carga do hormo, empnjando &g agusl hacia el pretapiz de
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entrada al homo, una vez rcalizado lo cual asciende a la
altura superior en ogpers de ser nuevamente cargado.

2. Perfecelonamientos, seglin la snterior rei-
vindicacién, caractorizadoy csenclalmontc porque ¢l mom .
canlsmo do carga ¥ Goscarza do log soporbos do pan so.
compono do unos rodillos pars acclonamionto do unas cg~ .
dened o sistomas do traslecidn sin Ffin convoncional,
cl cual lleva adosadas unas ufiags perpondiculares o con.:
un grado do inclinaoién convonicntc al pleno del sistong
do traglacidn utllizado, cuyss ufigs on las opcracioncg -
de carga ompujan al soportc de pan hociondolo d:slizarg"
al interior de la cémars sobre lag cadenss de transporjé
0 medios comvenientes de ceds pigo de lg céuara de Fer—
mentecidng porque en la operacidn de degcarga, las ufias
se lnfroducen én ma cavidad que lleva al fingl del ta-
‘blero, efectuande su degplazamicnto por arrastre; y por-
que los rodillos de log reforidos mocanismos do carga y
dosgcarga gon acclonados bor un motor roductor con o sin
frono para su paro al nivel Programado.

3. Porfocclonamiontos segin las roivindicacioc-—
nes 1y 2, caracterizados porgue cn uma altornativa do
roalizacion, ol mocanismo do doscarga situado a lg salidg
do la cémara do fermontacidn so prové sugpondido y mévil
a través do medios adecuados roglizando un circuito quo
tieno au inlelo on ¢l plso adccuado do lg cédmara de £or-
mntacién donde toma 0l soportc deo pan, sscondiondo hastea
un plono en el que realizs un recorrido horizontal y deg~
condiendo nuevamento hasta situsr gl soporte de pan gl

nivel de camza del hormo.
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4, Perfecolonemientos, seglm las reivindicaclo-
nes 1 a 3, oarsctemizados porque en uma alternativa de rea-
lizacidn, el mecanismo do descarga situado a la salida de
ls cémara dc formentacion esta constitulde por vmas cadonas
o sistomas do braslecidn gin fin, provistos de. las ufias
para la toma de los‘sopoxtcs do pan do la cdmara do for-
nontacidn, cuyas cadonas o slgtomas cstan formadcs po;}’;
dos conjunmbos parclcics y coplonarios que dejen un cgp;n
cio enbre sl para el operario que debe efectuar el corte.
del pon, estondo dichos sistemas vinculados & un mecanismo
elevador de los mismos, con ol fin de situcrlos o la élw-
tura del piso conveniente de la roferida cAmars y también
para salvar la altura del operario, on la £ase do trasla-
cidn dol soporto do pan, una vez hecho lo cual, el mecc-
nismo dosciende nuevouonte los sistomas do troslacion sin
fin, hasto situar el soporbte dc pan a nivel do cargo dol
horno.

5. Perfeccionamientos, sezim las reivindicaciow-
nes 1 a 4, oaraptexizados porgue una vez (depositado el pan
en el pretaplz del hormo, se puede efectuar el corte del

pan o mano o bien con un dispositivo longitudinal mecéni-

co automatico.

6. Perfecclonamientos en log glstemas de carga
v degearga on lineas de panificacidn.

Segln sc describe y reivindica on la presonto
momoria deseriptiva guo oconsta de 9 paginas folindas y

cscritos o mAguina por una Sola dc sus caras.




Mea . i :
P e




©13IN o 350P 1epeid — =
dd
NAUIS! IV
'p°d
861w | B © PreoW .
- . / o
S
—_— L 4
L 9Ol4 =) e
/
=y
_ L
L 914
i 1 NI H | ;
| s i
N , -
4+— 4 —
L .@x .H._
\ «— «—
/ 8
A ———
/
/
e

3

| ploH
spfoH g SVNVTd SIdOTT NVNIM NOQ A VINIONT oW ¥YNOQ



DONA M® EUGENIA Y DON JUAN LLOPIS PLANAS

3 6 8
[ P

N —~ .
——

/

7\\ ; ‘ i’
1 6 | \
|  — — T
R . —— -
FIG.

7

.

ot /7 S




4]

FIG. 7

Madrid, a H I MER. 1978
p.a.

JAME 1ISERN

p- P

Plrma@et JOSE F. NIEFO

g

« .

) ¢ 2 3 : .
e y———

| . 3 ) -




DONA M@ EUGENIA Y

DON JUAN LLOPIS PLANAS

6 Hojas

Hoja 2

FIG. 2

yor 1T
Madrid, a \'M e ;.413_'

p.a.




DONA M@ EUGENIA Y
DON JUAN LLOPIS PLANAS 6 Hojas Hoja 3

FIG. 3

e Y s

. pibl 4y’
Madrid, a VAR

p.a.
. JAIME ISERN .

4 _ ot JOSE F. NIEFO




13N "3 3SOP topowid

dd ‘v-d
o 'puUpORW

JNEEs 3N

T
il
w
O B
B

7

\
'[(}\\\ \\

of

7 913

v ploH ~sploH g SVNVId SId011 NVNr NOd A VINION3 oW VNOQ



DONA M@ EUGENIA Y DON JUAN LLOPIS PLANAS

, -

N

AY
v
4

/Kk—\\\\—ﬂr _\\ m_n—l \
NN .
T < >
NO[- st .
i SO 1 4 v a
T L\ ) »)
/ y - : :
N> |
‘FH |
“ @/, n n_ i
™ ."If/.:. /N . ..N\//
~ /! L]
/,\MT_ A_/ - @ _ 1
O _7:/ W .
Bl |\ <
7N \
: iy 1 LSS
f __\./Lw_ /. / \\..
—NZ T LN
[ON! (O
B iy Sn\/.




Hoja

|
|
D
Nl
I
NI

I

)

&

(-

Madrid, a

p.a.

3 2vEA

{§ AN 2
'dAxMEwSEFé’Nf

Prmade: dOSE £. NIEFO




O43IN 4 35Op iopoty

‘n-d

o ‘pupon

~C

|28
N

4

S 9ld

.....

| AL Ad o

%)
7/ iﬁ
X
NFA

-

S bploy

solo g

SVNVd SIdOT11 NVNr NOQ A VINIONI

oW VNOO



'DONA M@ EUGENIA Y DON JUAN LLOPIS PLANAS




6 Hojas

Hoja §

~

\;J/

'''''

R I Y

FIG. 5

12

N

L

Madrid, a

p.a. AIME ISERN | -~
. —firmode: dOSE F. NIEFG




“ o —> ‘ —>
| eNd 35OP 1epouid \A AN my | ﬁz_h_l‘
. . \ /ﬁ&\
\\ZMME.« I
. ‘pd
o 'pupop
5 S I I BN R ,
~ (771 ) ol
- Amuvﬂ_ & IR D) = @I\
h.“”““llﬂnﬂ“ O 1 7/ o .
dzsn (. ez < | == =
< = Almhk\ m_\ /_ <4—
, N ~:l ﬁ
P 9l ="
Al
NE
€ —1 1 -
Sl .
15t e I | |ml||l..l.|lnl.l.||ll||||l =1 /17
—_— N o = ian Ny |
..... g9 914 : e ) ~-
. i
9 bloH

soloy g SVNVTd SId0T1 NVNr NOQ A VINION3 oW YNOQ



DONA M® EUGENIA Y DON JUAN LLOPIS PLANAS

| :
!
L_ :\\ - :_
l \f\l ,/ oo
] Flv
e — =4 R -
- > T
> (¥ ottt | | et B et =
~ T e T T e e e T e
0 SN .
7] N S | S S
T T —T——___""_——__'—T'___
C Faes
L e
<>- -,\.\,
! ~
~! /"/ i 3

RN
N
)~

7




Hoja 6

6 Hojas

FIG. 6

lv . |
B Ea —_——J
" _\
'
H= — ——
o oo
———___—79_

- \_._ ~ *
__% /‘\' e \———\ —
. SO S | B
I / 33,_
—{v\‘_///
f o

R S

ERTR I
— SR —

M
)
N\

o | | deT==
. )

Madrid,a 5 - .
p.a. T

o




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



