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MEMORIA DESCRIPTIVA

la  presente. invención se refiere a unos perfec­

cionamientos en los sistemas de carga y descarga en l í ­
neas do panificación.

En la  invención so han idoado unos porfcccio— - 

namicntos encaminados a proporcionar unas notablos mejo­

ras on los referidos sistemas do carga y doscarga, cuyas 

mejoras aportan una so rio do ventajas., tanto do tipo eco­

nomice como do funcionamiento, realizándose practicamonto 

la  totalidad do las operaciones requeridas on dicho pro­

ceso do manora automatice, con lo quo so consiguo trnn re­

ducción do la  mano do obra a un mínimo indispensable.

En lineas generales, los perfeccionamientos com­

prenden unos medios de carga, receptores de las bandejas 

soporte de pan, cuyo medios presentan un movimiento en 

elevación y descenso, a travos do mecanismos adocuados, lo 

quo pormito situarlos a l nivel convonicnto do recepción 

do las referidas bandejas soporto do pan y su situación 

posterior a l nivel dol piso dosoado do la  cámara do fe r ­

mentación, en donde se efectúa la  descarga hacia e l  refe­

rido piso de la  cámara, cuyo piso comprende los sistemas 

convencionales de traslación  de soportes de pan.

A la  salida de la  cámara de fermentación se pre­
vén sistemas diversos de toma de las bandejas soporte de

pan, que efectúan a l traslado de las mismas a nivel do hor­
no.

Todas las operaciones antodichas so ofoctúan 

gobernadas a través do anromatismos, oliminámdoso la in ­

tervención do personal, roquiriondoso únicamente un opora—



lio  para o l corto dol pan, on o l caso do que dicho corto 

soa manual puliendo también efectuarse dicha operación 

con un dispositivo longitudinal mecánico automático.

Con e l  f in  de fa c i l i t a r  la  explicación, se acom­

paña. a la  presente memoria descriptiva do una. lámina de\ 

dibujos on la  quo so ha representado un caso do realiza­

ción quo se c ita  a títu lo  de ejemplo.

En los dibujos:

La figura 1, muestra una v ista  esquemática gene­

ra l del conjunto del sistema.

las figuras 2 y 3 , corresponde a sendas vistas 

de los mecanismos de carga y descarga de los soportes de 

pan en la cámara de fermentación.

La figura 4, muestra una v ista  del sistema de 

transferencia de los soportes de pan desdo e l mocanismo 

do descarga situado a la  salida do la cámara do fermenta­

ción hasta la  boca dol homo.

la  figura 5, os una alternativo do realización 

dol sistema mostrado on la figura 4.

la  figura 6, os otra alternativa do realización 

dol referido sistema do transferencia do soportes do pan 

desdo la  cámara do fermentación 3, la  boca dol homo.

la  figura 7, es una v ista  en planta de los so­
portes de pan.

Haciendo referencia a las figuras, se aprecia 

en su realización un mecanismo de carga. - 1- ,  receptos 

del soporte - 2-  de pan, en e l  nivel conveniente de carga 

cuyo mecanismo - 1- ,  presentan un movimiento ascendente 

descendente, en sentido de la  flecha F, lo que permite
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situ ar a l referido mecanismo -1 - , en e l  piso programado 

de la  cámara de fermentación -3 - , realizando la  introduc­

ción del soporte -2 - , por empaje contra e l mismo de las 

unas -4 - , en e l  in te rio r  de dicha cámara? ana vez hecho - 

5. lo cual desciendo naovamcnte hasta o l nivel convoniento

de carga, ropitiéndoso estas operaciones las vocos recose­

rías.

E l soporte de pan -2 -, cargado en la  cámara -r3-, 

orando alcanza e l  f in a l  de la  misma? encaentra un tope -5 -, 

10. <3.u.e retiene a l  soporte, pudiendo dicho tope accionar a un

programador qae indica qae e l  piso está completo, emitien­

do una orden para qae e l  mecanismo -1 -, cargue en otro piso 

programado.

E l sistema de extracción o descarga de los sopor- 

15, tes -2 -  de la  cámara -3 - , está formado por e l  mecanismo

-6 -, sim ilar a l -1 -. la  operación de descarga o extracción 

do los soporbes -2 - , los realiza  por arrastro a l enganchar 

las unas -4**? en las ventanas o vaciados -7 -  do los sopor­

tes -2 -. Dicho mecanismo -6 - , presenta un movimiento on 

20. sentido do flocha E'? qu.o lo permito situ ar o l soporto -2 -  

do pan on un plano do descarga elevado - 6 '—, para su. tra s ­

lado hacia ntn dispositivo transportador -8 - , a baso do ro­

d illo s -9 - , y cintas o medios adecuados, y cuyo disposi­

tivo efectúa la  transferencia dol soporto -2 -  según flocha 

2$. E" a otro mecanismo -10-, móvil según flecha E ' ' ' ,  y que 

sitúa e l  soporto -2 -  a nivel de .carga de homo, empuján­

dolo, on sentido do la  flecha E*^, hacia e l  pretapiz -11- 

de entrada a l homo -12-, una vez realizado lo cual ascien* 

de a la  altura superior en esperar de sor cargado naovamon
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*bo. Los soportes -2-*, son liberados y conducidos por o l 

transportador -13- do retomo.

En una altom ativa do realización, o l mecanismo 

do descarga descrito, situado a la  salida do la cámara do 

fomentación, so provo t a l  como so muostra on la  figura 5, 

suspendido y móvil a. través de medios adecuados -14-, rea­

lizando un circuito  definido por las flechas F^.

En otra alternativa, e l referido mecanismo de., . 

descarga esta constituido por unos medios de transferencia 

directa., -15**, figura 6, formados por cadenas o sistemas do 

traslación  sin  f in , provistos do las unas —16—, cuyos s is ­

temas están dotados a su vez do un movimiento on sentido do 
las flechas F̂ -̂ -.

Una voz donositado ol pan on o l prctapiz dol hor­

no, so puedo cfoctuar o l corto dol mismo, bien a mano o con 

un dispositivo longitudinal mecánico automático -17-.

La invención, dentro de su esencialidad, puede 

ser llevado a la  práctica en otras formas de realización 

que difieran en detalle de la indicada a titu lo  de ejemplo 

en la descripción y a las cuales alcanzará igualmente la 

protección que se recaba. Podré, pues, construirse en 

cualquier forma y tamaño, con los materiales más adecuados, 

por quedar todo olio comprendido en e l  ospíritu  de las 
reivindicaciones.

NO T A

Descrito e l  presento invonto, lo que so decla­

ra como nuevo y do propia invonción las siguicntos re i­
vindicaciones.
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1. Perfeccionamientos en los sistemas de car­

ga y descaiga en líneas de panificación, caracterizados 

osoncialmento por e l  hecho do comprender un mecanismo do 

carga receptor del soporto do pan on o l nivel convonionto 

do carga, cuyo mecanismo os olovado a travos do medios 

adecuados hasta e l  piso programado do la  cámara de fermen­

tación, realizando la  introducción por empujo del ro fori-- 

do soporto do pan on o l in te rio r  de la  cámara de fermenta­

ción y descendiendo nuevamente e l  citado mecanismo de car­

ga hasta e l  nivel conveniente de carga, repitiendo nueva­

mente la operación antedicha; porgue e l  soporte de pan p ri­

meramente cargado en la  cámara de fermentación, cuando a l­

canza e l  fin a l de la  salida do la citada cámara, oncuen- 

tra  en dicho f in a l  un topo quo retiene a l soporto do pan, 

pudiondo dicho topo accionar o l programador indicando quo 

o l piso cata llono, omitiendo una ordon para quo o l carga­

dor cargue on otro piso programado; por provorso un meca­

nismo de descarga sim ilar a l que efectúa la  carga, e l  cual 

efectúa la  descarga de los soportes de pan del piso con­

veniente de la  cámara de fermentación, cuya descarga se 

realiza por arrastre, presentando oste mecanismo un movi­

miento on sentido v ertica l obtenido a través do medios ade­

cuados, y quo lo permito situ ar a l soporto do pan on un 

plano do descarga elevado, integrado .por un dispositivo 

transportador, a baso do rodillos, cintas o medios adecua­

dos, cuyo dispositivo ofoctua la  transferencia del soporto 

do pan a otro mecanismo, sim ilar a l do carga y descarga, 

móvil vorticalmcnto, y quo sitú a a l soporto do pan a l nivol 

do carga do homo, empujando a aquel hacia e l  pretapiz de
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entrada a l horno, una vez realizado lo cual asciende a la  

altura superior en espera de ser nuevamente cargado.

2. Perfeccionamientos, según la anterior r e i­

vindicación, caracterizados esencialmente porque e l  mo-/. 

canismo do carga y doscarga do los soportos do pan so. 

compono do unos rodillos para accionamiento do unas car­

dones o sistomas do traslación  sin  f in  convonciona.1, 

o l cual lleva adosadas unas uñas perpendiculares o con,., 

un grado do inclinación convonionto a l plano dol sistoma 

do traslación  utilizado, cuyas unas on las operaciones 

do carga ompujan a l soporto do pan haciondolo deslizar 

a l in terio r de la cámara sobre las cadenas de transporte 

o medios convenientes de cada piso de la  cámara de fer-" 

mentación^ porque en la  operación de descarga, las uñas 

se introducen en una cavidad que lleva a l f in a l del ta ­

blero, efectuando su- desplazamiento por arrastre^ y por­

que los rodillos de los referidos mocanismos do carga y 

doscarga son accionados por un motor reductor con o sin  
freno para su paro a l nivel programado.

3. Perfeccionamientos según las reivindicacio­

nes 1 y 2, caracterizados porque en una alternativa do 

realización, o l mecanismo do doscarga situado a la salida 

do la cámara do fermentación so provó suspendido y móvil 

a travos do medios adocuados realizando un circuito  quo 

tiono au in icio  on o l piso adecuado do la  cámara do fo r— 

ncntacion donde toma o l soporto do pan, aacondiondo hasta 

un plano en e l  que realiza un recorrido horizontal y des­

cendiendo nuevamente hasta s itu sr  a l soporte de pan al 
nivel de carga, dol homo.
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4. Perfeccionamientos, según las reivindicacio­

nes 1 a 3, caracterizados porque en una alternativa de rea­

lización, e l  mecanismo do descarga situado a la  salida, de 

la cámara do fermentación está constituido por unas cadenas 

o sistemas do traslación  s in  f in , provistos do.las uñas 

paro la  toma do los soportes do pan do la  cámara do fe r ­

mentación, cuyos cadenas o sistomas ostan formados por - . 

dos conjuntos paralelos y coplanorios quo dejan un ospa^ 

cío entre s i  para, e l  operario que debe efectuar e l  corte, 

del pan, estando dichos sistemas vinculados a un mecanismo 

elevador de los mismos, con e l  f in  de situarlos a la  al-* 

tura del piso conveniente de la  referida cámara y también 

paro salvar la  altura del operario, on la  foso do tra s la ­

ción del soporto do pan, uno vez hecho lo cual, e l  meca­

nismo desciendo nuevamente los sistemas do tíasloción  sin 

f in , hasta situ ar e l  soporte de pan a nivel do carga del 

homo.
5. Perfeccionamientos, según las reivindicacio­

nes 1 a 4, caracterizados porque una vez depositado e l  pan 

en e l  pretapiz del homo, se puede efectuar e l  corte del 

pan a mano o bien con un dispositivo longitudinal mecáni­

co automático.

6. Perfeccionamientos en los sistemas de carga 

y descarga en líneas de panificación.

Según so describe y reivindica en la  presento 

momoria descriptiva quo oonsta do 9 páginas foliadas y 

escritos a máquina por una sola do sus caras.
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M a d i id ,  a  M R ,
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