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‘van unidos y para una actualizacidn, es decir una puesta

Ref: 02/JBT/IBD -
H 13677 cas 1.

La presente invencidn se refiere de forma general a
los mecanismos @é encuadernacién para archivadores de hojas
mdviles perforadas del tipo que comprenden un soporbe, por
lo menos Qdos eiémentos receptores solidarios del soporpe y
susceptibles de acoplarse en las perforaciones de las hojas
méviles, y mls particularmente a los mecanismos del tipo
que comﬁrenden un soporte, por lo menos dos anillos compues
tos cada uho por al menos dos partes, de las cuales una
por lo menos es.solidaria del soportey, y la otra mdvil es
capaz de pivotar con relacidn al soporte. ' ‘

Los archivadores para hojas mbviles deben adaptarse

a la vez para una consulba frecuente de los documenbos que

al dia cémoda de estos documentos, sin que las hojas que
constituyen estos documentos se éstropeen en las manipula-
ciones.

Se conocen los archivadores para hojas méviles equipa-
dos con mecanismos de anillas para los cuales cada anilla
esti constituida por dos medios anillos capaces de pivotar
en un plano perpendicular al canto de las hojas perforadas,
Cada medio-anillo estd sometido a la accién de un muelle y
el empalme de dos medios anillos.uno contra el otro en po-
siéiéq cerrada se-realiza por presibén, estando previstos
los extremos libres salientes de los dos medios anillos
que estin quebrados para acoplarse uno en el otro. Un sis-
tema de éste tipo presenta numerosos inconvenientes, prin-
cipalmente debido 2 que 12 maniobrza de los medios anillos
implica uh esfuerzo impofbante y porque los medios anillos
no'quedan bien juntos en cuanto aparece una holgura en el

mecanismo, Por otro lado, tales mecanismos traen consigo
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a menudo un deterioro prematuro de las hojas por desgarres
al nivel de las_ﬁérforaciones provocados en particular por
la accidn de los medios anillos articulados que, en cada
maniobra, empujan o tiran de las hojas por las perforaciones
o por atascamiento de las hojas entre los exbtremos salien-

tes de los medios anillos. Se conocen igualmente anillas

- para archivadores de hojas méviles que comprenden tres

partes, a saber un husillo receptor cilindrico fijo, un

arco mévil y un .guia-arco tubular fijo. Tales anillas, que
deben maniobrarse individualmenbe a mano hacen sin.embargo
las menipulaciones largas y pesadas cuando las hojas de un
archivador estén unidas con ayuda de varias anillas.

Se conoce tambi.én un mecantsmo de encuadernacidén para
archivador de hojas mdviles que comprende unas anillas com-
puestag de dos partes de las cuaies una es fija y la otra
es mévil bajo la accidén de una palanca de maniobra. Las
partes fijas de las anillas estén constituidas por unos
husillos verticales solidarios de un soporte, recurvadoé
por su parte superior y terminados en su extremo libre por
una punta, Las partes méviles de les anillas estén consti-
tuidas por unos husillos recurvados, o arcos, montados en
¢l soporte de forma que puedan pivotar en un plano perpen=
diculgr al canto de las hojas bajo la accién de la palanca
de maniobra. El extremo libre de los arcos méviles esté
dotado de una cavidad destinada para acoger la punta del
extremo libre del husillo fijo correspondiente al cerrarse

{
las anillas, Un mecanismo de este tipo facilita la puesta

al dia de las hojas de un archivador, es decir la retirada,

‘el suplemento o el intercambio de cualquier hoja del expe-

diente. Sin embargo, la necesidad de disponer de un empal-

——w



1 me eficaz del arco mévil conbra el husiile fijo en posicidn
~de cierre de las_gnillas se traduce por un mecanismo cuya
maniobra es relativamente durg. Por otro lado, la ﬁunta
formada en el extremo de los husillos fijos es sugceptible
de estropear las hojas en su insercidén en el archivador.
Adem4s, la palanca de maniobra que, en la abertura de las
anillas, pivota hacia arriba, tiende a estorbar la intro-
duceidn, ei intercambio. o la retirada de las hojas mbviles.
Por Gltimo, un mecanismo de este tipo se'aiapta mal al ac~
10 cionamiento con ayuda de una sola palanca de maniobra‘si—
multénea de ms de dds anillas. l

~Con el fin de evité: la deformacidén de las perfora-
‘ciones de 1as'ﬁojas en la manipulacibén del archivador o -
cusndo .este Gltimo se encuentra en posiciénbvertical, se
18 han propuesto también unos mecanismos de encuadernacién
que comprenden principalmente un $rgano prensor qévil autd-
nomo previsto para acoplarse en los husillos fijds con el
fin de acoplarse sobre las hojas a mantener colopadas y
poder retener estas Gltimas éracias a un sistema de fric-
20 cidn désembragable que permite introducir el érgano preunsor

en los hugillos fijos. Un dispositivo de este tipo tiene

sin embargo una eficacia reducida, y no permite realizar

TEINLS

un blogueo suficiente de las hojas.

La presente invencibn tiene precisamente por objeto
5 remediar los inconvenientes anteriormente citados y reali~-
zar un mecanismo de encuadernacién para archivadores de
hojas méviles que permita una maniobra fécil presemtando
una buena»resistencia meéénica, ¥y garantiza un buen compor-
'taﬁiento de las perforaciones de las hojas en la colocacidn,
. <80

-

consulta o retirada de las hojas. La presente inveneidn
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tiene también por objeto remlizar un mecanismo de encuader-
nacidén cuya volgﬁinosidad es reducida para un vollmen méxi-
mo de ‘hojas., . |
Estos fines se logran gracias a un mecanismo de encua-
dernacidn para archivador de hojas mbviles, del tipo que

comprende un soporte y por lo menos dos anillos compuestos

- cada uno por tres partes: un husillo receptor cilindrico,

vertical fijo, cuya base es solidaria del soporte y que
est& hueco por el lado de su extremo superior libre; un
guia-arco tubular cilindrico vertical fijo, cuya bése es
solidaria del soporte y el cual estd montado de forma para=-

lela al husillo receptor; y un arco mévil gue presenta un

'primer brazo vertical, una segundo brazo vertical paralelo

al primer brazo y de longitud inferior a este, y cuyo ex~
tremo inferior es libre y una par%e de unién que une los
extremos superioreé de los primero y segundo brazos, aco-
pléndose el primer brazo vertical del arco mévil en el
guia-arco, siendo susceptible de deslizarse y pivotar en
este Gltimo, pudiendo el extremo inferior libre del segundo
brazo acoplarse en la parte superior hueca del husillo re-
ceptor, caracterizado porque el extremo inferior del ﬁrimer
brazo de cada arco mbévil esté dotado de un apéndice de man-
do; porque el mecanismo comprende ademés, en nﬁmefo igual
al ntmero de anillos, unas rampas fijas de guiado solida-
rias del soporte previstas para cooperar con los apéndices
de mando de los arcos ¥ que presentan una primera porcidn
inferior vertical y una segunda porcidn superior horizontal
¥ porque el mecanigmo coﬁprende igualmente un bérgano de

mando del movimiento de losg arcos mbviles, constituido por

una regleta mévil que puede deslizarse con relacién al so-

——n




1 porte, cuya regleta estd dotada de rampas de mando inclina-
das con relacidn ; la horizontal y previstas para cooperar
con los apéndices de mando de los ércos méviles, encontrin-
dose las rampas ae mando en nimero igual al nimero de ani-
5 1llos de la encuadernacidn.

Asi, conforme a la presente invencién, la abertura y

L el cierre de todos los anillos pueden realizarse simulténea-
. mente de férma suave con ayuda de una regleta deslizante
fnica sin que sea ejercida . ninguna'tensién sobre las hojas
10 gque se encuentran en contacto con los husillos recéptores
y/0 eventualmente los guia-arcos verticales y no los arcos
mdviles que realizan un‘desplazamiento vertical ¥y un giro
alrededor de uﬁ‘eje vertical sin provocar el desplazamiento
de las hojas. La inbtroduccidn y la extraccidn de hojas se

18 facilitan igualmente por el hecho.de que los husillos recep-
tores son verticales, no recurvados y no presentan aspereza
en su extremo supérior.

El soporte del mecanismo de encuadernacidn estéd ven-
tajosamente constituido por una placa cuya parte que sopor-
39 ta los guia~arcos se encuentra sobreelevada y counstituye un
perfil en forma de U vuelto en el interior del cul se aco-
plan los apéndices de los arcos méviles y la regleta desli-
zante de mando del movimiento de los arcos.

De acuerdo com un primer modo de realizacidén de la in-
25 vencidén, las rampas fijas de guiado estdn formadas en el
soporte propiamente dicho,

De acuerdo con otro modo de realizacién de la inven=-
cién, lasrrampas fijas dé guiado estin formadas en una piesza
moldeada montada en el soporte,

'*5ig* ‘Preferentemente, las rampas de guiado del movimiento
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‘loA comprendido entre aproximadamente 500 y 900, y prefe-

de los arcos mdviles estén constituidas por unas ranuras
en las cuzles seﬂécoplan4los apéndices de los arcos méviles
Las rampas de mando del movimiento de los arcos mbvi~
les formadas en la regleta de mando estdn constituidas por
unas lumbreras o ranuras en las cuales se acoplan los apén-
dice de los arcos mbviles.
El funcionamiento del mecanismo conforme a la inven-
cién se facilita si los apéndices de los arcos mbviles se
inclinan un &ngulof comprendido entre aproximadamente 15 y

450, y preferentemente 30°, con relacidn al plano definido

—

por el conjuhto de los dos brazos verticales de los men-—

cionados arcos, y si cada arco mévil puede pivotar un éngu-

rentemente 60° entre la posicibén de abertura completa de
los anillos y la posicidn de cierre de los anillos.

Para aumentar la eficacia de la presidn ejercida sobre
las hojas mbéviles en una consulta de esbas ¥y evitar que se
ejerzan esfuerzos sobre las perforaciones, se ha realizado
un mecanismo de encuadernacién del tipo que comprende un ~
soporte de por lo menos dos elementos receptores Solidarios
del soporte y susceptibles de acoplarse en las perforécion&s
de las hojas mbéviles, y un drgano prensador para ejercer
uﬁa presidn sobre- las hojas méviles acopladas en los ele-
mentos receptores, mecanismo en el cual, conforme a la in-
vencidn, el 6érgano premsor va-unide al soporte y puede
ocultarse por pivotamiento con relacidn al soporte alrede-
dor de un eje perpendicular a los elementos receptores,

De acuerdo con un médo particular de realizacién de la

invencibn, el drgano prensor estd constituido por una placa

prensora montada de forms pivotante con relacién al soporte,

—
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- una zona situada entre el eje de pivotamiento de la placa

'perpendicular'él eje de pivotamiento de la placa prensora,

provista de perforaciones en las partes que se ponen frente

a los elementos,f;céptores o anillos en los cuales se aco-

plan las hojas, y aplicada contra’ias hojas por medio de

una hojé muelle.fijada por uno de sus extremos al soporte.
En este caso, resulta ventajoso que la hoja muelle

fijeda por uno de sus extremos sobre el soporte de base en

prensora y los elementos receplores atraviesa la placa prensg

sora al nivel de una lumbrera formada en la mencionada pla-
ca paralelamente a su eje de pivotamiento, termina por un
segundo extremo situddo en la proximidad del eje de pivota-

miente de la placa prénsora v presenta, visto en seccidn

una curvatura de conjunto cuya councavidad esté vuelta hacia
abajo. .

Preferentemente, 1a hoja muelle presenta una anchura
gue disminuye desde su extremo sujeto en el soporte de base
hasta su extremo situado en la proximidad del eje de pivo-
tamiento de la placa prensoré.

Otras caracteristicas y ventajas del dispositivo de
acuerdo con la invencidn se comprenderan mejor con la lectu-
ra de la descripcidn que refleja}varios modos de realizaciér
de 1a invencién, dados tnicemente a titulo de ejemplos no
limitativos, con referencia a los dibujos adjuntos en los
cuales: |

- la figura 1 es una vista en perspectiva de un meca-
nismo de encuadernacién de acuerdo con la invencidén, monta-
do en un archivador de héjas méviles;

- la figura 2 es una vista en alzado de un primer modo

de realizacidn del mecanismo de encuadernacidén de acuerdo

[r——

| e o | v

.

—
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con la invencién;

- la figurané és una vista en seccidn segfin la linea
ITI-III de las figuras 2 y 6; |

~ la figura 4 es una vista de detalle seglin 1a flecha
F de las figuras 3 y 8;

- la figura 5 es una vista en seccidén tomada segln la

“linea V-V de la figura 3;

- la figura 6 es una vista agrandada de una parte de
la figura 2; .

~ la figura 7 es una vista por encima de una variante
de realizacidn del mecanismo de encuadernacidén de acuerdo
con la inveancidn; '

- la figura 8 es una vista en seccidn segin la linea

VIII-VIII de la figura 7;

- la figura 9 es una vista én despiece de otro modo de
realizacién del mecanismo de acuerdo con la invencidn;

- lag figurés 10 y 11 son unas vistas en seccidn res-
pectivamente vertical y horizontal de un detalle del meca-
nismo de encuadernacién montado correspondiente al modo de
realizacidn de la figura 9; _

- lasg figﬁras 12 y 1% so unas vistas respectivamente
de frente y de lado de otro modo.de realizacidn de un meca-
niémo.de acuerdo con la invencidén, en el cual los elementos
méviles han sido suprimidos, ¥

- 1la figura 14 es una vista por debajo del mecanismo
de las figuras 12 y 13, provisto de su regleta de mando,

Si se hace referencia a la figura 1, se aprecia un me~-

canismo conforme 2 la invencidn montado sobre una cubierta

‘de archivador 100 y destinado para asegurar la encuaderna-

cidn de hojas méviles 101 provistas de perforaciones 102,

—
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- 3 cilindricos montados verticalmente en el soporte 1 frente

‘tada de forma deslizante en el soporte 1 por el lado de los

‘con lineas de trazo continuo en la figura 1 con la posicién

‘de las hoJjas 101 contra la cubierta 100 y evita que en una

- 10—

Un soporte de mecanismo 1 estéd sujeto a la cubierta 100 con
ayuda de elementdé de unidén tales como tornillos o remaches
103, Unos husillos receptores ciliﬁdricos 2 se encuentran

montados sobre ﬁn lado del soporte 1 y aseguran un posicio-

namiento ‘de las hojas 101 acopladas en los husillos 2 al

nivel de sus perforaciones 102. Unos husillos o guia-arcos

a unos husillos 2 y a distancia de estos, aseguran el guia=-|

do de arcos mdviles 4 capades de acoplarse por su extremo
libre superior en la parbte superior de los husillos recep-
tores 2 o de.liberarSe y pivotar alrededor del eje de los

suia-arcos 3 bajo 1la accidn de una regleta de mando 5 mon-

guia-arcos 3 y provista de una manecilla de maniobra 6,

Los arcos 4 estén representados en posicidn cerrada

correspondiente con lineas de trazo contfnuo de la regleta
de mando 5 provista de su manecilla 6. Chando se tira de la
manecilla 6 hasta la posiciéﬂ 6’ para llevar la reglebta 5
hasta la posicién 5° representada con lineas de trazo dis-
continuo, se acciona -la abertura de cada uno de los anillos
cqnstituidos por un husillo receptor 2, un guia-arco 3 y
unzarcp 4, debido-al movimiento de los arcos méviles 4 que
bajo 1la accidn de la regleta de mando 5 se levantan, se li-
beran de los husillos 2 y pivotan hasta su posicidn de aber-
tura 4‘representada con lineas de trazo discontinuo.

Un conjunto prensor ocultable 7, 8, 9, 10, representa-

do en posicibén de trabajo, asegura un mantenimiento firme

consulta de las mencionadas hojas 101l se ejerzan esfuerzos
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- rollado alrededor de un eje fijo 9 cuyos extremos recurva-

‘0 el inbtercambio de hojas 101 cuando los arcos 4 se encuen-~

- 11

sobre lag perforaciones 102. El conjunto prensor comprende
esencialmeunte updﬁéétago prensor 7 que se mantiene aplicado
sobre las hojas 101 y haciendo topé contra los husillos 2
bajo la accidn de un elemento de dos brazos que forman pin-
za 8, tal.como una hoja de muelle, de la cual un extremo

va unido al vAstago 7 mientras que el otro extremo esti en-

dos 98 ¥ Qp se acoplan en el soporte 1 por el lado de la
parte que soporta los guia-arcos‘E. Una lengieta 10 facili-
ta la maniobra del conjunbo prensor que puede oculﬁarse
contra la accidn de la hoja de muelle 8 y liberarse de los

anillos 2, 3, 4 para permiftir la retirada, la introduccién

tran en posicién abierta 47,

Un primer modo de realizacidbén del dispositivo conforme

a la invencidn se describe con més detalle haciendo referen;
cia a las figuras 2a6, El mecanismo representado en las
figuras 2 a 6 esté de acuerdo con el dispositivo que se ve
en la figura 1 y los elementos idénticos llevan las mismas
referencias. El soporte 1 esté constituido por una plgca
perfilada preferentemente met&lica, que estd prevista para
proporcionar rigidez al mecanismq de encuadernacidn presen~
tando:una voluminosidad reducida. La placa de soporte 1
comprende una primera parte sensiblemente plana 1ll3 sujeta
al armazén del archivador por unos elementos de unién 103,
¥ gue sopdrta los husillos receptores 2, y una segunda
parte 114 en forma de U invertida gque comprende dos paredes
verticales ll4a, llic y una pared superior horizontal 114b,
que soporta los guia-arcos 3 y contiene los elementos de

mando de los arcos 4. Los husillos receptores 2 pueden fi-

=

—
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Jarse a la parte 113 del soporte 1 en unos orificios tales
como 116 por engéété, soldadura.., y estén situados por el
lado del extremo'ils del soporte 1 opuesto a la parte en
forma de U 114, Los guia-arcos cilindricos huecos 3 estdn
fijados en unos orificios 117 realizados en la parte supe-
rior horizontal 1l4b de la esquina en forma de U 114, por
ejemplo mediante engaste, soldadura autdgens, soldadura,
Unas rampas fijas de guiado 110 est4n formadas en una
de las supgrficies verticales de la parte en forma de U 114
referenciada con 1ll4c, y se presentan en forma de lumbreras
realizadas frente a los guia-arcos 3. Cada lumbrera 110

comprende una primera porcidn inferior vertical 111 y una

‘segunda porciéﬂ superior horizontal 112 que forma una es-

cuadra con la porcién 1lll. Unas lumbreras 50 constituidas
por unas cavidades alargadas rectilineas inclinadas con re-
lacién a la horizontal estén realizadas en la regleta de
mando 5 introducida en la parte en forma de U 114 del so-
porte 1 y capaz de deslizarse longitudinalmente en esta
parte 114, Las rampas fijas de guiado 110 y las lumbreras
50 que Jjuegan el papel de rampas mbviles cooperan para ase-
gurar el accionamiento del movimiento de los arcos 4 por
mediacidén de los salientes o apéndices 41 que constituyen
la parte inferior. de los arcos 4;

Como' se puede apreciar en particular en la figura 3,

cada arco 4 comprende unrprimer brazo vertical 42 acoplado

en un guia-arco 3 y susceptible de deslizarse y pivotar en

este Gltimo, una segundo brazo vertical 44 paralelo al
primer bragzo 42, de longitud inferior a este Gltimo y que
présenta un extremo inferior libre preferentemente redon-

deado, o incluso cdnico, sin aspereza, susceptible de aco-~

S
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‘parte de conexidn 43 puede estar ligeramente aplastada

‘biselada 21) facilita el acoplamiento de los brazos 44 en

-13 -

plarse en la parte superior hueca de un husillo receptor 2,
uniendo una parte'de conexién 43 los extremos superiores

de los husillos 42 y 44, y un apéndice de mando 41 unido

al extremo inferior del brazo 42. La parte de conexién 43
puede ser.sensiﬁlemente horizontal y estar unida a loé bra=-
zog 42 y 44 por unos codos con un radio de curvatura rela-
tivamente pequefio, como se ha representado en la figura 3.
Una conformacién de este tipo permite un soporte mejor para
la cubierta del .archivador cuando esta se dobla sobre los
anillos 2, 3, 4 en posicidn cerrada del archivador. Sin em-
bargo, la parte de conexidn 43 podria ser igualmente curva

o presentd’ cualquier otra forma adecuada. Por ejemplo, la

(figura 3) con el fin de presentar un espesor reducido en
el sentido vertical y disminuir iigeramente la altura del
mecanismo ‘de encuadernacién sin reducir la capacidad del
archivador, faciliténdo la rotacidn de las hojas en el
arco 4, mientras que los brazos verticales 42 y 4% son de
seccién sensiblemente circular. Un aplastamiento de la parté
de unidn 43 facilita ademés el doblez de los arcos en la
fabricacibn. .
Como se puede épreciar en 1§ figura 4, resulta venta-
Joso que el extremo superior libre de los husilloé recep=
tores 2 presente una mayor altura en la parte situada en
la parte opuesta a la direccién dg desplazamiento de los
arcos méviles 4 y qonstituye un tépe para los extremos de
los brazos 44 de los arcos 4 cuando estos vuelven a la po-

sicién de cierre, Una caracteristica de este tipo (forma

los husillos 2 pero no es indispensable, pudiendo los husi-
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‘brazos verticales 42 de los arcos &.

- 14 " K

llbs 2 acabar igualmente por su extremo superior por una
boca horizontal,-ioé extremos libres. superiores 31, respec-
tivamente 22, de los guia-arcos 3 y de los husillos recep~
tores 2 estén véntajosamente ligeramente achaflanados.. Los
guia-arcos 3 pueden presentar una albtura sensiblemente
igual (figura 8), o preferentemente un poco inferior (fi-
gura l)ra la altura de los husillos receptores 2.

Los apéndices 41 de los arcos 4 pueden adicionarse a
los brazos 42 o relizarse en una sola pieza con estos Ulti-
mos .y conformarse mediente doblez o plegado. Esta dltima
operacidn se facilitd cuando los apéndices 41 presentan

una seccidn ligeramente reducida con relacidn a la de los

Los apéndices 41 de los arcos 4 son de preferencia
sensiblemente perpendiculares a los brazos verticales 42,
44 y estén inclinados con ;elacién al plano definido por el
conjunto de los dos brazos verticales 42, 44 en un &ngulo f
comprendido entre aproximadamente 15° y 450, y preferente-
mente del orden de 30° (figura 5).

Las dimensiones de las rampas 110 y 50 se seleccionan
preferentemente de modo que cada arco mdvil 4 pueda pivotar
un dngulo o comprendido entre aproximadamente 300 ¥y 900,
preferentemente 60° , entre su pos1016n 474 43° de abertura
completa y su posicién de cierre 4; 43. Con referencia a

las figuras 5 y 6, se aprecia, con lineas de trazo continuo,

un arco 4 provisto de un apéndice 41 que se encuentra en pod.

sicién cerrada. El apéndice 41 se encuenbra situado a la vez
en la parte inferior del brazo vertical 111 de la rampa fijg
110 Yy por el lado del extremo inferior 52 de 1a rampa mévil

50 correspondiente de la reglebta 5 que se encuentra en posi-
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cién empujada (figura 1). Si se tira de la regleta 5 para
hacerla volver a ia.posicién 5" (figura 1), la rampa 50
formada en la regleta 5 al nivel'dé la lumbrera 110 se des~-
plaza hasta la posicién 50° arrastrando en su recorrido al
apéndice 41 que es conducido primeramente en la porcién
vertical 111 de la rampa fija 110, luego en la porcidn

- horizontal 112 para llegar finalmenbte a la posicidn supe=-
rior 41’ cbrrespondiente a la abertura 4° del arco 4 y al

extremo superior 53° de la rampa mévil 50, En su posicidn

una altura correspondiente a la altura de la rampa 111 de
forma que el extremo del brazo 44 pueda liberarse del hugi-
‘1lo receptér 2; ¥y ha pivotado un 4ngulod alrededor del eje
dei guia~arco 3 (es decir del brago vertical 42 del arco)
en un plano horizontal paralelo a las hojgs para colocarse
en la posicibn 43 que permite un acoplamiento fhcil de las
hojas en el husillo receptor 2. El 4ngulod de pivobtamiento
de un arco 4 estéd determinado principalmente por la exten-
sién de la porcidn 112 de la'rampa fije 110,

La regleta 5 presenta unas rampas de mando 50 en nfime-

a1 nlmero de rampaslfijas.de guiado 110, de modo que todos
los arcos 4 de un-mismo mecanismo de encuadernacidn sean
accionados,simulténeamente por la maniobra de la regleta 5.
En las figuras se han representado rampas mdviles inclina-
das 50 cuya parte inferior 52 esté situada por el lado de
la manecilla 6 de maniobra de la regleta 5. Las rampas 50
podrfan naturalmente estar inclinadas en sentido inverso,
siéndo la parte superior 53 la m&s préxima de la manecilla

6, de forma que los arcos 4 se cerrarfian cuando la regleta

de abertura 43°,:la parte de unién 43 del arco # se levantal

ro igual al nfmero de arcos 4 y naturalmente en nfimero igual

-
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5 se hubiera tiresdo de ella y abierta cuando la regleta 5
se empujase, La.iﬁciinacién de las rampas mbéviles 50 puede
ger mls o ménos pronunciada pero es ventajosamente tal que
cada rampa mdvil 50 forma con el horizontal un &ngulo de
aproximadamente 200, La parte superior de una rampa 50 debe
en todos los casos estar situada al nivel de la porcidn
horizontal superior 112 de la rampa fija 110 correspondien-
te. Pueden'considerarse diversas modificaciones de la forma
de las rampas fijas 110 y méviles 50, seglm las aplicaciones
Asi, las fampas 50 pueden presentar una porcidén horizontal
en sus extremos superior 53 e inferior 52 correspondiente

a las posiciones de abertura completa y de cierre completo

‘de los arcos 4 y asegurando un bloqueo en ectas posiciones

(figura 6).

Cuando los arcos 4 se encueﬂtran en posicibén cerrada
(figurags 2 3 3) el conjunto premsor 7, 8, 9, 10 asegura un
mantenimiento fifma de las hojas 101 y evita que en las
consultas de las hojas 101, estas se levanten al nivel de
las perforaciones 102 y por,éonsiguiente sean estropeadas.
La hoja de muelle 8 de acero de poco espesor, que une el
véstago prensor 7 al-soporte 1, comprende un extremo 83
enrollado alrededor del véstago prensor 7 v un extremo 84
montado de forma pivotante alrededor de un eje 9 acoplado
por sus extremos 9a y 9b en la parte 114 del soportei, Unas
lumbreras horizontales 51 (figura 2) estén formadas en la
regleta 5 al nivel de los extremos 92 y 9b del eje 9 con
el fin de no estorbar los movimientos de deslizamiento de

la regleta 5, pudiendo jugar sin embargo un papel de limi-

‘tacidén de recorrido de la regleta 5 con el fin de evitar

solicitaciones de los apéndices 41 contra los extremos de
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las rampas 110 o 50 en la maniobra de los arcog &, Ademés,
la regleta § puedé incluso estar integramente soportada por
los extremos 98 y 9b del eje 9, realizéndose el guiado de
la regleta a lo largo de la superficie 1l4c del soporte 1.

La hoja de muelle 8 presenta entre sus extremos 83 v 84,

vista en seccidén perpendicular al eje 9 y al véstago 7 (figy

ra 3), a partir del extremo 84 de las partes 80, 81, 82
unasg curvafuras diferentes de forma que en posicidn opera-
tiva el prensor .7, 8 ejerza una accibén de blogueo eficaz
sobre las hojas mientras que en un intercambio de hojas,
el esfuerzo a ejercer para hacer bascular el prensor 748
es relativamente pequefio.

Las figurés 7 ¥ 8 representan una variante de realiza-
cién del mecanismo de encuzdernacién anteriormente descrito.
Los anillos 2, 3, 4 y el sistema de mando del movimiento
de los arcos 4 son similares a los anteriormente descritos.
S5in embargo, el donjunto prensor que actlla sobre las hojas
101 para bloquearlas y que permanece unido al soporte 1 y
se puede ocultar por pivotamiento con relacidén al soporte 1
comprende una placa prensora 107 montada de forma pivgtante
alrededor de un eje 119 fijado en una pieza 118 solidaria
dg la parte en forma de U 114 del soporte 1. La placa 107
esté QOtada de perforaciones o cavidades 171 en las partes
situadas, para la posicién operativa representada en lag
figuras 7 y 8, frente a los elementos receptores 2 y més
generalmente de los anillos 2y 3, 4 en los cuales se aco=
plan las hojas 101l. La placa 107 puede presentar una aber-
tura 172 para el paso de.la manecilla de maniobra 6 de la
regleta 5 colocada en posicidén de cierre de los arcos 4.

El mecanismo de mando del movimiento de los arcos 4 solo

e e ™ v e

=
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1 en una zona situada entre los elementos de anillos 2 y3
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{
puede ser maniobrado cuando la placa 107 es levantada por
la lenglieta 10 y ocultada por pivotamiento alrededor del
eje 119. Ia placa 107 puede ser metélica y sensiblemente

plana al menos en su parte central 170. El extremo 174 de

la placa 107 que se mantiene sobre las hojas 10l puede

también estar 1igeramente recurvado, al igual que la porcidn

175 préiima al eje de pivobtamiento con el fin de aumentar
la rigidez.de la placa,

- Una lumbrera 173 esté formada en la placa 107 parale-~
lamente a su eje de pivotamiento 119 asi mismo paralelo al
perfil en forma de U 114. Una hoja de resorte 108 esti fi-

Jada por uno de sus extfemos 183 a la base 113 del soporte

y atraviesa la lumbrera 173 de la placa 107 pafa ejercer
una presidén sobre esta Gltima. La'hoja 108 presenta,vista
de perfil, en posicidn operativa (figura 8) a partir de su
extremo fijo 183 ﬁna primera porcidén de escasa longitud 180
que puede ser sensiblemente vertical y una segunda porcién
181 curva cuya concavidad esﬁé vuelta hacia abajo. Ia hoja
108 acaba en la proximidad del eje de pivotamiento 119 por
un extremo 182 que puede estar ligeramente recurvado hacia
arriba. Como se puede apreciar en la figura 7, la hoja de
reQOrtg 108 presenta ventajosamente una anchura que dismi-
nuye desde su extremo 183 sujeto al soporte de base 113
hasta su exbtremo libre.l1l82 situado en la proximidad del ej
de pivotamiento 119 de la placa prensora 107, El efecto
ejercido por la hoja 108 sobre la placa 107 es asi méximo
cuando laiplaca se encueﬂtra en pésicién de apoyo sobre las
hojés 101 (posicidn de trabajo de la figura 8 y disminuye

progresivamente durante la operacidn de levantamiento y ocul

—
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tamiento de la placa 107 con ayuda de 1a lenglieta 10, EL
conjunto prensqr-io7, 108 estd particularmente adaptado
para mecanismos de encuadernacidén que utilizan anillos 2,
3y 4 cuya altura es relativamente reducida, es decir prefe~
rentemente inferior o igual a la anchura de los anilloé.
Un conjunto prensor de este tipo 107, 108 de voluminosidad
reducida puede principalmente utilizarse en un mecanfisme
de encuadernacién para hojas perforadas que no utiliza
arcos méviles y.que estén compuestos exclusivamente por
husillos receptores 2 en los cuales se acoplan las perfo-
raciones de las hojas, y que pueden equiparse por su ex-

tremo superior por ejemplo de tornillos que sirven de re-

Un conjunto prensor 7, 8 tal como se ha representado
en lag figuras 1 a 6 estd por el contrario particularmente
adaptado para integrarse a un mecanismo de encuadernacidn
que comprende unos anillos 2, 3, 4 cuya altura es relativa-
mente importante, es decir préxima a la anchura de los ani-
llos o superior a esta, ‘

La figura 8 muestra también una variante de realiza-
cién de los guia-arcos 3 y husillos receptores 2 que estan,
para un mismo anille 2, 3, &4, realizados a partir de un
elemento comfin tal como un tubo comfin cuya parte central
horizontal 20, 30 esté aplastada para aplicarse contra la
placa de base 1, ¥y cuyosrdos extremos laterales 2, 3 recur-
vados en 90° forman unos husillos verticales accoplados en
los orificios 116 y 117 realizados respectivamente en las
partes 113, y 114b de la placa de base 1. Ia parte del tubo
que forma el guia-arco % estd cortada por su base para per-

mitir la salida del apéndice 41 del arco 4 que coopera con

—w

—_——



10

16

20

25

. <80

“Te

‘para correspoﬁder a la forma del perfil en forma de U 114,
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los husillos 2 ¥ 3.

Las figuras<§ é 11 se refieren a otro modo de realiza-
cién del mecanismo de encuedernacién de acuerdo con el inven
to en el cual las rampas fijas de guiado del movimiento de
los arcos.4 no estén formados en el soporte 1 propiamente
dicho, sino en una pieza moldeada 200 en la esquina en for-
ma de U 114 del soporte 1 e inmovilizada con relacidn a
esta fltima.

Si se considera particularmente la figura 9, se aprecis
una pieza moldeada 200 que puede ser de metal, de ﬁateria
pléstica o de ofra materia moldeable y presenta un cuerpo

201 cuya forma general es sensiblemente paralelepipédica

La pieza 200 es un poco menos ancha que la superficie 1l4b
del perfil 114 de forma que esté frevisto entre la superfi-
cie 1l4c del perfil 114 y la pieza 200 un espacio libre -
gque corresponde a la anchura de la reglebta 5. Como se puede
apreciar en la figura 12, la regleta 5 deslizante acoplada
en el perfil 114 es asi conducida entre la superficie 1llic¢
del perfil 114 y la pieza moldeada 200, Unas rampas fijas
de guiado 210 que Jjuegan el mismo papel que las rampas de
guiado 110 estén formadas en la superficie de la pieza mol-
deada 200 sibuada-frente a la regleta 5. Cada rampa 210
comprende una garganta vertical 211 seguida de una gargan-~

ta horizontal 212 (figuras 9 a 11) que sirven para el guia-

do de los apéndices 41 de los arcos 4 acoplados en la pieza|

200. La superficie 1ll4c de la parte 114 del soporte 1 cons-
tituye a la vez un medio de guiado para el deslizamiento
de la regleta 5 y una cubierta para el conjunto de las pie~

zas 5, 200 de accionamiento del movimiento de los arcos 4.

N

——
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- 21—

Unos abultamientos 121 estén previstos em la superficie
1l4c del soportg.i él nivel de cada combinacidén de rampas
50, 210 con el fin de que el movimiento de los apéndices 41
acoplados en las rampas 210 ¥ 50 no sea estorbado. Como en
el marco de los demds modos de realizacidn de 1la invenéién,
un apéndice 41 de arco 4 se encuentra un poco inclinado con
relacién al plano definido por el guia-arco 203 y el husi-
1lo 2 corrésﬁondientes, de modo que las gargantas 211 que
corresponden al deslizamiento de los arcos 4 en los guia~
arcos 203 estén igualmente inclinados con relacidén a una
seccién recta del cuerpo de la pieza 200,

La pieza moldeada 200 puede comprender un solo orifi-

orificios 117 del soporte 1 para permitir el paso de los
brazos verticales 42 unos arcos 4; En este caso, los guia-
arcos se adicionan a la superficie 1l4b del soporte 1 y los
husillos receptores 2 se encuentran soportados por la parte
113 del soporte 1 al nivel de los orificios 116. Sin embar-
go, los guia-arcos 203 pueden iguslmente estar formados en
el cuerpo 201 de la pieza moldeada 200 (figuras 9 y 10) y
formar parte integrante de esta (ltima. Los husillos éecep—
tores 2 pueden igualmente esbtar formados con la pieza mol-
deada 200 y formar parte integrante de esta &ltimé, estando
ligado cada husillo 2 al cuerpo 201 de la pieza 200 por una
parte plana horizontal, La pieza 200 se acopla entonces bajo
el soporte 1 domo anteriormente, los husillos 2 y los guia-
arcos 203 solidarios de la pieza 200 que se acoplan en los
orificios 116 y 117 respéctivamente del soporte 1, El so=-
porte 1, la pieza moldeada 200 y la regleta 5 pueden estar

provisbtos respectivamente de orificios 120, 220 y de lumbre-
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rag alargadas horizontales 51 para permitir el paso de los
extremos 9a, QQ.dé ﬁn eje 9 de soporte de un conjunto pren-
sor tal como el conjunto 7, 8 o el conjunto 107, 108 repre-
sentados en las figuras 3 y 8,

Las figurag 12 a 14 representan una variante de-réali—
zacién de un mecanismo de encuadernacién de acuerdo con la
invencidn en el cual el soporte 301, que presenta una parte
baja 313 en forma de placa y una parte sobreelevada 314 en
forma de U’invertida, los husillos 302, los guia-arcos 303
¥y las rampas fijas 310 estén formaedos en una misma pieza
moldeada porhejemplo'de materia.pléstica, pudiendo los
arcos ser metélicos.

Los distintos elementos constitubivos del mecanismo

los guia=-arcos 303 y los husilloé 302 pueden presentar una
forma exterior ligeramente cénica, que se estrecha hacia
arriba., Esta pequeiia conicidad exterior, que facilita parti-
cularmente un desmoldeado, puede por otro lado solo ser pars
cial, y solo estar realizada en slgunas superficies de los
husillos 302 (figural4).

Lag rampas 310 presentan una parte vertical 311 en
forma de garganta y una parte hopizontal 312 en forma de
lﬁmbre;a. Los orificios 316 realizados en la parte 313 sir-
ven para el paso de los'medios de fijacidén del mecanismo

sobre un cartén soporte.

Como se puede apreciar em la figura 13, la regleta 305 |.

de mando del movimiento de los arcos méviles puede compren—
der, ademis de las rampas inclinadas 350 realizadas en formd
de lumbreras como anteriormente, unos salientes 351 que

cooperan con unas rampas horizonbtales fijas 320 formadas

.
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‘forma de U 314 permiten a la regleta 305 deformarse fécil~

en una de las superficies verticales de la parte en forma
de U 314 del meqaﬁiémo. Un saliente 351 que se desliza en
una ranura 320 asegura un guiado y eventualmente un soporte
de la regleta 305 en un deslizamiento de esta Giltima. Cada
garganta o ranura 320 presenta ventajosamente en cada uno
de sus exbtremos una parte més profunda 321, respectivamente
522, que asegura un bloqueo de la posicidn de la regleta en
posicién de cierre o de abertura de los anillos, cuando un
saliente 351 se acopla en una parte vaciada mis profunda
521 o 322. La regleta 305 puede desbloquearse fécilmente
por un esfuerzo de traccidn o de empuje ligeramente aumen-

tado, pues unas cavidadés 315 realizadas en la parte en

mente en el sentido transversal bajo una accidén manual para
permitir a los 'salientes 351 salirse de las cavidades més
profundas 321, 322,

Lag figuras representan un mecanismo de encuadernacidn
con dos anillos, pero la invencidn se aplica muy ventajosa~
mente a unos mecanismos cuyo nimero de anillos es superior.
En cada caso, la regleta 5, 305 comprende un nfimero dq ramn-
pas 50, 350 igual al nfimero de anillos y las rampas fijas
110, 210, 310 se encuentran igua;mente en nimero igual al
nﬁmero'de anillos: Ia regleta 5, 305 permite cada vez un
accionamiento simulténeo de los disbinbos anillos y reparte
los esfuerzos uniformemente al nivel de cada uno de los ani-
1los.

Bien entendido, pueden aportarse diversas modifica-
ciones y/o adiciones porrel entendido en la materia a los
dispositivos que acaban de describirse Gnicamente a t{tulo

de éjemplos no limitativos, sin salirse del marco de pro-

==
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teccién de la invencién. Por ejemplo, un muelle de retorno
puede estar preyiéto en el soporte 1.para facilitar el re-
torno de la regleta 5 en posicidén de cierre de los anillos.
Igualmente puedén utilizarse prensores amovibles en combi-
nacién con el:mecanismo dé anillos.

En resumen, la Patente de Invencién que se solicita
deberd recaer sobre las siguientes:

RELVINDICACIONES

1. Mecanfsmo de encuadernacidén para archivador de

hojas mdviles, del tipo que comprende un soporte y por lo

menos dos anillos compuestos cada uno de tres partes: un hut

sillo recepbor cilindrico, vertical fijo, cuya base es so-

‘1idaria del soporte y que estd hueco por el lado de su ex-

tremo superior libre; un guia-arco tubular cilindrico ver-
tical fijo, cuya base es solidaria del gsoporte y el cual
estd montado de forma paralela al husillo receptor, y un
arco mévil que presenta un: primer brazo vertical, un se-
gundo brazo vertical paralelo &l primer brazo y de exten-
sién inferior a este, y cuyoiextremo inferior es libre y
una parte unidén que une los extremos superiores de los pri-
mero y segundo brazos, acopldndose el primer brazo vertical
del arco mdvil en el guia-arco y»siendo susceptible de des-
liZar;e y pivobtar.en este (ltimo, pudiendo el eitremo in-
ferior libre del segundo brazo acoplarse eun la parte supe-
rior hueca del husillo receptor, caracterizado porque el
extremo inferior del primer brazo de cada arco mévil esté
provisto de un apéndice de mando, porque el mecanismo com~
prende ademés, en nﬁmero‘igual al nimero de anillos, unas
rampas fijas de guiado solidarias del soporte previstas
para cooperar con los apéndices de mando de los arcos y que

presentan una primera porcidén inferior vertical y una se-
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da y constituyé un perfil en forma de U vuelto en él inte~-

rior del cual se acoplan los apéndices de los arcos mdviles

gunda porcidn superior horizontal, y porque el mecanismo
comprende igualméﬁté un érgano de accionamienbo del movi-
miento de los arcos méviles constituido por una regleta
mévil que puede deslizarse con relacidn al soporte, cuya
regleta esté dotada de rampas de mando inclinadas con re~
lacidn & la horizontal y previstas para cooperar con los
apéndices de mando de los arcos méviles, encontrdindose las
rampas de mando en nimero iguel al nlmero de anillos de la
encuadernacidn, .

2. Mecanismo de encuadernacibén segin la reivindicacién
1, caracterizado porque el soporte estd constituido por una

placa cuya parte que soporta los guia-arcos esté sobreeleva-

¥ la regleta deslizante de accionamiento del movimiento de
los arcos.

3. Mecanismo de encuadernacién segin la reivindicacidn
lola reivindicacién 2, caracterizado porque las rampas
fijas de guiado estén formadas én el soporte propilamente
dicho,

4, Mecanismo de-encuadernacién segin la reivindiecacidn
1 o la reivindicacién 2, caracterizado porque las rampas
fijas de guiado estén formadas en una pieza moldeada monta=
da en el soporte.

5. Mecanismo de encuadernacidén seglin la reivindicacidn
4, caractefizado porque los guia-arcos y/o los husillos re-
ceptores se forman eu la pieza moldeada que comprende las
rampas fijas de guiado y'montada sobre el soporte.

6. Mecanismo de encuadernacidén seglin una cualquiera de

las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el soporte

=
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las rampag fijas de guiado, los guis=-arcos y los husillos
receptores esténf;onstituidos por una pieza moldeada (nica.

7. Mecanismo de encuadernacidn segln una cualguiera de
las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque las rampas
fijas de guiado del movimiento de los arcos mdviles estén
constituidas por unas ranuras en las cuales se acoplan 10s
apéndices de los arcos méviles.

8. Mecanismo de encuadernacién segin una cualquiera de
las reivindicaciones 1 & 7, caracterigzado porgue las ram-
pas de accionamiento del movimiento de los arcos mbviles
formadas en 1a regleta de mando estén constituidas por unas

lumbreras o ranuras en las cuales se acoplan los apéndices

‘de los arcos mdviles.

9. Mecanismo de encuadernacidén seglin una cuslquiera de
las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado poroue las rampas
de accionamiento del movimiento de los arcos mdéviles for-
mados en la regléta de mando presentan una porcidn horizon-
tal en su extremo superior y/o inferior que corresponde
respectivamente a una posicidn de apertura completa y de
cierre completo de los aicos, con el fin de asegurar un
blogqueo de la posicidn de los arcos en estas posiciones,

10. Mecanismo de encuadernaqién seglin una cualquiera
de las reivindicaeciones 1 a 9, caracterizado porque la re=-
gleta mévil esté provista ademds de por lo menos un salien-
te que coopera con por lo menos una rampa horizontal fija
formada en el soporte para asegurar un guiado, y llegado el
caso un soporte de la regleta en su movimiento de desliza-
miento longitudinal. ' '

11, Mecanismo de encuadernacidén segln una cualquiera

de las reivindicaciones 1 a 10, caracterizado porque la re-~
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de las reivindicaciones 1 a 12, caracterizado porque los

gleta mévil estd dotada de por lo menos un saliente que
coopera con unas'éavidades formadas en la parte fija del

mecanismo, y porque la regleta puede deformarse ligeramen-

te en gentido transversal, con el fin de permitir un blogueg

de la posicidén de la regleta en posicién de apertura y/o
de cierre de los arcos.

12. Mecanismo de encuadernacidn segln una cualquiera
de las reivindicaciones 1 & 11, caracterizado porque el
extremo libre de los husillos recepbores presenta una mayor
altura en la parte situada en la parte opuesta & la direc~-
cién de desplazamiento de los arcos méviles y constituye
un tope para estos 0ltimos.

13, Mecanismo de encuadernacidn segln una cualquiera

extremos libres superiores de los gula-arcos y de los hu-
s8illos receptores presentan una forma achaflanada,

14, Mecanismo de encuadernacidén segln una cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 13, caracterizado porque el
extremo inferior libre del segundo brazo de los arcos mbvi-
les presenta una forma redondeada o cdnica.

15, Mecanismo de encuadernacién segln una cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 14, caracterizado porque los
apéndices de los arcos mdéviles eétén inclinados un 4ngulo /3
comprendido entre aproximadamente 15° y 450, y preferente-
nente 300, con relacién al plano definido por el conjunto
de los dos brazos verticales de los mencionados arcos.,

16, Mecanismo de encuadernacidn segln una cualguiera
de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque cada
arco mévii puede pivotar un &ngulo « comprendido entre aproxi

madamente 300 ¥y 900, Yy preferentemente 60° entre 1a posi-
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menos dos elementos receptores solidarios del soporte y sus-

‘cién 20, caracterizado porque la hoja de resorte fijada por

- 08—

cién de apertura completa de los anillos y la posicidn de
cierre de los apiilos.

17, Mecanismo de encuasdernacidn segln una cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 16, caracterizado porque los
gula-arcos presentan una altura inferior a la de los hﬁsi-
1los receptores, '

18. Mecanismo de encuadernacidn segln una cualquiera
de las reiﬁindicaciones 1l a 17, caracterizado porque los
apéndices de los arcos mbviles son sensiblemente perpendi-
culares a los brazos verticales de los.indicados arcos.

19. Mecanismo dé encuadernacidn para archivador de

hojas méviles, del tipo que comprende un soporte, por lo

ceptibles de acoplarse en las perforaciones de las hojas
méviles, y un érgano prensor paré ejercer una presidn sobrs
las hojas mdéviles acopladas en los mencionados elementos re-
ceptores, caracterizado porque el indicado érgano prensor
esté unido al soporte ¥ puede ocultargse por pivotamiento
con relacién 8l soporte. '

20. Mecanismo de encuadernacidén segln la reivindica=-
cién 19, caracterizado porque el Srgano prensor esti cons-
tituido por una placé prensora‘mqntada de forma pivotante
con,re;acién al soporte, provista de perforaciones en las
partes enfrentadas a los elementos receptores o anillos en
los cuales se acoplan las hojas, y aplicada contra las hojas
por medio de una hoja resorte fijada por uno de sus extre-

mos al soporte.

21, Mecanismo de encuadernacidn seglin la reivindica-

uno de sus extremos sobre el soporte de base en una zona

=

—
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sibuada entre el eje de pivbtamiento de la placa prensora
¥ los elementos.féceptoresVatrgviesanla placa prensora al
nivel de una lumbrera formada en la indicada placa parale-
lamente a su eje de pivotamiento, acaba por un segundo ex-
tremo situado en la proximidad del eje de pivotamiento'de
la placa prensora y presenta-vigta en seccidén particular
al eje de pivotamiento de la placa prensora, una curvatura
de conjuntb cuya concavidad esté vuelbta hacia abajo.

22. Mecanismo de encuadernacidn segln la reivindica-
cién 20 o la reivindicacidn 21, caracterizado porque la
hoja resorte‘presenta una anchura que disminuye desde su

extremo fijado al soporte de base hasta su exbtremo situado

‘en la proximidéd del eje de pivotamiento de la placa pren-

5018,
23.'Se reivindica por ﬁltiﬁ& como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: MECA-
NISMO DE ENCUADERNACION PARA ARCHIVADOR DE HOJAS MOVILES.
Todo conforme queda descrito y revindicado en la pre-
sente memoria descfiptiva qué consta de veintinueve paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid 17 marzo 1.978
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