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El invento se refiere a un dispositivo de avance
para material en forma de cinta, que comprende un carro de
alimentacidn movible en vaivén vy dotado de un primer elemen-

to uprisionador para el material en forma de ciutz y de un

segundo elemento aprisionador estacionario para el material’|”

en forma de cinta, estando el primer elemento aprisionador,
duraﬁte la carrera de alimentacidén del carro de alimentacidn
en la posicibn de sujecibn, y el segundo elemento aprisio-
nador en la.posicién de liberacidn, mientras que durante la
carrera de retorno del carro de alimentacibén, el primer ele-
mento aprisionador esti en la posicidn de liberacidn y el
segundo elemento aprisionador en la posicidén de sujecibn, y
en las posiciones extremaé del carro de alimentacién ambos
-elementos aprisionadores estén durante un tiempo corto en
la posicidén de sujecibn, y trabajindose ademds, para cam-
biar los elementos aprisionadores entre las posiciones de
sujecién y de liberacidn, tanto con fuerzas de mando apor-
tadas de forma sincronizada respecto al movimiento de carro
de alimentacién, como tambien con fuerzas de recuperacién.
Un dispositivo de avance de este tipo es conqcido.
Dicho dispositivo sirve, por ejemplo, para retirar el méte-
rial en forma de cinta, que puede ser un alambre,‘un mate-
rial en forma de tira o similar, desde un rollo de reserva
o similar y alimentarlo a una miquina, por ejemplo una do-
bladora y/o una estampadéra, en la que ha de ser trabajado
0 elaborado el material en forma de cinta. A este respecto,
el material en forma de cinta es sujetado por apriete, en
une primera posicidn extrema del carro de alimentacidn, a
éste con ayuda del primer elemento aprisionador, denomina-

do binza, y durante el movimiento de alimentacién a la se-
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‘del carro de alimentacién para que el material no es® libre

cidén de liberacibén con ayuda de un correspondiente muelle

de leva y de elevacibén, actlan sobre la pinza y el retene-

leva estén ajustadas entre si de tal manera que se consigue

punda posicién extrema es alimentado a la miquina en el va~
lor de la carrera del carro de alimentacibén. Cusndo el carrg
I

de alimentacién retorna luego, despuds de que su pinzé ha

liberado de nuevo el material en forma de cinta, hay qﬁc inp///
S~

pedir que el material en forma de cinta se siga moviendo in-
dependientemente o se desplace, 0 se vuelva a retraer, debi-
do a un rozamiento , con el carro de alimentacién. Para ellg
sirve el segundo elemento aprisionédor, seflalado como rete-
nedor, que sujeta el material durante el movimiento de re-

torno del carro de alimentacién. Parlo tanto, la pinza y el
retenedor trébajan en sentidos opuestos, siendo necesario

un solapamiento de sus funciones. en las posiciones extremas

en ningun momento. Esté claro que el accionamiento para el
carro de alimentacién que se mueve en vaivén tiene que tew
ner lugar de manera adecuada y de una forma tal que el carrg
de alimentacidén esté parado transitoriamente en sus dos po-
éiciones extremas, a saber, el tiempo que dura el solapa-~

miento de la funcién aprisioﬁadora del elemento aprisionadox

y del retenedor.

En el dispositivo conocido, tanto la pinza como tan-

bién el retenedor son sometidos a pretensado hacia la posi-
de reajuste. Para lograr la posicibén de sujecién existen

para la pinza y para el retendor sendos discos de leva se-~
parados que, a través dé otros tantos mecanismos seguidores

dor,respeétivamente. Las levas de mando de los discos de

el deseado accionamiento solapante entre pinza y retenedor.
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i mente la presibén de sujecidén de la pinza o cuando el materis

Los discos de leva gi?an de forma sincronizada con el movi-
miento de accionamiento para el carro de alimentacidn que
se desplaza en vaivén.

El dispositivo de avamce conocidc es basbtante cos-
toso desde el punto de vista mecénico y propenso a desgaste.,
Ademis de esto, la presibén de sujecién ejercida por el co-
rrespondiente disco de leva durante la maniobra de la pinza
fijada sobre el carro de alimentacidn se transmite a las
gulas del carro de alimentacibn, de modo que éstas estén so-
metidas taﬁbién a un desgaste elevado. Eéte fenbémeno se ha-~

ce notar particularmente cuando no esfa ajustada adecuada-

en forma de cinta tiene que ser arrastrado a través de un
@wmuoﬁmmmmdwm%lowdsemﬁmemama&
tencia més elevada de la que seria necesaria para el trans—
porte del material solo. La carrera del carro de alimentaci
es ajustable, por regla general, para lograr diferentes lar-
gos de alimentacidén. Cada ajuste de esta carrera puede hacer
necesario ﬁn reajuste del mecanismo de palancas que transmi-
te la fuerza de sujecidén para la pinza del disco de leva es-
tacionario asociado al carro de alimentacién movible én vai-|
vén, _

) Ta misién del invento es crear un dispositivo de
avance del tipo citado al principio, en el que, con medios
més sencillos que hasta éhora;’se consiga un mando de los
elementos aprisionadores que ademds sea libre de desgaste.

De acuerdo con el invento, este problema se resuel-
ve graclas a que uno de los elementos aprisionadores puede
ser trasladado a la posicién de sgjecibn a través de una

primera disposicién de émbolo y cilindro, y a la posicién
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-de recuperacidd y la seccibn transversal efectiva del medio

‘a presibén de la segunda disposicién de émbolo y cilindro

retenedor, se necesita, en lugar de dos como ha sido hasta

-manera adecuada y sincronizada respecto al. movimiento del

de liberacién a través de una primers fuerza de recupera-
cibn, gracias a que el obro elemento abrisionador esté so-
metido a pretensado, a través de una segunda fuerza de §e-
cuperacién, en la direccién hacia la posicién de sujecién\
¥y puede ser trasladado a la posicién de liberacién a través
de una segunda disposicién de émbolo i cilindro, gracias a
que las dos disposiciones de émbolo y cilindro estén acoplad
das a un generador de presidn comin y gobernado de forma sin
cronizada respecto al movimiento del carro de alimentacion,
¥ que la pfimera fuerza de recuperacidn y la seccibén trans-
versal efectiva del medio a presién de la primera disposi-

cién de émbolo y cilindro por une parte y la segunda fuerza

por otra parte estém ajustadas entre si de tal mamera que,
al empezar la emisidén de presibén del generador de presidn,
en primer término es el primer elemento aprisionador el que
llega a la posicidn de sujecién y sblo después llega el otrg
elemento arrisionador a la posicién de liberacibn y que, al
disminuir la presidn, en primer término llega el otro ele-
mento aprisionador a la posicién de sujecibn y sélo después
llega el primer elemento gprisionador a la posicidén de li-~
beracién.

En una forma de realizacién preferida del acciona-
miento con medio a presién, de acuerdo con el invento, de

los elementos aprisionadores, es decir, de la pinza y del
ahora, ya tan sélo un fnico disco de leva que se acciona de

carro de alimentacién y que actlia sobre una bomba de medio

N
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a presibn en celidad de generador de presibén. Para lograr
los movimientos sincronizados, el accionamiento del cégro
de alimentacién y el accionamiento ‘del disco de leva sé\to-
man preferiblomente de una instalacidén de accionamiento éqf
win gue impulsa tambien las unidades de trabajo en la mé- ™

quina que trubaja o elabora el material alimentado en forma

~de cinta. Ia bomba del medio & presidn puede estar dispues-

ta directamente en la proximidad del disco de leva, gin gran
aparato mecénicq para palancas y elementos similares. La ali
mentacién del medio a presidén a las disposiciones de émbolo
y c¢ilindro tiene lugar a utrévés de conductos provistos fi-

Jjamente de tubos, con excepcibébn de una pieza de emplame en-

tre un punto fijo y la disposicibn de émbolo y cilindro pa-

ra la pinza sobre el carro de alimenbtacién mbvil. A este
respecto, el mando de la pingza no ejerce fuerzas de ningun
tipo sobre la gula del cérro de alimentacién.

Cuando la presibén del medio a presidn en la salida
de la bomba y, con ello, en el conducto de aportacidn a las
dos disposiciones de émbolo y cilindro empieza a aumentar
bajo la influencia del.mando del disco de leva, se desplaza
primero el émbolo de la primera disposiciébn de émbolo .y ci-

lindro para llevar uno de los elementos aprisionadores de

la.posipién de liberacién a la posicién de sujeciéﬁ. sélo

después de haberse alcanzado esta posicidn de sujecciédn,
la presién en el sistema del medio a presidén puede sumentar

tanto que la fuerza de recuperacién del otro elemento apri-

sionador se vence y el émbolo de la segunda disposicibén de

émbolo y cilindro se mueve para llevar este elemento apri-

-glonador de la posicién de sujecibén a la posicién de libe-

racién. Con ello se garantiza que la sujecibdn a través del

e S
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"I sible tembién utilizar para la primera y/o la segunda fuer-

otro elemento aprisionador se suprime sblo después de que

de sujecién., Si la presiém en la bomba del medio a presibn
vouelve a disminuir bajo el mando ulterior a través del dis-
co de leva, entonces pasa primero debajo del umbral en el
que la segunda fuerza de recuperacidn basta para volver a
llevar el otro elemento aprisionador a la posicién de suje~
cibn. Sb6lo deépués de haber ocurrido esto, la presibén se had
ce tan baja gue incluso la fusrsa 4o rocupceracién del prie
mer elemento apfisionador es capaz de retraer este elemento
aprisionador de la posicién de sujecién a la posicién de 1i-
beracién. Por 1oAtanto, se garantiza tambien en este caso
el accionamiento solapante de los elementos aprisionadores
a través del ajuste de acuerdo con el invento, relativemen-
te no dritico,}de fuerzas de recuperacibén y secciones trans-
versales efectivas de las disposiciones de &mbolo y cilindrg
que es sustancialmente mis sencillo que el ajuste entre si
de las levas de mando de dos.discos de leva., Debido al he-
cho de que el otro element9 sprisionador estd pretensado a
la posicidn de sujecibén con ayuda de la segunda fuerza de
recuperacién, independiente del accionamiento de la méquina
y del carro de alimentacidén, se consigue al mismo tiempo
que el material en forma de cinta sea retenido también en
el caso de una caida de presibn, por ejemplo en caso de desH
conexidn de la mdquina durante la noche, y que tenga una
posicién definida al volver a ponerse en marcha la miquina.
‘ La primera y la segunda fuerzas de recuperacidn

'pueden aportarse con ayuda de muelles. Sin embargo, es po-

zas de recuperacidn, con disposicién correspondiente de los

el primer elemento aprisionador se encusntre en la posicibn.
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 plo, en que en caso de utilizacién de muwelles para aportar

cién coincidentes, sean elédsticas, es decir fuerzas de mue~

elemontos aprisionadores y de las disposiciones asociadas
de émbolo y cilindro, la fuerza de gravedad y/o un efecto
de aspiracidn ejercido por la bombsa del medio a presibn, o
fuerzas sportadas de otra manera, EL ajuste entre fuerzas
de recuperacidn y secciones transversales efectivas de las

disposiciones de émbolo y cilindro puede consistir, por ejex

las fuerzas de recuperacidn, el muelle de uno de los elemen
tos aprisionadores sea mis débil que el que prebtensa al otrd
elemento aprisionador en posicibén de sujecién. En este caso
podrian utilizarse secciones transversales efectivas idén~

ticas en ambas disposiciones de émbolo ¥y cilindro. El mismo

efecto puede lograrse si en el caso de fuerzas de recupera-

1lle, o no, las secciones transversales efectivas de las dis-
posicione; de émbolo y cilindro son difrentes en sus corres-
pondientes sentidos. Naturalmente cabe imaginarse también
una combinacidn de ambas posibilidades.

Un perfeccionamiento ventajoso del invento consis-
te en que uno de los elementos aprisionadores, es decir el
que es sometido a pretensado, por ejemplo, por un mueile
més débil a la posicidén de iliberacidn, es la pinza dispues-
ta sobre el carro de alimentacidén. En este elemenfo aprisio-
nador depende la fuerza de sujecidn de la presién del medio
a presidn, mientras que la fuerza de sujecién en el otro
elemento aprisionador es determinada por la segunda fuerza
de recuperacibén, es decir, por ejemplo, de un muelle. La
fuerza de sujecién de la pinza tiene que ser, por regla ge-
neral, mucho mayor que la del retenedor, porque esta Altima

s6lo tiene que impedir un movimiento incontrolado del mate-
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‘Il yor que la necesaria para el avance del material podria te-

LN
-

" |méxima en el sistema del medio a presién y, con ello, la

rial en forma de cinta que se ha alimentado, y que se debe
por ejemplo, a rozamiento y no requiere gran fuerza. La
pinza en cambio tiene que tirer del material, pormejempigp_,\
retirarlo de un.rollo de reserva, y eventualmente hacerlo B
pasar todavia a través de un aparato orientador, de manera
que en ella tiene que aportarse la mayor fuerza de sujecidn.
A este respecto es ademés ventajoso que esta fuerza de su-
jecibn de la pinza sea ajustable para que en ¢ada caso indi-

,.

vidual 10 3¢ ejerza ninguns fuerza meyor de 10 que sea abgo-

lubtamente necesario. Una fuerza de sujecibén de la pinza ma-

ner como consecuancia daifios en el material alimentado..las
_condicionevs citadas para la fuerza de sujecién de la pinza
pueden cﬁ;ﬁ';)'lirse de manera relativamente sencilla si la
fuerza- de sujec;i.én esaportada por.la disposicibén de émbolo
¥ cilindro maﬁdada por un medio a presién. En esbe caso es
particularmente favorable que la segunda disposicidn de ém-
bolo y cilindro, es decir la del retenedor, tenga un tope
que delimita el movimiento del émbolo de la posicién de su-
jecidén a la posicibén de liberacibén, En efecto, cuando el
émbolo de la segunda disposicién de émbolo y eilindro ha
alcanzado este tope, en el sistema del medio a presién pue-
de d.esarrolla.rse una p:cesiSn que es igual o mayor que la con
trapresién procedente del muelle en la posicibén de tope., De

acuerdo con un perfeccionamiento adicional del invenbto, se

puede influir en esta presién con ayuda de una vilvula ajus-

table de sobrepresifn o reguladora de presién. El ajuste de

esta vilvula de sobrepresién determina entonces la presién

fuerza de sujecibén de la pinza. Para la indicacién de la
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| purga de aire. Es posible tambien que esta vAlvula de paso

la cual se puede interrumpir este conducto de alimentacién

'vélvula de paso situada en el conducto de alimentacidn del

=10~

presidn puede estar acoplado a la bomba un mandmetro. ’
Otro perfeccionamiento del invento se caraoterizqgu
por el hecho de que en el conducto de alimentacién del medic
a presibén a la primera disposicién de émbolo y cilindro se
encuentra una valvula de paso que une este conducto de-ali-

mentacidn selectivamente a la bomba de medio a presién o lo

esté situada en el conducto de alimentacidén del medio a pred
sion comln a las dos dlsposiciones de émbolo j ¢ilindre ol
ademés de ella,-en el conducto de alimentacidén del medio a
preéién para la segunda disposicidén de émbolo y cilindro

sblo, existe una valvula de paso adicional, con ayuda de

manteniendo la presibén. La o las v&lvulas de paso son pre-
feriblémente v&lvulas accionables de forma electromfgnetica
que, en gl caso’ de que sean dos, pueden ser conectadas o
desconectadas a través de un conmutador comin.,

Los filtimos perfeccionamientos c¢itados del invento
hacen posible, de manera sencilla, por ejemplo en caso de
cambio de material o de trabajos de mantenimiento, llevar
ambos elementos aprisionadores al mismo tiempo a la posi-
cién de liberacidn. El requisito para ello es que antes de
que tenga lugar un accionémiento de las vdlvulas de paso
reine en el sistema del medio a presién una presidén que re-
tenga el otro elementc aprisionador, o sea preferiblemente
el retenedor, en la posicién de liberacién, en contra de

la fuerza de recuperacidén asociada. Con esta condicién, la

medio a presién a la primera disposicidén de émbolo y cilin-

dro efectlia una purga de aire del cilindro asociado, de mod¢
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' La citada posibilidad de dos vélvulas de paso aporta la

bomba- del medio a presibén y se produce una chida de presibn

dor, en forma de un accionamiento hidrailicoj y

-1l-

que la fuerza de recuperacién lleva al primer elemento apri-
sionador, es decir preferiblemente la pinza, también a la ‘
posicién de liberacidn. En este caso, la presién en el cilin-
dro de la segunda disposicién de émbolo y cilindro es man-
tenida bien por la unibén continuada a la bomba del medio a

presidén o bien con ayuda de la valvula de paso adicional.

ventaja de que la presibén necesaria en la segunda disposi-
cibén de émbolo y ciliundro, que retiene sl olio elemnto apii-
sionador en la posicién de liberacibn, puede mantenerse tam-
biéﬁ cuando unos trabajos de mantenimiento requieren, por

ejemplo, que se haga girar el disco de leva que manda la

en la bomba del medio a presibn.

Tal como se ha expuesto,. la vélvula o las vAlvulas
de paso previstas en el sistema del médio a presibn no tie-~
nen que ser conmubtadas durante el funcionamiento normal del
dispositivo de avance. Por lo tanto, unos tiempos de conmu-
tacibén eventuales de estas vélvulas de paso no pueden tener
influencia tampoco en el funcionamiento del dispositivo de
avance de acuerdo con el invento.

Otras ventajas y caractepisticas del presente in-
vento resultan de la siguiente descripcibén de ejemplos de
realizécién, con ayuda de los dibujos esqueméticos adjun~
tos, mostrando: ‘ '

La figura 1, una primera forma de ralizacibn de un

accionamiento con medio a presién de la pinza y del retene-|

la figura 2, una modificacién de una parte de la

forma de realizacién de la figura 1.
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| de patente alemeanas P 27 06 350.9 y P 27 34 316.4. En el

. —12-

No es necesario subrayar que en lugar de aceite en
calidad de medic a presidn en un sitema hidraiilico podrian'
utilizarse otros medios a presidn.

De acuerdo con la representacibén puromente esque~
mética en la figura 1, el dispositivo de avance tiene un ca-
rro de alimentacién 1 que es movible en vaivén en linea reco
“ta entre dos topes 2, 3 mediante gufas adecuadas (no mos-
tradas). Como accionamiento para el caﬁro de alimentacién
sirve un accionamiento de excéntrica tal como se ha esboza-
do esqueméticamente en el dibujo y como ﬁuede ser en detalle

por ejemplo, del tipo que se ha descrito em las solicitudes

caso de un accionamiento de excéntrica de este tipo; un dis-
cc 42 lleva un perno de excéntrica 43 que, a través de una
biela 44, estd unido al carro de alimentaciénl. Cuando el
disco 42 es hecho girar de manera adecuada por el acciona-
miento M, la biela 44 desplaza al carro de alimentacién 1,
durante una re¥olucidén completa del disco 42, una vez de
ida y de vuelta entre los topes 2 y 3. Para variar el largo
del tramo del material 12 gue se ha hecho avanzar en un mo-
vimiento en vaivén del éarro de alimentaciénl, pueden-ser
variadas, de manera adecuada, la excentricidad E del pernmo
deiexcéntrica 4% y la distencia entre 108 topes 2.y 3. Cuan~
do el material 12 es alimentado é una méquina (no represen-
tada) en la que es trabajado o elavorado por tramos, entons
ces-el signo de referencia M es el dispositivo de acciona-
@iento de esta miquina que acciona el disco 42-de forma sin-
cronizada con las unidades de elaboracibén no representadas
de la miquina.

Sobre el carro de alimentacidén 1 se encuentra un
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elemento aprisionador 4, denominado pinzs, que esti consti-
tuido por una pieza antagbnica 5 sujeta rigidamente al carro
de alimentacidn y por un elemento de.presién movible en sensy
tido perpendicular a la direccidn del movimiento del carro
de alimentacién, cuyo Gltimo elemento, por razones de senciJ
llez, esth representado en la figura como vAstago de émbolo
6 de una primera disposicibén de émbolo y cilindro 7. Un se~
gundo elemento aprisionador, denominado retenedor 8, se com-
pone, en la forma de reaiizacidn represesiada de wanera ex-
quemética, de modo similar, de una pieza antagdnica 9 y de
wn elemnto de presién movible en forma de un véstago de ém-
bolo 10 de una segunda disposicidén de émbolo y cilindro 1ll.
Ia pieza antagbnica 9 y la segunda disposicibén de émbolo y
cilindro 11 estén sujetas, de manera adecuada, estacionaria-
mente, a una parte de bastidor no. seiialada detalladamente
del dispositito de avance. Tal como se ha indicado en el di-
bujo, la pieza antagbnica 5 podria estar unida, por ejemplo*
al cilindro de la primera disposicién de émbolo y cilindro
7, ¥ la pieza antagbnica 9 podria estarlo al cilindro de la
segunda di.sposicién de émbolo y cilindro 11.

El modo de trabajo fundamental del dispositivo de
avance es el siguiente. Cuando el carro de alimentacién 1
se encuentra en su tope derecho 2, el material en forma de
cinta 12 es sujetado por apriete entre la pieza antagbnica
5 y el vAstago de émbolo 6, Después de haber oéurrido esto,
el véistago de émbolo 10 se mueve aparténdose de la pieza
antagénica 9 y libera a su vez el material en forma de cin-
ta 12. E1 accionamiento para el carro de alimentacibén 1 es-
t4 proyectado de manera que el carro de alimentacibén esté

parado en.el’tope 2 durante este accionamiento solapante de
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la pinza 4 y del retenedor 8. Esto puede conseguirse, por
e¢jemplo, gracias a que la carrera del carro de slimentacidn
prefijada por la distancia de los topes 2 y 3, es menor que
la doble excenbricidad 2C del pemmo de excéntrica 43, y gra-
cias a que la biela 44 estéd unida al carro Ge alimentacién 1
a través de elementos de muelle (no representados) en ambas
direcciones de actuacibén de fuerza, de modo que los elcmen-
tos de muelle, en caso de que el carro de alimentacidn 1
esté parado for;osamente por los topes, absorven un movi-
miento ulterior de la biela 44.

El carro de alimentacidén 1 se mueve entonces, en

| la figura, hacia la 1zqu1erda hasta su segundo tope 3., En

egte caso, la pinza 4 se llevaei material en forma de cinta
12, de modo . que este material es alimentado a la méquina,
por ejemplo, una dobladora o estampadora automdtica, en el
valor del largo de la carrera del carro de alimentacidnl.
Cuando el carro de alimentacién 1 ha alcanzado el tope iz~
qnierdé 3 y vuelve a permenecer inmdévil transitoriamente,
el véstago'de émbolo 10 del retenedor vuelve a moverse ha-
cia la pieza antagénica 9 y suaeta el material allmentado.
A cont1nuac16n se desprende del maberial el vastago de ém-
bolo 6 de la pinza 4de modo que el carro de allmentac16n 1
pueae moverse ahora de vuelta al tope 2, en el que se repi-
te la operacibén descrita. )

Con el fin de que el material 12 se sujete por aprip
te, bien por el retenedor 8 o bien por la pinza 4, durante
todas ias fases de érabajo del dispositivo de avance, el
accionaﬁiento descrito, en sentidos opuestos, de los dos
elementos aprisionadores tiene que efectuarse solapantemen-

te de wna forma tal que el efecto de apriete de uno de los

———




10

18

20

25

30

I 1a pieza entegbnica 9. Una subida de presién en la chmara

-15-

elementos aprisionadores sblo se suprima despues de que el
otro aprisionador se haya encargado ya de esta sujecidn por
apriete. Esta forma de gobernar los dos elementos aprisiona-
dores, es decir, la pinza 4 y el retenedor 8, tiene lugar
con ayuda de muelles 13, 14 y de las disposiciones émbolo y
cilindro 7 y 11 acopladas a una bomba hidrdulica 15.

vEl muelle 13 ejerce sobre el émbolo 16 de la dispo-
sicién de émbolo y cilindro 7 un pretensado (orientado hacis
abajo en la figura que retiene el véstagmo de émbolo 6, unidd
al émbolo 16, en una posicidén de liberacién y a una distan-
cia ‘suficiente respecto a la pieza antagbénica 5. La clmara
del cilindro 17 de la disposicién de émbolo y cilindro 7 esd
t4 unida a la salida de la bomba 15 a través de conductos
hidréulicos 18 y 31. 8i, debido.al efectd de la bomba 15, 14
presién 15, 1a'presién del aceite en la cémara del cilindro
17 sobrepaaa un valor deterﬁinado, el émbolo 16, y con é1 el
vistago de émbolo 6, son movidos en contra de la fuerza del
nmuelle 13 a la posicidn de sujecidén hacia la pieza antagbni-
ca 5. El valor determinado de la presién depende, como se vy
fécilmenté, por una parte de las propiedades del muelle 13
Yy por otra parte.de la seccibn transversal efectiva del medio
a presidén de la dispdsicién de émbolo y cilindro 7, es deciy,
sustancialmente de la superficie de la seccidbn transversal
del émbolo 16.

El muelle 14 de la disposicibén de émbolo y cilindro

11 ejerce sobre el émbolo 19 un pretensado (dirigido en la
figura hacia arriba) que aprieta el véstago de émbolo 10,

unido al émbolo 19, hacia la posicidén de sujecidén y contra

de cilindro 20 por encima de un valor prefijado por el mue-

1lle 14 y la seccibn transversal efectiva del medio a presidn
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dad que actfia sobre el &mbolo 16 y el vhstago de émbolo 17
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de la disposicidn de émbolo y cilindro 11 (diferencia entre
superficie de seccibn tronsversal del émbelo 19 vy del vés-
tago de émbolo 10) conduce a un movimiento del émbolo 19
5y del véstago de émbolo 10 en contra de la fuerza del mue-
lle 14, a la posicién de liberacibn, es decir, la posicidn
levantada suficientemente de la pieza antagbnica. La céimara
del cilindro 20 de la disposicidén de émbolo y cilindro 11
estd unida a la bomba 15 a través de un conducto hidréulico
21 y el conducto 31,

ﬁé acuerdo con el invento, los muelles 13 y 14 asi
como las secciones transversales efectivas del medio a pre-
sibn de las disposiciones de émbolo y cilindro, en la for-

ma. de realizacidn descrlta del invento, estén ajustados en-

muelle 13 ya con una presién de aceite claramente inferior
de lo que hace el émbolo 19 respecto a la fuerza del muelle
14, Esté claro que para la funcidn descrita del dispositivo
de avance no tiene importancia de qué tipo sean, en detalle,
los muelles 13 y 14, siempre que generen los pretensados
explicados y sus fuerzas estén ajusfadas entre si de la ma-
nera citada o lo estén respecto a las correspondienteé S€C—-
ciones transversales’ efectlvas del medio a pres16n. En lu-
gar de muelles de compresién podrian utilizarse, por ejem-
plo, muelles de tracc16n. Para el muelle 14 han demostrado
ser particularmente précfiGOS'los muelles de discos. En
ciertas circunstancias puede prescindirse también totalmen-

te del muelle 13 y sustituirse éste por la fuerza de grave-

y/0 por el efecto de asplraclén procedente de la bomba 15.

La bomba 15 es una bomba de émbolo cuyo vistago de
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émbolo 221leva en su exbremo libre un rodillo 23. Un muelle
de reajuste 24 de la bomba 15 oprime el rodillo 23 contra
la leva de mendo de un disco de 1eva'25. El disco de leva
25 pira de forma sincronizada respecto al movimiento del
carro de alimentacidén 1 en tormo a su eje 26. Tal como- se
ha sefialado en el dibirjo, esto puede conseguirse gré;{ésm"’”
a que el mccionamiento para el disco de leva 25 y el accio-
namiento para el disco 42 antes citado se toman de manera
adescuada del mismo dispositivo de accionamiecnto M {scicka-
do en el dibujo con lineas de puntos y trazos). En este
casd, el nimero de revoluciones del disco de leva 25 es
igual al del disco 42, y el disco de leva 25, referido al
disco 42, tiene que presentar una determinada relacibén angud
lar que no varie como consecuencia del accionamiento sincro-
nizado; tal como resulta de la siguiente descripcidén de funs
cionamiento.

Cuando el véastago de émbolo 22, y con él el émbolo
27, se mueven hacia abajo, en la figura 1, debidio al efec-
to del muelle 24 en un tramo correspondiente del disco de
leva 25, se aspira acéite desde un recipiente de aceite 29
a través de la vélvula de retencidén 28 en el caso de que
haya ocurrido una pérdida de aceite, por ejemplo, por acei-
té .salido por fugs. En un movimiento opuesto del véstago

de émbolo 22 y del émbolo 27 se cierra la vilvula de reten-

El conducto 31 est& conectado al conducto 18 a través de

una vilvula de paso 33, que todavia ha de explicarse, y a
‘través de una vAlvula de paso 34 adicional también al condud
to 21. E1 conducto 30 estd conectado a una valvula regula-

dora de presidn o vAlvula de sobrepresién 35 qﬁe delimita
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la presidén méxima del sistema hidréulico, Ia presién en el
sitema kidrdulico con la que reacciona la vAlvula de sobre-~
presién 75 puede ajustarse preferiblemente de una manera que

le es familiar al experto. El conducto 32 cstd acoplade a

sibn de servicio. El recipiente de aceite 29 lleva asociado
ademés ﬁn interruptor de nivel de aceite 37 que estd acopla-
do en serie con una'fuente de corriente 45 al dispositivo
de accionamiento M. 81 el nivel de aceite en el recipiente
de aceite 29 baja de un valor minimo, se cierra o se abre el
interruptor de nivel de aceite 37, dependiendo de si se tra-
ta de un interruptor normalmente abierto o uno normalmente
cerrado., Esta operacién de mando del interruptor de nivel
de aceite 37 puede servir de manera adecuada para detener
el dispositivo de accionamiento M. De esta manera puede -
impedirse un funcionamiento no reglamentario del dispositi-
vo de avance debido a falta de aceite. )
Supbngase que el disco de leva 25 gira en la direc-
cibn de la flecha y en el sentido contrario al de las agujas
del reloj, ¥y que el carro de alimentacidn 1 se encuentra en
su movimiento de retorno directamente delante del tope 2.
Cuando el carro de alimentacmén 1 llega al tope 2, el rodi-
llo 2% de la bomba 15 se encuentra precisamente en un flan-
co ascendente del disco de leva 25. Durante el tiempo que
el carro de alimentacidén estl parado temporalmente, de la
manera antes explicada detalladamente, en su tope 2, el dis-

co 42 y también el disco de leva 25 siguen girando, de mo-

27 son levantados por el disco de leva 25, Debido a las vél-
vulas de paso 33 y 34, siempre abiertas durante el funcio-

un manémetro 36 gue hace posible una vigilancia de lg\pie- L
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namiento normal, empieza por lo tanto a subir la presién
en ambas cémaras de cilindro 17 y 20, conectadas en parale-
lo a la bomba 15. Como comsecuencia del ajuste, de acuerdo
con el invento,:'de la fuerza del muelle 13 en relacién
con la seccibn transversal efectiva del medio a presibm aa
la disposicién de émbolo y cilindro 7 por una parte, y de N
la fuerza del muelle 14 en relacibn con la seccién trans—
versal efectiva del medio a presidén de la disposicidén de
éubolo y cilinmdro 11 por otra parbc, la subida dec presiba
conduce en primei lugar a un movimiento del vAstago de
émbolo 6 a la posicién de sujecidn, mientras que el véstago
de émbolo 10 permancce todavia inmévil en su posicibn de su-
Jecidn. En lo que sigue se supondrd que las secciores trané—
versales efectivas del medio a presién de las dos disposi-
ciones dé émbolg y cilindro 7 y 11. sean iguales, y Que, co-
rrespondientemente el muelle 13 ejerza sobre el émbolo 16
una fuerza menor que el muelle 14 sobre el émbolo 19, Sbélo
después de que el vdstago de émbolo 6 haya sujetado el ma-~
terial entre é1 y la pieza antagdnica 5,‘1a presidn puede
segulr subiendo a un valor suficiente para mover también el
émbolo 19 en contra de la fuerza del muelle 14, de modo que
el véstago de émbolo 16 llega a la posiéién de liberacién,
¥y se abre el retenedor 8. De este modo, la conexidn en pa-
ralelo.de las disposiciones de émbolo y cilindro 7 y 11 a
la bomba 15; en combinacién con el citado ajuste de las fuexn
zas de muells (y de las secciones transversales efectivas
del medio a presibén) aseguran que la sujecidn del material
12 por medio del retenedor 8 se anula sélo cuando actla wna
fuerza de sujecidén suficiente entre el vlstago de émbolo 6

¥ la pieza antagbnica 5. Esta fuerza de sujecidn depende de
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la rigidez del muelle 14 y de su pretensado mientras dicho-
muelle 14 no esté todavia completamente comprimido. Con el
fin de conseguir, sin tener que apro&echar el recorrido to-
tal del muelle 14, una fuerza de sujécién, sustancialmente
independiente del muelle 14, entre el vAstago de émbolo 6 i

¥ la piezé antagbénica 5, se puede prever un tope 38 en el \

I cilindro de la disposicidén de émbolo y cilindro 11, que

delimite el movimiento del émbolo 19, basado en la presidén
del aceite, a una medida qué.basta pava libevar el matevial
12 entre el véstago de émbolo lo y la pieza antagdnica 9.
En ei momento en que el émbolo 19 alcanza el tope 38, en

el sistema del medio a presidn reina precisaménte una pre-
sidn que ejerce sobre el émbolo 19 una fuerza que le guar-
da el equilibirio a la fuerza ejercida por el muelle 14, en
esta posicidn del émbolo, sobre dicho émbolo. Proyectando
correspondientemente la bomba 15, la presibén en el sistema
del medio a presién puede ser hecha subir més alld de este
valor y hasta un valor-méximo que depende Unicamente del
ajuste de la vélvula de sobrepresidén 35. De esta manera pue-
de lograrse por una parte una fuerza de sujecidn relativa-
mente elevada de'la pinéa 4, que asciende a un miltiplo de
la fuerza de sujecién del retenedor 8, originada por él mue-
lle 14. Por otra parte puéde ajustarse esta fuerza de suje-
cién regulando la vilvula de sobrepresibén 35, y puede adep-
tarse por lo tanto a necesidades especiales, pero sin car-

gar a este respecto las gufas, no mostradas, del carro de

I alimentacibn 1.

Ia leva de mando del disco de leva 25 y, respecti-

vamente, su posicibén angular relativa con respecto dl disco

42, mencionada ya anteriormente, se han elegido de tal ma-
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nera que la fuerza de sujecién de lapinza 4, necesaria para

el avance de material, se consigue cuando el carro de ali-

1

mentacién 1 vuelve a empezar a moverse y realiza el movimier
to de alimentaci:én desde el tope 2 al tope 3. In este caso,
el material 12 es arrastrado con el carro de alimentacién
1 a-travéé do la pinza 4 y, a través del retenedor abierto
8 es alimentado a la miquina, no mostrada. Cuando el carrB—/
de alimentacidén 1 ha alcanzado el tope 3, el rodillo 23 de
la bomba 15 ha llegado a un flanco descendente del disco
de leva 25. Por lo tanto, el muelle 24 oprime al émbolo 27
hacia abajo, de modo que disminuye ia presién en el sistema
hidréulico.lEn orden inverso de lo que ocurre al estable-
cerse la presibén reacciona ashora primero, debido al muelle
14 més fuerté, el émbolo 19 respecto a la cifida de presién
Yy despléza a su vastago de émbolo'1l0 a la posicién de su-
jecibn., S6lo después de poderse apoyar en la pieza antagd-
nica 9 el muelle 14 a través del émbolo 19, el vastago de
émbolo 10 y el material 12, la presién en la cémara  del -
cilindro 17 puede caer hasta tal punto que la fuerza ejerci-
da por el muelle 13 sobre el émbolo 16 sea tambien mayor
que la gue procede del éceite. Por lo tanto, el accionamien-
to del retenedor 8 y de la pinza 4 tiene lugar también en
este caso de unéd manera solapante.

Las vilvulas de paso 33 y 34 son preferlblemente
vélvulas que pueden accionarse por via electromagnética y
que sé necesitan para el caso en el que han de abrirse al
mismo tiempo; por ejemplo para un cambio de material o pa=~

ra trabajos de mantenimiento, tanto la pinza 4 como también

de liberacibn. Con este fin se accionanlas dos vilvulas de
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paso en un estado en el gque reina en el sistema hidriulico
une presién suficiente para mantener abierto el retenedor
8. El accionamiento de la vAlvula de paso 34 interrumpe la
cemunicacidén entre el conducto 21 y ¢l conducto 31 sin que
pueda disminuir la presidén en la cémara del @ilindro 20 .

El accionamiento de la vilvula de paso 33 interruupe la 1

18 a un conducto de destensado y purga de aire 39 que vuel-
ve al recipiente de aceite. Por lo tanto, disminuye la pre-
sién‘en la cémara del cilindro 17, y el émbolo 16 queda ex-
puesto al efecto del\muelle l3. Por consiguiente, la pinza
4 es mantenida abierta por el muelle 13, y el retencdor 8

a través de la presién de aceite. Durante el funcionamiento
normal del dispositivo de avance, las dos vilvulas de paso
33 ¥y 34 quedan sin accionar, es deécir, no reciben corriente.
Puesto que tales vAlvulas tienen un determinado tiempo de
reaccibn, y, ademés, su vide puede ser de una duracidn dife-
rente, resulta muy ventajoso que el mando normal del dispo-
sitivo de avance tiene lugar sin accionamiento de estas
vélvulas. '

Los arrollamientos de las valvulas 33 y 34,'éccio~
nables de manera electrOmagnética, segin lé representacidn
enAla figura 1 estén conectados en paralelo y aooﬁlados a
la fuente dg corriente 35 a través de un interruptor comin
46, Durante el tiempo en'que esté abierto el interruptor
46, a través de la lineas electricas 47, 48 y, respectiva-
mente, 49,50 no fluye corriente alguna a las valvulas de
ﬁaso, de modo que éstas estén en la posicibén dibujada. Si
se cierra el interruptor 46, los arrollamientos de las val-

vulas de paso 33 y 34 son alimentados a través de sus lineas
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eléctricas 47,48 y, respectivamente, 49, 50, con la corrien-
te procedente de la fuenbe de corriente 45, de modo que las
vélvulas de paso conmutan a la posicién répresenﬁada en ca-
da caso a la derecha en el dibujo.

Se puede prescindir de la vilvula de paso 34 si,
tal como se ha seflalado en el dibujo a través de un conduc-
-to hidréulico 61 dibujado a trazos, el conducto hidréulico. 2%
se une directamente al conducto hidriulico 31, de modo que
unicamente el conducto, hidréulico 18 esté unido al conducw
to hidrdulico 31 = través de la vAlvula de paso 33, Si lue=-
go se conmuba la vélvula de paso 33 con ayuda del interrup-
tor 46, la cémara de cilindro 17 de la disposicién de ém~
bolo y cilindro 7 se une al conducto de purga de aire 39,
mientras que la cémara del cilindro 20 de la disposicién
de émbolo y cilindro 1l sigue estando unida a la bomba 15,
Tl estado de la disposicién de émbolo y cilindro 11 depende
entonces, por consigulente, del estado de la bomba 15, y el
retenedor 8 esté abierto sélo durante el tiempo que reina
la presidn de aceite requerida en el conducto hidréulico 31
debido a la posicidén correspondiente del disco de leva 25.
81 para ciertos trabajos de mantenimiento es deseable que
e; disco de leva 25 gire estando abierta al mismo tiempo
lazpinza 4 y estando abierto el retenedor 8,'es preferible
la solucién con las dos vélvulas de paso 33 y 34, porque en
esta forma de realizacibém el retenedor 8 puede ser manteni-
do en su posicién de liberacidn independiente del estado que
adopta la homba 15 despuds de cerrar el interruptor 46.

Dado que tanto la disposicibén de émbolo y cilindro
7 como también la pieza antagbnica 5 esthn sujetas al carro

de alimentacibén 1, no se ejerce fuerza alguna por el accio-
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namiento de la pinza 4 sobre las gulas del carro, no repre-
sentadas, El accionamiento para la bomba 15 y su disco de
leva 25, respectivamente, y.con ello la propia @nmba pue~
den estar dispuestos en un punto cualquicra de la miquina,
no mastrada. La aporbacién del aceite desde la bomba a las
’disposiciones de émbolo y cilindro tiene lugar a través de

conductos hidrfulicos provistos de tubos fijos, con excep-

cién de una pequefia pieza de unién entre un punto fijo 41 |

y un punto 40 Junto al carro de alimentacidén movible 1.
Pal como se ha mencionado ya, el ajuste, de acuer-

do con el invento, entre la fuerza de recuperacién del re-

la disposicién de émbolo y cilindro 11l asociada por una par-
te y la fuersza de recuperacidn de la pinza 4 y la seccidn
transversal efectiva hidréulica dé la disposicidn de émbo~
lo y cilindro 7 asociada por otra parte consiste en la for-
nma de realizacidn descrita del invento en que las seccio-
nes transversales efectivas de las dos disposiciones de &m~
bolo y cilindro son sustancialmente iguales y en que la fuer
za. del muelle 14 es mayor que la del muelle 13. ELl mismo
accionamiento solapante de la pinza 4 y del retenedor 8 pue~
de: conseguirse tambien, con fuerzas de muelle iguales o ca~
siAiguales a través de los muelles 13 y 14, gracias a que
las secciones transversales efectivas hidrdulicas de las
dos disposiciones de émbélo ¥y cilindro 7 y 11 se eligen su-
ficientemente diferentes, €s decir que la: seccibén tramsver-

sal efectiva de la disposicidén de émbolo y cilindro 7 es ma~-

fuerza de recuperacidn de la pingza 4 no tiene que ser gpor-

tada necesariamente con ayuda del muelle 13 representado.




10

18

20

25

30

.de leva 25.

‘lizan fuerzas de recuperacién elésticas de magnitud sustan-

-secclones transversales efectivas del medio a presibn de

‘fran los muelles 13 y 14,

Esta fuerza de recuperacién puede tener su origen tambien
en la fuerza de gravedad que actia sobre el émbolo 16 y su
véstago de émbolo 6, en cuyo extreno puede estar sujeto ade-
més una pieza aprisioradora separada, y/o en el efecto de
aspiracibn que es generado por la bomba 15 cuando el ro-

daillo 23 esth situado en un flanco descendente del disco

En lo que sigue, se explica con ayuda de la figu- .

ra 2 um forma de realigacidn del invento en la que se uti-

cialmente idéntica en lugar de los muelles 13 y 14 de la fox-

ma de realizacién anterior, en combinacién con diferentes

las disposiciones de émbolo y cilindro 7 y 1l. La forma de
realizacién del invento que se va a explicar con ayuda de
la figura 2 corresponde en amplio grado a la forma de rea-
lizacién de la figura 1, por 1o que no se han vuelto a re-
presentar, por razones de clatidad, el abastecimiento de
medio a présién, totalmente coincidente, a través de la
bomba 15 ni el accionamiento del carro de alimentacién 1.
Con el ntmero 51 se ha sefialado en la figura 2 un
recipiente a presién que, por medio de una membrana 52, esfi
dividido en una cémara suéerior 53 y una cémara inferior 54
La cémara inferior 54 estd en comunicacidn, a través de un
estrangulamiento ajustaﬁle 55 y conductos hidréuluicos 56
¥ 57, con las cémaras de cilindro 58 y 59 de las disposi-

ciones de émbolo y cilindro 7 y 11, respectivamente, en las

que, en la forma de realizacién de la figura 1, se encuen-

La chmara inferior 54, los conductos hidrédulicos
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56 v 57 asi{ como las chmaras de cilindro 58 y 59 estén 1le-
nos de medio a presidm, por ejemplo, aceite, La cémara su~
perior 53 puede llenarse a la presidén deseada, a través de

wa v&lvula 60, con gas, por ejemplo =zire.

ficie del émbolo 16 en la chmara del cilindro 17 tiene que

ser mayor que la superficie libre del émbolo 19 en la chma-~

mera de cilindro 59 es aproximadamente igual a la superficid
libre del émbolo 16 en la cémara de cilindro 58. Pero si
estas secciones tramsversales efectivas de la cémara de ci-
lindro 17 y 20 son sproximadsmente iguales, la seccidn de
la cémara de cilindro 58, es decir, la superficie del ém-
bolo 19 en la cémara de cilindro 59 tiene que ser mayor que
la superficie libre del émbolo 16 en la cémara de cilindro
58. En el primero de estos casos, la presibénddel gas en la
cmara superior 53 del recipiente a presidén 5l ejerce a tra-
vés de la membrana 52, la cémara inferior 54 y los conductos
hidréulicos 56 y 57, respectivamente, una fuerza de magni-
tud aproximadamente idéntica sobre los émbolos 16 y 19.

Al empezar la emisién de presién a través de la bomba 15,
no representada en la figqra 2, se deslplaza primero el
émbolo 16 con su vistago de émbolo 6 en la direccibén hacia
la piesa antagbnica 5, ya que con presidén idéntica en las
cémaras de cilindro 17 §'20 como cInsecumncia de la mayor

seccidn transversal efectiva del émbolo 16, se ejerce so-

do la fuerza de sujecidn entre el vlstago de émbolo 6 ¥y la
pieza antagdnica 5 es suficiente para sujetar el material

12 en el carro de alimentacién 1, basta la presién en la

En esta forma de realizacién del invento, la superd

ra de cilindro 20 si la superficie del émbolo 19 en la cé—,x“

bre éste una fuerza mayor que sobre el émbolo 19. S6lo cueng
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cimara de cilindro 20 para ejercer sobre el émbolo 19 una
fuerza mayor que la procedente de la presidn en la cémara
de cilindro 59, de modo que el éubolo 19 puede ser despla~
zado shora de la posicidn de sujecidn por apriete hacia el
tope %8, Por lo tanto se consigue el mismo efecto que en
la forma de realizacidén segln la figura 1, siendo genera-
das las fuerzas de recuperacidén elésticas para los émbolos
16 y 19, respectivamenté, por el recipiente a presibén 51 y -
su unidén con las'cémaras de cilindro 58 y 59, respectivamen-
te, en lugér de hacerse por medio de muelles 13 6 14,

Durante la subsipulente cafda de presién en el sis-
tema hidréulicoziimentad6 por la bomba 15 se establece, de
la misma manera que en la forma de realizacién segin la fi-
gura 1, en primer término de nuevo una presién en las ca-
maras de cilindro 17 y 20 que es todavia suficiente para
mantener la pinza 4 en la posicidn de sujecién, pero que no
basta ya para mantener el retenedor 8 en la posicidn de li-
beracién, Esto quiere decir que con eéta presién la fuerza
ejercida en la cémara de cilindro 59 sobre el émbolo 19 es
mayor que la que procede de la cédmara de cilindro 20. Por
lo tanto, el émbolo 19 se mueve a la posicidn de sujecién
del retenedor 8., S6lo después de haberse alcanzado ésta, la
présiéq en la cémara de cilindro 17 puede caer a un valor
tal que la fuerza ejercida en la cémara de cilindro 58 so-
bre el émbolo 16 resulta ﬁayor que la procedente de la cé-
mara de cilindro 17, y el émbolo 16 se mueve a la posicibn
de liberacién de la pinza 4.

No es necesario explicar con detalle que se consi-
l[sue el mismo efecto cuando, en el segundo caso anterior, las

secciones transversales efectivas son desiguales en las céma+

[ T SRV e v
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nador estacionario para el material en forma de cinta, estan

de liberacidén, mientras que durante la carrera de retorno de

ras de c¢ilindro 58 y 59., pero en cambio sustancialmente
iguales en las cdmora de cilindro 17 y 20. Haturalmente pue-
de conseguirse este efecto también si, con dimensionado
correspondiente de las disposiciones de émbole y cilindro
7y il, lag secciones transversales efectivas tanto en las
cémaras de cilindro 58 y 59 como tambien en las cémaras

de cilindro 17 y 20 son desiguales en una forma no mubuamen-
te compensadora.

‘Es evidente que las fuerzas de recuperacidn puedén
gene;arsé tambien de otra manera que a través de los muelles
13 y 14 o, respectivamente, con ayuda del recipiente a pre~
sidn 51. Asi, por ejemplo, los conductos hidraulicos 56 y
57 podrian estar unidos tambien a una bomba hidriulica que
suministrara una presidn sustancialmente constante, si las
cémaras de cilindro 58 ¥ 59 estuviesen conectados a vAlvu-
las de sobrepresidn.

En resumen, la Patente de Invencibn que se solici-
ta deberf recaer sobre las siguientes

- RELVINDICACIONES

1. Un dispositivo de avance para material en forma
de cinta, que comprende un carro de alimentacidn movible en
vaivén y dotado de un primer elemento aprisionador para el

material en forma de cinta y de un segundo elemento aprisio-

do el primer elemento aprisionador, durante la carrera de
alimentacién del carro de alimentacién, en la posicidn de

sujecidn, y el segundo elemento aprisionador en la posicidn

carro de alimentacién, el primer elemento aprisionador esfa

en la posicidn de liberacibébn y el segundo elemento aprisio-




5

10

15

20

28

30

nador en la posicidén de sujecibn, y en las posiciones extre-
mas del carro de alimentacidn embos elementos aprisionadored
estén durante un tiempo corto en la posicién de sujecidn,
¥ trabajéndose ademis, para cambiar los clemenbos aprisionas
dores entre las posiciones de sujecidn y de liberacién, tan-
to con fuerzas de mando aportadas de forma sincronizada res+
pecto al movimiento del carro de alimentacibén, como también
con fuerzas de recuperacibn, caracterizado porque el piime-
ro de los elementos sprisionadores puede ser trasladado a
la posiciéﬁ de sujecibn a través de una primera disposiciin
de émbolo y cilindro, y a la posicidn de liberacidén a través
de una primera fuerza de recuperacibén, porque el otro elemen
t0 aprisionador estd sometido a pretensado, a travéds de una
segunda fuerze de recuperacidn, en la direccidn hacia la po-
sicidn de sujecibén y puede ser trasladado a la posicidn de

liberacibén a través de una segunda disposicidn de émbolo y
ciliﬂdro, porque las dos disposiciones de émbolo y cilindro
estén acopladas a un generador de presidén comin y gobernado
de forma sincronizada respecto al movimiénto del cafro de

alimentacibén, y porque la primera fuerza de recuperacibn y
la seccibén transversal efectiva del medio a presibén de la

primera disposicién de émbolo y cilindro por una parte y la
segunda fuerza de recuperacidn y la seccidn trénsversal efec
tiva del medio a presidén de la segunde disposicidén de émbo-
lo y cilindro por.otra parte estén ajustadas entre si de tal
manera que, al empezar la emisibén de presién del generador
de presién, en primer término es el primer elemento aprisio-
nador el que llega a la posicidén de sujecidn y sbdlo después
llega al otro elemento aprisionador a la posicidn de libera-

cién y que, al disminuir la presién, en primer término lle-

1
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{émbolo de la posicidn de sujecidén a la posicidn de libera-

ga el otro elemento aprisionador a la posicibn de sujecibn
v s6lo después llega el primer elemento aprisionador a la
posicidén de liberacién.

2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
1, caracterizado porque el segundo elemento aprisionador
estacionario es el que esti sometido a pretensado en la di-
| reccidn a la posicién de sujecidn por medio de la segunda :
fuerza de recuperacidn.

3, Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
2,4 cafactefizado porque la segunda disposicién de émﬁolo Yy

cilindro presenta un tope que delimita el movimiento del

cién. 7
4o Tn dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 3, caracterizado porque el generador de pre-
sién es una bomba de medio a presibén que es gobernable por
un disco de leva que gira de forma sincronizada con el mo-
vimiento de vaivén del carro de alimentacidn.

5.'Uh dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
4, caracterizado porque el lado de impulsién de la bomba de
medio a presién, aparte de estar unido a las dos dispoéicio—
nes de émbolo y cilindro, estd unido a una vilvula de sobre-
présiéq ajustable. '

6. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién
5, caracterizado porque el lado de impulsién de la bomba de
tedio a presifn, para el control de la presibén, esté& acopla~

0 a un mendmetro.

7. Un dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
dicaciones 1 a 6, caracterizado porque en el conducto de ali-

mentacibén del medio a presidn a la primera disposicidn de

~.
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peracién del segundo elemento aprisionador es aportada por

~3l -

émbolo y cilindro se encuentra una vilvula de paso que une
selectivamente este conducto de alimentaciln a la homba del
medio a'pre§16n; o lo purga de aire.

8. Un dlgpositivo de acuerde con una de lac reivin-

dicaciones 1 a 6, caracterizado porque en el conducto de ali

mentacidn comin del medio a presidén para la primera y la se-
gunda disposiciones de émbolo y cilindro se encuentra una

vivula de paso que une selectivamente este conducto de ali-

[

mentacién a la bomba del medio a presibén, o lo purga de air
y'porque eﬁ el conducto de alimentacidn del medio & presién

a la segunda disposicidén de émbolo y cilindro dnicamente se

encuentra una vilvula de9356 adicional con cuya ayuda puede

intefrumpirse este conducto de alimentacibén con mantenimienw
to de presidn.

9. Un dispositivo de acuerdo con una de las reivin~
dicaciones 7 u 8, caracterizado porque la o las vhlvulas de
paso son vélvulas accionables por via electromagnética.

10. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn
9, caracterizado porque los electroimanes de las vilvulas
de ‘paso pueden ser conectados o desconectados, respectiva-

mente, a través de un interrupor comin.

11, Un dispositivo de acuerdo con una de las reivin
diéaciqnes 1 a 10, caracterigzado pofque la fuerza de recupe-
racibén del primer elemento aprisionador es aportada por un
muelle. :

.12. Un dispositivo de acuerdo con una de las rei-

vindicaciones 1 a 11, caracterizado porque la fuerza de recu

otro muelle,

13, Un dispositivo de acuverdo con una de las rei-

e e e oy e e e e
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dicaciones 4 a 13, caracterizado porque la bomba del medio

o= 22-

vindicaciones 1 a 9, caracterizado porque la fuerza de re-
cuperacidn del primer elemento aprisionador y/o la fuersza de
recuperacidédn del segundo elemento aprisionador son aporta-
das por via hidréulica y/o neumdtica.

14 Un dispositivo de acuerdo con una de las _reii.v:i.n-

a presidén es una bomba de émbolo cuyo vistago de émbolo lle-
va en su exbremo un rodillo que rueda sobre el disco de leval

15' Un dispositivo de acuerdo con una de las reivin-
diqaqiones 1'a 14, caracterizado porque el sistema del medio

a-presién entre las disposiciones de émbholo y cilindro por

Juna par:be ¥ el generador de presibén por otra parte estéi exent

to de valvulas que efectuen maniobras durante el funciona-
miento normal del dispositivo de avance.

’ 16. Se reivindica por 41timo como objeto sobre el
que ha de recaer la‘presente Pater_l‘ce de Tnvencidn por: (i)
DISPOSITIVO DE AVANCE PARA MATERIAL EN FORMA DE CINTA.
Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de treinta y dos

péginas mecanografiadas y dibujos adjuntos.
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