MINISTERIO DE INDUSTRIA ES gﬁ"s 79 5)—3 @Al

REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL
_— *TConcedido el Reglstro de acuerdd?| FeonA oF PResENTACIoN
con los datas que figuren en la pre- 1 T Nﬁff, m
Sante qunpnidn y segln el con-
tendo de la Memoria agjunta,

PATENTE DE INVENCION

poo—
@ PRIORIDADES:

@NUM‘RO @F!CHA LT V . @PAIB

P 27 11 619.4 17.3.77 Rep. Federal Alemana

P 27 32 017.8 1747477 Rep. Federal Alemana

P 27 32 016.7 17.7.77 Rep. Federal Alemana

P 27 41 095.3 13.9.77 Rep. Federal Alemana

P 28 03 477.7 " 29,1.78 Rep. Federal Alemana

@FICHA DE PUBLICIDAD CMSIHCAGION INTERNACIONAL PAT!NTE DE LA QUE ES DIVISIONARIA
D0/ G

@T‘TULO 6E LA INVENCION

PERFECCIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS PARA REUNIR UN VELO DE FIBRAS EN
. MOVIMIENTO QUE SE SUMINISTRA POR UN PAR DE CILINDROS QUE TRABAJAN

- CONJUNTAMENTE.

¥

@ SOLICITANTE (8)

TRUTZSCHLER GmbH & Co.KG

DOMICILIO DEL SOLICITANTE . .
Duvenstrasse 82-92,D~4050 Ménchengladbach 3, RepGblica Federal Ale-
mana. .

@ INVENTOR (K3} A
Wolfgang Beneke., Paul Georg Teichmann,, Wilfried Weber., s .

Hans Triitzschler., Férdinand Leifeld., Rudolf Rauschen

@ TITULAR (ES)

@ REFRESENTANTE

D. JOSE MIGUEL GOMEZ-ACEBO Y POMEO,

UNKE A~ 4 ”D. 3108 -
MO UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA



10

15

20

25

30

de la asociacidn de fibras.

—l-

La presente invencidn se refiere a dispositivo para descar=
gar y reunir una asocigcibn de fibras que .sale del mecanismo de
salida des una csrda formando una cinta des fibras, con un elemen-
to.directriz conectado dirsctamente detris del mecanismo de sa-

lida, que presenta una superficie directriz que cruza el planc

. Es conocido un dispositivo directriz de velo en el gue, el
elemento directriz consta de por lo menos des cintas transporta-
doras que con su ramal tangente al mecanismo de salida marchan

emparejadas en contra sentido. En ests dispositibp el elemento

directriz presenta por lo menos una superficie directriz mbvil;‘
Para 8sto las cintas transportadoras tienen que pasar sobre xo-
dillos accionados, pudiendo surgir averias de servicio. Ademis

de 8sto las cintas transportadoras tienen que tensarse constan-
temente, lo cual condiciona un coste de mantenimisnto adicional.
Fste dispositivo es demasiado costoso en lo refersnte a instala-
cidn, Es ademés’desventajoso el que las superficies de las cin=

tas transportadoras son planas, de manera que el aire puede

%ctuar sin impedimento de arriba hacia abajo sobre el velo qus
sale del mecanismo de salida. Esta desventaja se manifiesta es-
pecialmente cuando la asociacidn de fibras sale con alta velociJ
dad del mecanismo de salida.

Tambidn es conocido un dispositivo directriz de velo en sl
hue el velo cardado sale del descargador de una cerda y se apoya
hedienta superficiss directrices, Este dispositivo directriz es-
L3 previsto en la cerda a continuacidn del descargadeor'y llega
hasta 21 parde cilindros compresores. Para &sto estd dispuesta
entre los citados disgositivos una chapa directriz ds velo car-
dado tridngular, plana desarrollada asimetrica, que presenta dos
medios directrices de velo cardado laterales en forma de borfes

doblados nacia arriba. Los cantos longitudinales de lps bordes
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‘algo inclinados ablicuamente hacia abajo presenta puds un angu-

_accidn de aire, con.esta disposicidn no pueden realizarse altas

D

-

lo agldo con sl sjs del descargador de manera que mediante Zs-
to todo sl dispositivo forma una espscis de embudo. Entre bor-
des el dispositivo directrliz da velo cardado estd abierto hacla
arriba, de manera qus el vela que se desliza, de manera que el
velo que se desli,a sobre la chapa directriz estd expuesto por
arriba al efecto del aire. Debido a &sto el velo puede despren-
derse por arriba, especialmente a altas velocidades., Como es gg
nocido la asociacidn de fibras gque sale de la maquina con alta
velocidad, tisne gue reunirse asimismo a gran velocidad. &n sl
deslizamiento sobre la chapa directriz de velo cardado pueden

tener lugar adem&s acumulaciones y grietas en el velo a conse=-
cuencia de difersncias de adhesidn locales, des manera que debis
do a ello se influencia desventajosamente el Flujé de produc-

cidn, asl como la cinta de fibras producida. La descarga y rey

nidn d¢e un velo a alta velocidad no @s pasibles con &stos. dis-

positivos conociaos,

|
Tambien es conocido un dispositivo directriz de velo en éi

gue estd dispussto un par de elementos gula desplazados entre
sl a ambos lados del velo que sale de los cilindros prensado-
res, Dispositives de regulacidn mueven los elementos gula des=-

de una posicidn exterior en la gque no existe un. ataque compac~-

tador con el velo, a una posician interior en la gque el velo s
reune formando una cinta en forma de T aproximadamente. LosfdoI
elemsntos gula son notablemente mis cortos gue los cilindros

prensadores y tienen qus disponerse por tanto a una determina-
da separacidn de los cilindros prensadores con el fin de poder
abarcar todo el velo gue sale de los--cilindros premsadores. Ya

que el velo con esta disposicion estd sexpueto a una fuerte
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.Velocidades del velo ya qua el velo se desgarra por los afecto
del aire, "

La invencidn se fundamenta en el cometido de crear un dis:
p@gitivo directriz de velo que evita las citadas desventajas,
o sea que con una construccidn especialmente sencilia puede
descargar de un mecanismo de sglida y resunir de modo seguro un
asociacidn de Fibras que sale con alta velocidad,

La disolucidén de este cometido se efectlla mediante las
caracterlsticas de la reivindicacidn 1.

Debido a que en contraposicidn al dispositivo conocido
mencionade en primer lugar el elemento directriz presenta por
lo menos una superficie directriz inmovil, se crsa de modo &$-
pecialmente sencillo un dispasitivo directriz de velo fabrica-
ble scondbmicamente y que trabaja exento de mantenimienta y coml
pletamente exsnto de awgrias, La especial ventaja consiste
pues en gue no existen ya partes mbviles,'como rodillos, cin-
tas o similares. La superficie dirsctriz estd desarrollada hue
ca para descargar el velo en la direccidn del velo a descar=
dar, De este modo se consigue que no pueda chocar de arriba a
abajo aire sobre el velo reunido., Con el dispositivo seglin la
invencidn se soluciona de modo sorprendentemente sencilla la
perfecta descarga y la reunidn simultinea de una asociacidn de
fibras, a alta velpcidad de transporte. Mediante enrollado de
los cantos del velo, probablemente provocado por el flujo de
aire dentro de las superficies directrices, se estabiliza el
velo. Otra ventaja adicional coﬁéiste en que se mantiene en

alta medida la orientacidn de las fibras,

En contraposicidon al dispositivo directrlz de velo vitado
en segundo lugar, segun la invencidn el velo abandona el meca-

nismo de salida, choca directamente soore la superficie direc-

(41}
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_en tercer luéar, el elemento directriz estd dispuesto a conti-

|

tamente sobre la superficie directriz aproximadamente parpendi-
cularments, en contraposicidn a este dispositivo conocideo, se
desvla lusgo en &ngulo recto y sigue movidndase en la superfi-
cie directriz., Debido a que los cilindros del mecanismo de sa=
lida sstin cubiertos mediante las superficies directrices sl

velo estd protegido del efecto del aire exterior, juntamente

con la guia por forma, se garantiza que el velo no puada despr'
derse hacia arriba. Como es conocido es importante gque la velol

cidad de extraccidn y la velocidad de suministro del velo sean

jiguales, Prohablemente la velocidgd de transporte del velo den-
tro de las superficies directrices se favorece por el aire que
sale del mecanismo de salida. Tambidn sl enrollamisnto de los
cantos del velc podrlan atribuirse al flujo del aire dentro de

las superficies directrices, con lo cual se estabiliza el velo

£n contraposicidn al dispositivo directriz de velo citado

nuacidn y directamente colindante a laos cilindros, la superfi-
cie directriz husca se extisnde en &ngulo recto respecto a la
direccidn de movimiento del velo suministrado y mediante la
superficle directriz hueca ses envuelve por lo menos una parte
de ambos cilindros. Debido a que el elemento directrig estd
dispuesto directamente contiguo a loswgilindros gqus suminise
tran el velo, el velo esti protegido del efecto del aire e§§e-
rior. Debido a que por lo menos una parte de ambos cilindros
estd envuelta, se garantiza una guia por forma del velo,iEl
velo despues de los cilindros prensadores estd a modo dé baldnl,
g8. fino y muy sensible al desgarro, Seglin la invencidn él velo
se reune y pliega inmediatamente degpués de la salida de los.
cilindros prensadores, de manera que pueden realizarse veloci-

dades de trabajo notablsmente mis altas sin el peligro de gue
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{.la invencidn, muy sencillo constructivamente, se soluciocna de

T

se formen grietas. Al tratarse de velo fino, especialmente ds
fibras cortas, la velocidad de flujo puede aumentarse apraxima-
damente 60 m/min a proximadamente 80 m/min, y al tratarse de
ve;o, especialmente ds fibras medianas y lafgas desde los 150
m/;im aproximadamente actuales a aproximadamente 210 m/min. En

la practica se Ha manifestado que con este dispositivo segln

moao sorprendentemente sencilloc una perfecta descarga y una
reunidn simultinea del velo de fibras a altas velocidades de
suministro. Can este dispositivo es posible elaborar tambin
fibras cortas, la denaminada borra de peinadora, que gueda an-
cantidades al peinarse el algodon. En el conocido dispositivo
el velo que sale de los cilindros prepnsadores es aproximada-
mente triangular y al elaborarse fibras cortas se desgarra a °
consecuencia de la baja coherencia de las fibras. Segln la in-
vencidn las fibras se reunen y pliegan y se extraen como cinta
de garda inmediataments despues de la salida de los cilindros

prensadores, sin gue ssa necesaria una fuerte coherencia,

Preferentemente los cantos longitudinales horizontales de
la superficie direciriz estin dispuestos paralelos o casi para-
lelos al tren de salida, y concretamente de tal manera gue una
superficie directriz cubre ambos ciliiwdros del tren de salida.
5i estos cantos longiftudinales cierran a haces directamsnte co-
lindantes con los cilindros del tren de salida, se impide que
puedan actuar perturbadoramente sobre el velo corriesntes de
aire, E1 dispositivo segln la inuehcibn es sencill& de fabri-
car, en lo referente a la tdcnica de fabricacidn, si la super-

ficie directriz eosth dispussta paralela al tren de salida.

Para facilitar el proceso de arrollado inicial, la super-
ficie dirsctriz es ventajosamente desplazable en la direccidn

de salida del velo, paralelamente al tren des salida. Puede lo-
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grarse la misma ventaja tambi&n si la superficie directriz es

.lugares gruesos y delgados nudos en idas fibras u orientacidn

t
girable alrededor de un eje vertical u horizontal, De este mo-

do puede observarse tambien durante el funcionamiento el velo

a descargar y a reunir, en lo referente a defectos, por ejemplo

inconveniente de las fibras, y puede con ello controlarse el
funcionamiento de la carda.

Para desarrollar la superficie directriz hueca en dire-
ccidn al velo a descargar, pueds elegirse una forma curvada,
concava, por ejemplo una forma de cilindro circular o de elep=-
se circular, o una configuracidn poligonal o prismatica, sli-
gidndose la forma mas favorable aerodingmicamente y en lo re-
ferente a tdcnica de fabricacidn, conforme al material a ela-
borar, la velocidad de salida y el numerc de cintas. ’

Puede conseguirse una divisidn del velo porgue en ambos
cantos laterales de una superficie directriz de una pieza se
goman dos as.ciaciones de fibras, porque en una superficie di-
rectriz de una pieza estan previstas dos aberturas, por ejem=-
plo taladros, o porque entreAﬁras suparficies dirsctrices si-
tuadas unas junta a otras, estan dispuestas dos aberturas de p$

so, por ejemplo interoticios, para la descarga de dos cintas de

fibras,
Convenientemente estd previsto en la zona de una superfi-

’ . - . ,.c'
cie directriz de una pieza, por lo menos un orificio de salida
que. puede estar desarrollado como taladro o como sscote abier-

to por arriba o por abajo. e

La superficie directriz presenta ventajosamente, En.BSpe~
cial en la zona de los cantos laterales, del taladro o del es~
cote abierto por un lado, un canto redondeado para conseguir

una desviacidn sin perturbaciones del velo.
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[ nuacidn se abaten o bien desplazan las superficies directrices

5i las dos superficies directrices de un slemento direc-
triz de dos piezas son girables alrededor de un eje vertical,
o si un elemento directriz de una piéza es desplazable en la
dirgcciﬁn de movimienfo del velo, se retuerce el vélo a mano

estando primeramente abiertas las superficies directrices, y

ss lleva por un embudo a los cilindros de extracecidn. A conti-~

en direceidn a los cilindros del tren de salida, tras lo cual
puede aumentarse la velocidad de extraccidn de la cinta a por
ejemplo. por encima de los 200 m/min, Es esta posiciadn las su--
perficiss direckrices se hallan directamente colindantes unas
otras en una fila, paralelamente a los cilindros del tren de
salida. Ourente el funcionamiento las superficises directrices
pueden girarse o bien apartarse, adaptandose a la velocidad de.
trabajo, de manera gque puede observarse sl veio. Pero las su-
perficies de trabajo pueden permanscer abiertas o bien aparta-
das en angulo agldo respecto a los cilindros, conforme al ma-
terial a elaborar, la velocidad de salida y el nlmeroc de cin-
tas, '

La sjecucidn desplazable paralelamente del elemento direc-
triz tiene la especial ventaja de que queda a disposicidn um -
gran espacic al arrollarse a mano y para el control de funcio~
namiento, o sea se realiza un alto confor de manejo.

Si la superficie directriz envuelve a lops cilindros en
esencia completaments, se garantiza una optima proteccidn con-
tra influencias perjudiciales del aire exterior sobre el velo.

‘Convenientamente la superficie directrizvdel elemento
directriz estd dispuesta en 3ngulo respscto a los cilindros,
mientras que los cantos horizontales superior e inferior se
hallan directamente en los cilindros.

Ventajosamente al canto longitudinal del elemento directri




10

15

20

25

30

ss halla nacia adentro a una separacion de los lados frontales
de ambos cilindros, de manera que la calandria (embudo de velo
cardado y cilindros de expansion) puede disponerse en el bote
de la carda, por lo cual resulta una simplificacidn construc-
tiva,

Otro cometido de la invencidn es crear un dispositivo
directriz de velo que abarca y en casao dado indica una acumu-
lacidn indeseada del velo en el espacio éntre la supsrficie
directriz y el tren de salida, detiene el proceso de salida del
velo y posibilita una eliminacion del velo aoumulado, para evi=
tar que al romperse partes del velo que sale del tren de sali-
da, es decir que al desgarrarss el velo en un lugar determina-
do, y que el velo dasgarrado‘ae extraiga completamente medlan-~
te los cilindros de extraccidn de la calandria, el velo sumi-
nistrado posteriormente no pueda ya extraerse por carecer de
unidn a los cilindros de ektracci&n y se acumula en el espacio
que hay entre la superficie difectriz y el tren de salida.

La solucidn de este caometido se efectua porque estan pre-
vistos elementos de apoyo para el ajuste de la situacidn de la
superficie directriz del elemento directriz en direccidn a los:
cilindros y apartandose de los cilindros del tren de salida del
velo, porque estan unidos en funcionamiento elementos ds cone~
Xidn con la superficie directriz, efectuandose el accionam;gn-
to de estos elementos de conexidn al apartarse la superficie
directriz de los cilindras del tren de salida de velo, en de-
pendencia de una presidn del velo que sobrspase un ualéﬁ prede-
terminado. |

* Segln la invencidn la superficie directriz del elemento
directriz es variable en situacidn, es decir estk dispussta gi-

rable o desplazable, Cuando se produce una acumulacidn de velo

en el espacio entre el tren de salida y la superficie directri%
I
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' se la averla. Ventajosamente el pulsador de fin de carrera pus-

{: de accionar un dispositivo de apertura que retira automatica-

se ejerce una presidn mas elevada sobre la superficie directri%
Debido a ello la superficie directriz se gira.y presiona contrd
un pulsador de fin.de carrera, El pulsador de fin ds carrera
pugde accionar un apardto indicador dptico o aclistico, de mane-

rabque pueda abrirse a mano la superficie direciriz y BliminarJ

mente la superficie directriz de los cilindros del tren de sa-
lida. Convenientemente el pulsador de fin de carrera puede ac-_
cionar a un dispositive de desconexidn que detiens el proceso
de salida del velo de la carda. Segln una forma de ejecucidn
especialmente preferente el pulsador de fin de carrera es accio
nable al desviarse la superficie directriz de la situacidn fi-
nal asociada al tren de salida, con lo cual se acciona un dis-
positivo de apertura para la superficie directriz y el misnio

tiempo se detiene el suministro de velo. En esta ejecucidn se
acciona primeramente el pulsador de fin de carrera-mediante la
presidn al haber una acumulacidn de velo, de manera que se des
conecta la alimentacidn de mas velo y al mismo tiempo se efec~
tua una apertura de la superficie dirsétriz, con el fin de po-

der subsanar la averia,

Para realizar la torsidn o sl giro de la superficie dirsg
triz es constructivamentes conveniente prever una articulacidn
de giro en la superficie directriz. Esta ejecucidn tiene la
ventaja de que junto al cambio de situacidn puede efectuarse
mediante la. presidn a una acumulacidn de velo, también una
apertura de la superficis directriz, con el fin de eliminar la
averia., En esta ejecucidn el alojamiento, por ejemplo de la ar
ticulacidn de giro, puede combinarse con una carga de muelle

ejustable, para realizar asl una regulacidn de la presidn del
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velo,
El pulsador de fin de carrera se acciona unicamente al sg

brepasar una determinada presidn del velo., Como pulsador de fip .
de carrera puede emplearse ventajosamente un microruptor, a

causa de su pequefo recorrido de reaccidn.

En un perfeccionamisnto ventajoso la superficie directriz
est} solicitada por resorts, por ejemplo con un resorte de la=-
mina fija al brazo soporte. Tambidn puede estar fijado el pul-
sador de fin de carrera directamente, solicitado por resorte,
a la superficie directriz, Mediants &sto es posible que una
vez eliminada la averia la superficis directriz se retrogiro

autombticamente de nuevo en la direccidn del tren de salida.

Como es conocido la velocidad de trabajo de los cilindros
de alimentacidn y descarga de una carda, se ajusta en escalo-
nes, Mientras que el tambor se pone ya a nimero ds revolucio-
nes completo de trabajo, los cilindros de alimentacidn y daes=-
carga, como cilindros alimentadorss, descargados, cilindros
desviadores, cilindros prensadorss y cilindros de extraccion,
se ponen primerc a una velocidad de arrollado inicial mas baja
Unicamente cuando ha concluido el proceso de arrollade inicial
se ponen los cilindros de alimentacidn y descarga el nlimero de
revoluciones mas alto, cerrandose a mano las superficies direg
trices .de un slemento directriz de una o varias plezas, Al ha=
ber pertdfbaciones en la formacibn‘del velp se baja de nueveo
a nimero de revoluciones mas bajo la velocidad de trabajo de
los cilindros de alimentacidn y descarga, abrisndose manual=
mente las superficies directrices para eliminar la averla.

Otro comstido de la invencidn es crear un, dispositive di-
rectriz de velo que permite un ajuste automdtico de las super-

ficies directrices del elemento directrize.
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: de las superficies directrices del elemento directriz de una o

w]ll=

La solucidn de este cometido se efectua porque estan pre-—
vistos elementos para‘el ajuste de la posicidn de la superfi-
cie directriz en relacidn a los cilindros del tren de salida
de,velo, en dependencia del nlimero de revolucionss de por lo
méhos uno de los cilindros de alimentacidn y descarga.

Seqln la invencidn se hace contribuir para la regulacidn

varias piezas, la variacidn del nlmerc de revoluciones de los
cilindros de alimentacidn y descarga, por ejemplo cilindros
alimentadores, doffer, cilindro desviador, cilindros prensado-
res y cilindros de extraccitn. Debido a que las superficies
directrices estan asociadas por elementos de ajuste gobernados
por el nUmsro de rsvoluciones de los citades cilindros, es po-
sible que las superficies dirsctrices se abran o cierran auto-
méticamente al variar este nUmero de revoluci&nes.
Conveniesntemente sstan previstos para el ajuste.dé las sy
perficies directrices, un convertidor de valor de medida accig
nado por al menos un cilindre de alimentacidn o descarga, un
aparato de mando unido con este y un elemento de ajuste asacia
do a las superficies directrices. Ventajosamente las superfi-
cies directrices y el elemento de ajuste son regulables sin es

calonamiento. Como convertidor da valor de medida pueds emplea

iy}

se por ejemplo una dinamo., Preferentemente el transmisor de va

lor tedrico es un reld dependiente de la tensidn.

La invencidn tambi&n se fundementa en el cometido de crear
un, dispositivo directriz de velo en el que se evita la accidn
del aire sobre el velo de fibras reunido, en marcha, qus aban-
dona el elemento directriz, y que permite una alta velocidad
de marcha,

La solucidn de este cometido se efectua porque el embudo
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" dadores se reung primero manualmente y se introduce en el em-

]2

paralelo estd dispuesto directamente contiguo a la salida del
elemento directriz. '
Mediante el desarrolls. seglin la invencidn, es posible re~
ducir practicamente hasta cero la separacidn entrs el emoudo
para velo y el slemsnto directriz, de manera que no puede ac-
tuar aire sobre el velo de fibras reunida. E1l velo de fibras
reunido puede con esto marchar con alta velocidad sin gue halla
peligro de "vibracidn".Y¥a que sl embudo para velo linda dirsc-
tamente en el elemento directriz, el velo de fibras pasa direg
tamente del elemento directriz al smbudo,. A
Convenientemente el embudo para velo estd unido firmemen-
te a la superficie directriz, como continuacidn de la misma,
£1 embudo para velo puede estar adosades por separado al ori-
ficio de salida del elemento directriz. Pero ests puzde taﬁbﬁa
estar integrado, como unidad constructiva, del material de la
superficie directriz, por ejemplo mediante emputicidn profun~.
da. Preferentemente la supeficis directriz, el embudo para ve-
lo y los cilindros de extraccidn como unidad de construccidn,
son invariables en situacion en relacidn a los cilindros. Me-|
diante &sto es posible durante el proceso de trabajo retirar
de los cilindros prensadores la unidad de construccidn, bien
para poder observar el velo suministrado por los cilindros o
bien para eliminar averias. i
Este desarrollo sirve ademds para facilitar el procesd d%

iniciacidn en el que el velo que sale de les cilindros.pren-

budo para velo cardado. Convenisntemente sl embudo para velo
y los cilindros de extraccidn estan'dispuestos varlables en
situacidn en relacidn al elemento directriz, Mediante esto

tanto el elemento directriz como tambi&n el embudo con los ci
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lindros de extraccidn pueden moverse independientementse., La va-
riacidn de situacidn tanto del embudo solo con los cilindros de
extraccidn, como tambiln en la forma de ejecucidn en la gue es-
té»;eunido con el elemento directriz formando una unidad de

cdhstruccibn, puede efectuarse mediante desplazamientao, torsidn

y hacia abajo.

En la practica transcurre por lo regular bastante tiempo
hasta que las partes de maquina de la carda han alcanzado una
elevada temperatura de trabajo regular. Ss ha demostrada que
la descarga del velo cuands la miquina estd fria no se efectua
con fluidez y totalmente exenta de averlas, y tiene que espe-
rarse desventajosamente el tiempo necesario para que se esta-
blezcan tamperaturas mas altas de la méquina,tvelucidad de sa-
lida del velo suministrado, y con ello es un aumento de la pro
duccidn. Esto podria atribuirse a que a elevada temperatura se.
mejora notablemente la tendencia al deslizamiento del producto
en fibras, La mejora podrla tambi®n atribuirse a que el dispo-
sitivo directriz de velo calienta el aire entre la superficie
directriz y los cilindros prensadores y debido a elle influen-

cia ventajosamente el flujo de aire en este espacio,

La invencidn se aclara con detalle sequidamente a bass de
ejemplos de ejecucidn representados en los dibujos.

La figura 1 muestra una vista lateral del dispositive di-
rectriz de velo segln la invencidn, en una carda representada

esquemiticamantea.

La figuras 2 a 4 muestran en vista lateral diversas formas
de las superficies directrices,
Las figuras Sa a l6a, 5b a 16b y 5c muestran en cada caso

una vista en perspectiva y en planta da diferentes formas de
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ejecucidn del .slemento directriz.
Las figuras 17a y 17b muestran una forma de ejecucidn de

la fijacidn y sujecidn del elemento directriz a la carda.

La 'figura 18 musstra otra forma de sjecucidn de la fija=

cidn, sujecidn e inmovilizacidn del slemento directriz,

La figura 19 muestra una representacidn en perspectiva de
un dispositivo directriz de velo segln la invencidn.
“La figura 20 muestra una vista en planta de una forma de

ejecucidn del dispositive directriz de velo.

La Figura 22a muestra una vista lateral de un dispositivo
directriz de velo segln la invencidn, en una carda representa-
da esquematicamante,

La figura 23 muestra detalles del aparato de mando.

La figura 24 muestra una representacidn en perspectiva de;
dispositivo directriz de velo segln la invencidn,

Las figuras 25 y 26 muestran el dispositivo directri; de !
velo con superficies directrices cerradas y abiertas.

La figura 27 muestra una vista lateral de un dispositivo
directriz de velo segbn la invencidn.

La figura 28 muestra un dispositivo directriz de vslo, en

el que el embudo para velo cardado con cilindros de extraccidn

estd unido con la superficiz directriz, "

La figura 29 muestra una vista en plunta de otra forma de
ejecucidn.

La figura 30 muestra una forma de ejecucion en lataue el
embudo para velo cardado y los cilindros de extracidn son va- |
riables en situacidn en relaciin al.elemento directriz.

La figura 31 muestra un dispositivo directriz de velo s6&-

gun la invencidn, Yy
La figura 32 muestra un dispositivo regulador ds tempera-
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" dros prensadores S5, 6 estd dispuesto un elemento directriz 8.

1*La superficie directriz 10 de este elemento directriz 8 estd
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Segun la figura )1 estan dispuestos el tambor 1 de una car-
da 2, un descargador 3, un cilindro desviador 4, como tren de
salida cilindros prensadores 5, 6 por ejemplo, asl como un em-

budo para velo cardado 7. Inmediatamente detras de los cilin=-

desarrollada hueca pn forma de cilindro semicircular, en dire-
ccidn a la asociacidn de fibras 9 que sale de los cilindros
prensadores 5, 6. La superficie directriz 10 es inmovil y esth
desarrollada de tal manera que se cubren ambos cilindros pren=
sadorasls, 6. Los cantos longitudinales (no repressntados en
la figura 1) de la superficie directriz 10 cierran a haces con
los cilindros premsadores 5, 6, estando asociados los cantos
longitudinales a los puntos pefi?ericos superior e inferior de
los cilindros prensadores 5, 6. E1 elemento directriz 8 estd
dispuesto estacionario y pueds girarse alrededor de un eje ver
tical mediante un elemento de giro (no representado en la fi-
gura 1), por ejemplo una bisagra, en la zona de un canto late-

ral doblado.

Durante el funcionamiento la asociacidn de fibras 9 que
abandona los cilindros prensadores 5, 6 choca sobre la super=
ficie directriz 10 de tal manera que la asociacion de fibras 9
se enrolla en Porma de pliegues, flediante Bsto se reune la asg
ciacidn de fibras 9 y se extrae en la direccidn fijada por la
hilatura, La asaciacidn de fibras 9 reunida, para desviarla
de la superficie directriz 10, se conduce por ejemplo alrede-
dor de un canto lateral redondeado del elemento directriz 8 y
se lleva junto al embudo de velo cardado 7 formando una cintal
de fibras 11,
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Las figuras 2, 3 y 4 muestran los cilindros preosadores 5,
6 a los que estan asociados elementos directrices 8a, 8b y 8¢

con difersntes configuraciones.

La figura 2 musstra un elemento directriz 8a que estid for-
mado esencialmente de dos partes planas que coinciden en un pum
to distanciado de los cilindros prensadores 5, 6. Esta forma de
ejecucidn esta formada a partir de chapas planas unidas con un
costura, y por tanto es facilmente fabricable. La configuracibn
del slemento directriz 8b de la fFigura 3 prismatica y presenta
cuatro partes planas que estan cispuestas en angulo entre si en
cada caso, Mediante esta disposicidn de cuatro partes planas
puede realizarse un espacio grande, El elemento directriz 8c en
la figura 4, tiene en seccidn tramsversal upa forma eliptica.
Este elemento directriz 8c esta fijado a travds de un soporte
27 a un elemento desplazador 28 que sobre un carril 29 permite

el desplazamiento horizontal del elemento directriz 8c en di-

reccidn a los cilindros prensadores §,6 y apartandose de estos.
La forma eleptica permite una direccidn especialmente buena de%

vela, Todos estos elementos directrices Ba, Bb y 8c, estdn abier

descargar la asociacidn de fibras 9,

En las figuras 5a, a l6a y Sb a l6b se representan dife-
rentes formas de ejecucion del dispositivo directriz de velo”
sagun la ipnvencidn, realizandose mediante estas formas de 93e~
cucidn combinaciones de diferentes caracterlstlcas vsntaJosas.

La figura 5a muestra un elemento directriz  de dos p;ezas,
que se forma por las partes 8a y B8di En la zona de los cantos
laterales exteriores 12, 13 de las partes 8d y 8d estdn previg
tos elementos de giro 14, 15 mediante los cuales la parte co-

rrespondiente puede girarse alrededor de un eje vertical, Los
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cantos laterales 16, 17 interiores de las partes 8d y Bd'pre-
;entan redondeados 18, 19, dirigidos hacia afuera. Entre los
redondeados 18, 19 estd prevista una ranura 20 vertical pasan-
tg. Los cantos longitudinales superiores horizontales 21, 21'y
lég-cantos longitudinales inferiores horigzontales 22, 22%de las
partes 8d y 8d*se hallan enrasados a las partes superior e in-
ferior de la periferia de los cilindros prensadores 5, 6. En
la figura 5b se presenta como la asociacidn de fibras 9 se
extrae en forma reunida por la ranura 20 entre las siperficies
directrices 10d y 10d% Las superficies directrices 1l0d y lod®
estan dispuestas paralelas a los cilindros prensadores 5, 6.
Las partes Ba y 8d una vez giradas alrededor de los elementos

de giroc 14,-15 adoptan la posicidn representada de trazos.

En la figura S se representa con detalle como se sujeta
el elemento dirsctriz que se muestra en las figuras 5a y Sb.
La parte 8d esta alojada girable alrededor de un eje vertical,
con el elemento de giro 14 en sl extremo supsrior de un pivote
de articulacitn 30, en la zona del canto lateral 12, El pivote
de articulacidn 30 presenta en su extremo inferior un cojine-

te 31 que esth puesto fijo en el bastidor de la carda.

Las formas de ejecucion de dos piezas de las figuras S5a,
Sb y 5c posibilitan gue las partes 8d y 8d sean giratorias ha-

cia afuera, en virtud de la ranura 20 pasante,.

Las figuras 6a, 6b muestran un elemento dirsctriz 8e de
una pieza. En la zona del centro del elemento directriz 8e

estd prevista una ranura 23 abierta hacia arriba por un hilo

Esta ranura 23 es en forma de U y presenta un redondeado 26.
l.a ranura 23 abierta hacia arriba por un lado ofrece la venta-
ja de gue la cinta de carda queda apoyada y posibilida un

arrollamiento mas sencillo,
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La forma de ejecucidn de las figuras 7a y 7b es similar
a la forma de ejecucidn representada en las figuras 6a y 6b, I
presentando sin embargo el elemento directriz 8f una ranura
23f ablerta hacia abajo por un lado, A una rotura de cinta de
carda puede caerse hacia abajo de la ranura 23f,

Las figuras Ba y 8b reprasentan un elemento directriz 8qg,
uﬁo de cuyos cantos laterales 139 tiene asociado un elemento
de giroc 15 y cuyo otro canto lateral 17g presenta un redondsa-
do 19g doblado en Xngulo hacia afuera, El canto lateral 17g
esta dispuesto de tal manera que el lugar de inversion se ha-
lla a una separacidn delants de los lados frontales de ambos
cilindres prensadores 5, 6. Los cantos lateralss 17g y 13g del
elemento directriz 8g pueqen estar tambi®n cambiados, es decirz
que los cantos laterales 179 y 139 puedsn estan dispuestos er
los extremos opuestos en cada caso de los eilindros prensado=-
res 5,6, Segun la figura 8b las superficies directriz 8g des-
puds del giro alrsdedor del elemento de giro 15 adopta la po-
sicidn representada de trazos. Esta forma de ejecucidn permi-
te una instalacidn a un lado, asimdtrica, del embudo de velo
cardado con los cilindros de extraccidn para la descarga de
la cinta de carda, lo cual significa una simplificacidn cons-

tructiva,.

La figura %a muestira un elemento directriz de dos pie-
zas, que consta de las partes 8h y BhV Los cantos lateraleg-
16h, 17h de la superficie directriz 10h y 10h} estan dotados
de redondeados 18h, 19h entre los cuales ss encuantra'&ba ra-
nura 20h vertical pasante. |

Los radios de curvatura de loﬁ cantos laterales exterio=-
res 12h, l3h de las partes 8h y 8h', son menores que los ra-

dios de curvatura de los cantos laterales interiores 1l6h vy 17h.
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nales 21, 21°de la superficie directriz 10h y 10h’se hallan pa-
raleles a los cilindros prensadores 5, 6, mientras gque las li-
ne%s,generatrices de las superficies directrices 10 h y 1l0h?

forman un Enqulo con los ejes longitudimales de los cilindros

sl. En esta forma de ejecucidn tiens lugar una aceleracidn del
aire de las partes 8h y 8h°de manera que debido a ello es po=-

sible una compactacidn del velo en direccidn a la ranura 20h.

La figura 10 muestra una forma de ejecucidn en dos piezas
del elemento directriz 8i y 81 analoga a las figuras 9a y 9b,
en la gue sin embargo los radios de curvatura de los cantos la-
terales exteriores 12i, 13i son mayores que lqs radios ds curva
tura de los captos latesrales interiores l8i, 17i. La figura lDJ
muestra que las lineas generatrices de las superficies latera-
les 10i y 10i forman un angulo agudo con los ejes longitudina-
les de los Eilindros prensadores 3, 6. Las aberturas de estos
dos angulos estan dirigidas hacia afuera, Esta forma de eje~
cicidn ofrece mayor eéﬁacio para el velo descargado y es apro-
piada por lo tanto espscialmente al tratarse de cintas de car-

da gruesas.

Las figuras lla y 1llb muestran uné forma de ejecucitn del
elemento directriz 8j similar a la forma de ejecucidn de las
figuras l0a, l0b, pero sin émbargo en forma de e jecucidn en
una pieza. En la zena.central del elemento 8j estd prevista
una ranura 23j abierta hacia abajo de un lado.

Las figuras l2a, 12b muestran una forma de ejecucion del
elemento directriz similar a las fiquras lla, llb presentando

sin embargo el elemento directriz 8k una ranura 23k abierta




10

15

20

25

30

=20

hacia arriba por un lado..

En las figuras l3a, 13b se representa una forma de &jecu-!

cidn en upa pieza del elemento dirsctriz 8n en la que en el
centr§ entre los cantos laterales 12m, l3m estad previsto un
orificio de salide 24 circular con un canto 25 redondeado. Es-
ta Porma de e8jecucidn es especialmente sencilla constructiva-
mente y psrmite una gula muy ségura de la cinta ds carta extra

da del orificio de salida 24 circular.

Segln las figuras l4a, 1l4b el elemsnto directriz consta
de tres partes 8n, 8n"y 8n" situadas en una fila una tras
otras, paralelamente a los cilindros prensadores 5, 6 con tres
correspondientes superficies directrices 10nm, 10n’y 10n", En-
tre las superficies directrices 10n y 10n“estd prevista una
ranura 20n vertical pasante, entre las superficies directri-
ces 10n‘y 10n" estd prevista una ranura 20n’vertical pasante,
La figura 14b muestra como la asociacidn de fibras 9 se extras

en forma reunida y subdividida dos vecss, por las ranuras 20n

y 20ns

Las Piguras 15a, 15b muestran una forma de ejecucidn en i
una pieza del elemento directriz 8p, con la gue se logra una l
divisidn del velo debido a que la asociacidn de fibras divi-
dida se desvia alrededor de los cantos laterales 12p, 13p rs-
dondeados.
lL.as figuras l6a, l6b muestran una forma de ejecucidn en
una pieza del elemento directriz 6r, similar a la formafde
ejecucidn ds las Figuraé l5a, 15b, en la que sin embaréﬁ los
radios de curvatura de los cantos laterales 1l2r, le aiﬁério-
res son mayores que el radio de curvVatura de la superficie di-
rectriz 10r» en la zona del centro entre ambos cantos latera-

les 12r, 13r,
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Las figuras l4a a l6a y l4b a 1l6b permiten una divisidn
del velo y con ello la descarga de dos y mas cintas de carda.
Esta divisidn del velo 8s especialmente ventajaosa cuando el

aricho de trabajo del tambor de la carda supone mas de un metro.

La figura l7a muestra los dos bastidores laterales 30a y

En el lado interior del bastidor lateral 30a estd dispues=-
to un elemento de cojinete 31 en el gque esti alojado desplaza-
ble uno de los extremas de un slemento de Pijacidn 32. E1 atro
extremo del elemento de fijacidn estd fijado al lado trasero
de un drgano sujetador 33. Este Brg;no suje%ador 33 es prisma-
tico y presenta tres caras plamas que estan di§puestas en an~
gulo entre si en cada caso. E1l drgano sujetador 13 estd abiertg
en direccidn a los cilindros prensadores §, 6. La figura 17
muestra una seccidn transversgl correspondiente a la represen-
tacidn de la Figuré 17a. En el espacio interior del drgano su-
jetador 33 estk fijado un elemento diresctriz 8s. La asociacidn
de fibras 9 sale de los cilindros prensadores 5, 6, se pliega
y'sals como cinta de cardan por el orificio 24 del elemento

directriz 8s.

La figura 18 muestra una chapa transversal 34 entre los
dos bastidores laterales (no representados) de la carda, Sobre
la chapa fransversal 34 esta fijado un slemento de cojinete 35
en 8l gue estd insertado verticalmente un pivote 36 que entra
con su extremo opuesto en un elemento de cierre 37. Un elaementq
de fijacidn. 32 presenta en uno de sus extremos un casquillo 38
cilindrico hueco con un cojinete 39 en su interior que abraza
al pivote 36. El.otro extremo del elemento de fijacidn 32 esth

fijado al lado trasero del elemento directriz 8t, Mediante &s-

ta fisposicidn el elemento directriz 8d, estd alojado giratorig
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de manera que puede realizarse un movimiento rotatorio de tras4
lacidn del elemento directriz 8t. Para la inmovilizacidn del
elemento directriz 8t estd practicado en sl extremo de cierre
37 un escote 42 en forma de tapa esfidrica, y frente a este gesty
practicado en el casquillo 38 um escote 41 cilindrico hueco. En
el escote 41 estd ‘insertado un muelle de compresidn 44 gue pre

siona a2 una bola 43 solicitada por muelle al escots 42,

£l dispositivo directriz de velo segln la invencidn se ha

representado en el esjemplo de la asociacidn a los cilindros,

especialmente a los cilindros prensadores 5, 6 de un. tren de sa
lida. Sip embargo el dispositivo directriz de velo segin la in-

vencidn se puede asociar ademas tambi&n a cualquier otro dispo-

sitivo descargador de velo.

La figura 19 muestra los cilindros prensadores 5, 6 de un

tren de salida que tiene dispuesto detras, inmediatamente con-

gu*, Cada una de las supsrficies directrices 8u, 8u,.ssta uni-

da a un lado a traveés de un brazo soporte 71 comn un casquillo
52 que estd alojado rotativo alrededor de un eje vertical en i
totno a un buldn 50 fijo. En un lado del brazo soporte 71 estéi
dispuesto un apdndice &9 que acciona a un pulsador de fin de
carrera 68 que estd fijado firmemente a un soporte 5l. Conve-
nientements el brazo scporte 71 estd sglicitado previamente Eon.
una fuerza de muelle en sentido contrario al de las agujas del
reloj. Si durante el funcionamiento crece en el espaciodéntpe
las superficies directric;s 8u, Bu'y los cilindras 5, 6 ia pre-
sidn normal que actua saobre las superficies directrices B8u, Bu;
sl bra,o soporte 71 gira en el sentido de las agujas del reloj,
de manera que se conecta el pulsador de fin de carrera 68 por

el ap&ndice 69, con lo cual se acciona un aparato indicador 49‘
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A continuacidn pueden abrirse a mano en el sentido de las agu-
Jjas del reloj las superficies directrices 8u, 8u'con el fin de

eliminar la acumulacidn de velo dentro de las superficies direg

trices 8u,..8u%..

Sequn la Pigura 20, cada superficie directriz Bv, sv'estd

- unida a traveés de resortes de lamina 52 con el brazo soporte

rectriz 8v, 8v'a una separacidn del brazo saporte 7la,
Segun la figura 20, esta forma de ejecucidn permite un
Qiro de las superficies directrices 8v, 8u. En el lado del bras

20 soporte 7la que esti asociado a la superficie dirsctriz co-

rrespondiente, estd dispuesto un pulsador de fin de carrera 70a
Este pulsador de fin de carrera 70a se encuentra en el espacio

entre los resaortes de lamina 52 y el brazo soporte 7la y la pex
teneciente superficie directriz 8v u 8v. 3i durante el funcio=-
namisnto la presidn del velo sobre las superficiesvdireétrices
8w y Bvu'sobrepasa un valer previsto, el lado traseroc de la su-
perficie directriz 8v U 8v presiona sobre el pulsador de fin ds
carrera 70a y le acciona. El pulsador de fin de carrera 70a
actua a travds de una lineé 53 spbre un motor S6 con una rueda
dantada 55, Esta.rueda dentada 55 sngrana con una rusda denta-
da 54 que estd fFijada al casquillo 52 giratorio.

Mediante giro del casquillo 52 la superficie directriz
correspondiente B8v U 8v’se gira autobaticamente en el sentido
de las agujas del reloj, a través del soporte 7la de los re=-
sortes de limina 52, hasta que puede eliminarse la averia pro-
vocada por la acumulacidnrde velo.

Seglin. la figura 21 estd dispuesta en la superficie direc-
triz 8w una articulacidn de giro 57 que es rotativa alrededor

de un egje horizontal. En el lado de la superficie directriz




10

15

20

-25

30

' un pulsador de fin de carrera 70c. El1 pulsador de fin de ca-

=2l

8w opuesto a los cilindros prensadorss 5, 6, esth previsto en E
un soporte 58 estacionario un pulsador de fin des carrera 70b ;
al que esta asociado el lado trasero de la superficie directriz
8u. El pulsador de fin de carrera 70b se acciona si la superfi.
cie directriz 8w se gira en el sentido de las agujas del relo}

en reaccidn a presion de velo excesiva,

El soporte 58 estd unido a traves de un elemento da unidn
59 con un elemento de desplazamisnto 60 que una vez. accionado
al pulsador de fin de carrera 70b al habar acumulacipn de velo)
es desplazable en un carril 61 horizontalmsnte neumdticamente
a tpavés de umicilindro de presian D, de modo en si conocido.

La figura 22 muestra una forma de sjecucidn en la que en
el lado de la superficie dirsctriz Bx opuesto a los cilindros
prensadores 5, 6 presenta una parte de guia 62 que es despla-

zahle horizantalmente en una guia 63 estaciongria,.

Dentro de la parte de guia 62 estd prevista una varilla

65 solicitada por un muelle de compresidn 64, que actua sobre

rrera 70c estd dispuesto en la guia 63 estacionaria., Una vez
accionado el pulsador de fin de carrera 70 ¢ al habsr acumula-
cion ds velo, la superficie directriz Bx es abatible hacia abg
jo en torno & un cojinete 66. El pulsador ue fin de carrera
70c estd en unidn, a travds de un dispositivo de desconexidn
67, con 8l cilindro alimentador de la carda (no representado),
y la desconecta, de manera que la carda no sigue alimentando
pechones de fibras, con lo cual no se realiza el suminf;tro de

velo por los cilindros dsl tren de salida.

"Sequn la figura 22 delante del'tambor 1 de una carda est}
dispuesto un cilindro introductor 73 y un cilingro alimentador

72. Detras del tambor )l en direccidn de trabajo estan instala-
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dos un descargader 3, un cilindro desviador 4, cilindros pren-
sadores 5, 6 asi comg un embudo para velo cardado 7 con cilin-
dros de extracciodn 74, 75. Inmediatamente detris de las cilin-
dras prepsadores 5, 6 estd dispuesto un dispositivo descarga-
dé} de velo con un elemento directriz 8 al gue estan asociados
una articulacidn de giro 52 asl como un elemento de ajuste 76.
El €lemento de ajuste 76 estd smlazado a travds de lineas 77,
78 con un aparato de mando 79 que a través de otra linea esta
enlazado con un convertidor de. valor de medida 80, por ejemplo
una dinamo, instalado en 8l cilindro alimentador 72. Al apara=-
to de mando 79 estd asociado un transmisor de vélor de medida
81, por ejemplo un rele dependiaﬁée de la tensidn. E1 aparato
de manda 79 puede presentar zonas para marcha lenta y marcha

rapida.

Seglin la figura 23 la dinamoc empleada como convertidor dej.
valor de medida 80 estd en lazada con el relé'empleado como
transmisor de valor teorico Bl estd enlazado a travds de dos
lineas eléctricas 82, 82a con el aparato de mando, por ejemplo
una denominada vilvula magndtica de 4/2 vias.

El aparato de handp 79 estd enlazado a travds ue tuberlas
de zaire comprimido 77, 78 con el elemento de ajuste 76, impul-
sado la tuberla 77 uno de los lados 83b y la tuberla 78 el otm
lado 83as de un &mbolo 83 que se epcuentra en el slemento ds
ajuste 76, El elemento de ajuste 76 presenta una booina. 84
electrohagnética gue estd conectada a las lineas 82, 82a. Den=-
tro de la bobina B84 esth diespuesto un nlcles de hierro 85 mo-
vil que estd apoyado en la bobina 84 a travds de un muelle de
compresidn B8S5a. El otro extremoc de nlcleo de hierro 85 esti
asociado a la salida de un canal 86, cuya entrada esta conecta

da a una camara de presidn 87. En la chmara de presidn 87 estd
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_dispuesto movil un Bmbolo 88. Frente a la entrada del canal

86 estian conectadas una fuente de aire comprimido P, las tube-
rias 77, 78 y dos salidas 89, 90. Al ser bajo el nlmero de re-
voluciones ‘del cilindro alimentador 72 el convertidor de valor
de medida 80 entrega una tensidn baja, de manera gue no reac=
ciona el transmisor de valor teorico 81 utilizado comao reld. El
ntcleo de hierro 85 cisrra el extremo del canal 1B6. De la
Puente de aire comprimido P pasa aire, a través de un espacio
entre el 3mbolo 88 y la pared de la cimara de presidn B7, a la
tubsria 78 e impulsa el lada 83a del gmbolo 83 en sl elemsnta
de ajuste 76, de tal manera que el elemento directriz (no re-

presentado) esti abierto.

Desde el lado 83b del émbolo 83 se presiona &l exterior
aire por la tuberia 77 y la-salida 90, Al ser mas alto el nu-
mero de revoluciones del cilindro alimentador 72, el converti-
dor de valor;de medida 80 entrega una tensidn mas alta, de ma=
nera que 8l relé éntrega un impulsc a la bobina 84, tras lo
cual sl nlicleo de hierro 85 se mete en la bobina 84. El nlcleo
de hierro 85 deja libre mediante 3sto el extremo del canal 86.

Desde la fuente de aire comprimido P pasa aire por el canal B6
al sspacio que hay por encima del 2mbolo 88 y presiona a este
hacia abajo. Mediante %sto se libera la tuberla 77, de manera
que desde la fuente de aire comprimido P actua el aire sobre
el lado opuesto 83b del &mbolo 83 en el elemento de ajuste 76,
de tal manera que el elemento directriz se cierra. Desde el la
do 83a del 3mbolo 83 se presiona al exterior aire a travds de
la tuberia 78 y de la saiida 89.

La flgura 24 muestra los cilindros prensadores 5, 6 de-
tras de los cuales estd dispuesto un elemento directriz con
dos superficies directrices 8y, B8y. En la siguiente descrip-

cidn se describe exclusivamente la sujecidn y el accionamiento
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de una de las superficies directrices B8y; naturalmente puede

preverse tambi®n la misma disposicidn para la superficie dirsce
triz 8y'. Como muestra la figura 24, en la superficie directrigz
Bynesté previsto un brazo soporte 48b que a travas de um cas-
quillo 52 est® alojado giratorioc alrededor de un eje vertical,

en el extremo superior de un pivote de articulacidn 50 ssta-~

En el extremo inferior del casquillo 52 estd dispuesta
una palanca angular 91, Si el nlmeroc de revoluciones del cilin-
dro alimentador 72 desciende de un valor predeterminadc por el
transmisor de valor teorico 81, el aparato de mando 79 obtiene
una seffal, de tal manera que asciende la presidn en la tuberia
77. Mediante esto se desplaza el EZmbolo representado en la fi-
gura 23, gue se encuentra en el slemento de ajuste 76, de mane-
ra que el elemento de ajuste 76 origina un movimiento hacia a-
fuera del uhstago.de cilindro 92 que estd acoplado con la palan
ca angular 91. Mediante %sto la'palanca angular 91 y el brazo
soporte 48b se mueven en 8l sentido de las agujas del reloj y
originan un movimiento de apertura de la superficie directriz
8y, es decir un movimiento apartandose de las cilindros 5, 6.
Si inversamente el nlmero de revoluciones del cilindro alimen-
tador 72 sabrepasa un valor predeterminade, por sjemplo al po-
nerse en marcha la carda, la superficie directriz 8y pasa a la
posicidn cerrada, es decir se mueve en direccion a los cilin-
dros 5, 6 por el aparato de mando 79 mediante ascenso de pre-

sidn en la tuberia 78.

ﬁegﬁn la figura 25 (posicidn cerrada) y.la figura 26 (po-
sicion abierta) estd fijado a la superficis directriz 8z un
brazo soporte 48c, el otro extremo del mismo sstk fijado al vasg

tago de cilindro 92 del elemento de ajuste 76, por ejemplo un.
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“'aparato naumatico. Una biela 93 relativamente larga estd fija-
da con uno de sus extremos al brazo soporte 48c, en un lugar
entre ambos extremos del mismo, y otra biela 94 relativamente
corta estd fijada juntamente con el brazo soporte 48c al vasta-
go del cilindro 92. Los otros extremos de la biela 93 y de la
biela 94 estan articulados a articulaciones de giroc 95 y 96
estacionarias. $i el vastago del cilindro 92 se mete en el
elemento de ajuste 76, el sistema de bielas 48c, 93, 94 origina
el que la pertenenciente superficie directriz B8z gire desde la
posicidn cerrada que se muestra en la figura 25 a la posicidn |
abierta que se muestra en la figura 26. La otra superficie dimg
triz Bz estd unida con un sistema de bielas y elemento ds ajus

te similares,

La figura 27 muestra un tren de salida (que esti dispues-
to detras de_una carda no representada) con dos cilindros 5, 6
que tienen dispuesto detrds, directamente contiguo, un elemen=-i
to directriz curvado en forma cdncava. La abertura 48 del ele~
menta direetriz 8, pasa directamente al embudo para velo 7. Rl
embudo para vels 7 se unen dos cilindros de extraccion 74, 75.
£l embudo.para velo 7 y los cilindros ds extraceidn 74, 75 fog]
man una denominada calandria que estd diapuespa como unidad de
construceidn desplazable juntaments con el slemento directriz
en la direccidn de marcha del velo, es decir horizontalments.
Para 2sto la calandria vy el elemento directriz 8 estan flija-
dos a travds de dos drganos sustentadores 92 y 93 a un slemen=
to désplazable 28 que posibilita el desplazamiento hcri?antal
sobre un carril 29.

La figura 28 muestra una forma de ejecucidn en la que el
elemento directriz 8 asl como el embudo para velo cardado 7

con los cilindros de extraccidn 74, 75 estan dispuestos como
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..lar con un canto redondeado. El1 embudo 7 estd firmemente adosad

unidad de construccidn girable hacia abajo alrededor de un pun-
to de giro, por ejempld un cojinete 94, desde la posicidn dibu=

jada en la figura 28,

%% En la figura 29 se representa una forma de ejecucidn de la
superficie directriz 8 en la que en el centro entrs los cantos

‘laterales 12 y 13 esth previsto un orificio de salida 24 circu-

do directamente al orificio de salida. El elementoc directriz 8
esth dispuesto directamente contigue a'los cilindros 5, 6 (so-
lo esth representado el cilindro 5), de tal manera que no se
efectua ninguna acecidn del aire sobre el velo de Ffibras reunidc
£l elemento directriz 8 cubre ambos cilindros 5, 6 del tren de
salida, tanto en direccidn vertical (vdase la figura 27) como
tambipn en direccidn horizontal, Los cantos longitudinales ho-
rizontales, por ejemplo 21, del elemento directriz 8 cierran
directaments contiguos‘con las lineas generatrices ds los cilip
dros 5, 6. La superficies directrices 10 del elemento directriz
8 estan configuradas ligeramente cdnicas, para apoyar y guiar
el velo de fibras en el embudo 7. Los cantos lateralss 12, 13
del elzmento directriz 8 cierran enrasados o casi snrasados
con las superficies frontales laterales ds los cilindros 5, &
de tal manera que todo el velo de fibras que sale ds los ciline
wdras S5, 6, se abarca por el elemento directriz 8. El elemento
directriz 8 estd unido a travds de dos piezas sustentadoras 95
y 96 con los cilindros de extraccidn 74 y 75, (solo esti re-
presentado el cilindro de extraccidn 74). £n la zona de los can
tos laterales 12 exteriores estan previstos elementos de giro,
por ejemplo l4a, mediante los cualss el elemento directriz 8,
el embudo para velo cardadd 7 puesto sobre el elemento direc-

triz 8 asl como los cilindros de extraccidén 74 y 75 unidos con
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de calefaccidn. La espiral de calefaccidn estd enlazada.a tra-
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el elemento directriz 8, giran alrededor de un eje vertical
desde la posicidn que se muestra en la figura 29 a una posicidn

apartada de los cilindros 5, 6.

La figura 30 muestra una forma delejecucibn en la que sl
elemento directriz 8 estd adosado directamente contiguo a los
cilindros 5, 6. Detras del slemento directriz 8 esta dispyesta
la calandria desarrollada como unidad de construccidn, que cons
ta del embudo para vslo cardado 7 y de los cilindros de extrac-
cion 74, 75. EL em?udo para velo cardado 7 esthk unido, a través
de un soporte 97, y.los cilindros de extraccion 74, 75 estan
unidos a través de un soporte 93, con el elemento desplazable
28 que permite el desplazamiento horizontal de la calandria so-
bre el carril 29 en relacidn al elemento directriz 8 e indepen-

dientements de 31,

En la Figura 31 se muestran dos cilindros prensadores 5,

6 detras de los cuales estd dispuesto un drgano sustentador 33

que estd alojado en el bastidor lateral de la carda a través

de un slementa de fijacidn ( de modo no representado). El ox-

gano sustentador 3 presenta una seccidn transversal prismitica.
En el espacio interior del drgano sustentador 33 esth Fi-

jado un elemento directriz 8 con farma ellptica, abierto en di-

reccion a los cilindros 5, 6. En el lado de la superficie di-

rectriz 10 opuesto a los cilindros prensadores 5, 6 estd pre=

visto un elemento de calefaccidn 93, por ejemplo una espiral

us de llneas 99 con una fuerte de tensidn 100. EL circuito de |
corriente presenta ademks un interruptor 101 asl como un aparai
to de regulacidn 102, por ejemplo una resistencia de regula-

cidn. E1l elemento de calefaccidn 98 estd fijado al lado trase-

ro de la superficie directriz 10 mediante dos casquillos 103,
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" por ejemplo de cérimica elictrica. Los casquillos 103 sirven

comg asialdor y distanciador.
Seglin la figura 32 estd previsto en el centro del elementd
sdirectriz 8, detras del elemento de calefaccidn 98, un elemen-

tq?bimetal 104, al que estd asociado un contacto 105. El ele-

, mento bimetal 104 y 8l contacto 105. El elemento bimetal 104

y el contacto 10S estan conectados en serie con el elemento de
calefaccidn 58 y la fuente de tensidn 100, y constituyen jun-
tos un dispositivo de regulacidn de temperaturé. Al sobrepasar
se una temperatura predeterminada, las dos tiras del elemento
bimetal 104, gue constan de metales difersntes, ss dilatan di;
ferantemeﬁte, de manera que el elemento bimetal 004 sa dobla
apartandose del contacto 105 y con ello interrumpe el circuito

de coarriente.

El dispositivo de regulacidn de temperatira que consta
del elemento bimetal 104 y del contacto 105, puede estar aso-
ciado tambidn a un aparato de mando (no representado) que ori=-
gina que por sjemplo al alcanzarse una tempsratura teorica sa

accione el elemento directriz 8 por un elemento de ajuste,

Descrita suficientsmente la naturaleza del invento, asi
como la mahera de realizarse en la practica, debe hacerss cons
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepti
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su pripn

cipio fundamental.
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‘gue estan dispuestos directamente contiguos y paralelos a uno

REIVINDICACIONES

1. Perfeccionamientos en dispositivos para rteunir un velo de
fibras en movimiento, que se suministra por un par de cilin-
dros gua trahajan conjuntamenté, constituyendo cada dispositi-
vo una parte de una disposicidn para formar velo gue ssti dis-
puesta detras de upa carda, y presentado cada dispositivo um
elemento directriz essncialmente movil durante el funcionamisp
to, con una superficie directriz hueca, caracterizados porquse
el slemento dirsctriz estd dispuesto a continuacidn y directa-
mente contiguo a los cilindros y porque la superficie direc=-
triz hueca se cruza con la direccidn de movimiento de velo su-
ministrado que va saliendo de los cilindros y envuelve por lo

menos una parte de amoos cilindros,.

2, Perfeccionamientos segln le reivindicacidn 1, caracte-
rizadas porque la superficis directriz envuelve en essncia com
pletamente a los cilindros,

3. Perfeccionamientos segln las reivindicaciones 1 3 2,
caracterizadas porque los cilindros estan dirigidos esencial-
mante haorizontales y porque la superficie direcfiriz presenta

cantos longitudinales horizontales, superiores e inferiores,

y otro de los cilindros respectivamente,
4, Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones
1l a 3, cwracterizados porque la superficie dirsctriz, del ele-~

menéo directriz est’ dispuesta'paralela a los cilindros.

S. Perfeccionamientos segln una de las reivindicacisnes,
1 a 3, caracterizados porgue las superficies directrices' del
elemento directriz estan dispuestas en angulo respecto a los

cilindros, ..

6. Perfeccionamientos seglin una de las reiwindicaciones




1 a 5, caracterizados porque el elementa directriz es desplaza-
| ble en la direccidn del movimiento del velo o bien de la cinta

de carda suministrado que va saliendo ds los cilindros,
7. Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones:l

a é} caracterizados porque el slemento directriz, es girable

' rededor de un eje horizontal.
9, Perfeccionamientos seglin una de las reivindicacionss 1.

10

directriz esth conformada concava.
10. Perfeccionamientos seglin una de las reivindicaciones 1

lo menos una abertura de salida.

~18

- 20

25

| alrededor de un eje vertical.
8. Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones 1

a 5, caracterizados porque sl elemento directriz es girable al-

a 8, caracterizados porque la superficie directriz del elemsnto

a 9, caracterizados porzue el elemento directriz presenta por

terizados porque la abertura de salida esti cerrada por todas

partes, :
12. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 10, caractg|

30

rizados porque la abertura de salida estd abierta por un lado.

1 a 12, caractericados porque el canto lateral, del elemento

directriz se halla hacia dentro a una separacibh desde los la-
dos frontales de ambos cilindros.

1 a 13 caracterizados porque el elemento directriz, consta de

~33=

11, Perfeccionamientos segln la reivindicacidn 10, carac-

13. Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones

14, Perfeccionamientos seglin una de las reivindicaciones

por lo menos dos partes entre las que se encuentran un interstj

cio pasante.
15. Perfeccionamientos seqln unz de las reivindicaciones 1

a 14, caracterizados porque el elemento directriz presenta por
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lo menos un canto redondeado para la desviacidn del velo.

1l6.~ Perfeccionamientos segin las reivindicaciones ante
riores, caracterizados porque estan previstos elementos de apoyo
para el ajuste de la situacidén de la superficie directriz en di-
reccidén a, y apartandose de los cilindros del tren de salida de
velo, y porque elementos de conexién estédn unidos'en funcionamien
to con la superficie directriz efectudndose el accionamiento de
estos elementos de conexién a un movimiento de la superficie direc
triz apartandose de los c¢ilindros del tren de salida de velo, en
dependencia de una presidén del velo que sobrepase un valor prede-
terminado.

17.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 16, ca-
racterizados porque estd previsto un aparato indicador que estéd
unido con los elementos de conexidn y reacciona a su accionamien
to.

18.- Perfeccionamientos segin una de las reivindiqacig
nes 16 6 17, caracterizados porque estd previsto un dispositivo
de apertura que estd unido con los elementos de conexidn, a través
de una linea que al accionarse retira la superficie directriz de
los cilindros.

19.~ Perfeccionamientos segin una de Aas reivindicacio—
nes 16 a 18, caracterizados porque estA previsto un disposiﬁivo
de desconexidén que estd unido con los elementos de conexién,iy
que detienen el suministro de velo por los cilindros.

20.,-~ Perfeccionamientos segin una de las re1v1nd1cac10-
nes 16 a 19, caracterizados porque para la torsidén o glro -de la
superficie directriz estd prevista una articulacidén de giro.

21.- Perfeccionamientos seg&ﬁ una de las reivindicacio-

nes 16 a 20, caracterizados porque la articulacidn de giro estad

solicitada por resorte,




g P S T . - L — e e . . . -

=35

- 22, Perfeccionamientos seglin una de las reivindicaciones 1§
a 21, caracterizados porque como pulsador de fin de carrera es~
td previsto un microruptor.

| 23. Per?eccicnamientds'éégbn una de las reivindicaciones
15}a'22, caracterizadas porque la superficie directriz estd fi-
5 -jada,- solicitada por resorte, al brazo soparte,
1{: 24, Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones
16 a 22, caracterizados porque la superficie directriz actua,
solicitada por resorte sobre el pulsador de fin de carrera,

25, Perfeccionamientos seglin las reivindicacianes 1 a 15
10 caracterizados porque cuando la carda presenta cilindros de
alimentacidn y descarga y el tren de salida del velo constituye
una parte de los cilindros de descarga, estan previstos elemen-
tos. para ajustar la posicidn de las superficies dirsctrices en
relacidn a los cilindros del tren de salida del velo, en depen-
15 dencia del nUmero de revoluciones de por lo menos un cilindro
de alimentacidn y descarga.’

26, Perfeccionamientos seghn la reivindigacion 25, carac-
terizados porque para ajustar la superficie directriz estd pre
visto un convertidor de valor de medida accionado por al menos
20 | UN cilindro de alimentacidn o descarga, un aparato de mando
unido con el y un elexzento de ajuste asociado a la superficie
directriz.

- 27. Perfeccionasientas seqln una de las reivindicaciones
25 & 26 caracterizados porque la superficies directrices, o
25 bien el elemesto de ajuste, son regulables sin escalonamienta.

28. Perfeccionamientos seglin una de las reivindicaciones
25 a 27, caracterizados porque como convertidos de walor de
medida se emplea unpa dinamo,

29, Perfeccionamientos segln una de las reivindicaciones

30 26 a 28, caracterizados porgue el transmiscr de valos teorice
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es un rel® dependiente de la tensidn.

30. Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones 1 a 15
caracterizados porgque cuando dstras del elemento directriz en
direccion de trabajo se disponen un emsudo para welo cardado,
asl como cilindros de extraccidn mediante los cuales se extrse
del elemento directriz el velo de fibras, sl embudo para velo
cardado estd dispuesto directamente contiguo a la salida del
elemento directriz.

31 Perfeccionamientos seqin la reivindicacidn 30, caracte-
rizadas porque el embudo para velo cardado estd unido firmemsn-
te con la superficie directriz como continuacidn a esta.

32, Perfeccionamizntos segln una de las reivindicaciones
20 & 31 caracterizados porque la superficie directriz, el em-
bude para velo cardado y lps cilindros de extraccidn son varia-
bles en situacidn como unidad de construccidn, en relacidn a

los cilindros.
33, Perfeccionamientos segin una de las reivindicacioneés

30 & 32 caracterizados porque el embudo para velo cardado y los
dilincros de extraccidn son variables en situacidn con rela-

cidn al elementa directriz,

34, Perfeccionamientaos segin las reivindicacioaes 1 a 15,
caracterizacos porgue la superficie directriz o bien las super-
ficies directrices del elemento directriz son caldeables. .

35. Perfeccionamientos seglin las reivindicacionss 34, ca-
recterizados porque estl previsto un dispositivo de calefaccibn
eldctrico en el lado spuesto a la asociacidn de fibras, de la
superficie direetriz & cien las superfidices directrices, del

elemento directriz.

36. Perfeccionamientos seglf: las reivindicaciones 34 o 35

caracterizados porque las elementos de calefaccidn del disposi-
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'nir un velo de fibras en movimiento que se suministra por un

{par de cilindros que trabajan conjuntamente, tal Y como queda

-37 -

tivo de calefaccidn cubren al menos parcialmente la superficie
directriz o bien las superficies directrices.

37.- Perfeccionamientos segin una de las reivin-
dicaciones 34 a 36, caracterizados porque la temperatura del
éiqmento de calefaccién es regulable.

38.~ Perfeccionamientos en dispositivos para reuT

sustancialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en
los dibujos adjuntos.
Esta Memoria consta de 37 hojas escritas a miqui-

na por una sola cara.

17 HAR, 1978

B b Flemedos J,
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