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sata Raaoria tiene per objeto describir 
ciertos perfeccionamientos introducidos en Ies torres 
Aviles empleadas pare el sistema de riego automático 
y pivotante de desplazamiento lateral del ale de rie- 

5 go*
bes sistemas de riego del tipo interesado, 

son conocidos en todo ei mundo con el nombro de "Pivet" 
y so componen básicamente de una estructura elevada 
a unas 2,5 a I metros del suelo, apoyada cada 30, 40, 

IO 50 metros o más en torren móviles. Cada una de estas 
torres tiene movimiento propio, siendo accionada por 
energía eléctrica, hidráulica, oleohidrátüiea, neumá­
tica o oodiante trasmisión y motor térmico.

1̂ sovisiianto, en cualquier caso, suele co­
is tar basado en ia rodadura, ante lo cual ias torres es­

tán equipadas con ruedos, neumáticas o Metálicas.
SI objeto do esta Patente, y más concreta— 

monte lo que reivindican los perfeccionamientos obje­
to del invento, os el de prever que las torres posean 

20 en lugar de las sancionadas ruedas, y en su sustitu­
ción, una disposición do patas Mediante las que se ha­
ce posible que las diferentes torres so desplacen an­
dando, a modo y semejanza de un cuadrúpedo.

SI funcionamiento en general en todas las 
25 máquinas de as&a de una torre {existen sa&quinas de 20 

torres de 35 metros cada una, o sea de 730 metros de 
ala de riego medio), se realiza accionando la última 
torre. &1 desalinearse la penúltima y femar un ciar-
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to Angulo con aquella, se pone en marcha Anta con la 
*ia*a velocidad, lo que da lugar a que cualquier to­
rre M&a cercana al ajo adelanto a la inmediata oía 
lejana; cuando Asta se encuentra en la aleña alinea- 

& ción re para, repitiándose el ciclo constantemente.
Re deduce de ello que las máquinas funcio­

nen por desalineación formando una poligonal de tan­
tos lados como tramos tiene*

las ruedas están dispuestas perpendiculer- 
10 eente al ala de riego, y separadas una de otra del 

orden de 4 metros* Al moverse una torre intenta do­
blar el traeo y desplanar las ruedas lateralmente* 
Tanto en este caso como en su funcionamiento, se rea­
lisa el clásico acordeón, al hacer y deshacer la pe­

ló ligonal para alinearse y desalinearse constantemente.
M  siete** que so logra con ios perfeccio­

namientos propuestos, elimina estas deformaciones y 
tensiones en las torres.

bes características y peculiaridades más 
30 notables de la realización que materializa los perfoc- 

clonaaiento* propuestos, se pondrán mejor de mani­
fiesto en el trascurso de la descripción que seguida­
mente se efectuará de ios dibujos adjuntos, en ios 
que solo e titulo de ejemplo de representa una prefe- 

35 rente forme de realización.
En dichos dibujos:
La figura 1 nuestra un aleado frontal de le

torre*
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La figura 2 representa un alnado lateral de
la EtiSM#.

La figura 3 ilustra un detalle de una para* 
ja de patas#

5 i-a  figura 4, finalmente, as una viste en al­
ando lateral, semejante a la de le figure 1, pera con 
las petas en posición de andadura.

Seg&n se aprecie, en los dibujos se han se­
ñalado les diferentes partes inportantes atediante une 

10 serie de referencias numéricas correlativas, cuya sig­
nificación es la siguientes

1 Rotor reductor de potencia adecuada#
2 Piñén y corone de engranajes rectos, con 
reducción adecuada#

15 3 rrasmlsi&n con dos cruentas con eje estria­
do#

4 Balancines nivelados#
5 Piñén cónico.
6 Gerona y plato con cuatro poleas nivelado-

38 ras.
7 Poleas niveladoras#
8 Manivela de patas.
9 Patas.
18 Amortiguadores de presión constante y re* 

35 torno adecuado.
11 Chasis.
12 Pié con giro en el piano vertical.
13 Soporte del ale de riego.
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Con la realización a# pueda conseguir una 
velocidad sin deslisamiento da por ejeepio 6ü *as. por 
segundo, con una carga do por ejemplo 2.COO kg.

Puado lograron una solido da pendientes do 
$ hasta, por ejemplo, 30% sagón ol terreno, disposición 

dol pió y soporación do potas trasero* y delanteras* 
a* posible obtener, asimismo, desplasamlen- 

to* laterales de, por ejemplo, 120 mm* suficiente po­
ra eliminar la* tensiones do la poligonal en funcio- 

10 neníente, con recuperación eutoaÓtica a su posición 
vertical cuando levanta un pié del suelo.

El conjunto goza de una disposición do se­
guridad para el caso de que una pata se introduzca 
en un hoyo que tenga una profundidad de, por ejeaplo, 

15 350 mu* o que tropiece con cualquier obstáculo que
le inpida el avance* &n estas circunstancias, las pa­
tas desplazan a los amortiguadores harta actuar un 
contacto que abre el circuito de seguridad y desconec­
ta la entrada do energía al cuadro del "pivot*.

26 La patente construida a&x&n estos perfeccio­
namientos presenta las siguientes ventajeas

- Heno* coMMUno de energía, al no beber roce 
con el suelo*

- Mo hay desgaste de ruedas ni cambios de neu-
25 matices* A las patas, por otra parte, no les

afecta las condicione* climatológicas*
- Henos mantenimiento* todos los elementos es­
tén en ba8o de aceite y existen rodamientos



estancos con engrase perpetuo.
Mo es necesario desmontar todas las ruadas 
pora almacenarlas durante el invierno.
Las patas son más económicas que los neu­
máticos y sus llantas.
Ho existen averias, pinchases ni aanteniaien- 
to de neuK&tieos.
Resulta nuy fácil cambiar el pió, adoptando 
tipos de gran flotación en terrenos de tipo 
pantanosos^
Se puedo cambiar de velocidad cambiando sim­
plemente de posición a la manivela 8, la fi­
jación de las patas, o cambiando de posición 
el conjunto de amortiguadores; todo ello 
aparte del seleccionador porcentual do que 
disponen todas las máquinas#
33. pió tiene giro en el plano horizontal, re­
cuperando su posición autom&ticaaente en el 
momento que se levanta del suelo#
SI avance puede realizarse indistintamente 
con dos patas del mismo lado en el suelo o 
con una de? cada lado, pero siempre existen 
dos patas en el suelo y dos levantadas.
La reducción de corona y pifión de acero mo­
dular, es más económica que un reductor-co­
rona sin fin.
Coco consecuencia de no tener que soportar 
tensiones, la torre disminuye su peso en 2e kg.



- L* subida da pendientes está licitada 6ni- 
cantata por al posible vuelco, puesto que 
oi pió pueda acondicionarse ai terreno ps— 
ra que no deslice.
Kn tartaños da ancha pendiente, as posible 
prever un Mecaniaac que mantiene en la ver- 
ticai los traeos, esta aiatene as nuy útil 
para riego da pastos en colinas, haciendo 
una labor según curvas da nival. Hilo no 
as posible con ios sisteeas tradicionales 
da ruadas.

** ^aa torras son perfectamente adaptables pa­
ra los sistemas da desplazamiento lateral, 
no con ala da giro, temando al agua de un
tHMSl.

- Es autotransportable, debido a la peculiar 
disposición da las patas, con lo cual se 
evita la utilización de tractor para el des­
plazamiento dal "pivot", de una finca a otra, 
con el consiguiente ahorro de eecaniawoe de 
enganche, etc., propios de los "pivote" co­
nocidos.
Rescrita suficienteaent* en lo que precede 

la naturaleza de la Patente, así cono el nodo de lle­
varla ventajosamente a la práctica y denoatrado que 
constituye un positivo adelanto técnico en le cons­
trucción de torres Móviles para riego automático y 
pivotante de desplazamiento lateral, es por lo que



sá'seiieita registra áe Patéate de Invención, per vein­
te aSee en sspa&a y Previnci^a <)e Hitraamr^ haciende 
eeastar que lee óispOBic&enas enteriarrente indicadaa 
rea eueceptihiee de B!adi,íicaciaw*a de detaiie, en cuan­
to no ai aerea su principe íundaountal, eiende ie que 
constituye ia esencia dei referido invento, io que a 
caatínuaciós sa #epeeifice, en iae eiguieatee:



9

R E I V I N D I C A C I O N E S  
le.- Perfección ansien tos en torra# aávilas para 

riego eutomáti&e y pivoteaba da desplazamiento i a to­
ral, del tipo que emprendo una estructura elevada 

5 apoyada equidiatantemente en al avalo a través da di­
chas torras, que posean movimiento propio y actúan 
cuando al hacerlo la última de ellas y formar un cier­
to ángulo con la anterior, obliga a ésta a alinearse 
con ella, caracterizados porque cada una do las to­

lo rres consideradas se sustenta Mediante, al nanos, dos 
parejas de patas dotadas inferiortaento de piés, a mo­
do de patines, con giro en el plano vertical, de tal 
modo que estas parejas de sostenes están articuladas 
y se mueven respectiva y alternativamente, a nodo de 

15 cuadrúpedo, lo que determina facultad andante para al 
conjunto.

2*.- Perfeccionamientos en torres mávilas para 
riego automático y pivetante de desplazamiento late­
ral, según apartados anterioras, caracterizados per- 

20 que la facultad de movimiento de ios patas, se esta­
blece a través del accionamiento de un motar reductor 
de potencia adecuada, capas de trasmitir fuerza y mo­
vimiento mediante juegos de engranajes y trasoínién 
de crucetas, hasta balancines nivelados dispuestos 

25 para cada pareja de piás, de tal nodo que mediante 
juegos de coronas y platos con poleas niveladoras, 
se accionan las aanivelas mediante las que se actúan 
las respectivas patas.
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3a*- Perfeccíonamientoa en tarrea a&vlles pera 
ri^gc automático y pivetantc de desplazamiento late­
ral, según apartados anteriores, caracterizados por­
que el conjunto se dota coa amortiguadores de presión 

$ constante y retorno adecuado, que en el caso de que 
una de las patas se introduzca en un hoyo o tropiece 
con un obstáculo, son desplazados por ellos, hasta 
que actúan un contacto que desconecta la entrada do 
energía al cuadro del conjunto*

13 La presente solicitud de registro de Paten­
te de Invención, debe recaer sobre!

43*- PSHPÍX:CX3MAHXEH23á SU TORRES MOVILSR PA^A 
ÍHS30 V PXV&yAMTK LATE­
RAL.

15 Todo ello según queda auatancialeante des­
crito en la presente menoría y reivindicaciones y re­
presentado por los adjuntos dibujos para los fines 
especificados*

MadtdKf; 15 t%1978
SI Agente

PEHtMNOO
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