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MEMORIA DESCRIPTIVA

EI progenie invento se refiere á un dispositivo 

de iàpa parh contenedor. E l invento se aplica en p a ìtic tr­

ia r  a tapas d e -escotilla  para bagaes, pero se entiende 

5. qne los dispositivos de tapa según e l  invento pnedext, usar­

se en cualquier recinto o vehículo apropiados, oomo en 

s ilo s  para almacenar granos o en vagones de ferro carril.

Son conocidos dispositivos que emplean una plu­

ralidad de elementos tapa y que están articulados entre s í  

10. y pueden moverse juntos para abrir un contenedor y a veces 

estén provistos de un afianzamiento manual para inmovili­

zar la  tapa en la posioión de cierre, la  manipulación ma­

nual del afianzamiento es una operacióm que exige mucho 

tiempo y sería  particularmente ventajoso s i  t a l  afienza- 

15. miento pudiera ofootuarse automáticamente.

El dispositivo de tapa del presente invento 

permite efectúan o l engancho automático del primor e le ­

mento do tapa.

E l presento invento proporciona un dispositivo 

20. do tapa para un contenedor que comprendo una pluralidad 

do olomontos do tapa articulados entro s í  y  que puodon 

pivotar hacia fuora do la  boca del contenedor por efecto 

do una fuerza do tracoión para abrir o l oontonedor, y me­

dios do engancho para inm ovilizar o l dispositivo do tapa 

25. on la  posioión do cierro, los cualos medios do engancho
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pueden ser desenganchados por dicha fuerza de tracción.

Se pueden prever medios de tracoión sensibles 

a dicha fueráa de tracción, los cuales son eficaces para 

actuar sobre los elementos de tapa para abrir e l  conte- 

5 . nodor. Sobre e l  primer elemento ád tapa se pueden disponer 

uhbs mediÓs de Cambio de dirección a través do los cuales 

pasan los medios de tracoión.

los medios do enganche pueden disponerse sobre 

e l  primer elemento tapa opuesto a l  extremo que está acopla- 

10. do de modo pivotante a l siguiente elemento de tapa. Los 

medios de enganche pueden comprender una pluralidad de 

ganchos que puedan trabarse con elementos respectivos 

sobre e l  contenedor y cada uno de los cuales puede desen­

gancharse a l aplicar la  referida tracción ascendente so- 

15. bre los medios de tracoión.

Los medios de cambio de dirección pueden com­

prender una polea. La polea puede montarse sobre un bra­

zo de soporte. Este puede montarse de modo pivotante so­

bre e l  primer elemento de tapa en una posición distancia­

do. da del eje de pivotamiento de la  polea a f in  do permi­

t i r  que pivote e l  brazo a l ap licar dicha tracción sobre 

los medios de tracción, y e l  brazo puede aooplarso con 

los medios do enganche para efectuar dicho desenganche.

El montaje pivotante del brazo soporte so puede rea lizar 

25. montando fijamente e l  brazo sobro una v a r illa  de modo



quo lá  i)bIda éátó áituaáa radialmento respocto do la  va- 

{¡^llá y mOh-iiiáná.b ¡Lá vd3n.Ua en cojinetes disp^stos a lo 

laigb del pinino r  diJmehio do -tapa en o l extremo discanto 

do su conexión pivotantc con o l  ó le  monto do tapa adyacon- 

5. to. En una t a l  disposición, la  v a r i lla  paodo ¿star provis­

ta  do una pluralidad do elementos do ongancho montados do 

modo f i j o  y soparados una c ie rta  distancia sobro la  varL- 

11a para quo cada mío coopere con un elemento respectivo 

sobre e l contenedor para efeotuar e l  citado acoplamiento 

10. de enganche, la  disposición puede ser t a l  que e l  peso 

del brazo pueda hacer que e l  gancho adopte la  posición 

de enganche por la  acción de la  gravedad y/o puede ser 

llevado a dicha posición por medios de resorte.

El invento comprende también un dispositivo de 

15. tapa con un afianzamiento la tera l y terminal totalmente 

automático y un buque que posee una tapa de e sco tilla  que 

comprende un dispositivo de tapa como e l  definido prece­

dentemente .

A f in  de f a c i l i t a r  la comprensión del invento 

20* y sus características preferidas, se describo a continua­

ción una modalidad de realización, a títu lo  de ejemplo 

exclusivamente, con referencia a los dibujos, en los cuales:

-  la  figura 1 es una v ista  esquemática de un

dispositivo de tapa construido de acuerdo con e l  invento 
25. y que muestra la  tapa en posición do abierta completamon-
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te ,

-  la figura 2 es una v ista  fron tal de la  primera 

secatón situada a la  derecha de la figura 1,

-  la  figura 3 es una representación esquemática, 

R. si. mayór esc&iái que muestra un detalle de la  figura 1 y

un dispositivo extremo de afianzamiento en Su posición db 

acoplamiento.

-  la  figura 4 es una representación esquemática 

. semejante a la  de la figura 3 y muestra e l dispositivo

10. extremo de afianzamiento en la  posición de desenganche;

-  la  figura 5 es una v is ta  la te ra l esquemá­

t ic a  que muestra e l  afianzamiento la te ra l automático de 

los elementos de tapa mostrados en la  figura 1;

-  la  figura 6 es una v is ta  la te ra l esquemática

15. que. muestra e l  afianzamiento extremo automático del t e r ­

cer elemento de tapa representado a la  izquierda de la  

figura 1.

los elementos que son iguales o similares en 

las diversas figuras se indican con los mismos números.

20. En la  figura 1, la brazola 10 soporta, tres

elementos de tapa do e s c o tilla , designados en lo sucesi­

vo como paneles 11, 12, 13 que pueden ser movidos sobre 

ruedas guiadas 14, con pestañas o sin  o lla s, las cuales 

ruedan sobre la  barra la te ra l de apoyo, una a cada lado, 

a modo de viga, do la  brazola 10. Sobre uno do los ex-
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"bromos del paral 12 distante del extremo de e stib a d o r

cLb la  e s c o tilla  está dispuesto un parto de sujebión 15,
!

que recibe un extremo de unós medios de tracción constitui­

dos por un cable o cadena de accionamiento 16 que son bon- 

5 . ducidos en dirección de la  boca de la  e sc o tilla  sobre e l  

extremo superior del panel 11 hasta unos medios de cambio 

de dirección tomados por una polea 17 que, en esta moda­

lidad de realización, está montada sobre un brazo pivotan- 

te  18 que permite ocultar la  polea debajo del n ivel do la 

10. parte superior de la  tapa cuando no se u tiliz a .

E l brazo 18 está fijad o firmemente a una v a r illa  

tubular 18 quo so extiende en ángulos rectos a cada lado 

del brazo en una posición distante de la  polea 17 trans- 

. versalmente a l extremo del panel 11 (ver (figura 2). la  

15* v a r i lla  19 está  montada de modo pivotante en soportes 21 

que están dispuestos a intervalos a lo largo del extremo 

del panel 11 y posib ilitan  que pivote el. brazo 18. la  

v a r i lla  19 está provista do una pluralidad de elementos 

do enganche 22 fija d o s  firmemente a la  v a r illa  y que so 

20. extienden radialmente a p a rtir  de e lla , los elementos do 

engancho están ospaciados a lo largo do la  v a r illa  19  ̂

se pueden mover con ésta y sirven para sor enganchados 

en unas cavidades respectivas 23 formadas on unos sopor­

tes cooperadores 24 dispuestos sobre la  brazola fron tal 

25. de la e sco tilla . Estos se ve más claramente en las figuras
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E l alambre 16 pasa alrededor de la  polea 17 para 

sor conectado finalmente con un puntal de carga? un tomo 

. o .una guía, (no representados) on la  direcoión do la  flecha 

 ̂* A#

Un par de brazos posicionadores 25 están fijad os 

de modo pivotante a un extremo 26 de la  estructura 27? que 

puede ser cualquier parte apropiada de los accesorios do 

. la  cubierta del buque o puede ser una estructura ospecial- 

10. mente construida con dicho fin : e l  extremo opuesto 28 do 

cada brazo posiciorador está figado do modo pivotante a 

cada la tera l del panel 11.

El panol 12 soporta unas palancas do basoula- 

miento 29 que so extienden a cada lado de dioho panol,

-*-5* formando parte do ó l o agregadas a é l ,  s i  bien en la  fig u ­

ra 1 solo so ha representado una do talos palancas 29. En 

e l  extremo anterior (on dirección de la  boca) do oada pa­

lanca do basonlamiento está dispuesto un rodillo  31 do 

modo quo puedo contactar una do las dos rampas guías 32 

20* cuando las tapas 11? 12, 13 do la  o sco tilla  so han despla­

zado a la  faso apropiada dol movimionto do apertura. las 

rampas guías 32 ostán formadas por una porción amortigua­

dora 33 situada on o l oxtromo superior y una porción rec­

ta  34 situada on o l oxtromo in fe rio r  que termina en un 

25. asiento acopado para o l rodillo 31.



Las palancas de base nía miento tienen anos salien­

tes 37 que cooperan con un fiador manual/automático 38 

montado sobre unos pies derechos 39 que soportan las ram­

pas guia. La disposición es t a l  que a l abrir la  tapa de la 

escotilla?  los salientes 38 se iniroduoen automáticamente 

en e l  gancho 38. E l desenganche d el gancho 38 se efectúa 

manualmente cuando se desea cerrar la  tapa de la  e sco tilla . 

Los pies derechos 39 están fijad o s apropiadamente adyacente­

mente a la  brazo la  10.

Los paneles 11, 12, 13 están conectados entre s í  

por medio de bisagras 41, 42. Como so puede ver en e l  dibu­

jo, la bisagra 41 conecta los paneles 11 y 12 por sus bor­

des superiores adyacentes y la  bisagra 42 conecta los pane­

les 12 y 13 por sus bordes inferiores adyacentes. Durante 

las operaciones do apertura y cierre , la  bisagra 11 t ir a  do 

los paneles 12 y 13 o los empuja, soporta e l  panel 11 y 

controla la  posición de estibación do los paneles 11 y 

12. En la  posición de e sc o tilla  cerrada, la  bisagra 11, 

ostá enrasada con la parto superior do los panoles.

En la  posición do cierro do la  tapa do e s c o tilla , 

e l  brazo 18 pivota on dirección do las agujas del re lo j, 

según o l dibujo, por la  acción do la gravedad y on ausen­

c ia  de una fuorza do tracción sobre los medios de tracción 

16, y los elementos do engancho 22 so introducon automá­

ticamente on las cavidados 23 para afianzar o l extremo dol



panel 11.

**

los paneles estén provistos también de afianza­

dores laterales en forma de ouñas 43 que cooperan con unas 

cavidades cuneiformes formadas en apoyos 44 dispuestos a 

5. lo largo de la  brazo la , en los laterales do la  boca de la. 

e sc o tilla , de modo que las cuñas encajen automáticamente 

por deslizamiento en las cavidades cuando los paneles 

son desplazados a la  posición de cierre (ver figura 5).

E l panel extremo 13 está provisto también de un 

10. fiad or anterior, como se ve en la  figura 6. Este afian­

zamiento oompren.de una cuña 45 que se extiende a lo largo 

del panel 13 opuesto a la  bisagra 42 y coopera con una 

cavidad de acuñamiento formada en un apoyo 46 sobre la bra- 

zola anterior . Almmoverse los paneles a. la  posición de 

15. c ierre , la  cuña 45 se mueve hasta encajar en la  cavidad 

del apoyo 46 y afianzar automáticamente e l  extremo del 

panol 13. La parte extrema de la  brazola está provista de 

un listó n  de cierro 47 que se traba en un elemento e lás­

tico  do oierre 48 que posee e l  panol-13.

20. E l proceso do la  apertura tiene lugar como s i ­

gue: e l  cable o cadona 16 está montado como so ha descri­

to  anteriormente y so desenganchan todos los fiadores, 

etc. manuales do la  tapa. 3o ejerce una tracción sobro 

e l  cable o cadona 16 y dicha tracción haóo pivotar e l  

brazo 18 en sentido contrario a las agujas del re lo j,

y'-Y/

25.
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según e l dibujo, de modo que los ganchos se desenganchen y 

e l  panel 11 pueda pivoter en sentido ascendentes alrededor 

del punto de pivotamiento 41 (que es una bisagra) tirando 

tras de s i  los paneles 12 y  13 que se mueven sobre ruedas 

5 . 14. Esta acción Ribera las cuñas 43 y 45 de las cavidades

cuneiformes y suelta también cualquier cierre de estan­

que idad automático que exista. Al mismo tiempo, los brazos 

posicionadores 25 oontrolan e l  movimiento del panel 11 por 

su unión en los puntos 26, 28.

10. Cuando se alcanza la fase de apertura apropiada,

durante la  elevación del panel 11 hacia la  v e rtic a l, los 

rodillos 31 de las palancas de basculamiento 29 entran en 

contacto con las rampas guía 32 y son guiadas por éstas 

.. en sentido descendente, es decir, hacia e l  n ivel de la 

15. cubierta^ mientras que e l  panel 12 g ira  en un arco en sen­

tido contrario a las agujas del reloj (según e l  dibujo), 

inicialmente alrededor de las ruedas 14 en movimiento por 

la  tracción ejercida por e l  cable o cadena 16. E l extre­

mo posterior del panel 12 soporta e l  extremo anterior 

SO. del panel 13, cuyo extremo posterior descansa sobre las 

ruedas 14. Cuando e l  rodillo 31 de cada palanca de bas­

culamiento 29 se introduce en su asiento aoopado 36 s i ­

tuado en la  base de los pies derechos 39, dicho asiento 

se convierte entonces en e l  fu lcro y las ruedas 14 se 

25. separan de la  parte superior de la  brazola elevándose.
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la  tracción del cable o cadena de accionamiento 

16 se mantiene hasta que los tres  paneles hayan sido desa­

lojados completamente de la  boca de la  e sc o tilla , en cuyo 

momento los ganchos 38 automáticos se introducen sobre 

5. los salientes 37 de la  palanca de basculamiento 29 rete­

niendo los paneles en su. posición do "apertura".

No se requiere ningún otro dispositivo para ce­

rrar los paneles. Después de desenganchar manualmente los 

fiadores o ganchos 38, hasta largar e l  cable 16 de accióna­

lo. miento para que los paneles sean llevados por su propio 

peso a su posición in ic ia l  o posición de "cerrados", en 

la  que las cunas 43 y 45 encajan en sus respectivas ca­

vidades de acusamiento sobre la  brazola. Sin embargo, 

este movimiento es fa c ilita d o  por e l  hecho de quo e l  cen 

15. tro de gravodad del panel 12 esté a la  izquierda del eje 

del rodillo 31 para permitir que se produzca un movimiento 

basculante cuando desaparece e l  soporte del cable de ac­

cionamiento.

El movimiento de cierre es facilitad o  además por 

20. e l  hecho de que las palancas de basculamiento 29 hacen

g ira r  e l  panel 11 desde su posición de totalmente estibado, 

de modo que e l peso del panel 11 se convierte entonces 

en una fuerza impulsora que oontribuye a cerrar comple­

tamente la  boca de la  e sco tilla .

25. E l oese de la tensión sobre e l cable de acoio-
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namiento permite entonces que e l  brazo 18 gire en e l  sen­

tido do las agujas del reloj? según los dibujos, de modo 

que los elementos de enganche 22 son hechos g ira r por la  

acción de la  gravedad hasta introducirse en las cavidades 

5. 23 de los apoyos 24, afianzando así e l  extremo del panel

11. En consecuencia se produce e l  afianzamiento automático 

de los dos lateralos do cada panel y e l  afianzamiento do 

los extremos d ista les de cada panel extremo.

Las rampas guía 32 estén amortiguadas apropiade- 

10. mente por la  porción amortiguadora 33 para que puedan ab­

sorber e l  choque de las ruedas 31 de las palancas de bas- 

oulamiento 29 durante e l  movimiento de los paneles. Dichas 

rampas pueden oomprendor, por tanto, ansorbedores hidráu­

licos de choques de tipo conocido o pueden estar recubier- 

15. tas en e l punto de contacto con material e lástico , por ejem­

plo caucho. Este material puedo estar constituido en forma 

de un elemento amortiguador hueco o de una construcción 

sacoiforme llena de un fluido apropiado, por ejemplo agua 

o material espumoso do plástico. Estos amortiguadores 

20. pueden disponerse de modo que sean comprimidos por la

palanca de basculamiento 29 cuando los paneles estén com­

pletamente estibados y también contribuyan por lo tanto 

a l  movimiento in ic ia l  de cierre.

Tara usar un dispositivo de tapa de e sc o tilla  

25. construido del modo descrito más arriba, se puedo u t i l i -
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zar un puntal de canga, una grúa o un -torno a f in  de abrir­

lo y oerrarlo y de conseguir un afianzamiento completamen­

te automático. las únicas operaciones manuales que es ne­

cesario efectuar para abrir y cerrar la  *t¡apa es la sa je-

5. ción de la  grúa y e l  desenganche del fiador 38, que es un 

dispositivo de seguridad que podría montarse de modo que 

pudiera desengancharse per control remoto.

Aunque e l  brazo 18 es movido por la gravedad de 

modo que las ounas se acoplen en las oavidades 25, seria 

10. deseable que e l  brazo fuera empujado a la posición de 

acoplamiento por un resorte u otro medio elástico .

E l mecanismo do maniobra soncillo empleado (es 

decir, sin  poleas especialmente instaladas en la estruc­

tura del buque) asegura que, con un juego específico de 

15. tapas de e sco tilla  de este tipo so puedo optimizar la  re­

lación existente entre e l  esfuerzo y los movimientos do 

cable requeridos.

Para conseguir todavía más área de estibación, 

los brazos 25 pueden estar formados por otro panel que 

20. cubra a l  monos parte del espacio entre e llo s, y que formo 

una superficie capaz de soportar carga, por ejemplo con­

tenedores de tipo convencional.

La geometría de esto sistema, es decir, la re- 

lación entro los centros do las bisagras y los oentros 

25. de los pivotos os t a l  quo e l  movimiento do cualquier par-
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te Ae la  estructura o accesorios de tapa, a l  abrir, no 

toma más lugar do la  dirección de ostibación quo o l qué 

ocupa en éu posición do reposo en la  situación do escoti­

l la  cerrada, asegurando así que cualosquiora juntas o lás- 

5. t ic a s  no sean comprimidas por encima de sus ca ra cterísti­

cas de diseño cuando las tapas están en su posición fin a l 

d'á ciérre.

Ádámás, e l  móvimlento de cierre puede in c lu ir  

una acción específica que permita e l  cierre hermético y 

10. e l  bloqueo completamente automáticos de las juntas trans­

versales entro los paneles 11 y 12, 12 y 13, los latera­

les longitudinales de los paneles 12 y 13 y e l  extremo del 

panel 13 distante de la superficie de a libación *

Puede emplearse cualquier medio para bloquear 

15. y/o hacer herméticos a la  intemperie de los paneles cuan­

do están en posición cerrada, entre s í  y entre e llo s  y la  

brazola de la  e sc o tilla . Un t a l  dispositivo apropiado pa­

ra efectuar e l  afianzamiento la te ra l y extremo que puede 

emplearse en lugar de las cuñas 43 y 45 es e l  puesto a la 

20. venta por los presentes Solicitantes bajo la  marca comer­

c ia l  "R01ITITE".

Aunque e l  invento ha sido descrito como un d is­

positivo que consta de tres paneles, e l  funcionamiento 

del mismo es prácticamente idéntico cuando tiene solo dos 

25. paneles. En o l caso de dispositivos con más paneles, por
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ejemplo cuatro, cinco o máŝ  se puedo conseguir un acolo** 

namiento análogo efectuando las modificaciones apropiadas, 

las modificaciones pueden co n sistir  en e l posicionamien** 

to apropiado del punto de fija c ió n  del cable do acciona**

5. miento y/o arreglos constructivos apropiados^ Por ejem*- 

plo, puode ser conveniente disponer e l  punto de fija c ió n  

sobre e l extremo libre de un brazo extensible fijad o  de 

modo pivotante a l penúltimo panel en la línea según se 

mueven a l abrirse.

10. Para contribuir a la  acción de oierre, puedo

disponerse, s i  se desea, un resorte do oompresión, arie­

te hidráulico u otro dispositivo semejante en un punto 

en que sea contactado y comprimido por uno o más paneles 

cuando éstos están en su posición de estibación (boca do 

15. la esco tilla  abierta) y empujo e l  panol o los paneles a 

la posición de cierre. Con ventaja, e l  resorbe o ariete 

hidráulico (que puede ser accionado mecánicamente o de 

disparo) está fijado sobre la  estructura do soporte 27 don 

de puede ser comprimido por e l  panel 11 o por parte de 

20. los brazos posioionadores 25, o un panel (oonectado por 

bisagras por a l menos un extremo a.l panol 11) que puede 

su stitu ir  a éstos.

Aunque e l dispositivo de tapa de e s c o tilla  des­

crito  más arriba esta basado en e l  uso de puntales do 

25. carga o grúas de empleo habitual en los buques, en e l
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caso de no disponerse de éstos dispositivos^ se pueden in­

corporar los medios apropiados para propoRaionar un me­

canismo de maniobra a p a rtir  de otras fuentes : por ejem­

plo tornos de anclaje, grúas costeras, etc*

5 . S i bien e l  presente invento ha sido descrito

y representado con relación a una tapa de puente a la  

inienipeiie, se puede aplicar fácilmente para enrasar ta ­

pas de entrepuente, con modificaciones apropiadas.

Como se ha mencionado anteriormente, aunque e l  

10. dispositivo de tapa se ha. descrito como particularmente 

aplicable a las esootillas de los buques, puede aplicarse 

en otros lugares, como sobre vagones de fe rro ca rril o a 

s ilo s  para almacenar granos.

15. REIVINDICACIONES

Descrito e l  objeto del presente invento se de­

claran nuevas y de propia invención las siguientes r e i­

vindicaciones.

1. Perfeccionamientos en los dispositivos de 

20. tapa para contenedores, caracterizado por comprender una 

pluralidad de elementos do tapa articulados entre s í y 

que pueden pivotar hacia fuera de la  boca del contene­

dor por efecto de una fuerza de tracción para abrir e l  

contenedor, y medios de enganoho para inmovilizar e l 

25. dispositivo de tapa en la  posición de cierre, los cuales
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medios de enganche pueden ser desenganchados por dicha 

fuerza do tracción.

2. Perfeccionamientos de conformidad con la 

reivindicación 1, caracterizado por comprender medios

5. de tracción sensibles a dicha fuerza de tracción y que 

pueden actuar eficazmente sobre los elementos de tapa 

para a b rir e l  contenedor.

3 . Perfeccionamientos do conformidad con la  

reivindicación 2, caracterizados porque los medios de on-

10. gancho están dispuestos sobro o l extremo dol primor e lo - 

n;rt6 do tapo opuesto e l  extremo que está acoplado óc mo­

do pivotante a l siguiente elemento do tapa.

4. Perfeccionamientos de cpnformidad concia reivin  

dicación 3* caracterizado porque los medios de engancho

15* comprenden una pluralidad de fiadores que pueden aco­

plarse con elementos respectivos dispuestos sobre e l con­

tenedor y cada uno de los cuales puede desaferrarse a l 

ap licar la  mencionada fuerza de tracción.

5 . Perfeccionamientos de conformidad oon las 

20. reivindicaciones 2 a 4 ? caracterizados por comprender

medios para cambiar la  direcoión dispuestos sobre e l  

primer elemento do tapa y los cuales pasan los medios de 

tracción.

6. Perfeccionamientos de conformidad con la  

23* reivindicación 5 ; caracterizados porque los medios de
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cambio de dirección comprenden mía polea.

7. Perfeccionamientos do conformidad con la 

reivindicación-6, caracterizados porque la  polea está 

montada sobro -un brazo do soporte do polea.

3. 8. Peifecoionamiéntos de conformidad con la re i­

vindicación 7 , caracterizados porque e l brazo de soporte 

de polea está montado de modo pivotante sobre e l  primer 

elemento de tapa en una posición distante del eje de giro 

de la  polea a f in  de permitir que e l  brazo pivote a l apli*- 

10. caí* ana traoción sobre los medios de tiaooión.

9 . Perfeccionamientos de conformidad con la re i­

vindicación 8, caracterizados porque los medios de tra c­

ción y e l  brazo están acoplados a los medios de enganche 

para efectuar dicho desenganche.

15. 10. Perfeccionamientos de conformidad con la

reivindicación 8 ó 9) caracterizados porque e l  brazo do 

soporte está  montado fijamente sobre una v a r illa  de modo 

que la  polea está oolocada radialmente con respecto a la  

v a r illa  y la  v a r illa  está montada en soportes dispuestos 

20. a lo largo del primer elemento de tapa en o cerca del

extremo distanto do su conexión pivotante oon e l  elemen­

to de tapa adyacente.

11. Perfeccionamientos de oonformidad con la  

reivindicación 10, caracterizados porque la  v a r illa  está 

25. provista de una pluralidad de elementos do enganche mon-
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tados fijamente y espaciados sobre la  v a r illa  para que 

cada uno de ellos) Coopere con un elemento Respectivo situa­

do sobre e l contenedor para que se efectúe dicho acopla­

miento por enganche.

5 . 12. Perfeccionamientos de conformidad con una

cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11, caracteri­

zados porque e l montaje pivotante del brazo do soporte 

do la  polea está realizado de modo que e l peso del brazo 

y la polea puedan empujar los medios de enganche a su 

10. posición de enganche gracias a la  gravedad.

13. Perfeccionamientos de conformidad con una 

cualquiera de las reivindicaciones 8 a 12, caracteriza­

dos por oomprender medios de resorte que pueden empujar 

eficazmente e l  elemento de enganche de modo que adopte

15. gauposición de enganche.

14. Perfeccionamientos de conformidad con una 

cualquiera do las reivindicaciones 2 a 13, caracteri­

zados por comprender una palanca do basculamiento sobre 

un segundo elemento de tapa, la cual se extiende en la

20. dirección dol primer elemento do tapa, y medios do rampa 

guía que cooperan con la  palanca de basculamiento para 

guiar esta a una posición descendento y para hacer que 

pivote e l  segundo elemento de tapa, con ayuda de los 

medios do tracoión, a una posición sustanoialmonte ver- 

25. t ic a l  cuando se abro e l  dispositivo do tapa.



15. Perfeccionamientos do conformidad con la  

reivindicación 14? caracterizados por comprender dos o 

más elementos do tapa, a l  segundo do los cuales están 

fijad o s los medios do tradoión.

16. Pérfeócionamientos de conformidad con la 

reivindicación 14 ó 15, caracterizados porque se prevén 

fiadores automáticos para retener la  palanca de baseala- 

miento en sa posición de descenso a f in  de retener e l  

dispositivo de tapa en la  posición abierto.

17. Perfeccionamientos de conformidad con las 

reivindicaciones 14, 15 o 16, caracterizado porqae la palan­

ca de baacalamiento es puesta en contacto con medios de 

rampa guía a l ser desplazada durante e l  movimiento del 

primer elemento de tapa desde su posición horizontal de 

cierre hasta sa posición v e rtica l.

18. Perfeccionamientos de conformidad con cual­

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza­

dos por oomprender elementos de acusamiento situados en 

los laterales do los elementos do tapa y dispuestos de mo­

do que cooperen por aouRan&ento con elementos respecti­

vos adyacentes a la  boca del contenedor para afianzar los 

elementos do tapa en la  posición de cierre.

19. Perfeccionamientos do conformidad con 

cualquier reivindicación procedente, caracterizados por 

comprender medios do acuitamiento dispuestos sobre e l
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oxtromo dol dirimo o lo monto do tapa y míos modios do acu­

samiento cooperadores adyaoonrbes a l oxtromo do la  boca 

dol oontonedor para obtonor un acuitamiento mutuo con los 

modios do aouSamiénto que posoo o l último olemonrbo do 

5. tapa on la posición do ciorro.

20. Berfeooionamientos de conformidad con una 

oualquiera de las reivindicaciones 14 a 19) caracterizados 

porque e l  primer* elemento de tapa Os levantado hacia la  

posición vertical' por la  tracción ascendente sobre los

10. medios de traooión que aotáa sobre los medios de cambio 

de dirección y os guiado en su movimiento por un par de 

brazos posicionadores acoplados do modo pivotante por un 

extremo a l primer elemento de tapa y por su otro extremo 

a l elemento estacionario.

15. 21. Perfeccionamientos de oonformidad oon cual­

quiera de las reivindicaciones preoedentes, caracteriza­

dos porque los elementos de tapa son guiados sobre rodi­

llo s  ouando ŝe mueven entre sus posiciones de cierre y 

de apertura.

20. 22. Perfeccionamientos de oonformidad oon oual­

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza­

dos por cpmprender tres  o más elementos de tapa acopla­

dos entre s í  articulada y alternativamente por sus bordes 

superior o in fe rio r  adyacentes.

25. 23. Perfeccionamientos de oonformidad oon la
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reivindicación 22, caracterizados porgue las bisagras 

de dicha articulación -tienen dos oentros f i jo s ,  :y estén 

dispuestas de Diodo que cualesquiera juntas de estanqueid ad 

agobiadas nó séan sometidas a una compresión mayor de la  

5 . producida por e l  cierre del dispositivo de tapa^

24-. Perfeccionamientos de conformidad con cual­

quiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza­

dos porque los medios de tracción oompxenden un cable, una 

maroma o una cadena.

10. 25. Perfeccionamientos en los dispositivos de tapa

para contenedores.

Segán se describe y reivindica en la  presente 

m e D io ria  descriptiva que consta de 22 paginas foliadas y 

escritas a máquina por una sola de sus caras.

Madrid, a 15 MAR.^
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