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| a través de un érgano gufa-hilo dispuesto aproximadamente

‘zona del recorfido del hilo entre el tambor y el érgano guii—

' do a la esponjosidad del hilo o como consecuencia de efectos

_ o REF: PA 11 407

L El invento se refiere a un dispositivo de -
a

alimentacibén de hilo para miquinas textiles, dotado de un

tambor accionable para el giro, sobre el que puede arrollar-
se tangencialmente un hile procedente de una bobina de hils
para la formacidn de una reserva internedia y del que el hit
lo , para la alimentacidén positiva, puede ser retirado tan-

gencialmente en la zona de un borde de retirada del tambor

a la altura del .borde de retirada y radialmente al exterior
del tambor, estando previsto un elemento de mando del hilo
soporteado de forma movible en sentido transversal respecto

al hilo, que se encuenﬁra, en una posicidén de trabajo en la

hilo ¥ al estar en tensidén de trabajo el hilo saliente, apr
ximadamente a la altura del bordé de retirada del tambor y,
al ﬁisminui: la tensidén del hilo debido a su peso o un mue-
llg-que lo carga, se mueve hacia debajo del plano del borde
de retirada. ‘ | 7

De acuerdo.coﬁ la patente principal n® 458.613
el Organo guia-hilo esti dispuesto de forma estacionaria -
aproximadamente a la altura del pléno del bordé de retirada
y estid configurado como ojete cerrado. E} elemento de mando
dei,hilo estd soportado en forma de un ojete cerrado en un
brazo basculante acodado. Esta realizacibén esté destinado a
material de hilo en el qﬁe las vueltas contiguas tienden a

adherirse entre si de forma relativamente fuerte, sea debi-~

de carga electroestitica. Para hilos de este tipo es esen-
cial que la retirada, bajo tensién normal del hilo, se efecH .

tue del .tambor en sentido tangencial con la mayor exactitud |-
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Il vuelta siguiente en cada caso al hilo retirado sea retirada

es conocido (solicitud de patente alemana publicada nfmero

‘2.312.267). En este caso podria preécindirse del elemento de

laltura del borde de retirada a una segunda posicién por deba;

posible, ya que un componente de fuerza que actle hacia de-

bajo del plano del borde de retirada puede conducir a que 14

& la vez hacia abajo. Dado que esto conduciria a un defecto

considerable en el productos textil, se acepta que el elemen
to de mando movible del hilo ejerza sobre el tramo de hilo

situado entre el tambor y el bérgano gula-hilo estacionario .

una ligera tensidn adicional. Si con la misma méquina se elg
bora un hilo en el que no cabe temer tal efecto de adheren-
cia, el hilo podria retirarse también, para la alimentacién

positiva, desde el tambor oblicuamente hacia abajo, tal como

T

mando movible del hilo, que debe griginar la direccidn de re
tirada hacia abajo al aflojarse el hilo, con el fin de que
éste no se vuelva a arrollar sobre el tambor en la direccidn
incorrecta. ‘

La misidén del invento es 1a de perfeccionar
un dispositivo de alimentaciéﬂ de hilo de acuerdo con la pa-
tente principal de tal manera que pueda ser ajustado o cam-
biado con rapidez y de modo sencillo a la forma de retirada
més favorable para el material de hilo de cada caso, asegu-
rén&ose en cualquier caso que se evite un nuevo arrollamien-~
to indeseable de hilo aflojado.

.De acuerdo con el invento, el problema se re-
suelve gracias a que el érgano gula-hilo esté dispuesto de

modo que puede ser despiazado desde su primera posicidén a la

Jjo del borde de retirada, o gracias a que el elemento de manj

do ¢l hilo puede fijarse, al exterior del recorrido de hilo,
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| plazado hacia debajo del plano del borde de retirada, y el

' pectivamente, el desPIaéamiento del brgano guia~hilo y del

‘elemento de mando del hilo puede hacerse factible con medi-

al' menos Eon el érgano gula-hilo en posicidn ﬁaja, 0 péspec«
tivamente, al m#verse el hilo por el érgano gufa-hilo adicin;
nal. )
| . "Un hilo con gran efecto. de adherencia se Te-
tira del tambor a través del elemento de mando del hile y
del érgano gufa-hilo dispuesto en su primera posicién a la

alturs del borde de retirada. Para hilo sin efecto de adhe~

rencia que sea digno de meneién, el érgano guia-hilo es dest

elemento de mando de hilo, superfluo en este modo de funcio-

miento, se quita del recorrido del hilo. El ajuste o, res-

das constructivas huy sencillas y puede realizarse con dos
maniobras seﬁéi;las. El dispositfvo puede utilizarse por lo
tanto con gastos insignificantes para la utiiizacién bptima
en el caso de diferentes tipos de hilo.
| - E1 elemento de mando de hilo puede fijarse

de manera ventajosamente senéilla en una primera posiéién
por encima del recorrido del hilo. En esta posicién, dicho
elemento sefiala al operario de una manera particularmente
llamativa que no esfé en contacto con el hilo 6 gue no pue-
detpénerse en contacto al aflojarse el mismo. :

| Al realizarse trabajos de ajuste en la méQui-
na, por ejemplo, el eleménfolde mando de hilo puede ser fi-
jado en una segunda posicidén por debajo del plano del borde
de retirada. En esta pdsicisn, dicho elemento hace posible
una alimentacién de hilo intermitente. N

En una forma de realizacidn preferida,'eL -

elemento de mando de hilo esti realizado como gancho acodado
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‘abierto hacia abajo y montado en un brazq.basculante. Por

'éerrado. Por consiguiente, el elemento de mando de hilo pue-

lo tanto, el hilo no tiene que ser enhebrado en un ojete

ué ser llevado en cualquier momento desde una de sus posi-
ciones determinadas arla otra, o de forma movible al reco~
rrido de hilo, ¥ vicevefsa, alin cuando el hilo esti conduci-
do ya por el tambor a la mAquina textil. En su posicién mo-
vile de'mando, la forma acodadé impide con-seguridad que se
pierda el contacto en el hilo. La faﬁricacién es particular-
mente sencilla, ya que el elemento de mando de hilo puede
formar una;sola pieza con su brazo basculante o puede estar
uni&p a él por simple doblado.

' De manera muy sencilla y 6ptiéamente llama-
tiva para el operario puede fijarse el eleﬁento de mando de
hilo en su primera posicidn debidb a que un elemento sujeta-
dor de salto eléétioo sobresale de una cavidad angular co-
rrespondiente al gancho acodédo‘y situada por encima del O6r-
gano guia-hilo. También es posible un elemento sujetador de
salto elistico en la zona del brazo basculante. Sin embargo
dado que la fijacién en la segunda posicidn en la que el ele
mento de mando de hilo se encuentra por debajo del tambor s
lo es posible en la zona del brazo basculante, una disposi-
cign de este tipo, resulta menos 1lamativa ¥ puede conducir
a una fijacién incorrecta debido a falta de atencidn.

En un perfeccionamiento ventajoso, el 6rgano
guia-hilo esti configurado como gancho en forma de V y abieq
to hacia arriba y esté dlspuesto con sus dos alas en un pla~
no sproximadamente transversal con respecto al hilo. De estg
modo se suprime tamblen para el 6rgano guia-hilo un enhebra-

do del hilo, sin que quede en peligro la conduccién segura.

g
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| figura 2, en la segunda posicién de trabajo.

Los“qemés detalles del invento se desprenden
de los dibujos ¥ de-la descripeién pertinente, mostrando:
- La figura 1, un elemento acumulador y alimen-
ta@gr de hilo dg.acuerQO con el invento, en una posicidn de
?rggajo:-. : : o S .

La figura 2, un detalle ampliado en la vista
IT-11;

La figura 3, ei'dispositivo en una segunda
'poéicién de trabajo y en una posicién para alimentacidn in-
termitentég‘y

' La'figura 4, un detalle correspondiente a la

' Un tambor sefialado en su totalidad con el nfi-
mero 1 estid sujeto, mediante un dispositivo busténtador 2,
en una maquina tricotosa indicada'ﬁﬁicamente 4 través de un
anillo sustentador 3.‘Dicho tambor es accionable para el gi-
ro, a través de una correa de accipnamiento 4, por el accio-
namiento de la miquina tricotosa. Sobre el tambor estid so-
portado un disco de empuje.B destinado al transporte de una
re;érva intermedia-de hilo'V, constituida por varias vueltas
de hilo, en la direcéién hacia un ﬁorde de retirada 6 del -
tambor. La reserva intermedia de hilo estd formada por un hi
lo F qpe'es'élimentado al tambor desde una bobina de hilo nd
dibujada y pasando por un elémento de vigilancia de hilo de
entrada (no mostrado), y que sale del tambor como hilo sa-
liente F'.' |
' ' El dispositivo sustentador 2 estd dispuesto
un brazo de soporte acodado 7, de tal manéra que su ala 7a
.8e extiende a cierta distancia del tembor épréximadamente

en sentido paralelo respecto al eje del mismo. E1 ala 7a del
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‘brazo de soporte sustenta un Srgano guiz-hilo 8. Este estd

'de sujecién 9. E1 1ébulo de sujecibén 9 puede ajustarse a su

1 no del borde de retirada 6 apartandose del tambor. El bdrga-

perpendicular al eje de soporte, a’goptinuécién en un Angu-

configurado como gancho en forma de V y sujeto;en un 1ébulo
vez en altura en el ala 7a del brazo de soporuu: con ayuda

de un tornillo flaador 10 que atraviesa una hendidira 11 del
1ébulo de sujecidn y puede atornillarse en el ala 7a del brg-
zo de soporte. La abertura del Srgano guia-hilo en forma de
V esté abierta hacia arriba, es decir, en la direccidén en 14
que se extiende el tambor mirendo desde el plano de su bordg
de retirada. Con el término "abajo" se define de ahora en

adelante la zona o la direccién que se extiende desde el plg-

no gufa-hilo 8 esta orlentado en la p051clon de trabajo de
tal manera que un plano discurre a través de sus dos alas
aproximadamente en sentido paraleio‘a la direccidn principall
de la extensidén del ala 7a.

' El 18ébulo de sujecién 9.forma con un salien~-
te en su lado vuelto hacia el tambor una cavidad de encla-
vamiento 12 de forma angularf

En el dispositivo sustentador 2 estd soporta-
do de forma basculable en torno a un eje que discurre perper
dicular al eje del tambor; en la zona del soﬁorte del tambox
un brazo basculante 13 por medio de un soporte 1l4. El brazo
basculante 13 estd acodddo varias veces: en primer término

¥y partiendo desde el soporte 14, aproximadamente en sentido

lo casi recto en direccidn hacia el borde de retirada 6 y
hacia el tambor, y aproximadamente con uné longitud tal como
corresponde a la distancia entre el bordé de retirada y el

soporte 14, a continuacién hacia abajo formando un &ngulo
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‘ figura 2. En las figuraé 1y 2, el elemento de mando de hi-

1o 15 estd fijado en una primera posicién en el 1lébulo sujeta-

‘retirada 6 del tambor. El elemento de mando de hilo 15 ha si-

e
———

obtuso, y de nuevo hacia ariiba con un éngulo'aproxiﬁadamenr
te recto. A esté zoha sigue un elemento de mando de hilo.lﬁ
en fﬁrma de un codo cuya primera ala esté~g;ineada con el
Gltimo tramo del brazo basculante y cuya otra aié, de extre-
mo libre, .incluye para ello un 4ngulo de, al menos 909: de
talﬁpanera que el codo estd abierto hacia abajo. El elemen-
to_i; mando de hile 15 estd hecho a partir de alaﬁhre y forq:
ma una sola pieza con el brazo basculénte., presentando adi-
cionalmente un recubrimiento de material.cerémico. Los deta-
lles del drgano guia-hilo 8 y del elemento de mando de hilo

15 puéden deéprenderse del dibujo detallado aumentado de la

dor 9 gracias a que esté hgcho entrar en la cavidad de encl%-
vamiento 12 adaptada a su forma aﬁgular, El érgano gufa-hilg
8 se encuentra, en la posiciéﬁ de funcionamiento representa-
da en las figuras 1 y 2, en su segunda posicién.por debajo
del bordé de retiradé 6 del tambor. En esta posiciéﬁ, el hi-
lo F' saliente discurre del borde de retirada 6 del tambor
hacia abajo y a través del érgano guia-hilo 8. El elemento
de mando de hilo 15 no entra en contacto con el hilo F'. El
hifé F' sigue siendd alimentado luego a la méquinaltricoto-
sa pasando por un elemento de vigilancia de hilo 16.

‘ | | La figura % muestra el mismo dispositivo Que
la figura 1 en dos otras posiciones de funcionamientq. Aqui
se abordan Unicamente las diferencias. El 6rgano“guia-hilo
8 esté desplazado hacla arrlba ¥y flaado con su lébulo suje-
tador 9 en el ala 7a del brazo sustentador ? de tal manera

que se encuentra aproximadamente a la altura‘del'borde de
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| ra 3, dicho elemento estd retenido por la tensién de retirad

'dé del hilo F'. La figura 4 muestra esta posicibén, habiéndo-

| zarse para diferentes materiales de hilo. La posicidn del

! ._9_

do soltado de su posicidn fijada y puede moverse libremente

con su brazo basculante. En la posicidén mostrada en la figuj

se exagerado, por cuestiones de claridad, la distancia en

altura entre el elementg de mando de hilo 15 y el gfgano

guia-hilo 8.
- La figura % muestra ademis, en linea de tra-

z0S, una segunda posicidn fijada del elemento de mando de
hilo 15. En esta posicibn, el brazo basculante 13 se ha en-
clavado en un punto de enc}aVamiénto 17 que se encuentra en

la zona del soporfe 14. El dispositivo descrito puede utili-

'6rgano'guia;hilb 8 y del elemento de mando del hilo 15 es

variable seglin este material. La posicidén mostradz en las

figuras 1 y 2 esth destinada a hilos lisos cuyas vueltas no
se adhieren entre si. El1 érgano guia-hilo 8 colocado en po-
sicidn baja fuerza al hilo saliente a moverse directamente
hacia abajo desde el recorrido por el borde de retirada. En;
cuanto el hilo se afloja debido a una perturbacifn, el ele-
mento de vigilancia de hilo 17 desconecta el accionamiento

del tambor. No obtante, el tambor entonces puede seguir gi-
rando todavia un poco. En.este caso, el punto de retirada

del hilo efectfia también el movimiento de giro en el borde

de retirada, y el hilo flojo es arrastrado un poco. Sin em-
bargo, como dicho hilo eé arrastrado en una direccién hacia
sbajo, por el érgano gufa-hilo 8, se impide que se vualva a
arrollar en el tambor desde el punto de réfirada hacia atrag.
El elemento de.mando de hilo 15 no esté c6n contacto con el
hilo 11' en-este modo de funcionamiento y no ejerce Qccién d

alguna sobre él.
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6rgano gufa-~hilo 8 y del elemento de mando de hilo 15 que

“brazo basculante 13 del elemento de mando de hilo 15 es mo-

10
!
| : - , .
} Las figuras 3 y 4 muestran una posicién del
gsté destinada a la elaboracidén de hilos esponjosos. o hilos
cuyas vueltas g¢jerzan, por btras Tazones, una fuérte'adhe-
rencia unas sobre otras. El 8rgano guia-hilo estd fijado en
una posigién én la que se encuentra gproximadamente a la al-
tura del plano del borde de retirada 6. Este plan§ estd se-
ﬁal%&o en ias.figuras 2y 4 por una raya sefialada con E. Poy
tanto, el érgano guia-hilo hace salir ai hilo F' saliente
del tambor aproximédamente a la altura de este plano e im-
pide;con ello que, -debido a un componente de :uerza dirigi-

do hgcia abajo, se retire a la vez una vuelta adicional. E1

vible libremente. E1 elemento de mando de hile 15 se apoya
debido a su peso proplo sobre el framolde hilo entre el tamq
bor.y el érgano gufa-hilo 8 y es retenido por la tensibn de
retirada. En éuanto disminuyerla tensidn de rétirada, el elg
mento de mando de hilo 15 aprieta hacia abajo, debi&o a su
peso, al tramo de hilo flojo‘entre el borde de retirada 6
del tambor y el brgano guia-hilo 8 e impide el nuevo arrolld
miento del hilo en la direccidén incorrecta. En cuanto se vug
ve a establecer en el hilo F! la tensién de retirada normal
ei}élementQ de mando de hilo vuelve a ;evantarsé_junto con.
el;framo de hilo. .

‘La posicién axial énclavada del elemento de
mando de hilo 15 con su brazo basculante 13, que en la figu-
ra 3 estd indicada con puntos y trazos, se util;za para rea-
lizar tfabajoé de ajuste en la méquina ¥ hace posible una
retirada libre del hilo hacia abajo. .

El invento no estd limitado a los ejemplos

e

1~
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"“mento de mando de hilo también como ojetes abiertos o cerrad

de estos drganos =e forma en este caso en el lugar con el

‘que se ha sefialado en la figura 1 el érgano guia-hilo 8, - -

de realizacién. Asi, por ejemplo, dentro del &mbito del in~-

1

vento pueden estar realizados el érgano gula-hilo y/o el el

dés, si bién esto no es tan ventajoso. Ademds, en lugar de
la cavidad de.eﬁﬁlavamiento en el 1lébulo sujetador del 6r-
gano gufa-hilo pﬁede eétar previsto un punto de enclavamiexn-
to para el brazo basculante en la proximidad del punto de
enclavamiento 17. .

De acuerdo con una variante del invento es .

posible también prever en lugar de. un 6rgano guia~hilo 8 des

plazable en altura dos 6rganos gula-hilo estac1onarlos. Uno

mientras que el otro érgano gufa-hilo ocuparfia la posicién
de la flecha 8 segln la figura 3..Eh este caso, el hilo F'
tendria que cambiarse de un érgano guila-hilo al otro, El 6r-
gano guia-hilo habria que configurarlo entondeé, convenien-
temente como gancho.

En resumen el 1°¥ Certificado de Adicién que
se solicita deber£=recae: sobre las siguientes:

o | REIVINDICACIONES

12,- Mejoras introducidas en el objeto de laj
patente principal n® 458,613, por: Dispositivo de alimenta-
cibn del hilo para miquinas textiles, dotado de un tambor
accionable para el giro, sobre el que puéﬁé arrollarse tan-
gencialmente un hilo procedente de una bobina de hilo para
la formacién de una reserva intermedia, y del que el hilo,
para la alimentaci&n positiva, puede ser retirado tangencia%b
mente en la gona de un borde de retirada del tambor a través

de un Srgano guia-hilo dispuesto aproximadamente a la altury
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L v T T
;dei borde de retirada y radialmente al exterior del.tgmbor,
‘estando previsté un elemento de mando de hilo soportado de
forma movible en seﬁtido transversal respecto al hilo, que
se.encuentra, én una posicidn de trabsjo en 1a;zbna del re-
corrido del hilo entre el tambor y el Srgano guia—hiloiy al
estar en tensién de trabajo el hilo saliente, aproximadamen-
te a la altura del borde de retirada del tambor y que, al
diSminuir la tensién del hilo debido a ép.peso 0 un muelle
que. lo carga, sSe mueve hacia debajo del plano .del borde’de
reﬁgrada,'caracterizadas porque el érgano gula-hilo esti dis
puesﬁo de foima—désplazable desde su primera posicidn a 1;
altupa del‘borde de retirada a una segunda posicién débado
fdel borde de fétirada, 0 porque el elemento de mando del hi-
lo puede ser fijado fuera dél recorrido del hilo, 2l menos
al estar‘c010cado en posicidn bajg el drgano guia-hilo o,
‘ respectivamente, al moverse el hilo por el érgano gufa-hilo
adicional.

28,~ Mejoras introducidas en el objeto de‘la pa-
tente principal n® 458.613 por: Dispositivo de alimentacién
del hilo para maquinas textiles, de acuerdo con la reivindi-
cacidén 1, caracterizddas porque el elemento de mando de hi-
lo puede ser fijado én una primera posicidn por encima del
recorrldo del hilo. '

38,~ Mejoras 1ntroducldas en el objeto de la pa~
tente principal. n® 458. 613 por: Dlsp051t1vo de alimentacibn
del hilo para méquinas textiles, de acuerdo con lg reivindis
caciones 1 y 2, caracterizadas porque el elemento de mando
de hilo puede ser fijado en una segunda posicién por debajo

del plano del borde de retirada.

~ Mejoras introducidas en el objeto de la pa-

-]

v/
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‘tente principal n9m458.613 por: Dispositivo de alimentacidn

-de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizadas porque el ele-

'tente prlnclpal ne 458,613 por: Dlsp051t1vo de alimentacidn

1 tente principal ne 458.613 por: Dispositivo de alimentacién

del hilo para maquinas textiles, de acuerdo cen al menos ung
ménxo de mands dc hilo csthd configursde como gancho acodado
sbierto hacia aﬁéjo Yy montado en un brazo basculante.

‘ 58.,~ MeJoras introducidas en el objeto de' la pa~ |-
tente principal ne 458,612 por: Dispositivo de alimehtacién
del hilo para miquinas textiles, de acuerdo con al menos ung
de las reivindicaciones 2 a 4, caracterizadas porque por end
cima del 6réano guia-hilo, estéd dispuesto un punto de encla
vamiento para el elemento de mando de hilo.

6§ - Mejoras 1ntroduc1das en el objeto de la pa-~

del hilo para méquinas textlles, de acuerdo con la reivin-
dicacién 5, caracterizadas porque.el punto de enclavamiento
estd constituido por una cavidad de enclavamiento acodada
correspondiente ai.gancho acodado, dispuesta en un lébulo
sujetador del 8rgano gufa-hilo.

78.- Mejoras introduci@as en el objeto de la pa-
tente principal n2 458.613 por: Dispositivo de alimentacién
del hilo para méquinas textileé, de acuerdo con al menos ung
de las reivindicaciones 4 .a 6, caracterizadas porque las algs
del gancho acodado estén abiertas al menos en 902.

82.- Mejoras 1ntroducldas en el objeto de la pa-

del hilo para maquinas textiles, de acuerdo con al menos ung
de las reivindicaciones 4 a 7, caracterizadas porque el gan-
cho acodado esti unido formando una pieza con el brazo bas-

culante.

98,~ Mejoras introducidas en el objeto de la pa-
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tente'principal n8 458.613 por: Dispositivo de alimentacidn
del hilo para miquinas textiles, de acuerdo con al menos una
de las reivindicaciones 4 a 8, caracteridas porque el ganchg
acodado estd provisto de un recubrimiento de material cerémi
CO.

102.~ Mejoras introducidas en el objeto de la pa-
tente principal ne 458.613 por: Dispositivo de alimentacién
del hilo para méquinés textiles, de acuerdo con al menos uns
de la reivindicaciones 1 a 9, caracterizadas porque en la
zona de un soporte de basculacién para el brazo bascuante
estd dispuesto al menos un punto de enclavamiento para éste.

118.- Mejoras introducidas en el objeto de la pa-

del hilo para méquinas textiles, de acuerdo coh al menos und
de la reivindicaciones 1 a 10, cafacterizadas porque el ér-
gano guia-hilo estd configurado como gancho en forma de V y
abierto hacia arriba y esti dispuesto con sus dos alas en ug
plano aproximadamente transversal respecto al hilo.

128.~ lMejoras introducidas en el objeto de la pa-
tente principal n?.458.61% por: Dispositivo de alimentacién
del hilo para mAquinas textiles, de acuerdo con al menos und
de las reivindicaciohes 1 .a 11, caracterizadas porque el ér-

gano gufa-hilo estd provisto de un recubrimiento de material

cerémico. .

138.- Seiiei%iﬁdica por Gltimo como objeto sobre
él-éue ha de recaer el 1°¥ Certificado de adicién por: Mejo-
rag introducidas en el objeto de la patente principal nfime-
ro 458.613% por: DISPOSITIVO DE ALIMENTACION DEL HILO PARA

MAQUINAS TEXTILES.

"
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Todo conforme queda descrito y reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de quince péginas

necanografiadas.

Madrid, 10 de Marzo de 1.978

BERNARDO UNGRIA
p.p-
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