MWISERIO PE {MUSIRIA Y EMERS!

Registro cfa to Propiedad industrio! S El -1978 NDEO Al
o 0B 467 680  °
8§33 - ~ renca™upra-
Y segin &S o ) THES 4B

Memoré aguata.

ESPANA QE {iWENCION

UTtLtCESE COMO PRtMERA PAGIMA DE LA MEMORtA
VME A-4 Moo. atea

POOR
QUALMY



10,

—————

MEMORLA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se :nefiexe a las maqunas

901dadoras do x«esistenc:.a. . v

- -

Ha sido ya proyuésto, en instalacioned de- so.’lda-

durs para producoidén en sem.e, dirigly ung pinza de sol-—

. dadura, soportada por medlo de una susponsion oompensarla,

w Jul-»

por medio de un manipulador que trebaje por programa CRo-'
bot) para realizer las operaolones de soldadura semiilas.

En tales instalaclones, la pinza esta oonectada
por medlo de un ogble flexible con un 'l:ransformador, gl
tundo en un nivel superior al de la pinza y deslizable
en ung o varias direcclonss; hacia la pinza se dirigen
ademas unos $ubos flexibles para la alimentaoidn del
agua de refrigeracién y de wn £luido motor que acciona
o1 sotnador neundtico o hidréulico que dirige la aper—
tura y el clerre de las mandibulas de la pinza, ‘

El cabls ¥y los tubos f£lexibles prosentan el
inéonvenie11te de enredarse durente los desplazemientos
anéuhms de la pinza, lo que limita el xecorrido angu-
ley de la pinzae y por tenbo las presteclones do la mA=
quina. o
' Adembs, ousnlo el manipulsdor hace efectuar
a la pinza desplazamieni;gs imporl;an'bes; eg desgplazado
temblén ol transformsdor, lo que’ requiere vencer la no-
table inercla del oitado componmente de la instalacidn y

da lugar a tenslones en el éablé ¥ en los tubos flexiw
bles, que puedon ger causa de faltas de.precisién en ol
manipuledor mismo. '

Ia pregente invencion, con el objeto de superar
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los inconvenlentes amteriorments citados;'#iene por ob-
Joto uma méqu:!.na goliedora do resistomia; qus compipam
de wna pinza conducida por un soportc vertical y ﬁg%@;
zontalmente mévil ¥y alimentada con onorgis oléctrj.oé por
un transformador por medlo de oeblog flexibles y con agua
de :t'e:f:‘rl.geraoion v con un fluldo motoxr por medio de 'bubos
lelelGS, ocaracterizada por el hecho quo la pinza es
conducida por ol oexbtremo de un Soporte deslizable axlaln
monte en ol epoyo en direccién horlzonbal ¥y rotativenon=
te en ol oltado apoyo alrededor do un 6jc hgrizon&éi}ﬁa—
ralelo al eje do deslizamiento y que ol transformador es—
4 soportado de modo & glrar Junto con la plnza alrede-
dor del oitado ojo horlzomtal alrodedor del cual glra el
soporte deslizablo de la pinza, en tanto quo ol secun-
dér¢o del trensformador montado deslizablomente en el
cuexrpo del transformador, o8 solidaxio dol sSoporte des-—
1izeblo do la pinza; comprendiondo adomis la citeda mi-
qﬁina medlios de maniobra para dlrigir, gogin un programa
preestablecido; va sea el desplazamionto asxial conjumto
del soporte de la pinza y del secundario dol s ransfore
mador; ya gca la rotacidén conjunta de la pinza y dol
transfbrmadox; ya soa los movimlontos de trabejo do la pine
zé; ya 86a los dosplazemientos del apoyo & lo largo de un
oje vertical y a lo largo de un eje horizonbtal oxrtogo-
nal ;1 ojo deo desplazamlento del soporte.

Ia invoncidn seri ghora deserita haclendo refo.
roncle a 1o plenos edjuntos, eportados a simple titulo

de ¢jemplo no Limltabivo, en los cuales:
Ig flgura 1 o8 una vista ssquemitica on alzela
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do una soldadura sogun la invencién;

La figura 2 es una vista en planta de la~figura
2;

La figura 3 os una vista parcial en alzada.do la
maquina y con mayores detalles; '_J J

La figura 4 es una vista latoral parcialmjgnte
seccionada segun la linoa IV - IV do la figura 3;

La figura 5 os una seocidn sogun la linea* V-"-
de la figura 4;

La figura 6 os una soccion sogun la linea VI - VI
de la figura 3;

La figura 7 os una vista on perspectiva del gru-
po constituido por ol transformador y por el soporte de
la pinza, y

La figura 8 0s una vista en perspectiva parcial
dol transformador.

En los planos, con 1 so indica una plataforma
provista de guias sobro las cuales estad montado desliza-
blomento n lo largo do un eje horizontal x -x, con la
interposicion ;e medios do rodadura, un bastidor 2 que
comprende una base 3, dos montantes 3a y un travesano su-
perior 3b. El desplazamiento dol bastidor 2 os accionado
por un motor eléctrico 4 por medio de una cadena 5. En el
bastidor 2 hay montado deslizablo verticalmanto una corre-
dora 6. EIl desplazamiento do la oorredera 6 esta acciona-
do por dos oadenas 7, oada una de las cuales estd conecta-
da en sus extremos con apéndices 8 de la oorredpra y se

enrollan sobra ruedas dentadas de reenvio 9) 10. EIl peso

de la corredera 6 esta equilibrado por medio de contrape-
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gog Ta interpuestos en lag cadenas 7 Una de las ruedas
dentadas 10; gltuada sobre la base 3 eaté'accionadgi;p‘dr
un motor eldetxleo 1l. Segin una varLante, los cont:r;aﬁen
so8 Ta podrfan ser Sustituldos por cllindros meunétlicos.

En la corredera 6 hay momtado ro’sa-bivam;:fﬁfg“un
tambor hueco 12 de eje horizontal cuyos cabezales 123
estdn soporl:ados; oon la intexposiclon de cojimteé::;_-ior
la superfiole interior §e corresponiientes partes :gé:fé_r-; |
zedag de la oorzede:;'a. 6, como 80 Llusira on la figuraS
El eje hoxlzontal lonmgituiinal del tambor, indLoado con
Y =y es orbogonal al ¢jo x - X a lo largo dgl cual se
desliza el bag-bidor 2. El tambor 12 prosenta, entre los
ogbezelos 12a, una emvoltura cllindrica 12b provista de
una coxona dembada 13 oon la oual ongrana (figura 4) una
meda dentada 14, sccionada por un motor eldstrico lda
conducido por la corredera 6.

En el tambor 12 estd fijado ooaxialmente un
transformador 15, cuya superflcle exterlor encaja en co-
rrespondientes agientos de los oabezaleg 12q.

Bl trensformador 15 gompmnﬁle; oomo e ilustra
paﬁicuhmnte en la figura'B, un arrollasmiento pxi
mario 15a, un seoundario 15b, constituldo por una espira
de tubo de cob:e; de secclén elfptica montedo deslizable—
m#be; 19ngi-budinalmente, con x-eSpecjl:o al arrollamiento
primario, un paguete de laminillas 15¢ que congtituyen
ol clxculto megnétlco y dos oambezales do oxtremo 15d.

I_-oé ogbezales 12a del tambor 12 estin provis-
tos de casquillos 19 de oirculacidén de bolas (figura 6)
on los cualeg estan soportadas de modo a poder deslizar-
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5q gxialmente dos barras cilindricas 17a, 17b comectadas
por sus exbremos por dos traviessgs 18a, 18b de mod,0°

:Eérmar un bastider, indicado con 16. .
i

- oo

E]l secundario 15b del tmnsfomador es-l;a. oo»-
nactado con la barxa 1Ta por medio de dos brazos éo',' ’
por lo oual resulta solidario del bagtldor 16 ¥ sigus

215vaed

sus movimlentos de robecién y de translacién. ..

Bl bestidor 16 es desplazable axia.]mn‘ceﬁo:é
medio de un motor eléotrico 21 (provisto como los ot:ms
mo*bores de un grupo Ieduotor), goportado por el bast:.&or
16 por medio de un brazo de apoyo 30. jEl motor 21 acclo~
ng lF;'l rotacidn de una varllla xoscada 31 que engrana en
uia tusroa 32, solidaria del tambor 12 y esté soportada
e:i_ su extremo por un Soporte 38 conducido por un brazo
:‘_*,9 fijado en la barra 1Tb. Ia robacion del motor 21 en
los dos sentidos produce por consiguiente un desplazamien
'l;o axigl del bastldox 16.

. Con la traviesa 18a estd artioculada alrededor
de un eje transversal 23 una pinza 4 soldadura 22, que
comprende dos brazos pivotantes sobre un permo 22a. Los
desplazamientos angulares de la pinza alrededor del eje
2-3 estén acclonalos por un motor eléctrico 34 soportado
por la trav:l.esa l8b del bastidor 16.

‘ -E1 motor 34 ascciona la roteci.én de un arbol 35
soporbado de modo ro'bativo en ol intexior de ls barra
fubular 17a. E1l &xbol 35 ecelona la rotacidn del &rbol
2'3 por medio de un par de ruedas dentadas conicas 36,37.

‘Dos corlos trechos de cable eléctzico flexible

25a, 25b conectan el secundario 15b del trapsformador con
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las dos mend{bulas de la pinza 22 y sixven de modo ya co-
nooldo para alimentar e la pinza tanto la fuersa opm; ol
agua de refrdgeracidn. . “”

Los cabezales 12a; 12b del bambor 12 estAn. pro-
vigtos ds ozizgioios glineados 26 para el paso de ’a“ti‘g’;o;s
(no ilustrodos) que slxven para elimentar el fluid;;nlrmlotor
a un sctusdor 2%, por ejemplo neumiblco, que dirige ’:ios
movimientos de apertura y de cierre de las mand:’.buflésf de
la pinza 22 alrededor del permo 22, RS

De la descripcidn que precede, resulta que.1n
plnza 22 posgeo los olnoco sigulentes gredos de liberl:ad.:

1) tresleoidn a lo largo del eje horlzontal
x - x de deslizamiento del bastidor 2; ‘

2) traslaocidén a lo largo del eje vertiecal de
degllzamlento de la corredera 63

3) traslacidn a lo largo del eje horizontal
¥y -y de dqslizamien-bo del bastidor 16;

4) rotecién alrededor del ejo del tambor 12;

5) rotaoidn alrededor del eje 23.

- Bgtos gradod de libertad permiten ublilizar la
miquina pare realizar operaciomes do soldadura en muchas
aplicacionss en las cuales sexia Supé‘xflwo ol mayor ni~
mevo do grados do libertad que ofrecen los costosos ro-
bots hasta shora ubilizados para la direcclin de soldadus
ras. goparadas.

Tos movimientos de la pluze snterlormente desw
crltos estan dlrigidos aubtoméblcamente segin un progrema
preestableoido por medio de un equipo olectrénilco de
mendo 27, que podria estar predispuesto para diriglr dos
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o més maquines dol tipo deserlto.

Na‘huralmsnto, pormencolendo fiyme ol pringi,pio
de la invonelidn, lom detalles de oonstruoolén y Las :L’or-
mes de realizaoi_on pueden sor variados amplismente gé&
regpooto a 1o que ha sido ilugi:ra&o'y descrito a 1::’.’1713'16

de puro ejemplo no limitativo, sin por ello sallrse dol

dmbito de la presente imvencidn. T seadts
. BELVINDIC ACTONES ", 3

Descrito 61 objeto del presemte invembo 8 dg-
¢larsn nuevas ¥ de propla invencidn lag siguientes roiw
vindicaclonss. '

13' Porfecolonamientos on miquinas soldadoras de
rogistencila, del Hipo que comprenden una pinza conducilda
por un soporte movil verticel y hoxizombalmente y alimenta-
da con enexgia eldctrica por un transformedor por medio
de cables f£lexiblos y con sgua de refrlge?acién ¥y con
fluide motor por medio de -l;ubos :Elexibles, caractexlzados
por el hooho do egbar conducida la pinza (22) por ol ox
tremo de un soporbe (16) deslizable axislmente en ol so=
porte (6) en direceidn horimontal y girsndo en el oitado
sopoxte (6) alredodor do un eje hoxizontal paralelo al
ejo de deslizemiento (y = y) y porquo el transformador
(15) asf como los oables (25a, 25b) y los oables flexibles
que van hacia lm pinza (22) eatén soportados de modo que
glren junto con la pinza (22?_ alrededor dol mismo 6je hoxri-
zontal alrededoxr del cual es'gira'l;o:m’.o el goporte desli~
zable (16) de la pinza (22); on tanto qus el:secumdarilo
(15b) del 'hransfomador; montado deslizeblemente en el
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cuerpo del tranaformador; ed solldaxlo del soporte desliw
zable (16) de la pinza (22); compreniiendo la o;tadg»géquiw
na ademés; medios de maniobra (27) paré diriglr, seé"fin'un
programa preestablaoido; tanto el desplazamiento axiéi,con~
junto del sopoike (16) de 1a plnza (22) y del secun&@&éo
(15v) del transformador; como la ro#aoién conjunta &;ﬂia
pinza (22) y del transformedor (15), asi como los mbvr?
mentos de trabajo de la plnza (22) y los desplazamisutos
del soporte (6) a lo largo de un eje vertical y a 16”lérgo
de wn eje horizontal (x - x) ortogonal al eje de deéiiia-
miento (y = y) del soporte (16), .

2. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados por el hecho de estar constituido el sopoxr—
t6 por wma corrcdera (6) deslizable verticelmente en un
bastidor (2) mdvil a lo largo de un primer eje horizontal
(x -x); de estar montado rotativamente wn tambor (12) en
la corredera (6) alrededor de un Segundo 6je horizontal,
MMmmlﬂﬁmmrﬁemﬁMMM%x;xxydewmr
montado ol doporte deslizable (16) quo conduce la pinze
(22), solidario del secundario (15b) del transformador,
deslizablemente dentro exlalmente dentro del citado tambor
(12), de estar articulada la pinza (22) oon el citado sopor-
te desllzable (16) alrededor do un ojo (23) perpendicular
al eJo de rotacién del tambor (12) y do estar soportados ¢
el transformador (15), los cables eléctricos (25a, 25b)
que oonectan el transformador con la pinza (22) y los
tubos flexibles que se dirigen hacls la pinza (22) de
modo a parbticipar en la rotaclén del tambor (12) con regw

pocto a la corroders de sopoxrte (6).
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3. Porfeccionamiontos segin lag reivindicacio~-
nes 1y 2, oaraotenzados por el hecho do estar flg%@g el
trensformedor (15) on el imberlor dol tambor (12).”” -

4. Porfeoclonemientos g0gin 1o xeivindicggd).gn
2, caractorizedos por el hecho de que los tubos qu.e» °se
dirigon al actuador (2%b) quo dirige los movimlentds de
apertura y do ciexre de la pinza (22) paéan por sberturas

‘)J

exiales (26) del tambor (12).

5. Perfeccionamientos segin lg xe:.v:.ndicacauon 4,
caracterizados por el hecho de estar constituldo elj' gp,poz'-
te deslizable (16) que conmduce la pinza (22) por un bas~
tidor (16) que comprende dos barres oilfndricas (17e,
17b) montades deslizablos exialmento en el tambor (12) ¥
conectadas on los extremos por ‘traviesas (183; 18b); sien-
do mecclonedo el desplazamlento axial del bagstidor (16)
por un motox eléotrico (21). |

6. ?ex:ﬁ‘ecc:.onann.en‘bos segin la :ceiv:.nd:.oacion

' 5, oarao'bemzados por el hecho de ser conducido el motor

eldetrico (21) por el bastidor deslizable (16) y de Airie
glr la rotacidn de un vastago foscadb (31) que se intro-
duce en wna tuerca (32) solidaria del tauwbor (12); estan-
do consctado ‘el citado vastago roscado (31); en LoTIes~
pondencia con un Soporte de extremo (38); con una de las
barras (17b) ‘del bastidor (10).

o 7 Perfoccionamientos segin la reiyindicaoidn
6, éarac'l:erizac‘los por el hecho de ser condupida la pin=-
za (22) por wn arbol horizontal (23), la xotecidn del
cual es dirigida por un motor eléetrico (34).

8. Perfoccionamientos seglin la reivindicacidn
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7, caracterizados por ol hecho de que el Ambol (23) de so~
por&e de la plnza es hecho glrar por un motor electri,r-o
(34) por medalo de wm 4rbol longltudlnal (35) que se ex%;ien-—

E Y

de en una de las barrad (17a) y un par dc engranajes coni-—

T a0

cos (36 37). | S

9. Pexfecclonamientos segin la miv:l.ndicacion 2,
caracterizados por el hecho de egtar provisio el -l:ain"Bor
(12) de wmn dqntado exterior (13) que es hecho girar” ~p’o’r un
engranaje (14) mcclonado por un motor eléetrico (145")’03

10. Perfeccionamientos segin las reivindidacionos
2 a 5, caracterizados por el hocho de que el tambor (12)
comprende dos testeras (12a) soporbtadas do modo rotativo
en la corredera (6) de soporte y comsctadas por wna cemi-
sa cilindrica (12b); estando provistes las citadas testo~
res (12g) de manguitos (19) para el deslizamiento de las
berres (17a, 17b) que forman parte del soporte deslizable
(16) que conduce la pinza (22) y dsl cual es solidario el
gsecundario (15b) del transformadoxr.

11. Porfecelonamientos en maqulnas soldedoras
de resigtencia.

Jegim se describe y reivindica en la presento
memoxla descrlptiva que consta de 12_paginas folladas y

egeritas a maquina por ung sola de sus cavas,
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