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MmMEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente hace refersncia a una maquina
tragaperras, con obtencidn de premios en metdlico, con mando
electrénico de los cuerpos rotativos, a cuyo efecto, lns cuer-
pos rotativos estdn divididos en espacios portadores de simbo-
los, y de modo especial una maquina tragaperras con posibili
dad de premio.

Una maquina tragaperras posee un slemento electromag-
nético de impulsidn y frenado para los cuerpos rotativos. Has-
ta ahora todos los cuerpos rotativos han sido impulsados ma-
yormente por medio de un esje principal con el cual sstahan
aquellos acoplados, por medio de una friccidn,

purante una jugada, el eje principal giraba constan=-
temente, Si se queria dejar andar un cuerpo rotativo, se eleva=-
ba un trinquete de una rueda de retencidn estrechamente unida
al cuerpo rotativeo. Para parar el cuerpo rotativo, sl trinquete
cafa de nusvo en la rueda de retencidén. Esto tenfa la desvente-
ja de que los trinquetés se rompian con frecuencia y gue el
motor de impulsién tenia que ser tan extremadamente forzado,que
pudiera salvar la considerable friccidén que se originaba des-
pués de la parada de todos los cusrpos rotatives, sin una re~
duccién digna de mencidn del ndmero de giros.

Una impulsidén de tal naturaleza era necesaria, porgue
hasta ahora no existia ninguna solucidn utilizable para con el
fin de dejar tomar a los cuerpos rotativos, tanto durants sl
frenado como después del mismo, una posicidén definida que fuera

utilizada para la indicacién y respuesta de posicionss de premio.
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Al objsto des esta Patente le estd encomendado el
cometido bdsico de crear un mecanismo de impulsidn y parada
gque no pressnte las desventajas mencionadas anteriorments, pa=-
ra cuerpos rotativos de esta clase,

El cometido serda llevado a cabo, segin esta Patente
por medio de que, cada cuerpo rotativo posea un motor de im=
pulsién propio, que serd mandado electrénicamente, a cuyo efec-
to, la relacidn de transmisidn del motor al cuerpo rosativo
estd calculada de tal forma que, al tensr lugar un giro del
motor, el cuerpo rotativo serd adelantado en un paso.

Las ventajas conseguidas con 8l objeto de egta Paten=
te consisten principalmente, en que los aparatos trabajan abso-
lutamente exactos, silenciosamente, esencialmente libres de man-
tenimiento,y, a través de ello, con una mas alta rentabilidad.

Prescripciones sobre la construccidén de maquinas
tragaperras expresan ciertamente, que los espacios dedicados
a los simbolos en los cuerpos rotativos deben de aparecer segin
probabilidades matematicas, esto s&s, por pura casualidad,

Con este fin, en las maquinas tragaperras hay normal=
mente montado, un dispositivo de mezcla, el cual hace variar de
Jjugada a jugada los tiempos de marcha ds los cuerpos rotativos.
Este dispositivo de mezcla se slimina en la méduina tragaperras
objeto de esta Patante por medio de un sistema slectrdnico pro-
pio, creado para ello, tal y como se explica mias detalladaments
el mismo en las reivindicaciones que sigusn:

Otros detalles y ventajas mas del objeto de la Patents
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estdn detallados mids de cerca a continuacidn, can la orienta-
cidn de los planos adjuntos y del ejemploc de realizacidn re=-
presentado.

Figura 1: Una ubicacidn esquemitica del elemento ds
impulsién y frenado, seglin el invento;

Figura 2: Un diagrama esquamidtico de cableado del
mando electrdnico de los cuerpos rotativos para una mdguina
tragaperras, ssgln la Patente,

En el sjemplo de realizacidn, cada cuerpo rotativo
10 posee un motor de impulsién 7 y un imén de frenado 3, (fi-
gura 1). El motor de impulsidn y el imén de frenado pueden

estar naturalmente construidos de tal modo que las mismas

piezas sirvan unas veces como freno y otras camo impulcidn, siem-

pre y cuando las mismas sean correspondientemente mandadas,

£l motor de impulsidn 7 esta, por medio de un engra-
naje 12, comunicado con al cuerpo rotativo 10, cuya relacién
da transmisidn esta calculada de tal forma que, al tener lugar
un giro del motor, el cuerpo rotativo seri adelantado un espa-
cio de los ocupados por los simbolos. Con el eje 9 del motor
astd comunicedo un iman permanente 5, polarizado ean sentido
radial con el eje. Conh una reducida separacidén con raspecto al
imidn permanente se encuentra un electroiman 3. Este sera conec-
tado sntonces, cuando la corriente del motor sea desconectada y
origina el que el sje 9 del motor adopte una posicidén exacta-
mente definida en la cual el circunstancial espacio de los ocu-

pados por los simbolos.sobre el cuerpo rotativo 10 esté en al
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centro dsl recorte 13 de la careta, (figura 2). Una variacién
de, por ejemplo, 59 de la posicidn paralela exacta de los dos
imanes sera, en el caso de una rsduccién, de 10: 1 8l cuerpo
rotativo 10, reducida en esa relacidn exactamente, asi pues,
supone 0'5e,

Ateniéndose al sjemplo de realizacidn, segin la Pa=-
tente, el mando de los cuerpos rotatives 10 tiene lugar slec~
trénicamente, (figura 2), Por un indicador electrdnico do tiem-
po, corriente, no representado, con las salidas, 1, 2, 4, 8, 11,
serdn trasladados al estado L al comienzo de la jugada los cir-
cuitos de relajacidn biestable 13, (circuitos biestables) subor=-
dinados a los cuerpos rotativos 10, circuitos de relajacidn bies-
table junto a cada una de cuyas salidas esta situado un ampli-
ficador de sefiales 14, 8l cual, en estado L de los circuitos
biestables, conecta a la corriente eléctrica el motor 7 para
los cuerpos rotativos 10, de tal modo que el motor se pons en
marcha. Al mismo tiempo, la corriente sera desconectada en el
freno 9,

Los cuerpos rotativos 10 deben de ser parados de nue-
vo de modo sucesivo despues de un tiempo determinado. La seffal
para ello viene del indicador elesctrdnico de tiempo a través
de la salida 4. Dado que el indicador de tiempo mantiene unos
tiempos muy precisos, la dispersién prescrita para los indica-
dos espacios ocupados por los simbolos sobres los cuerpos rota-
tivos no es de esperar, toda vez que el nimero de giros de los
cuerpos rotativos sae sleva sdlamante a, aproximadamente, 270

LePe,

La dispersidn prescrita serd alcanzada a través de
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un dispositivo segin la Patente. Aquel consiste en una bre-
cha 22, la cual, con determinados impulsos dsl indicador de
tiempo, a través de las salidas 2, 6, 8, 11, manda impulsos
"trigger" a un multivibrador 23 monoestable, (circuito monoes-
table], el cual conecta otra brecha 23 mds, la cual deja pasar
haecia un contador de anillo 26 los impulsos generados por un
multivibrador 25 de 10 MHz. La constante de tiempo, (tiempo
de apertura), del circuito monoestable es de, aproximadamente,
0'5 segundos, esto es, aproximadamente, cinco millones de im~-
pulsos llegan durante sl tiempo de apertura del circuito monoes-
table al contador de anillo, 8i la constante de tiempo del cir-
cuito moncestable presenta una inestabilidad de sdlamente
0'002 0/00, lo que es, al menos, ds esperar, el nimero ds im=-
pulsos que lleéan al contador de anille difiere de, por ejemplo,
las decenas, en por lo menos £ 10. Entonces es absolutamente
casual, si llegan al contador de anillo 5.000.010 impulsos, &
4,999,990 impulsos, o un nimero de impulsos situado entrs estas
dos cantidades.

Con ello se crea sl fundamento para alcanzar una autén-
ticamente casual posicidn del contador de anillo 26,

Del indicador de tiempo llega entonces, a través de
la salida 4, una seffal sobre una brecha 30, la cual prepara
el proéeso de frenado del cuerpo rotativo 10, esto es, el cir-
cuito biestable 13 subordinado al cuerpo rotativo debe de ser
retrocedido a cero, El impulso de retroceso no serd, sin embar-
go, transmitido por esta brecha hasta que un segundo anillo
contador 28, el cual, por cada giro del motor de impulsidn
(por cada espacio de los ocupados por lds simbolos de los cuer-

pos rotativos) recibe un impulso generado por el iman ds frena-

eelos
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do 3 que no se encuentra bajo tensidn, La posicidn ds los dos
contadores de anillo 26 y 28 sera comparada por medio de cua-
tro brechas-00ER~oxclusivas 31, 32, 33, 34 de tal forma qus,
hasta que los contadores alcancen el mismo nivel, no la~9ntra
a la brecha-NOR 29 conectada posteriormente una seffale=L, la
cual, como la sefial de parada, arriba a la misma brecha 30 qus
ahora transmite el impudso de retroceso, Junto a la entpgda

de la brecha 30, la cual estid comunicada con la salida uo la
brecha-NOR, estan previstas otras conexiones mas para mandos
de cuerpos rotativos.

El1 cuerpo rotativoc 10 tiene, por ejemplo, los mspa-
cios ocupados por los simbolos del 0 al 9 y gira. En el espacio
2 viene la seffal de parada del indicagor de tiempa a través
de la salida 4, Sin embargo, la misma todavia no surte efecto,
porque los dos contadores de anillo 26 y 28 todavia no coinci=-
den mituamente sn su estado eléctrico. Se necesitardn todavia,
por ejemplo, cuatro impulsos para consseguir sl mismo nivel,
esto es, el cuerpo rotativo debe de seguir caminando hasta sl
espacio 6. Ahora es cuando el circuito-biestable- de mando 13

serd retrocedido y el cuerpo rotativo parado,

se caomprende por si mismo, que otras variacionas y
modificaciones del e jemplo de realizacién son -posibles para
el especialista familiarizado con esta técnica, sin apartarse,

sin embargo, de la naturaleza y campo de accidn del invento,



10

15

20

25

REIVINDICACIONES
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En ssta Patente de Introduceidn se reivindica:
- 1.~ Mando electrdnico de los cuerpos rotativos para
miquinas tragaperras, con obtencidn de premios en metilico
a cuyo sfecto, los cuerpos rotativos estdn divididos en es-

pacios portadores de simbolos, que se caracteriza porque ca -
da cusrpo rotativo-(10) posee un motor propio de impulsidn

(7) ,siendo mandado electrénicamente a cuyo sfecto, la relacidn
de transmisidén del motor al cuerpo rotativo estd calculada de
tal forma que, al tener lugar un giro dsl motor, el cuerpo
rotativo serd adelantado sn un espacio.

2.~ Mando electrdnico de los cuerpos rotativos para
mdquinas tragaperras,con obtencidén de premios en metalicn, se=-
gln la reivindicacién 1, que se caracteriza porque sobre cada
&je (9) del moter estid sujeto un iman permanente (5), polari=-
zado en sentido radial con respscto al eje, el cual adopta una
posicidn definida al tener lugar la conexidn de un electroimin
(3) ubicado en las inmediacionss,

3.~ Mando electrdnico de los cuerpos rotativos para
maquinas tragaperras, con obtencidn de premios &n metdlico,
segln las reivindicaciones 1y 2, que se caracteriza porque
el electroiman (3) conduce a un contador de anillo (28) el
impylso emitidoe por cada giro de motor,

4.~ Mando electrénico de los cuerpos rotativos para
maquinas tragaperras, con obtencidn de premios en metdlico, se-
gln las reivindicaciones de la 1 a la 3, que se caracteriza
porque un gensrador da alta frecuencia (25) alimenta durante sl

tiempo necesario a un segundo contador de anillo (26), hasta

c./.-
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que un circuito de relajacidn monosstable (23) mandado por un
indicador de tiempo abre una correspondiente brecha (24).

S.- Mando electrdnico de los cuerpos rotativos para
maquinas tragaperras con obtencidn de premios en metélicu,
segin las reivindicaciones de la 1 a la 4, que se caracteriza
porque la constante de tiempo del circuito de relajacidn monoes~
table (23), con respecto al tiempo de sucesidn de impulsos del
generador de alta frecuencia (25), forma una relacidén de varios
millones a uno,

6.= Mando electrénicc de los cuerpos rotativos para
méquinas tragaperras con obtencién de premios en métalico, se~
gdn las reivindicaciones de la 1 a la 5, que se caracteriza
porque la sefial de parada que ss aproxima desde el indicador
de tiempo a través de una salida (4), no surte sfecto en los
cuerpos rotatives (10), miantras.que los dos contadores de
anillo (26-28} no han alcanzado el mismo nivel.

7.~ Mando electrdnico de los cuerpos rotativos para
mdquinas tragaperras con obtencién de premios en metilico, se-
gln las reivindicaciones de la 1 a la 6, que se caracteriza
porque los contadores de anillo (26=28) poseen muescas corres=
pondientes al nimero de cuadros-simbolo disponibles sobre el
cusrpo rotativo (10),

8.~ Mando electrédnico de los cuerpos rotativos para
mdquinas tragapsrras con obtencidén de premios en metdlico, se-
gln las reivindicaciones de la 1 a la 7, que se caracteriza
porque una brecha-NOR (29) compara al estado de los contadores

de anillo (26-28) por medio de la brecha-0DER-sxclusiva (31-34)

ml (@
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9.~"MANDO ELECTRONICO DE LOS CUERPOS ROTATIVOS
PARA MAQUINAS TRAGAPERRAS, CON OBTENCION DE PREMIOS EN WETA
LICO".

De'conformidad en un todo en lo esencial y FTines
industriales a lo descrito en la precedente memoria descrip=-
tiva'y gréaficamente representado en los adjuntos planos para
su mejor comprensian,

Esta memoria consta de DIEZ hojas escritas o meca-
nografiadas por una sola cara a doble aspacio.

Madridy 7 MAR. 1978

par autorizacidn del interasado.
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