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l.a presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el
privilegio de explotacifn industrial y comercial, excly
sivo en territorio nacional de una Patente de Invencién
de acuerdo con la vigente Legislacién, que, como el e-
nunciado indica, se trata de "SISTEMA DE MANDU PARA MA
QUINAS LAVADORAS, LAVAVAJILLAS Y SIMILARES".

El gran dexarrollo tecnolfgico realizada en
el &rea de la microelectrénica, ha permitide la inte--
gracifn de sistemas muy complejos dentro de Areas fisi
camente reducidss, de tal manera que en la actualidad
una unidad integrada dentro de un vollmen aproximado de
50 mm es capaz de realizar funciones rutinarias previa
mente definidas proporcionando unas prestaciones amplias
con un precio relativamente bajo en los momentos prg--
sentes y a(n menor en un plazo relativamente corto depn
tro del campo industrial.

Esta ha sido la idea base para llegar a reali
zar un sistema de control para lavadoras y lavavajillas
que ademés de incluir en el mismo un progremador convepn
cional que realiza las conmutaciones de los dstemas de
potencia, también presenta un médulo electrénico que -
se interelaciona con los distintos elementos delconjun
ta.

El sistema estd caracterizado por comprender:
un mando electrfnico de control eléctricamente relacig
nado con un mando electromecénico de conmutacidn de los
sistemas de potencia que sjecuta el programa seleccio-
nado; un sistema de visualizacifn que permite observar
el nGmero de programa y temperaturas seleccicnados, el
cual sistema es movido constantemente por el mando eleg

trénico; un panel de entrada de daios constantemente «
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lefdo por el mando electrfnico y que actdla sobre un cg
dificador dsl nimero de programa, siendo dicho codifica
dor leido en todo momento por el mando electrénico.

. De acuerdo con una caracterfstica de la invep
cifn la relacifn que existe entre el mando electrénico
y el mando electromecénicode conmutacifn de los siste-
mas de potencia es bidireccional en tanto que existe un
intercambio de informacién entre ambos elementos, me--
diante los cuales el mando electrdinico conoce en cada
momento el punto en que se encuentra el mando electro~
mecénico de conmutacién de potencia y puede darle las
Grdenes de acuerdo a la informacién recibida.

Una particularided de la invencién prevee que
durante las fases de posicionado del elemento de mando
electromecnico de conmutacién de los sistemas de po--
tencia, de acuerdo a las instrucciones del mando elec-
tr6nico que, éste ha leido del sistema de teclado y cg
dificador de programas, se encuentra inhibido el siste
ma de potencia, reali#findosa todas las funciones sin cag
ga y respetindose esta caracteristica siempre que el y
suario desee introducir modificaciones dentro del pro-
grama base,

Para comprender mejor la naturaleza del inven
to en el plano adjunto representamos (a titulo de ejepm
plo meramente ilustrativo y no limitativo) una forma -
preferente de realizacidn industrial, a la que nos remi
timos en nuestra descripcién sobre dicho plano:

La figura 1 corresponde a un sistema de mando
de acuerdo con la inencifn y a titulo de sjemplo realj
zacién preferente,

El sistema de mando comprende bésicamente un

mando electrénico (1), un mando electromecénico (2), -
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un sistema visualizador (3), un panel (4) de entrada -
de datos y un codificador de programas (5), estando el
mando electrénico (1) relacionadoc con todos ellos.

El panel de entrada de datos (4) esté consti
tuido por una serie de teclas (6) que son lefdas por el
mando electrénico (1) en todo momento. Este panel per-
mitela seleccifin del NGmero de programas de lavado, la
temperatura a la cual se dessea efectuar el lavado y la
posibilidad de eliminar una o varias partes de la etapa
de lavado. Este panel actiia también sobre el codifica-
dor (5) de programas, de manera que mediante una de las
teclas (6) el codificador (5) evoluciona realizando -~
nuevas codificaciones que son lefdas por el mando elegc
trénico (1).

£l codificador (5) de programas est& formado
por un sistema de conexifén de cuatro pistas codifica-~
das en un cfdigo digital binario y cficlico de manera -
que cuando el mando electrénico (1) efectde una consul
ta, pueda determinar en todo momento el nGmeroc codifi-
cado en cuatro bits, lo procese y realice unas conver--
s8ién que permita llevar al sistema de visualizacién (3)
el dato recogido. El avance del sistema de arrastre --
del codificador (4), se realiza mediante una tecla del
panel (4), lo cual implica nuevo programa a realizar.

El sistema de visualizacién (3) estd formado
en el ejemplo de realizacidn preferente por cuatro di-
gitos activados por el mando electrénico (1) que permi
te una lectura del programa que se desee realizar o se
estd realizando en dos de los digitos del panel (4),
estando reservados los otros dos a la indicacidn de la
temperatura a la cual se desea efectuar el lavado. Es-

ta temperatura puede ser reducida hasta 0%2C,, y una ~-

‘../'.0
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vez alcanzado este punto volver§ a cargar la temperaty
ra que cada programa tiene definida como méximo, que es
la temperatura base,

. Durante la fase de lavado, &l Area reservada
a la temperatura es compartida, en el ejemplo de realj
zacidn preferente, entre la temperatura programada que
aparece de manera permanente durante 15 ssgundos y la
temperatura real de la cuba de lavaedo, la cual apare--
ce de manera parpadeants durante los restantes 15 se--
gundos.

Igualmente pueden existir otras posibilida--
des a visualizar sin salirse del objeto de la inven—--
cién,

El mando (2) electromecdnico estd constitui-
do en el esjemplo, por un programador convencioral cong
truido a partir de un motor sincrono con unas conmuta-
ciones programadas sobre un elemento mecénico y con --
gran poder de corte de sistemas de potencia. Este man-
do incorpora un nuevo motor sincrono con una reduccién
muchc menor que los anteriores,

Cuando el mando electromecénico (2) ha sido
posicionado por el elemento electrSnico (1), comienza
a actuar en la forma convencional sin tener més interac
cidn con el mando electrfnico (1) que durante la etapa
de lavado, en la cual la regulacifin de temperatura del
agua de la cuba es controlada por este Gltimo. Los ci-
clos de lavado inversiones de marcha, centrifugacién,
bomba de desagiie, stc. son conmutados por el gistema -
electromecénico (2) mediante contactos.

El mando electrdnico (1) realiza o puede reg
lizar las siguientes funciones:

a) leex sl panel de entrada de datos (4) ac-

‘.‘/‘..
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tuando de acuerdo con las informaciones recogidas.

b) visualizar el programa y temperaturas, sien
do estas Gltimas tratadas segGn se indicd anteriormente.

c) leer y decodificar la informacifn proporcig
nada por el codificador de programa (5), y de acuerdo
con los datos obtenidos llevarlos a pantalla de visuali
zacién.

d) posicionamiento del mando electromec&nico
{2) en diferentes posiciones de iniciacifin, de acusrdo
con los diferenmkes programas seleccionados.,

e) eliminar partes del lavado de acuerdo con
las informaciones obtenidas del panel de entrada de da
tos (4).

f) regulacién de la temperatura del agua de
la cuba durante la etapa de lavado, mediante ur control
"todo o nada" con una diferencial de, por ejemplo ¥ 3%2C.

g) dosificacién de las entradas de agua fria
y caliente para obtensr un ahorro durante la etapa de
calentamiento al dejar el agua a la temperatura exigi-
da por el programa elegido sin auxilio de los elementos
propios de caldeo.

h) control del estado de los elementos de re
gulacién de temperaturs interrumpiendo el procesc en -
el momento que detecta, en evitacién de accidentes, un
fallo y mandando una sefal al visualizader (3) que pre
viene al usuario del fallo.

£l funcionamiento en el ejemplo descrito es
el siguiente: )

Una vez alimentado el sistema de control la
iniciacifn corresponde al sistema electrénico (1) que
procede g la toma de datos de los distintos sistemas,

panel de entrada (4), codificador de programas (5) y -

00'/...
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mando electromecénico (2), de manera que de forma ins=-
tanténea llevaré a pantalla, la visualizacifn del ndme
ro de programa y la temperatura asociada al mismo, de
forma que si no se desea efectuar ningln cembic basta-
rfa con pulsar un golo botdén para continuar el proceso;
sin embargas, si se desea variar el nimero de programa,
se proceds a pulsar la tecla correspondiente y, el sig
tema de traccién del codificador de programas (5) se ~-
pone en movimiento, generando una nueva codificacién,
la cual es lefda por el mando electrfnico (1) y llevado
a visualizacifn, Manteniendo pulsada esta tecls los dig
tintos programas son seleccionados y van siendo codifi
cados y visualizados a través del mando electrénico (1)
y el vigsualizador (3). Fijado el programa deseado se -
puede si se desea, proceder a ajustar una temperatura
de lavado diferente a la normal para el programa ele--
gido.

Determinado el programa y la temperatura, atin
se puede mediante su mando correspondiente proceder a
la eliminacifn de una parte del lavado, si s® desea.

Completadas estas operaciones se puede lap~-
zar 8l programa si se desea. Pulsada la tecla correspon
diente, el mando electrénico (1) procede a posicionar
el sistema de conmutacién electromecénico (2) el cual
informaré al mando electrénico (1l)cuando llegue a la -
posicién elegida,

Durante la stapa de posicionamiento los siste
mas de potencia estén inhibidos o anulados por la as--
cién del mando elsctrénico (1),

Cuando el sistema electromecédnico (2) infor-
ma al mando electrénico (1) que ha llegado al punto fji

Jado, &ste detiene el sistema electromecénico (2) y -

/
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conecta la alimsntacifn al mismo, a partir de este momen

to las conmutaciones las realizar8 sl mando electromech
nico (2), de acuerdo con su codificacién establecida.

Durente la fass de calentamiento el mando e-
lectrénico (1) procederd a controlar y visualizar la -
temperatura real de la cuba, mediante un control, todo
o nada.

Una vez completado un programa, no se podré
iniciar uno nuevo 6 bien el mismo hasta que no se preg
cinde de la alimentacifn del sigtema.

Durante todas las fases de un programa, siem
pre se podré variar la temperatura programada mediante
le tecla correspondiente, no asf el nlmero de programa
que una vez lanzaedo no podrf ser detenido salvo que se
interrumpa la alimentacidn al sistema.

Descrita suficientemente la naturaleza del -
presente invento, as{ como su realizacién industrial, s§
lo cabe affadir que en su conjunto y partes constituti-

vas es posible introducir cantios de forma, materia y -

disposicién, sin salirse del cuadro del invento, en cuap

to tales alteraciones no supongan variacifin sustancial
del mismo.

El solicitante, al amparo de los Convenios -
Internacionalss sobre Propiedad Industrial, se.reserva
el derechn de extender la presente demanda a los paises
extranjeros si fuera posible reivindicando la misma -~
prioridad de la presente solicitud.

NOTA

La Patente de Invencién que se solicita por
veinte afics para Espafia, de acuerda con la vigente Le-
gislacidén sobre Propiedad Industrial deberé recaer so-

bre "SISTEMA DE MANDO PARA MAQUINAS LAVADORAS, LAVAVA-
.‘0/...
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JILLAS Y SIMILARES", en todn de acuerdo con las siguisp
tes:
REIVINDICACIONES
_ l.- SISTEMA DE MANDD PARA MAQUINAS LAVADORAS,
LAVAVAJILLAS Y SIMILARES, esencialmente caracterizado

porque comprende: un mando electrénico de control eléc
tricemente relacionado con un mando electromscénico de
conmutacién da los sistemas de potencia que ejmcuta el
programa seleccionado; un sistema de visualizacién que
permite observar el nlmero de programa y temperaturas
seleccionados, el cual sistema es movido constantemen-
te por 8l mando electrfinico; un panel de entrada de da
tos constantemente lzidc por el mando electrfnico y que
actda sobre un codificador del nfmero de programa, sien
do dicho codificador lefdo en todo momento por el man=
do elsctrénico.

2.~ BISTEMA DE MANDO PARA MAQUINAS LAVADORAS,
LAVAVAJILLAS Y SIMILARES, en todo momento de acuerdo -
con la 1? reivindicacifin, caracterizado porque la relg
cifn que existe entre el mandoc electrSnico y el mando
electromecénico de conmutacifn de los sistemas de paten
cia s bidireccional en tanto que existe un intercamw-
bio de informacién entre ambos elementos, mediante los
cuales el mando electrdnico conoce en cada momento el
punto en que se encuentra el mando electromec8nico de
conmutacifn de potencia y puede darle las fSrdenas ds a
cuerdo a la informacién recihida.

3.~ SISTEMA DE MANDO PARA MAQUINAS LAVADORAS,
LAVAVAJILLAS ¥ SIMILARES, en todo de acuerdo con las an
teriores reivindicaciones, caracterizado porque duran-
te las fases de posicionado del elemento de mando eleg

tromecénico de conmutacidn de los sistemas de potencia,

LN LN )
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de acusrdo & las instrucciones del mando electrénico
que, énte ha lrido del sistema de teclado y codifica-
dor de prograemas, se ancuentra inhibido el sistega de
potencia realizéndose todas las funciones sin carga y
respeténdoge 2st3 caractarfstica siempre que el usuario
desee introducir modificacionss dentro del programa bg
ae,

4,~ SISTEMA DE MANDO PARA MAQUINAS LAVADORAS,
LAVAVAJILLAS Y SIMILARES,

Seglin queds sustancialmente descrito en lo prg
sente memoris deascriptiva que consta de diez hojas mg
canografiadas por una sola cora acompaifades de sus cg
rrespondientes dihuyjos,

MADRID e

EL AGENTE OFICIAL.-

JUAN DE RAFAEL

IPA PD g
‘: . \/:)\.N—«&

Jaclhito Osma
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