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La presente Patente ds Introduccién hace refersn-
cia a una mdquina tragaperras con obtencién de'obtancién q@’}'
premios en metdlico, dotada de un dispositivo previsto de é;;~
pacidn para detectar el éxito de una jugada, en cuyo dispos;:
tivo, en un porta-contacto que se puede impulsar a un movim;sﬂ'
to de rotacidn, contactos sléctricos dispuestos frente a c;ﬁ;z
tactos fijos para la fijacidn del éxito de la jugada, deteni--

bles en su drbita, y partiendo de una posicidn de punto muéfél

_ to prevista para el movimiente de rotacidn, pueden sesr opri-

midos contra los contactos fijos consiguiendo la prevista po-
sicidn de contacto para el reposo.

Maquinas tragaperras de la naturaleza arriba.mencio-
nada son conocidas. En estas estd prevista-una posicidn de
punto musrto de los contactos, con el fin da tensr a estos
fuera de contacto con los contactos fijos y evitar un desgas-
te de los contactos y también una transmisidn de sefialas duran-
te 8l giro. Be modo y conjuntaments, el porta-contacto, y en
caso dado cuerpos rotativos relacionados con €1, son pueastos,
desde su movimiento de rotacidn, en posicidn de reposoc, con
el fin de llevar a cabo sl movimiento opresor 'de los contac=
tos en un proceso de mando que tiene lugér a continuacidn,

Los hasta ahora conocidos y necesarios para todo este procaso,

medios de mando y de ajuste, hacen hecesarioc un gran desesmbol=-

* 80, con desventajas con respectoc al precio de coste, tamafio de
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fabricacién y tendencia a las averfas de la miquina traga-

perras.

' El objeto de psta Patente de Introduccidén con res-
pacto a todo allo, motiva una considerable simpl@?icaqién‘
da una méquina tragaperras de la clase mencionada arriba;[!
esto se consigue por medio de que, seglin la Patente, el ﬁd-
vimiento de opresidn tiene lugar comc consecusncia de unréé}
vimiento transformado de una fuerza de retencidn ejercida s&}
bre el porta-contacto, que ss provocada por un mecanismo de
frenado que detiene el porta-contacto en sy movimiento de ro-
tacién, E1 acondicionamient?, segdin la patente, hace innece-
sario el preveer diversos medids de mando y de ajuste para el
paro del porta-contacto en giro y para el movimiento de pre-’
8idn de los contactos; mds nscesarias se hacem, por una par-
te, segln la Patente, las fuerzas empleadas por sl mecanismo
de frsnado.para parar sl porta~contacto en posicidn de repcso
dnicamente, para recoger y soltar las fuerzas necesarias para
realizar el movimientc de presidn; y por otra parte las fuer-
zas.da inercia, asi como en caso dado, otras fuerzas influyan-
tes,

Mas bien son empleadas, segln la Patents, para ro-

coger y soltar las fuerzas necesarias para realizar el movi-

miento de presién, por una parts, sélamsnte las fuerzas sm-

pleadas por el dispositivo de frenado para deternsr sl pcrta=-
contacto an estado de reposo, y las fuerzas de inercia, asi
como, en caso dado, otras fuesrzas influyentes de impulsidn
por otra parte, empleadas sn la realizacidn del mov;miapto

-

de opresidn.
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Por medio de ﬁuelles y del porta~contacto, lés ;
cqntactoé son retenidos en su posicién de punto muerto,
pdr separado a juntos, en una ventajosa estructuracidn, de
tal modo que pueden adoptar de nuesvo, sin ingonvenienté;iié
posicidn de punto muerto, tras soltar el freno el mecaniémo
de frenado.

En un acondicionamiento, asimismo ventajoso, el.
porta~contacto es impulsado, también en estado da raposo; con
un impulso captado por medio del mecanismo de frenado, con
el fin da mantener vivas las fuerzas que accionan en sencidu
de opresidn, también despuds de finalizado el movimien£o de
presién, Ademas, pueden ser previstas, tanto transmisiones
que por lo menos para el tiempo de.la utilizacidn permitsn
un frenado fijo y al mismo tiempo ceden un impulsc de arran-
que, como un elemento de transmisidn intercalado en una trans-
misidén continua, qus frenadas de modo fijo por el lado de 1la
impulsidn, ceden un impulso par medio de transmisionés por
friceidn, por campo magnético u otra cualquiera similar,

Otros acondicionamientos y ventajas se deducen
dé las reivindicaciones y 'de la siguienﬁe descripcidn de un
ejemplo preferido de realizacidn, paré el objeto de esta Patep
te a cuyo sfecto se hace referencia al pianq,

En dicho planc se indica:”

Figura 1: Un corte en sentido axial a través del
fundamentalmente, colocado siméfq}co rotativo dispositivo
de palpacidén de una miquina tragaperras, segln Patents.

Figura 2.~ Una vista parcialmente rota del dispo-

sitivo de palpacidn en sentido II-II, en la figura 1.
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Figura 3. Una vista de detalle en al,sentido'daﬂ
la Placha III, en la figura 1,

En el plano estd designado con I, un porta-contac-

'tq giratorio, sobre el cual ss encusntran montados en com-

pacta unidn, contactos de muelle 2, El porta-contacto 1

a;té concebido de foxrma anulaf y se asienta, de modo‘despl;-
zéble, sobre la vaina-guia 3, de un miembro de desembrague

4, El miembro de desembrague 4 estd colocado, junto con una
parta de casquillo 5, de modo giratorio sobre sl eje ‘de accio-
namiento 6 y llevg en -8l lateral de su circunferencia un cuer-
po rotativo 7, compuesfo de dos piezas ds la circunfaréncia
del tambor, 7a y 7b. ‘

_Sobre el eje de accionamiento 6 se encuentra, ade-
mas, un disco de acciocnamiento 8 sujeto, asegurado contra
giros por medio de una clavija 9. El disco de accionamiento
B y el miembrec de desembrague 4 poseen caras frontales 10 y
11, situsdas una frante a la otré, de las cuales, la cara
frontal 10 dsl disco de accionamiento 8 estd provista dlre-
dedor de ella, de un recubrimiento para friccidn 12, en forma
de anillo, que hace presidn contra la cara frontal 11 del
miembro de desembrague 4. La presidn necesaria la proporciona
un muelle helicoidal 13 encajado sobre el eje 6, que, por una
parte, es apoyado en sentido axial por.un disco en Forﬁa de
anillo 13 situado de modo fijo sobre el eje y, por otra parts,
oprime contra la cara Fronfal de‘la parte de casquillo 3,
situada frente al disco de accionamiento 8. Ourante el fun-
cionamiento, el eje de accionamisnto 6 gira continuamante
junto con el ‘disco de accionamianto 8, y posibilita el que

el miembro de desembrague 4, el porta-contacto 1 y el cuerpo

VY
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rotative 7, giren libres con el eje o ss queden en una
posicidn de reposo fijamente frenados, en cuyo caso, y
como consacusncia de la presidn entre recubrimisnto de ?fi§f
cidon y superficie frontal 11, se transmits de modo cuntf;ua:
un impulso que es proporcional a las fuerzas de fricciéq:;'

A las piezas descritas antériormente, gue giran”‘f
Yy qus, esencialmente, estan colocadas o concebidas aimétfi;-'
cas rotativas, les estid acoplada una placa portadora 14! qus'
discurre de modo perpendicular con respecto al sje de accio-
namiento 6, en la cual ;a encuentra alojado el sje de accio-
namiento 6 y la cual porta sobre la parte recayente sobre el
porta-contacto 1, 'un disco de contacto 15, junto al cual van
a parar los contactos de muelles 2, al tener ldgar un despla-
zamiento axial del porta-contacto 1 sobre la vaina-guia 3.

El movimiento de presidn del parta-contacto 1 hacia
el disco de contacto 15 tiens lugar obligatoriaments, cuando
8l porta-contacto 1 es deteunido en su movimiento rotativo y
la vaina~guia 3 se sigus moviendo en una me&ida pravista con
respecto al porta-contacto 1. Aparte de este, 8l porta=-contac-
to 1 posee tras espigas-guia 17, rigidamente unidas con &l
Yy que engranan en ias ranuras-quia 16 de la vaina-guia 3. E1
contorno de una ranura-guia 16 semejanéé, sa‘}qconoce sn la

i

figura 3 y presenta, esancialmente una pieza intermedia 18,

colocada de modo inclinado,’considerando sl angulo formado

con el eje, del eje de accionamienio é, a la cual se adhie-

'

ren en ambos extremos piszas finales 19 y 20, las cuales se

deslizan perpendicularmente al sje, Las ranuras-guia 16 agtén

. repartidas regularmente sobre la vaina-gufa 3, en sentido

eo/os

e wwes ma e L - - - s eeme e “ e a



10

15

20

25

circunfersncial, y determinan en su plsza intermedia 18:::£
un, movimiento helicoidal de la vaina=gufa 3, con respéctn’u
aljporta-contacto 1, cuyas espigas-gufa 17 engranan en esca-
so’ juego dn las ranuras-guia 16, El desplazamiento axial ﬂ
con respacto al movimiento helicoidal condiciona, que el
pofta-contacto 1 se desplace en sentido axial con respectaj
al miembro de desembrague 4, colocado de modo fijo en senti-
do axial y oprima sus contactos de muslle 2 contra el disco
de contacto 15, cuando las espigas-guia 17 se desplazan des-
de la posiecidn final 20, a la posicidn final 19 de la ranura-
guia 16, ) |

Durante 8l giro del portacontacto 1 con el miembro
dé'dasembrague 4 los contactos toman la posicidn de libre giro
representada en la figura 1, en cuyo caso, las espigas-gquia
17, bajo. la influencia de al menos un muelle (no representado),
cuya accidn sa verifica en sentido tangencial entre la vaina-
gufa 3 y sl porta-contacto 1, descansan sn la pieza final
20. Durante el movimiento de rotacidn, todas las piezas mon-
tadas sobre el sje de accionamiento 6, se giran de modo sincrg
nizado en el sentido de las flachas gue se musstran en las fi-
guras 2 y 3. S§i, sin embargo, el porta-contacto 1 es detenddo
por medio de un mecanismb de frenado adecuado, entonces bus-
ca el miembro de desembrague 4 con la vaina-guia 3, motivado
por su inercia y por el impulso proporcionado por el disco de
accionamiento 8, de seguir giranpdo. En este caso, la vaina-
gufa 3 se puede seguir girando co& respecto al porta-contacto
1, lo correspondiente a la longitud de la ranura-guia 16, en
cuyo caso el porta-contacto 1 serd oprimido, en sentido axial,

contra el disco de contacto 15. Después de esto, también el

oo/ oo
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miembro de desembrague 4 alcanza el reposo, mientras queiel
disco de accionamiento 8, que sigue girando, efectla un im-
pulso sobre el mismbro de desembrague 4 correspondiente a -
las fuerzas de friccidn, cO

5 Si el porta-contacto 1 es liberado por &l mecaﬁiér
mo de frenado, entonces gira aquel de nusvo, como consecueh:
cia del impulso ejercido sobre él, junto con el miembro Aé
desambrague 4, en cuyo caso, las espigas-guia 17, bajo la
accién de los muelles recuperadores a lo largo de las rany§,{

10 ras-guia 16 inmediatamente son retraidas a la pieza Final'éﬁ;
con el fin de hacer retroceder a los contactos a la posicidn
de punto muerto alcanzada por el disco de contacto 15. El me-
canismo de frenado estd representado en la figura 2, y se com-
pons, esencialmente, de un gatillo 22 que, a eleccidn, bajo

15 las fuerzas reguladofas orientadas raciprocamente de un elec-

‘ troimdn 23 y de un muelle presor 24, puede ser abatido hacia

y ds el perimetro del porta-contacto 1. E1 perimetro del por-
ta-contacto 1 estd concebido en forma de diente, segin la for-
ma de una carraca con dientes de carraca 25, para'la conexidén

20 del extremo del gatillo, doblado en form; de gancho, a cuyo
efecto tienen lugar determinadas posicioﬁes angulares por me-
dio de la separacidn entre si de los Qienfesnde carraca 25,
para el estado de reposo dsl porta-contacto 1. Estas posicio-
nes angulares determinan también en su nﬁmero y €0 su separa=-

25 cidn, el nlmero y la divisidn de superficies de contacto,
prefarentemente en forma de circuito impreso, ubicada sobre
el disco de contacto 15, y garantizan con ells, que los muslles

de contacto 2 nunca vayan a situarse en la orilla o sn el es-

TN NS oy g £ 2 it S e mmng b s sgarerie - b v
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pacio intermedio de superficies de contacto inseguras para-,

g transmisidn del contacto.

€1 dispositivo de palpacién descrito anfa;iormen:

. te conoce, por lo tanto, sélamente dos regimanes de marcha -

-8stacionarios, segdn que sl electroimin 23 estd conectado .

0 desconectado y con ello detenga al porta-contacto 1 el

gatillo 22 empleado como trinquete de carraca, o lo libafe.,

En uno de los regimenes de marcha, los contactos 2 giran o

an la posicidn de punto muertp con sl porta contacte 1, 91.::

miembro da desembrague 4 y el cuerpo rotative 7, mientras-' "

que estas piszag en el otro‘régiman de marcha, estan situa-

das inactivas junto a contactos situados en posicidén da con-

tacto contra el disco de contacto. Para el desarrolle del

Juego de la maquine tragaperras se ha de conectar, asi pues,’

sGlamenta el electroiman 23, para detarminar una posicidn

de contacto determinada que fPija el éxito de la jugada y para

trasladar los contactos desde una posicidn de punto muerto

a la posicidn ds contacto,

En la configuracidn de la ranura-guia 16, segin

Fégura 3, la pisza final 19 presentaiuna expansidn longitu-

dinal qus, con respecto a la pieza final 20, es llamativamen-

te mds grande. Esta expansidn sirve para evitar un levanta-

miento de los contactos 2, dsl cisco de contacto 15, también

en aquellos casos en que el tope de la circunstancial espiga-

gufa 17 origina una accidén de choaus.

Para amortiguar el tops, estd ademis prevista una

instelacidén de amortiguacién en el miembro de desembrague 4,

+2/8
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que permite un movimiento eldstico y amortiguado por fric-.
cidn entre la vaina-gufa 3 y el resto de la pieza del miem-"
hﬁo de desembrague 4, convertido en cuerpo dé apoyo 30, Ads-
més de esto, la vaina-guia 3 presenta agujeros alargados--

2?, extendidos en sentido circunferencial en una brida 26
orientado hacia adentro, a través de los cuales ataca el
vistago ds los tornillos de cabeza 28, situados dentro dél
cuerpo de apoyo 30 del miembro de desembrague 4, A través,

en cada caso, de una arandela grover colocada bajo la cabeze
de los tornillos de cabeza 28, se produce una presidn eldsti-
ca entre la vaina-quia 3 y el cuerpo de apoyo 30, que origi=-
n; una friccidn precalculada al hacer una torsién la vaina-
guia 3 con respecto al cuerpo de apoyo 30, Ademds de esto
esfé previsto, por lo menos, un muelle no réprassntado aqui,
gue tira de la vaina-guia 3 hasﬁa su pusihién final con rese-
pecto al cuerpo de apoyo 30, dentro del margen de torsionabi=-
lidad determinado por los agujeros alargados 27, Este mielle,
al pararse la vaina-quia 3, permite dha vibracidén de ampli-
tud decreciente, eldstica y amortlguada por cthCth, del cuer
po de apoyo 30 portador del cuerpo ro.atxvo 7, colocado sobre

I&.x

el eje 6 junto con la parte de caéqulllo S Esta instalacidn
de amortiguacidn contribuye a que, de un; parta, el porta-
contacto 1 pueda ser parado de mo&o brecmao e inmediatao,

y de otra parte, la ensrgia ue hotaC}on de las piezas gira-
torias sea eliminada sin sacudidas iﬁsdp&itables y sin una
sobrecarga del dispositivo de frenado, Ai%ernatiVamente, o
adicionalmente, 8l dispositivo de frenado podria estar amor=-

tiguado, en cuyoc caso, el gatillo 22, por ajemple, engancha

de modo flexible en los dientes de carraca 25, repartido y

../“
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en contra de las fusrzas de friccidn y de las fuerzas do .

un muelle recuperador,

| Evidentemente, la posicidn elésticg de retrocaso
entre porta~contacto 1 y miembro de'desembragye 4, asi o
como la friccidn y la conduccidn entre espigas-guia 17 vy, |,
ranuras-guia 16, contribuyen a la toma de energia cindti~ .
ca. Esta posicidn elistica de retroceso y conauccidn pueds .
estar dispuesta de tal modo, que el impulso transmitido ;a.:
estado de reposo por el disco de accionamisntoa 8 sobrs al ;f
miembro de desembrague 4, y captado por el mecanismo de fre-
nado, ciertamante es suficiente por sf s6lo para mantener
al porta=-contacto 1 en posicidn de contacto, pero no sin
embargo, para originar el movimiento de presidn, de manera
que la energia de rotacidn es necesaria adicionalmente para '
llevar a cabo el movimisnto de presidén, Esto puede ser emplea
do como seguro contra manipulaciones desl éxito aa el juego,
en los cuales por ejemplo, se agujeree la caja de la maqui-
na tragapgrras y se gire el tambor en sentido contrario al
de giro, por medio de una varilla delgada introducida hasta
alli con el fin de originar otra posicidn da contacto., El
porta-contacto 1 retornante primsramente a su posicidn de
punto muerto, ante una manipulacidn tal, no serfa oprimido
de nuevo, ya que en este caso falta una snergia de rotacidn
que apoye,

En una forma de constriceidn raformada, el movi-

misnto de opresidn podria tener lugar sdélamente con ayuda
de la energia cinédtica, si por ejemplo, se prescinde del

(de los) muelle (s) qus hay entre la vaina-guia 3 y el por-

vel oo
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ta-contacto 1. En este caso, un impulso ;eria qgcesariolfﬂ
sélamente para el arranque. '
’ De la figura 1 sa desprende, qus el dividiQQ
cuerpo rotativo 7 rodea esencialmente al dispositivo de --
- palpacién, Su parte ektarna forma un tambor 31, sobre ei”
que se pueden colocar simbolos, especialmente ndmeros, para
. indicacidn del éxito en la jugada, a cuyo sfectoc el gran .
didmetro del tambor permite, ventajosamente, el colocar
un gran ndmero de simbolos variados, E& tambor 31, dividido
10 en dos, al igual que todo el cuerpc rotativo 7, esta sujéﬁd
formando un cuerpo por med?o de clavijas 9, a medias~envol-
turas 33 interiores qus estdn en cida caso sujetas con, por
lo menos, un tornillo 34 sobre sl ﬁerfmetro dal miembro de
desembrague 4. Para su sujeccidn pueden estar previstas, ade-
15 mds, o como recambio, elementos de agarre que engatillen
elédsticaments en unidn positiva. La divisidn en dos del cuer=-
po rotativo y su sujeceidn ficilmente desmontable sobrs el
mismbro de desembrague 4, sirven al fécil accé;g a la cons~
truccidn interior del dispositivo‘de Eéibaciéﬁ, especialmen-
20 te para repacaciones o manteni&ienﬁﬁ; |
Con vistas a un manteﬁi%;ghfg ?écil, puede proveesr-
ss, como modificacidn del sjemplo %é Fd}%é.da construccidn,
que el cuerpo rotativo 7 estd ﬁbntag;‘sbsre eje separado,
y esté unido al miembro de desembrague 4 por medic de sngra-
25 Naje o similar en su movimiento de giro. .
De la figura 1 se desprende, ademis, que el dis-
positivo de palpacidn, en el sentido axial del sje de accio-
namiento 6,’en total'apeqas es mds ancho ques el tambor 31,

Dado que el sje de accionamiento 6 gira continuamente, es

oo/
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posible, con la construccidn descrita, colocar varios, éﬁ.
todo caso uno, dispositivos de palpacién de esta clase,/

inclusiva tambores, contiguamente unos de otros sobre el
eja de accionamiento 6,.que pusden girar y parar indepaé;l

dientemente unos de otros. Ante esto se produce, apreciabie

C oA~

"en la construccidén encontrada con frecuencia de una miquina

tragaperres con tres cuerpos rotativos, una ordenaciéq cdp
un elevado ahorro de sitio. | '

En el marco de las reivindicaciones, especialﬁeqf
te de la reivindicacidn 1, es posiblse un gran nimerc de for-
mas de construcciones, derivadas del ejemplo de forma de cons
truccidén descrito anteriormznte. Por ejemplo, el porta&con-
tacto 1 puede tensr forma de tambor y estar provisto sobre
el perimstro de uyn dentado inclinado, sobre el cual engrana
un trinquete en forma de dispositivo de frenado y proporcio-
na fuerzas que actdan tangencial y axialments, que despla-
zan al porta-contacte 1 en sentido longitudinal sobre el
eje, a un movimiento de presifn. La solucidn, segln la Paten-
te también se deja realizar de manera que los contactos
estén colocados de manesra movible giratorio o desplazable
frente al porta-contacto 1, con el fin de desconectar los
contactos en sentido axial con respscto al porta-contacto
1, o también como instalacidn contra la apertura de contac=~
tos colocados por el lado.de la circunfersncia,con respecto

al porta-contacto 1. *

oo/ es
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REIVINDICACIONES

En esta Patente de Introduccidn se reivindica:

1.~ Miquina tragaperras con obtencidn de premios en
metilico, dotada de un dispositivo previsto de'palpacién, pa~-
ra detectar un éxito en la jugada en cuyo dispositive, en un
porta-cbntacto que $e pusde inpulsar a un movimiento de rota-
cidn, contactos sléctricos dispuestos frente a contactos ﬁi;’"
jos para la Pijacidn del éxito de la jugaaa,detenibles an su
6rbita, y partiendo de una posicién de punto muerto prevista
para el movimiento de'rotacidn, puéden ser oprimid&s contra

los  contactos fijos consiguiendo la prevista posicidn de con=-

tacto para el reposo, caracterizada porque sl movimiento de

opresidn tiene lugar como consscusncia de un movimiento trans-

15

20

28

D

formado de wuna fuerza de retencidn ejercida sobre el porta-
cantacto 1, gee es provocada par un mecanismo de frenado 22
-25, que detiene el porta~contacto 1 en su mcvimianto de rota=~
cién,

2.~ Maquina tfagaperras, segéh la reivindicacidn 1y
que se caracteriza porque, ‘los contactos 2 por separado, 0
juntos, por medio dsl porta=-contacto i;son retsnidos en su
posicidn de’pdnto muertc por medic de ié alasticidad de un
muelle, |

3.~ Maquina tragaperras seg(n la reivindicacidn 1
6 2, que se caracteriza porque, el ‘porta-contacto 1, también
en sstado de reposo, eété impulsado con un movimiento de pro-

pulsidn captado a través del mecanismo de frenado 22-25,

4.- Maquina tragaperras segin una de las reivindi-
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cad}ones de la 1 a la 3, gque se caracteriza ;quue los con~_
taétos 2 eétén ordenados de modo fijo sobre el porta-contaé-
to 1, y junto con éste son pprimibles contra 193 contactos
fijos 15, en sentido axial.

5.- Méquina tragaperras segdn la reivindicacidn 4,
que se caracteriza porqua al porta-contacto 1 le estd acopia;
do,.por el lado de l; impulsidn, un miembro de dasembragué'ifﬁ
4, con respecto al cual, el porta-contacto 1, ba!p influen&ia;
del mecanismo de frenado 22-25, realiza un movimiento limigadé
de desplazamiento en forma de espiral.

6.~ Maquina tragaperras segln las reivindicaciones
4y 5, que se caracteriza porque el miembro de desembraguen
4 estd impulsado por medio de una transﬁisién por friccidn 8.

7.~ Maquina tragaperras seg(n las reivindicaciones
de la 4 a la 6, que se caracteriza porque la transmisidn por
fricecidn 8 estd alc jada de modo que puede dar vueltas y no dar=
las, también cuando el porta-contacto 1 ss encuentra en reposo,
con respecto a un 8je 6 impulsada, el cual arrastra el miem-
bro de desembrague 4 y al porta-contacto 1 por medio de, al
menos, un cojinete 5.

8.=- Miquina tragaperras segin la reivindicacidn 6
@ 7 que se caracteriza porque la transmisidn por friccidn 8
y el miembro de desambragus 4 son oprimibles reciprocamente
en sentido axial, a cuyo efecto, con el fin de proporcionar
la fuerza de presidén, estd previstq un muelle 18 apoyadc en
el eje 6 y conactado al miembro de desembrague 4,

9,~ Maquina tragaperras ssgln la reivindicacidn

7 4 B que se caracteriza porque el eje 6 estd concebido para

+ la recepcidn de otros dispositivos de palpacidn, iguales.



10

15

Y
2]

25

. v e

10.~ Maquina tragaperras ségﬂn una de las reivine

dicacionss de la 4 a la 9, gue se caracteriza porgue sl mism=

bro de desembrague 4 y el porta-contacto 1, estan recipruﬁé;

P

. menta cont{guos en, .por lo menos, una superficie cilindrica

y en que, para la sjaéucién'del movimiento de desplazamien=-

to en forma de espiral estd previsto un esngrane de espigas-
gufa 17 orisntadas radialmente, en las ranuras-guia 16, qus
gsencialments se desarrolla de un modo inclinado, en la supar-
ficie cilfndrica.

11.~- Maquina tragaperras segdn la reivindicacidn
‘10, que se caracteriza porque las ranuras-guia 16 muestran,
en todo caso, un margen 18 gue se elsva inclinadamente en ai-
reccidn al desembraque, margen a cuyos- ambos extremos se en=
cuentran finalss de margen 19 y 20 sin inclinacidn para la cap-
tura ds la espiga-guia 17.

12.- Miquina tragaperras segdn una o varias de las
reivindicaciones de la 1 a la 11, que se caractasriza porque al ‘
portancontécto 1 le estd intercalado uﬁ mecanismo de amortie-
guacidn 27-28-29, por el lado de la iﬁ;ulsién.

13,= Maquina tragaperras ségﬁﬁ la reivindicacién
12, qus se caracteriza porque sl meca%ismg de ahortiguacidn
27-28;29, presenta una conexidn aléstiéa ?ﬁtfé dos piezas 3-36
reciprocamente contiguas bajo friccidn y limitadas en sentido
circunferencial, dirigibles rab{procamente.

14.- Maquina tragaparrasisegﬁn una o varias de las
reivindicaciones de la 1 a la 13, que se caracteriza porque
el mecanismo de frenado 22-25, por medio de una configuracién

adecuada an forma de dientes de la circunferencia del porta-

e
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contacto 1 asi como una ufieta 22 accionable elactromagnéti%
camente,situada de modo fijo para ei esngrane, esté-ccncebif
davcomo carraca blogusadora,

15,= Méquina tragaperras segin una o varias de las’
reivindicaciones da la 1 a la 14, que se caracteriza poréue“_
el miembro de desembrague 4 arrastra un cuerpo rotative 7 )
provisto de simbolos para la indicacidn del éxito en el jugu'
go. '

16.~ Mdquina tragaperras segln reivin&icacién 15,
que 'se caractariza porqus el cusrpo rotativo 7 asté concabié&
como cuerpo cilindrico 31 con una camisa que, al menos en par-
te, encierra alrmecanismo de palpacidn,

17.- Miquina tragaperras segin reivindicacién 16,
que sSe caracteriza porque el cusrpo rotative 7 se compone
de,-al menos, dos piezas en la circunferencia del tambor, su-
jetas al miembro de desembrague 4 y desmontables por separado.

18.~ Maquina tragaperras segln una o varias de las
reivindicaciones de la % a la 17, que se caracteriza porque,
para el paro del porta-contacto 1 esta prevista una masa cen-
tr{fuga, por ejemplo la del cusrpo rotativo 7, la cual gira
con el porta-contacto 1 o con el miembro de desambrague 4,

y cuyas fuerzas de inercia son captadas por el mecanismo da
frenado 22-25, |

19,-"MAQUINA TRAGAPERRAS CON OBTENCION DE PREMIOS
EN METALICO™, '

De conformidad en un todoc en lo esencial y fines

-



industriales a lo descritn an la precedente memoria descrip;
tiva y gréficamente representado en los édjuntos planos para
su.mejor compraﬁsién.

Esta memoria consta de DIECIOCHO ho jas eécritas?ég,
meganografiadas por una sola cara 'a doble espacio, r

maaric eprn 1o

Por autorizacidn desl interesado, :

w,”
.,.//
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