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1 Este invento se refiere 2l arrollamiento o devana-—

" ellos denomidados en 1o gue sigue “hilos") y estd particulary

_vimiento de vaivén incluye una voluta o espiral ranurada

10 .

. demanda en todos los campos de velocidades mayores y,‘en con

 ven en sentldos opuesto.s a través del recorride de manera

una inversidén muy brusca al final de cada recorrido. la trang

tiojn nam. 1

do de fibras textiles, tales como hilos, filamentos o cinta$

de materiales naturales, artificiales o sintéticos (todos

mente relacionada con el mecanismo de movimiento en vaivén
necesario para depositar el hilo sobre el paquete de una ma

nera regular. El mecanismo tradicional para producir tal mo

que o bien se aplica al hilo directamente o acciona un gula-
hilo de manera que lo haga efectuar un movimiento de vaivén
alternativo, Sin embargo, tales mecanismos estdn limitados

en su velocidad de funcionamientofy existe naturalmente una

secuencia,; de mayores ritmos de produccidn.

Los métodos recientemente desarrollados de produc-
cibn ée hilo, tales como la extrusidén y texturizacién de fi
lamentos continuos han agudizado mds esta demanda para boti
nadoras o devanadoras que tienen velocidades mucho més a}tas;
de funcionamiento ¥y una forma de mecanismo de movimiento e
vaivén que ha sido propuesta para funclonar a tales velog 1da
des elevadas incluye gula-hilos en forma de ramura montades

en riembros de accionamiento muy poco separados que se m"e—

que el hilo es llevado de un extremo del recorrido al otrnr
por una guia de un miembro y es después transferido a ug&!\
guia del otro mlembro de manera que sea llevado de nuevo en
el sentido opuesto.. Esto evita el problema que se présenta

de la inercia de los guia-hilos u otras partes que son hechas

moverse primeramente en un sentido y después en el otro con
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| ferencia del hilo de una guia a la otra presenta sus propic

_do para ayudar a la transferenciz del hilo de una guia a la

formas, tales como corrcas o cadenas que accionan los guia-

Hojs nom. 2

[*H

problemas y se¢ han hecho propuestas para incluir una dispo-

sicibn de deflectores en cada extremo del campo de recorri-

otra. Tales mecanismos de movimiento en vaivén necesitan
ser utilizados en combinacidén con un rodillo de sopoerte de
paguete en la bobinadora de manera que el hilo pase deéde
el gula-hilo a un espacio de agarre entre el paquete y el
rodillo de soporte y sea asi mantenido béjo control en esta
parte de su recorrido. |

Tos miembros de accionamiento pueden adoptar variad
hilos en una linea recta a través del recorride, o discos o
paletas giratorios, ﬁue pueden o no ser coaxiales, los cué—
les apcionan los guia-hilos en el'recorrido a lo largo de uy
arco de circulo. Sea cualﬂsea la forma de los miembros de
accionamiento, cada guifa~hilo se mueve en una trayectoria-z'
continua sin cambios bruscos de velocidad o direccién denygl
nera que es sélo la inercia del propio hilo la que intepv@gi
ne en cada punto del recorride. Esto se‘aplica con indepeﬁ%;
dencia de que el paguete de arrollamiento sea accionado,ﬁuf
perficialmente por'contacto con un rodillo de accionamiey%o
0 de-que sea arrollado directamente sobre un eje de arrqiig
miento accionado y descanse simplemente contra un rodilln de
control de pequefio didmetro, es decmr, de que el rodlllo ﬁe
soporte a que se ha hecho referencia anteriormente tenga la
forma de un rodillo de accionamiento o simplerente de un ro

dillo de.control accionado,

Con el fin de mantener un conmtrol estrecho del hilo

cuando es transferido desde un guia-hilo de un miembro de ag
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_cionamiento a un gufa-~hilo de otro miembro de accionamiento

"situada en una garganta o espacio de separacién definido-d

.la transferencia hace posible aumentar el espacio de separa

- transferencia de hilo pueden variar con el tipo de hilo que

f
Hoja nam. 3

.f

ha existido la tendencia de que la separacién entre dos mier

L

bros de accionamiento sea tan pequefia como sea razonablemente
posible; pero se ha visto que dicha separacién pequefia tien
de a crear una accidén de agarre sobre el hilo, similar a la
de laé tijeras, a medida que el hilo pasa en contacto con
lag dos superficies Intimamente adyacentes que se mueven en
sentidos opuestos a velocidades elevada. Esto tiende a deshl
lachar el hilo y afecta asi a su calidad. Se ha visto tambi¢n
que las disposiciones de deflec#ores propuestas anteriormen
te en los extremos opuestos del campo de recorrido han sido
inadecuadas para eJercer un control pleno sobre el hilo du~
rante la transferencia de un miembro de acclonamlento a otro.
| Segin el presente invento, cada una de las disposi
cioneé de una devanadora o bobinadora de hilo que incluye wj
mecanismo de movihiénto en vaivén del tipo deserito y un rg
dillo de soporte aq paquete, incluye una superficie de cqéﬁ‘

trol a la que se aplica el hilo entre los gufa-hilos y egté

cada 1ad6 por un miembro de accicnamiento y su guia-hilcaaéé
ciado. El control adicional aplicado asf al hilo mientras
pasa entre los dos gula-hilos en los que estd teniendo ingar

]

cién entre los miembros de acclonamlento hasta un valor- en
el que se evita. cualquler peligro de accidn de agarre yN;e
fac111ta la transferencia en un grado suficiente como para
mejorar la accién de arrollamiento en su conjunto.

Se ha visto que en la prdctica las condiciones de

estd siendo arrollado y son ligeramente diferentes en los dps
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extremos del campo de recorfido.’En el extremo en el que el
hilo estd siendo transferido a una gufa exterior a una guia
interior, la superficie de control entre las gulas estd pre
feriblemente dispuesta para desviar el hilo en el sentido a¢
glejarse de las guias, mientras que, en el extremo opuesto
del campo, la superficie de control actia para deprimir los
hilos hacia las guias.‘En relacidén con csto, las expresiones
"interior" y "exterior", ya se apliquen a los guia-hilos o
& los miembros de accionamiento o bien para indicar un lado
0 el otro de un miembro de acciohamiento, se usan en esta
memoria para indicar que la parte en cuestidén estd respecti
vemente mds préxima al o-mds alejada del paquete. La trayec
toria del hilo a través de las guias y hacia el paquefe'pug
de ser aproximadamente horizontal, aproximadamente vertical
o formandown cierto énguio'entre las dos y las disposiciones
relativas de los miembros de accionamiento y de los gufa-hi
los diferirdn correspondientemente. El uso de las expresio='|
nes "interior" y "exterior" pretende, por lo tanto, evitar.:;
la necesidad de diferenciar entre disposiciones horizontg$°€
o vertical ce diferenciacién de las partes en cuestrén..u:£=
Uno de los defectos menores a los que es susceplbi-
ble un mecanismo de movimiento en vaivén del tipo a quevéé_
refiere el presente invento puede originarse de una pérdiﬁa
momentédnea de tensién en ‘cada punto de transferencia qua{se
mgnifiesta en la forma de -"descolgamiento" en el paqueféiﬁpe
estd siendo arrollado, La razén de esta posible pérdida dé
tensién es debida a que cuando se alcanzan los extremos de
cada .recorrido, la trayectoria del hilo es de forma de V en

dngulo abierto que tiene su vértice en el guia~hilb, éxten~

diéndose un brazo corto entre el gufa~hilo ¥ el paquete que
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| _estd siendo arrollado y extendiéndose un brazo més largo ha

' de manera gque se contratresta. el efecto del estiramiento

un corto periodo de tiempo que corresponde al menos apra 1ma

¥
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cia atrds a2 lo 1argo de la trayectoria del hilo. Por lo tan
to, la tensidn sobre el hilo es una resultante que actéa ha,
cia denLro 2 lo largo de la linea general de recorrido, sien
do vencida esta resultante, hasta el panto de transferencia
por la fuerza ejercida por el guia-hilo. Durante la transfe
rencia. del hilo desde un gufa~hilo al otro y poco después,
la fuerza resultante tiende & movér el hilo a lo largo de
la linea de recorrido. Este movimiento es 8610 pequefio, es
decir, équivalente a la anchura de un guia—hilo, pero, sin
embgygg, representa un factor notable en el funcionamiento
global, '

Con el fin de superar esta desventaja, la pérdida
momentdnea de tensiéﬁ.puede ser compénsadé ampliamente aumen

tando temporalmente la longitud de la trayectoria del hilo

hes

que se acada de describir. Este aumento temporal es propoééi
nzado preferiblemente por la pfovisién dc una superficie de~“
compeﬁsacién en forma de leva que sigue cada guia-hilo er7§é '
direccién del movimiento. En consecuencia, inmediatamente «-;
después de gque el hilo haya sido retirado de un guia—hilg;w

la trayectoria del hilo es hecha abombarse hacia fuera en’ ung

direceidn perpendiculaf a la &ireccién de recorrido durante

~

damente a aguél en que tendria lugar de otra manera la pérdl

da &e tensidn.
Como se ha menclonado anteriormente, los mlembros de
accionamiento pueden adoptar una variedad de formas, pero,

en general, los miembros giratorios son los mds convenientes

y estos pueden ser concéntricos o excéntricos. El uso de mieq

.,—-\

i
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_bros excéntricos ticne la veniaja de gue un guia~hilo desde

miembro interior. . eel

Finja niomn, 6

el cual estd siendo transferido el hile tiende a moverse ha
cia fuers desde la 1inéa gencral de la trayectoria de reco-
rrido y asi facilita la retirada del hilo de esa gufa, Si
se usan miembros concéntricos, no hay divergenéia equivalen
te y la retirada del hilo de la guia desde la cual estd sien
do transferido es, por lo tanto, facilitada preferiblemente
;Fonformando de tal manera le periferia de al menos el miem-
Lro de accionamiento interior que cada gula~hilo es precedi,
do en el sentido de movimiento por una supgrficie de eleva~
cién a modo de rampa. "Elevacién " se usa en este contexto
para indicar la retirada del hilo del éuia~hilo ¥y no necesa
riamente el movimiento en direccidn vertical, ya que este mg
vimiento serd horizontal si los miembros estdn girando en un
plano generalmente horizontal. Como se ha explicado anteriox
mente, las condiciones de transfergncia son diferentes en
los dos extremos del campo de recorrido y; aunque las suﬁ%&f
ficies elevadoras a modo de rampa estdn preferiblemente prﬁf
vistas en ambos miembros, son mds importantes en el miemﬁ%éﬂ
interior con el fin de facilitar la retirada del hilo de“las
gulas del miembro exterior cuando la transferencia tiene-lin

gar desde un miembro de guia del miembro exterior a uno dgl
v

’
“

Cuando se utiliza una construccién coaxial, lo&ldig
cos circulares, en lugar de pzletas, representan la fopmatmé»
simple y robusta de miembros de accionamieﬂto ¥y son menos
propensos a crear problemas de arrollamiento. Con dichos dis
cos, los lados de los gufa~hilos a modo de ranﬁra'éobresalen

preferiblemente més alld de las partes circulares de las pe~

riferias de los discos, situdndose el fondo de cada ranura
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{

ﬁprefériblemente mﬁs lejos del eje comin de los diécos que
las periferias circulares de los discos. Esta d}tima cardctg
4ristica agegura que cuando el hilo estd situado en el fondo
de una gﬁia a modo de ramura durante su movimiento a través
del recorrido, su contacto de friccién con la parte circular
de la periferia del otro disco que se mueve en-el sentido
opuesto se reduce hasta un valor predeterminado o se mantie
ne seperade totalmente de la periferia..Con tales gufa-hilos
sobresalientes, las levas de compensacidén y las rampas de
elevacidn pueden estar constituidas por curvas suaves que se
extienden desde las partes circulares de la periferia de ca
da disco hasta la parte radialmente mds externa del.respecti
vo guia~hilo.

_ El hecho de que, cuando se utilizan discos concén-
hricos,‘los guia~hilos de los respectivos discos no diverjan
en el final del recorrido hace deseable la inclusién de una
o mds superficies de control adicionales en cada disposic@ép

.de deflectores, més particularmente a velocidades de funcio-

n

a

nemiento mds elevadas. Como ya se ha descrito, las levas-d€
compensacién y las rampas de elevacién de los propios dié&é%
ayﬁdan respectivamente a evitaf la pérdida de tensién en =1
hilo en el instanite de transferencia y en la elevacidn &g%ﬂ.
hilo desde el guia~hilo desde el cual ha de ser transferiﬁy.
Con el fin de ayudar al movimiento del hilo dentro del ggég«
hilo el cual estd siendo transferido, le. disposicién dq~h§7
flectores en el extremo del caunpo de recérri&o en el que él
hilo es transferido a una gida exterior a una interior, incly
ye también preferiblemente unz segunda superficie de control

siiuada en el espacio de separacién para deprimir el hilo ha

cia las gufas después de gue se aplique a la primera superfi
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Lcie de control en el espécio de separacidn y también a una
superficie situada junta a la cara extorior del miembro de
aceionamiento exterior para desviar el hilo en el sentido dey.
alejarse de las gufas. La etapa precisa de la operacidn de

transferencia cn la que actia cada superficie de control de-

pende empliamente de su situacién circunferencial y el efec~

U

to en &l trqmo de hilo que 'se extiende entre los dos discoss
gque primerc cepilla ligeramente la segunda superficie-de con
’trol.en el espacio de separacién sin depresién apreciable ha
cia laes pgulas e inmediatawente después de aplica a la prime-
ra superficie de control en el espacio de separacién,rlé.cual
}o desvia entonces en el sentido opuesto. Esta accién conti-
mia durante el instante de inversidn y cuando el hilo se me
ve en retorno de nuefb; pierde contacto con la primera super
ficie de control y después‘ée aplica inmediatamente a la se-
sunda superficie de control durante un segundo tiempo que

produce entonces una desviacidn imperativa hacia las guiaéggr
Se ha visto que esta secuencia de fuerzas ejercidas sobre.cl.
hilo en combinacién con les fuerzas e jercidas por los ot10s™"
componenlbes a que se ha hecho referencia es deseable con-elrs
fin dc oblener una transferencia efectiva. .f,;
fodavia otra superficie de control se pucde inclidir
también en el mismo extremo del campo de recorrido, es deg¢ir,
aguél en ol cuel el hilo es transferido de una guia exteyégx
o una interior, esitando esta superficie asdicional situaﬁé.jug
to al lado interno del miembro de accionaﬁiento interior de

anera éue se derprime el hilo en direccidn a la gula. la in
lelusién de dicha superficie de control adicional lleva el nd

sero Optimo de estas superficies en ese extremo del recorrido

b, un total de cuatro, es decir, dos superficies situadas en
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Lel espacio de separacidn que actian en la secuencia ya des-—

‘manera que cada gufa-hilo estd seguido en la direccién del

 va, Como se ha descrito en relacién con los miembros de ac-—

,,,,,,,,,

- TIojs adnm. 9

crita para desviar el hilo fuera de las gufas y deprimirlo
hacia ellés, una superficie situada junto a la cara cxterion
del miembro de accionamiento exterior'para desviar el hilo
en el sentido de separarlo de las gufas y, finalmente, la
superficie situada junta al lado interior del miembro de ag
cionamiento interior pare  deprimir el hilo en el sentido de
acercarlo a las gulas, '

En el otro extremo del recorrido: la acciébn de tran
ferencia es felativamente més simple &, ademds de la superfi]
cie de control situada en el espacio de separacidn segin se
ha descrito ya, sbélo se prefiere una sola superficie adicio
nal, estando ésta sifﬁa@a junta al lado interior del miembro
de accionamiento interior péra desviar el hilo en el sentido

de separarlo de las gufas.

Cuando se ubilizan miembros de accionamiento monta

dos excéntricamente, el hecho de que las trayectorias de iéé‘

guia-hilos diverjan en los extremos de los campos de recorril

v

-

do, como ya se ha mencionado, simplifica Ia accién de irsns’

ferencia, de manera que se puede utilizar una disposicidm Ce

deflectores simplificada en cada extremo del campo de regirri

do. El problema de la -pércida instantdnea de ténsién eﬁ’éé,»
hilo ée aplica del mismo modo que a los miembros de acciona
miento concéntricos y ademds de la superficie de'confroiyéel
espacio de.separacidn en cada extremo»del recorrido, cqﬁ;_ya
se ha indicado anteriormente, las periferias de los dos miem
bros de accionamiento estén preferiblemente configuradas de

-

movimiento ror . una superficie de compensacidén a modo de le

(4]
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‘{luego, facilita la transferencia. Los perfiles de los discos

Hojn nam. 10

_cionamiénto concéntricos, esto aumenta temporalmente la lon
gitud de la trayectoria del hilo de manera que se contrarreg
ta, al menos parcialmente, cualquier pérdida de tensidn.
Se ha visto de nuevo que los discos son preferibles
a las paletas u hojas y aquéllos pueden ser cbnvenientemente
de forma generalmente ovalada con un guia~hilo en cada extrg
mo dei-eje mayor. Para fines de diseflo, los miembros de ac-
cionamiento pueden ser hechos tan pecueiios como sea razona-~
blemente practicable, compatible con el r;quisito de mover
en vaivén el hilo a lo largo de una trayectoria de hilo pre
determinada, que puede ser, por ejemplo, una curva de veloci
-dad sensiblemente constanfe a través de la anchura de campo
requerida. Cuanto menor es cada miembro de accionamiehto,
‘tanto mds se aparta ia'trayectoria del gufa-hilo de 1a-cit§
da trayectoria y, para superar esta dificultad, cada guia-hi
lo a modo de ranura puéde'ser ﬂecho suficientemente profundo
para permitir gue el propio hilo siga la trayectoria predé;f_
terminada a través del campo de recorrido, a pesar del heeh@
de que el fondo de la propia guia no-lo haga as{. En otrdé{ii
palabras, en el cenfro del campo de recorrido, el hilo e&taws
rd situado hacia el fondo de la ranura, pero a medida que}al
fondo de la ranura se separa de la trayectoria requeriddg:as;
el hilo se mueve fuera del fondo:con'el fin de seguir la.¥ra
yeétoria requerida, alcanzando un punto préximo a "la béqge

de la ranura en el punto de trnesferencia, lo cual, desde.,

pueden estar configurados para controlar la posicidén del hild
a lo largo de la ranura en razfén de su acoplamiento durante
el movimiento de vaivén con la periferia del disco que no eg

t4 aceionando en ese momento.
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- Como ya se ha mencipnado anteriormente, la perife-

ria de cada miembro de accionamiento precisa estar configu-

rada para proporcionar una superficie de compensacién a mo;

do- de le?a que siga cada guia-hilo, pero no se requieré equi
valente de las rampas de elevacién a que se ha hecho referen
cia en combinacién con los discos concéntricos, ya que la ex
centricidad de los miembros de accionamiento significa que.

estdn siguiendo trayectorias diferentes en el punto de trang
ferencia y el miembro de accionamiento al'cual ha de ser tra
ferido el hilo tiene una componenfe de movimiento en este'
punto"ggé sirve para elevar el hilo del guia-hilo del otro
@iembro. Por lo tanto, la beriferia de cada miembro de accig
namiento'en la proximidgd de cada gufa-hilo puede ser tal_‘
gue el borde delantefé'de‘cada gufa-hilo en el sentido de mo|
vimiento estd mds préximo al eje de rotacién que el borde

"trasero. En otras‘palabraé,‘el borde trasero de cada guia a

transferencia, mientras que el borde trasero sobreéélient§-‘
puede tener la funcién ddble de mantener el hilo bajo com=--
trol de la gufa que estd aban@onando hasta gue haya entrg@ba
en la guia de movimiento opuesto y'de constituir el‘coﬁié§?c
de la superficie de combensaciéﬁ que se pone en accién cugn

do se completa la transferencia del hilo. ' e

A continuacién seAdescpibirén construcciones de;hg

binadoras de hilo segun el invento'con mayor detalle, a modo
de ejemplos, con referencia a'ios dibujos que se acbﬁpaﬁan,

en los cualesz '

la figura 1 es un alzado lateral de una devanadera

o bobinadora que incluye un mecanismo de desplazamiento en

modo de ranura sobresale mds que el borde delantero, El bdij:~

de delantero mds corto facilita la entrada del hilo en la,-<"l

LR
.~
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- vaivén cue tiene un par de discos circulares concéntricos

Viojn nom. 12

separados verticalmente;

Ia figura 2 es una vista en perspectiva de la bobi
nadora de la figura l,-segdn se ve desde la derecha y desde
arriba;

las figuras 3A a 3D son vistas esquemdticas que
ilustran sucesivas etapas del funcionamiento en el extremo
derecho del campo de recorrido segin se ve en la figura 2;

! Las figuras 4A a 4D son vistas esquemdticas simila
res que ilustran etapas del funcionaﬁiento.en ei extremo iz
quierdo del campo de recorrido;

Ia figura 5 es una vista esquemdtica en perspectivyg
de una construccién alternati&a de bobinadora que incluye uny
mecanisnmo de movimiento en vaivén que tiene discos ovalados
excénﬁricos; ‘ ' '.
Ia figura 6 es una vista fragmentaria en perspecti

va de la bobinadora de la figura 5 vista desde un gngulo @if:

-
v

ferente; y LT

Ta figura 7 es un alzado frontal gue ilustra lajaﬁé
'figufacién ¥y la disposicidn relativa de los discos ovaladous:

Volviendo primeramenfe a las figuras 1 y 2, la hh=
binadora ilustrada comprende un rodillo de soporte de pé@@g
te constituido por un rodillo we accionaminnto 1 gue estd],
mostrado en acoplamiento con un paguete 2 que estd siendg;pg
binado sobre un soporte 3 sujeto entre ceniros soportadQ;.:
por brazos 5 montados a pivotamiento en 6. ELl paquete 2 estd
cargado a acoplamiento con el rodillo de accionamientol por
una disposicién de carga neumdtica (no mostrada). El hilo 8
pasa hacia abéjo a través de una gula o gula-hilo 9 y es deg

piazado a lo largo de la longitud del paquete 2 por un meca
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;nismo de movimiento eanaivén indicado generalmente por 10,
desde donde ﬁasa hasta el espacio de agarre entre el rodilld
de accionamiento 1 y el paquete 2. El rodillo de acCionamien
to 1 es accionado qu un motor eléctrico 15 mediante correas
dentadas 16 y 17 a través de un éonjunto de poleas doble 18|
E1 mecanismd de movimiento en vaivén 10 comprende
un par-de discos circulares concéntricos 20.y 21 que giran
alrededor de un eje vertical, donde estén reforzados forman
do una cupula 22;'Ambos discod son accionédos por un motor
eléetrico 25 mediante correas dentadas 26 y é? a través de
un conjunto de poleas cdoble 28, La correa 27 acciona una po
lea 30 fijeda al drbol 31 del disco 20. Utilizando la termi
nologia a que se ha hecho referencia anteriormente, el dis~
co- 20 se denominard éiéco exterior.y al disco 21 disco infe
rior. Una rueda denyada 3}‘dispuesta en el 4rbol 31 transmi
te el accionamien%o a través de ruedas dentadas 34 y 35 a uq
ruéda dentada 36 del 4rbol 37 para el disco interior 21, %o’
deando el drbol 37 al drbol 3l‘y haciendo, por medio de ia*‘?
disposicién ilustrada de ruedas dentadas, que el disco 23’%3
re en sentido opuesto al disco 20, o ' -'-:

-

Como se aprecia mejor en la figura 2, cada uno (e

los discos 20 y 21 lleva cuétro gufa-hilos 40 en forma d€ 1y

nura cada uno de los cuales estd formado en una parte gue:

sobresale de la periferia circular del disco y cuya superf]

-~

AW ey
.

cie forma una rampa de elevacidn 41 qué precede a la guf
40 en el sentido de rotaci&n y una 1evé de compensacidn 42

'que sigue al gufa-hilo ADIen el sentido de rotacién, descri
biéndose con mds detalle mis adelante la finalidad de estos
componentes, Como se aprecia en la figura 2, el disco 20 gl

ra en sentido levdgiro y el disco 21 en sentido dextfégiro.
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.Como se muestra en la figura 2, el mecanismo de movimiento

exterior 20, se identifica como 50, mientras que el punte-de

T
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en vaivén 10 sirve sdlo a un puesto de arrollamiento simple
representado por el paquete 2, pero el mecaniemo es capaz dg
servir simultﬁneamente a2 un segundo puesto de arrollamiento
diametralmente opuesto, indicado por el rectdngulo de lineds
de trazos 2' y podria también servir a tercero y cuarto pueg
tos de arrollamiento en los dos restantes quadrantes.
i Haciendo referencia al puesto de arrollamiento ilug
%rado en la figura 2, los gufa-hilos 40 del disco exterior
20 desplazan el hilo & desde la izgquierda a la derecha a lo
largo de la longitud del paquete 2, y, después de transferin
2 un guia-hilo 40 del disco 21 en el extremo derecho del cap
vo de recorrido, el hilo 8 es desplazado de nuevo hacia la
izquiefda, donde se transfiere de nuevo a un guia~hilo 40 ddl
disco 20. Para facilidad de refefencia, el punto de transfe
rencia en el expremo izgquierdo del campo de recorrido donde
el hilo es transferido desde el disco interior 21 al disciiff

at .

transferencia en el extremo opuesto del campo de recorri&q‘:
¢std indicado por 51. Una disposicidn de deflector estd pre
vista en cada uno de los dos puntos de transferencia para?..

ayudar a transferir el hilo de un guia-hilo al otro. En'éi.-
punto de transferencia 50 la disposicidn de deflector compren
de miembros deflectores separados 54 y 55 situcdos reSpééggi
vamente en el espacio de separacién definido entre los discds
20 y 21 y sus gufa-hilos asociados y en un lado interior (o
inferior) del discb interior 21, estando estos deflectores

soportado por una ménsula comﬁn'56. En el punto de transfe-

rencia 51 hay cuairo miembros deflectores separados que defj

nen superficies de control respectivas para el hilo 8 y que
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L_estdn soportados por una ménsula comin 60. De estos deflecw

‘sacidn 42 cooperﬂntes se describirdn a continuacién con re-

- rampa de elevacidn 41 del disco 21 se ha comenzado a poner

!
Hoja nGm. 15

/-

tores, uno primeré 61 ésté situado fuera dei disco exterior
20, otros dos deflectores.62'y 63 estdn éituados en el espa
cio de éepafacién entre los discos y sus gula-hilos asocia-
dos y un cuarto deflector 64 estd situado dentro del disco
iﬁterior 21, Las funciones de las deos disposiciones de de-

flectores y de las rampas de elevacién 41 y levas de compen

feren01a a las figuras 3 y 4.

" Ias figuras 3A a 3D ilustran etapas sucesivas de la

operacién de transferencia en el punto 51 y la convencidn se¢

usa para mostrar cada deflector que estd funcionanio en cual

quier instante en lfneas llenas y cualquier deflector gque
tiene que ponerse todavia en funcionamient por lineas de
trazos. Los discos 20 y 21 estdn también mostrados en lineas

de trazos y sélollos gufa~hilos concretos 40 qde toman parte

en la operacién de tremsferencia estdn ilustrados. En la:ﬁi'

gura 3A, el hilo 8 estd mostrado siendo movido hacia la gderg

cha por un gufa-hilo 40 del disco 20. En esta etapa sdlq’%é:
ha. hecho efectivo el deflector 64 para. presionar el hilo;hg
cia el guia—hllo. Como consecuenc1a del movimlento adlclgnal
hacia la derecha del guia-hilo 40, el hilo es llevado ar llge
ro contgcto con el deflector 63, como se muestra en la figu

ra 3B: En la siguiente etapa ilustrada en la figura 3G, ia,

en accidn y, aproximadamente al mismo tiempo, el deflector §

comienza a actuar.en el mismo sentido, haciendo que el hilo

8 se mueve fuera de la gufa 40, siendo esto permitido por 13

curvafbura del deflector 63.'Para el momento en que se alcang

la posicién de la figura 3D, el hilo 8 se ha aplicado al ¥l

1

a .
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. timo de los declectores 62 y, puesto que, en ese momento, s¢

{ofja nfim, 16

ha movido fuera del deflector 63, el deflector 62 es capaz
de ayudar al deflector 61 y & la rampa de elevacién 41 a
completar la retirada del hilo 8 de la gufa 40 del disco 20
siendo el efecto continuado del deflector 64 deprimir el hi
lo inmediztamente a la gufa 40 del disco 21,

Por lovtanto, el hilb es inmediatamente accionado
de nuevo hacia la izquierds y despuds se aplica nﬁevamente
al deflector 63 que ayuda al deflector 64 a mantener el hilg
en el guia-hilo 40 dcl’disqo 21, Durante la primera parte de¢
este movimiento hacia la izguierda, el hilo desliza sobre lz
leva de compensacidn 42 del d1306 20, que_alarga la trayectg
ria del hilo lo suficiente para compensar la péfdida de ten
si.én momentdnea cuando el hilo es transferido de una guia a
la otra. A continuacién, el hilo 8. sigue moviéndose hacia lg
izquierda, moviéndose por la pendiente abajo de la leva 42 y
después moviéndose libremente justo fuera de contacto coﬂ:ig
parte cirecular de la periferia del disco 20 debido al pechd .
de que el fondo de la gula 40 estd ligeramente mds lejosf§§1
eje de los dos discos que la parte circular de la periferia.

EL hilo 8 es movido entonces 1ibremente a través:.dell
compo de recorrido hasta que se aproxima al pﬁnto de tréﬁér
ferencia 50, donde se ilustras la secuencia de etapas en Jlas.
figuras 4A & 4D. La misma convencidén se utiliza de nuevoy poj

o
cvanto gue cn la figura 44 el aeflector_54, que es el.primer
con el que se pdhe en. contacto el hilo, eéti mostrado en 11
neas llenas, mientras que el deflector 55, al que se aplica
el hilo sélo a continuacién, estd mostrado en lineas de tra

zos. El acoplamiento.con el deflector 54 presiona al hilo ha

cla la perte circular de la periferia del disco 20, dispues-
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..ta para entrar en la gufa 40 en la aproximacidn del disco

fluin adm. 17 |

20. Para el instante en que ha si&o alcanzada 1é posicidn dg
la figura 4B, la rampa de elevacién 41 del disco 20 ha comer
zado a elevar el hilo en preparacidn para su entrzda en la
guia 40 del disco 26-y, al mismo -tiempo, el dgflecfar 55 ha
comenzado & ponérse en accidn para elevar el hilo fuera de
la guﬁa 40 del disco 41. El deflector 54- continia apoydndo-
se contra el hilo para tener un efecto de estabilizacidén. Ey
la posicidn de 1é figura 4C, el hilo & ha alcanzado el extrg
mo dé la rémpa 41 y cafdo en la guia 40 del disco 20 y el ag
flector 55 ha cdmplétado la elevaeidn del hilo desde la guis
40 del disco 21. Como se puede ver en esta figura, el hilo
ha sido levantado sobre el exlremo de la leva de compénsacidn
AZ'del disco 21, prepesrado para moversé hecia la derecha se
gin ée ilustra en la figura 4D. Gbmo se muestra en esta figy
ra, el hilo é se;esté movien&o hacia la derecha, habiendo
abandonado el confacfo con el deflector 55 y estaondo a pﬁéﬁd
de abandonar la influencia del deflector 54. Ta leva de cd@f
pensacién 42 estd justamente completando su funcién de aiéij
gar la trayectéria del hilo para compensar la pérdida momen
tdnea de tensidn en el instanle de la transferencia. A cénii
macién el hilo 8 contimia moviéndose hecia la ce recha bajo
el control del disco 20, siendo mantenido justamente fuera
de conﬁacto con la parte circular de la periferia del &f§go
21 por la guia 40 del disco 20. El ciclo se repite entonqgs.

Se apreciard que, puesto que hay cuatro guia-hilos
separados por igual alrededor de la periferia &e cada disco
y puesfo que estos se estdn moviendo junios a velocidades

iguales, la longitud del campo de recorrido es aproximadamen

te igual a un octavo de la circunferencia de los discos. Co
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| mo se ha indicado anueriormente, el Unico puesto de arrolla
miento ilustrado puede ser duplicade en el lado opuesto de
los discos y, =i se descn, se pueden disponer dos puestos dé
arrollamiento mfs en los cuadrantes restantes. Puesto que cg
da campo de.recorrido sucesivo ocupa sélo aproximadamente u
octavo de la circunferencia total, se dispone de amplio espg
cio para los puestos de arrollamiento separados sin peligro
de interferencia entre puntos de transferencia adyacentes.
En otras palabras, considerando cualquier(guia—hilo,‘éste
lleverd un hilo aproximsdamente un octavo de la circunferen
cia para el primer puesto de arrollamiento y estard entonces
}ibre durante uvn octavo siguiénte de una revblucién antes de¢
ocuparse del control de;‘hilo en el siguiente puesto de arrd

llamiento.

[#1]

Aungue no hay peligro de interforencié entre puesto
de arrollamiento, sin embﬁrgo, esta posibilidad requiere el
uso ée discos relativemente grandes que sean también benefﬁi:
cioso desde el punto de vista de formacidén de paguetes con -7
algunos materiales, por ejemplo, filamentos tekturizadosh:QQ%
ejemplo, cuando se arrolla o bobina un paquete tipico de 257

cm de longitud, la circunferencia de los discos serd de a"g

4

ximadsmente ocho veces su longitud, es decir, del orden dz.:

200 cm, con un espacio de separacién de 6,3 cm entre los .dig
cos. Con una bobinadora del tipo ilustrado, en la gue el:qgg
quete es asiciado por el rodillo de accionamiento 1, este. .rg
dillo de acciomamiento puede ser accionado a una velocidad
constante, dando una velocidad superficial constante al pa-
quete 2 ¥y reguiriendo, por lo tanto, una velocidad de des-

plazamiento constante de los discos 20 y 21. En consecuencig

inclvso aungue los paguetes en los diferentes puesto de arrg
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i-llamiento estuvieran normalmente en diferentes etapas de aryo
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1lamiento, ello no afectaria en modo alguno el funcionamien
to de los diécos 20 y 21, que pueden conitinuar girando a ve
locidad constante. Ung 5obinaﬁora de hilo segin se aéaba de
describir es apropiada para funcionar a velocidades de hilo
-muy elevadas, por ejemplo a 5000 metros/minutos, que son apno
piadas;, por ejemplo, para bobiner filamentos texturizados
directamente de una cabeza de éstiraje/texturizacién.

- A pesar de la: posibilidad de que‘el mecanismo de
movimiento de vaivén sirva a mds de un puesto ae arroliamie;
to como se acaba de déscribir, es frecuentemente mds conve-
niente disponer sélo de un puesto de arrollamiento ¥nico, cc
mo, en realidad, se ilustra en la figura 1. Esto conduce a
una posi%le variacidﬁ’édicional en el modo de funcionamien-
to. Se ha comprobado en lg_préctica que ‘ulgunos hilos son

mds dificiles de arrollaf o devanar que otros y que existe
el peligro de que la ¥ltima vuelta o las dos Ultimas en 1687
extremos del paquete puedan céer sobre los extremos del paif
quete. Con otras formas de mecanismo de movimiento en vai@é%
es comin aplicar una reduccién mecégica progresiva. 2l reco--
rrido de manera que cada capa sucesiva ae detensza juﬁto*ég
co antes que la que estd debajo de ella, ésegurando asi &ﬁe;
la dltima o dos Wltimas vueltas quéden firmemente soportafas
Y no puedan caer sobre el extremo del paguete. N

Tales mecenismo conocidos de reduccién de movimden
to en vaivén no pueden ser adoptados en combinacién con una
bobinadora ségdn el presente invento, ya que, como se ha acla
rado antefiormeqte, la longitud de recorrido estd direétameg

- te relacionada con las dimensioncs de los disco. Un resulia

do correspondiente se puede obtener, sin embargo, aumentandg
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| progresivamente la velocidad de los discos en toda la opera

T
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¢ién de arrollamiento y aumentando asi el dngulo de hélice-
a medida que el hiio es arrolla o sobre el paquete. Esto re
duce a su vez la longitud efectiva del reco rido a iravés

del paguete, El efecto se puede apreciar mejor haciendo re-

VI

ferencia a un ejambio numérico. Si el didmetro de los disco
és de 70 cm y el mecanismo estd ajustado para proporcionar
hn paquete de 27 cm de longitud, la longitud del paguete pue
e ser reducida.desde este valor néminal al comienzo del
arrollamiento a 24,5 cm»al final de arrollamiento en un pa=-
quete de 25 cm, aumentando la'vélocidad de recorrido como
se acaba de describir. .
Si la bobinadora es del tipo de précisién, el paqué
te es arrqllado'directamente sobre un eje accionado y la ve

locidad de este eje necesita, por lo tanto, ser reducida pr%

gresivamente para daf una velocidad superficial constante p

ra el paquete y, por lo tanto, una velocidad de entrega é§£1
tante para el hilo. Con este tipo de bobinadora, el rodillbf
de soporte del paquete puede adoptar la forma de un rodii%éi
de control de veldcidad gue es éccionado por ‘el paquete‘y el
cual, a su vez, actia péra regular.lé velocidad del acciona
miento., Por 16 tanto, es requerida la regulaciéh corresﬁﬁhﬁnen
te a la velocidad para el mecanism6 de movimiento en vaivén
y esto hace imposiblé disponer de mds de.unrpuesto de arygl;g
miento servido por el mismo,mecaniémo de movimiento en.éai-
vén. Por lo tanto, para algunos materiales, por ejemplo yuté,
-que no son tan fdcilmente daﬁadés cémo otros, tales como fi
1aﬁentos texturizados, no hay ﬁentajé de que los discos sean

de tamafio tan grande como el indicado anteriormente y, en 13

préctica, es conveniente hacer los discos tan pequefios como
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_sea raszonablemente posible., Bajo estas circunstancias, es
preferible entonces utilizar una disposicidn excéntrica de
discos como se ilustra en las figuras 5 a 7. Ia bobinadora
‘mostrada en estas figuras esquemdticamente estd prevista pa
ra el arrollamiento de hilo desde un manantial de alimenta-
cién que estd libre, donde el requisito de alta velocidad
no estd vinculado directamente a las caracteristicas de otre
méquina, tal como un extruidor, pero donde son, sin embargo,
deseables-altas velocidades de funcionamiento en interés de
una:pr6ducoién elevada. -

Haciendo referencia 2 la figura 5, el dibujo es sé
'10 esquemdtico en el gentido de que no se incluyen detalles
‘de los diversos 6rgénosfde accionamiento o controles. En es
ta construccidn modifibadé, los dos miembros de arrollamien
to son a medo de. disco de forma generalmente ovalada como se
muestra mejor.én ia figufa 7,'siendo el eje mayor bastante
ﬁénor que una vez y media la longigud del eje menor. Esto;;v

discos estén mostrados en la figura 5 como 120 y 121 y tieif

-ea

nen guia~hilos a modo de ranura 140 en cadu extremo del &je-
mayor. Cada uno de los discos gira alrededor de un eje hori.

-

zontal en los sentidos indicados en las flechas, es deciwy-
el disco 120 gira en sentido dextrégiro y el digco;IZI gira
en sentido 1ev6giro( Cémo se aprecia de los dibujos, el hbg
de trasero de cada gufa-hilo 140, en el sentido de moviﬁ?ﬁg
t0, sobresale mds del eje que el borde delantero, faéilitq&
do asi la enbtrada del hilo en cada gula-hilo y proporcionan
do una leva de compensacidén 142 para seguir cada guia en el
sentido de movimiento.

la bobinadora es del tipo de precisidn, siendo arro

llade el paquete 102 sobre un eje accionado 103, montado en
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_un brazo pivotado (no ilusirado) para movimiento fuera de

‘agarre con el paguete 102 al cual pasa el hilo 108, es accig

lidad de que el hilo sca deshilachado por el borde de una

|del-disco 120 mientras estd todavia bajo el control del bor-

tHojn nvm. 22

los discos a medida que aumentza el didmetro del paquete. Un

rodillo 101 de soporte de paguete que define un espacio de

nado por el paguete 102 y actia para reducir la velocidad
del e¢je 103 a medida que crece el paquete 102, de manera qug
da una velocidad superficial constante al paguete y reduce
también la velocidad de los discos. El rodillo 101 estd mon
tado enire un par de braéos, parte de un& de los cucles se
aprecia en 105. E1l hilo 108 pasa al mecanismo de movimiento

en vaivén por medio de una guia 109 y, para evitar la posibi

guia cuando la abandona, el dngulo dé aproximacidén del hilo
¥, por lo tanto, la élfura de 1& guia 109, es importante.
En la préciica, la altura de la gufa 109 por encima del ni-
vel de los ejés de los dos discos debe ser mayor que la .lon
gitud del eje mayor de cada disco. . - e
Ta figura 5 ilustra la posicidn de los discos l20"5
y.121 un poco después de que el hilo haya sido transferiﬁéll
hacia el extremo izquierdo del camnpo G6e recorrido, mostrade
como 150. En cste punto, la disposicién dé def lectores com-
prende sélo un miembro &ecflector tnico 154 situado en eZ}eg
pacio de separacién entre los dos discos. A medida que el
hilo 108 es desplazado hacia la iszquierda, hacia el punyé;.
150, pof medio de un guia~hilo 140, en el disco 121, su:QQQ
tacto con la periferia del disco 120 eleva progresivamente
el hilo en la guia 140. A medidé qﬁe.se aproxima al punto
150, el deflector 154 actda para deprimir ' el hilo entre los

dos discos para asegurar que el mismo entre en la ranura 140
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esﬁa_accién el hilo en contacto con la leva de compensacidn
142 del disco 121 de manera que se compense cualquier pérdi
‘da momentdnea - dé tensidn en el instante de la tremsferencig

Al comienzo de su movimiento we vaivén hacia la de
recha, como se aprecia en la figura 5, el hilo es ceparado
del.fonﬁo de la ranura que forma la gufa 140. Puesto que am
bos discos son rélativamente pequetios, la trayectoria del
fondo de la gufa 140 a través dei campo de recorrido es al-
‘go curvada, pero, debido a la profundidad de la ranura y al
hecho de que el hilo puede moverse hacia el fondo de la ra-
nura al alcanzar el centro del recorrido, el hilo es capaz
de seguir la trayectoria elegida.

E1l punto de.tfansferencia derecho estd indicado co
mo 151 y ahi el hilo es transferido desdc el disco exterior

H

120 al disco interior 12). lLa disposicidén de deflectores en

llevados por una ménsula comin 160. Un deflector 162 estd- 53
tuado en el éspaciﬁ'de separacidn entre los dos discos yfﬁﬁ:
segundo deflector l64-eété situado fuera del disco exterior:
120. Puesto‘qué la transferencia en este ext.emo del reog?ni
do es de sentido opuestc al del punto 150, el efecto deizéog
tacto del hilo con la éuperficie del disco 121 no es comple
tamente suficiente para elevar el hilo fuera de la guia‘iﬁ@
del disco 120 y el defleﬁtor 162 proporciona la elevaciénx,

adicional al hilo para retirarlo de su guia dequés que ‘ha

emtrado en la gﬁia 140 del disco 121. El deflector exterior
164 actida como un retenedor‘para presionar el hilo hacia el

disco durante esta operaciéﬂ y para mantener el hilo contras

-de trasero de la guia 140 del disco 121, manteniendo tambidr

Te

el punto 151 comprende dos miembros deflectores separados,.’.|

1z leva de compensacidn 142 del disco 120 inmediatamente deg
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compense cualquier pérdida momentdnea de tensidn.
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_pués de la terminacién de la transferencia de manera que se
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- rrido estd dispuesta para desviar el hilo-en el sentido de
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I - REIVINDICACIONES

- Logs puntos de invencidén propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud ae Patente de
Invencidn én Espafia, por VEINTE afios, sén los que se recogey
en las reivindicaciones siguientes:

18,~ Una méqﬁina bobinadora dé hilo perfeccionada
gue incluye un rodillo de soporte de ﬁaquete ¥y un mecanismo
de movimiento en vaivén que comprende guias en forma de ra-
nuras en miembros de accionamiento ﬁuy poco senarados, cone%
tados a un drgano de acpionamiento de manera queé se muevan
en sentidos opuestosré travésVde un campo de recorrido y ung
disposicidn de deflectqres en cada extremo_del campo de re-
corrido para ayudér a la trensferencia del hilo desde una .
guia de un miembro de accionamignto en un extremo del camﬁﬁ'
y después en retorno a una gu{a del primer miembro de acciho’
namiento en el otro extremo del campo, y en el que cada una:
de las disposiciones de deflectores incluye una superfieie-.
de control que es atacada por el hilo entre los dos éuiaghi

los y estd situada en un espacio de secparacidén definido = g

*
-

da lado por un miembro de accionamiento y su guia-hilo aso-
ciado. _ I g . RPN

e
9
28,~ Una mdquina segun la reivindicacidén 12, en la

que la superficie de control en un extremo del campo de recq

alejarse de las gulas cuando el hilo estd siendo transferidg
de una gufa o gufa~hilo exterior a una-gufa o gufa~hilo in=

~terior, mientras que en el exiremo opucsto del czmpo la su-
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| perficie de control actia para deprimir el hilo hacia las

modo que cada guila-hilo estd precedido en el sentido de mo~-|

tojs nGm. 26

guiés cuando el hilo estd siendo transferido desde una guia
interior a una guia exterior. '
' 32,~ Una mdquina segin las reivindicaciones 1& § 2p,
en la que les miembros de accionamiento estdn montadoé con~
céniricamente para girar en sentidos opuestos y sus perife~-
rias estdn configuradas'de tal manera que cada guia~hilo es
seguido en el sentido de movimiento por ﬁna superficie de
compensacidén a modo de leva. '

4%, Une méquina segin la reivindicacidén 32, en la

que la periferia de al menos el miembro estd configurada de

vimiento por una superficie de e¢levacién en forma de fampg.
58,~ Una méﬁﬁina segin la reivindicacidn 32 o la

42, en la que los miembros de accipnamiento son de forma de

discos circulares conoéntricos, sobresaliento los lados de

los guia~hilos mds alld de las partes circulares de las per

riferias de los discos. i e

. -

68.- Una mdquina segin la reivindicacién 58, en-la

-

que el fondo de cada guia en forma de ranura se sitda mds.ld
jos del eje comin de los discos que las periferias circyla-

"

res de los discos. : e

78 .~ Una mdquina segun la reivindicacidn 22, jééto
con cualquiera de las reivindicaciones 32 a 6%, en la qqé 1g
disposicidn de deflectores en el extremo del campo de'yéco—
rrico en el que el hilo es transferido de una guia exteriér
a una guia interior incluye también una segunda superficie
de control situada en el espacio de separacidn para'deprimir

al hilo hacia las guias después de que se aplique a la prime

ra superficie de conirol en el espacio de separacidén y una
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_superficie situade junta a la cara exterior del miembro de
accionamiento exterior para desviar ¢l hilo en el sentido
,de‘alejarse de las guias. .

88, Una mdquina segin la.reivindicacién 7%, en la
gue la disppsicién:de deflectores en el exﬁremo del campo de
:ecorriﬁo en el que el hilo es trausferido desde una guia
exterior a una guia interior incluye ademds una superficie
%ituada’junta al lado anterior del miembro de accionamiento
interior para deprimir el hilo hacia las guias.

92,- Una mdquina segin la reivindicacién 2g, junto
con cualgquiera &e las reiviﬁdiéaciones 348 a.8§, en la gue
1la disposicidn de deflectores en el extremo del campo de re
corrido en el que el hilo es transferido de una guia interig
a una guia exterior incluye también una superficie situada
junta al lado interior del miembfo de accionamiento interioy
pare desviar el hklo en el sentido de alejarse de las guias.

108,- Una mdguina de puestos miltiples segin cugl-
quiera de las feivindicaciones 3% 2 92, en la que un par_ co |
min de miembros de accionemiento sirve a todos los puesﬁps'{

R

de devanado,

e,

112.~ Una mdquina seguin cualquiera de las reivindi
caciones 32 a 9%, en la que la velocidad de los miembros-de

accionamiento es aumentads progresivamente durante el arro-

. e .

>
-

llaniento de un paguete de manera que se awaente el dngulo_

de hélice del hilo sobre el paquete.

Nabg o
.

128,~ Una méquina'segdn las reivindicaciones 12 o
23, en la que‘los miembros de accionamiento estdn montados
excéniricamente uno con relacién a otro én ejes separados y
sué periferias estén configuradas de manera que cada gula-

hilo estsd seguido en el sentido de movimiento por una super

1

r
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134,~ Una mdquina segin la reivindicicién 128, en
la que los miembros de accionamiento son discos de forma ge
geralmente ovalada, con un gufa-hilo en cada extremo del
eje mayor. | A
! 148,~ Una mdquina éegﬁn la reivindicacidn 132, en
la que- los gufa~hilos son $uficientemente profundos para pej
iitir gue el hilo siga une tféyectoria predeterminada a tra
vés del campo de recorrido.
. 158.- Una mdquina segun las reivindicaciones.l3ﬂ 0
148, en la que la periferiz de cada disco estd configurada
de manera que controla ia posicidén radial del hilo en un
guia~hilo del otro disco en al menos parte del recorrido.

162.~ Una mdquina segin cualquiera de las reivindi
caciones'122 a 158, en la que el'borde delantero de cada

guia~hilo en el sentido de movimiento estd mds préximo al

eje de rotacidn que el borde trasero.

cacibnes 128 a 168 y que incluye un guia-hilo delante de;Tﬁs
miembros de accionamiento, que estd situado a una distancia.
mensién radial mdxima de cualguier miembro de accionamién%p‘

188,~ Una mdquina segun cualquiera de las reivimii
caciones 128 a 178, en la que la disposicidn de def;ectngs
en ¢l extremo del campo de recorrido en el que el hilo“ééu
transferido desde una gufa exterior a uns gufa interior in-
cluye también una superficie situada al exterior del miembro
de accionamiento exterior para deprimir-él hilo hacia las

guias.

178,~ Una médquina segin cualquiera de las reivipdi!

perpendicualr de los ejes de rotacidm que es mayor que la- di

198,~ "UNA MAQUINA BOBINADORA DE HILO PERFECCIONADA

[
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- Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece
de,. representado én 1los dibujos q@e se acompalian y con los
fines que se han eépecificado. '

.Esta Memoria congta de veintinueve hojas gscritas

a mfquina por una sola cara,
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