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La presente inveﬁcidn se refiere a las juntas homocinéti
cas para transmisiones, del tipo tripode, es decir que compren-
den una pieza en fénna de tripode unida a uno, de dos 4rboles, §
otros 6rganos, respectivamente inductor o inducido y que delimi-
5e tan tres gorrones en los que se montan rotativas y deslizantes
roldanas esféricas recibidas en pistas de rodadura delimitadas
en una segunda pieza unida al segundo de los 4rboles. Se sabe que
entre las juntas homocinéticas, las juntas de este tipo presentan
la particularidad de no comprender dispositivo de biseccidn del
10, dngulo formado por los ejes de los dos 4rboles a uﬁir, lo que las
confiere una gran simplicidad de construceidn y una robusted muy
apreciadas, tanto en el plano de la resistencia como en el del
coste de la producecidn,

Para realizar con dichas juntas 4dngulos de quiebro entre

15, los 4rboles que pasan de 30°,éé'hgn recurrido hasta ahora a una

¢

versidén en la que el tripode es accionado por las extremidades de

|

sus gorrones, fijados en el interior de una pieza en forma de bo-
lo, solidaria por su parte del 4rbol asociado. Ia otra éieza é
tulipa que lleva las pistas de rodadura, y solidaria del otro dr—
20, bol, es entonces recibida en el interior de este bolo, En virtud
de esta disposicidn relativa en la tupila en el interior del bolo,
se estd obligado a dar a este Wltimo un didmetro exterior netamen
te superior al didmetro de la tulipa, a ffn de evitar las inter—
ferencias entre estas dos piezas durante el desplazamiento en un
25, gran dngulo, Ademds, el valor importante de este Wltimo obliga a

practicar en la tulipa muescas profundas que Cebilitan considera-

blemente su resistencia y reducen el par transmisible. Ademds, sd

estd obligado a limitar el didmetro de las roldanas para no aumen

tar la amplitud de las muescas y no debilitar mds la resistencia!

30. de la tulipa. Con ésto resulta que la capacidad de dicha junta es
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netamente m4s débil, para un volimen exterior dado, que la de la
juntas tripodes de pequefio dngulo de quiebro y cuyo tripode es a¢
cionado por un 4rbol fijado interiormente en su cubo.

ILa finalidad principal de esta invencién es consecuente-
S mente realizar una junta trfpode que puedé funcionar con un dngu-
lo de trabajo § de quiebro importante cuya capacidad, a igualdad
de volimen, sea netamente mayor con respecto a las de las juntas
utilizadas habitualmente para las mismas aplicaciones.

Este resultado se logra en una junta homocinétrica del
10. tipo mencionado en la que cada pista de rodadura se forma por un
par de gergantas de seccién circular cuya 1inea media es un arco
de circulo centrado preferentemente cerca del eje del segundo 4r
bol, caracterizada porque la pieza en forma de tripode es solida
ria de una porcidn de drbol que presenta en una zona prdaxima del
15, tripode una seccién transversal aproximadamente triangular que
constituye aproximadamen:e la envolvente del borde libre de la
pieza que delimita las pistas de rodadura, cuando la junta fun-
ciona bajo un dngulo préximo de su dngulo mdximo,

Segin otras caracteristicas:
20, - en cada una de las fres zonas que separan las tres
pistas de rodadura, la pieza que delimita las pistas de rodadura
comprende a io largo de su borde libre tres lados cortados diri-
gidos oblicuamente hacia el interior de la pieza,

~ como es conocido, las roldanas tienen un didmetro im=-
25, portante y las gargantas adyacentes pertenecientes a dos pistas
de rodadura consecutivas son casi secantes,

- en una forma de realizacién pariticularmente ventajosa,
el tripode se une a su 4rbol asociado por un acoplamiento auxi=

liar que permite un dngulo de desplazamiento relativamente peque<

304 fio entre el eje del tripode y el eje del 4rbol, comprendiendo el
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4rbol y la pieza que delimitan las pistas de rodadura, medios com
plementarios de centrado y de retencidn axial.

Ia invencidén se describird con més detalle a continua-
cidn con referencia al dibujo anexo dado Unicamente a tituio de
5 ejemplo y en el ques ‘

La figura 1 es una vista en seccidn longitudinal de una
primera forma de realizacién de una junta segin la invencidn.

La figura 2 es una vista de extremo de la pieza que de-
limita las pistas de rodadura.

10. Ia figura 3 es una vista en seccidn seglin la linea 3-3
de la figura 1, de uno de los elementos de la junta,

La figura 4 es una vista en seccibn longitudinal de una
segunda forma de realizacidén mds elaborada.

La figura 5 es una vista en seccidn segin la linea 5-5
15, de la figura 4.

Ia figura 6 es una vista similar a la de la figura 4 de
la junta que funciona con su 4ngulo de quiebro mdximo,

En primer lugar se hard referencia a las figuras 1 a 3
para describir una primera forma de realizacidn de una junta ho-
20, mocinética tripode segdn la invencién.

Esta junta estd destinada az unir entre si dos 4rboles 1

2, uno conductor y el otro conducido. El primero, de eje X=X cons

1t

tituye un tripode y lleva en una extremidad tres gorrones 10 cu-
yos ejes estdn dispuestos a 120° uno con respecto al otro y estdn
25. contenidos en un mismo plano radial perpendicular al eje del 4r-
bol., En cada uno de estos gorrones se monta una roldana esférica
11 cuyo didmetro d es relativamente importante, con respecto a su
altura h y con respecto a la distancia r de su centro al eje del

é.rbol 1.

30. El 4rbol 2 de eje Y-Y es solidario de un fuste 6 de una;
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coquilla 20, en el gue se delimitan pistas de rodadura 21 para
legroldanas. Estas pistas de roadadura tienen una forma aproxima)
damente térica y estdn formadas caha una por un par de garganias
de seccidn cirecular cuyza linea mediz es un 4rco de circulo 22
5e centrado preferentemente cerca del eje del 4rbol 2, En la forma
de realizacién elegida, el fuste es realizado por conformado a
partir de un esbhozo -embutido y conformado de modo a delimitar lab
pistas de rodadura, siendo la envolvente de su superficie exte-
rior 23, en su conjunto esférica, lo que d4 un volimen particu-
10. larmente reducido, Ademds se puede ver examinando la figura 2
que las pistas de rodadura son tales que las gargantas 24, 25 de
dos pistas de rodadura adyacentes son casi secantes, a lo largo
de sus bordes internos, sin que la resistencia del fuste sea por
ello afectada dado que existen zonas de unién 6 de puenteo 26 en
15. tre las dos gafgantas ¢ pistas de una misma pista de rodadura.
BEn las zonas que separan dos pistas de rodadura adyacen
tes, ¥ a lo largo del borde libre 27 del fuste estédn previstos
lados cortados 6 zonas achaflanadas que se observan en 28 en las
figuras 1 y 2. Esta formma particular resulta del hecho de que la
20, 1inea de contacto de las roldanas esféricas 1l contra las pistas
de rodaduras téricas 21 estd contenida en un plano P que pasa por
los centros de la roldana y del toro; asi resulta que la orilla
de la pista de rodadura corta la lipea media 22 de la pista de
rodadura con un #&igulo de 90° v el eje Y=Y del fuste con un dngu
25, lo del érden de 45°, Esto constituye una depresién interesante
para evitar una interferencia con la zona 12 del &rbol 1 en caso
de quiebro de la junta en sentido inverso del representado en la
figura 1.

Como se puede ver en las figuras 1 y 3, en laz zona 13

30. del 4rbol 1 prdéxima de los gorrones 10, este 4rbol tiene una fors
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ma que corresponde a la envolvente del borde libre 27 del fuste,
cuando la junta funciona con un dngulo de quiebro mdximo, como
se representa en la figura 1. Esto d4 al 4rbol una forma én seg
cidén aproximadamente triangular cuyos vértices (figura 3) estdn
5e redondeados y se hard notar que los tres éjés:de simetr{a de es-
te tridngulo son paralelos a los ejes de los gorrones 11, Cada
semipland 6§ cavidad 14 correspondiente a uno de los lados del
tridigulo tiene a su vez preferentemente un contorno en forma de
tridngulo curvilineo de profundidad variable. De hecho, esta 20
10. na 13 del 4rbol 1 constituye parcialmente la envolvente de las
caras cortadas 28 del fuste y la conjugacidn de estas formas tie
ne por efecto aumentar el dngulo de quiebro de la junta, sin pox
ello perjudicar de forma sensible la resistencia del 4rbol.

Dicha junta puede funcionar con un dngulo de quiebro
15. médximo del Sérden der42°, con una capacidad particularmente ele-
vada. Un ejemplo ilustrativo serd dado a continuacidén,.

El 4rbol 1 y el fuste 20 comprenden ademds gargantas 15,
29 destinadas al montaje de un fuelle de estanguidad de elastdmel
ro no representado, que constituye un recinto estanco para el
20, mecanismo y que reitiene el lubricante.

Las roldanas 1l han sido representadas montadas por
asientos lisos en sus gorrones 10, Pueden, bién entendido, estar
provistas de agujas de modo a mejorar el rendimiento mecdnico y
disminuir el calentamiento en la junta. Bstas agujas pueden ser
25 retenidas entonces en el gorrén mediante una arandela a su vez
fijada por un tornillo, 6 cualquier otro medio equivalente cono-
cido,

En las figuras 4, 5 y 6 se ha representado una segunda

forma de realizacidén de dicha junta, mds elaborada y que permite

30. obtener un dngulo de quiebro mayor. BEsta junta comprende un pPrie-



-6 -

mer 4rbol 30 que lleva en su extremidad un ensanchamiento 31 que
delimita por una parte, un endentado interno 32 y por otra, un
-bolo 33 cuya superficie interna 332 tieme una forma esférica. El
trfpode propiamente dicho 34 es distinto de este 4rbol y compren
5 de una porcidn de 4rbol 35 que delimita en una extremidad un en-
dentado 36 en ajuste con el endentado 32 del drbol 30, y en la
extremidad opuesta, tres gorrones 37 en los que se montan rolda-
nas esféricas 38, lLos endentados 32 y 36 estdn ligeraménte retoy
neados, como es sabido, para constituir un acoplamiento que per-
10. mite una transmisién del par con pequefios dngulos entre los ejes
X-X y Z-2 del 4rbol principal 30 y del drbol 35 del tripode.

Este trfpode es retenido axialmente con respecto a su
4rbol por wna arandela de apoyo 39 mantenida por un anillo elds-
tico de retencibn 40 y ademds se apoya contra el fondo del aloja
15, miento por un asiento aproximadamente esférico 41. La superficies
complementarias 39% y 42 de la arandela 39 y del tripode son
igualmente con preferencia esféricas,

El segundo 4rbol 50 que es aqui tubular lleva un fuste
51 que delimita tres pistas de rodadura 52 de forma tdrica como
20, en la primera forma de realizacidn, en las que son recibidas las
roldanas. Egte fuste tiene una superficie exterior 51a de forma
esférica y es recibido en el bolo 33, de modo a asegurar un cen-
trado perfecto de la junta. A lo largo del borde libre 53 del
fuste 51, en las zonas intermedias entre dos pistas adyacentes,
25, gse forman caras cortadas 54 orientadas aproximadamente a 45° con
respecto al eje Y-Y del 4rbol 50,

Como en la forma de realizacidn anterior, en una zona
43, la porcidn de 4rbol que lleva el tripode estd conformada de

modo a constituir la envolvente del borde libre 53 del fuste,

30. cuando la junta funciona con un dngulo médximo, presentando esta
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porcidn de 4rbol igualmenie en esta zona una seccidén de forma
aproximadamente tridngular,

El funcionamiento de esta forma de realizacidn es el sil
guiente: con dngulo de quiebro mdximo, el eje Y-Y del 4rbol 50
5e forma con respecto al eje-Z~Z-del 4rbol 35 del tripode un 4ngulo
A que puede alcanzar 41 & 42°, mientras que el eje Z-Z forma por
su parte;con respecto 2l eje X-X del 4rbol 30 un 4ngulo B que
puede ser del Srden de 5%, E1 dngulo mdximo de trabajo C de la
junta corresponde entonces al vértice de los 4ngulos Ay B y pug
10. de por tanto alcanzar 4 incluso sobrepasar ligeramente 460.

En las dos formas de realizacibén que se ha descrito,
la junta segtin la invencidn presenta un volémen particularmente
pequello, y una capacidad elevada. Egta capacidad se puede ilus~
trar por el cdlculo siguiente: si lz capacidad de una junta se
15, calcula seglin la férmula: G = p.d.h.r.n., donde:

- p: presién media admisible en la superficie proyecta-
da de roldana para los aceros corrientemente utilizados en la
fabricacién de los cuerpos rodantes;

-~ d:; difmetro de las roldanas;

20, -~ h: alfura de la roldana ¢ de la zona esférica ¥iil;

- r: distancia del centro de la roldana al eje de la

junta; '

- n = nimero de roldanas,
en une junta con un dngulo grande de concepcién cldsica tal como
25, se define al principio de la memoria y que presenta un voldmen
dado, se obtiene C = 20,700 p, para un 4ngulo de quiebro méximo!
de 43°,

A igualdad de volumen, una junta segin la forma de rea-—

lizacidn de las figuras 1 a 3, que puede funcionar con un 4ngulo

30, de quiebro mdximo aproximadamente equivalente 420, tiene una ca—
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pacidad C = 54,400 p, mientras que una junta realizada conforme
a las figuras 4 a 6 presenta una capacidad de 41.600 p, pero con
un 4ngulo de quiebro muy superior (46°).

En ambos casos, el resultado buscado es alcanzado de
5e forma espectacular y ello sin ninguan complicacién particular ni
aunento en los costos,

Ha de quedar precisado que las caras cortadas previstaé
a la altura del borde libre de la pieza que delimita las pistas
de rodadura, pueden ser aproximadamente planas § presentar con
10. preferencia, una forma ligeramente céncava. Asfmismo, los semi-
planos del 4rbol solidario del tripode, que constituyen la envol
vente pueden presentar una forma compleja, céncava, convexa &
incluso con doble curvatura, lo que no presenta inconveniente si
esta forma les es dada por conformado en frio.

15. Descrita suficientemente la naturaleza del invento,as{
como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacerse cons-
tar que las disposiciones anteriormenie indicadas son suscepfi-

bles de modificaciones de detalle en cuanto no alberen su prin=

cipio fundamental.
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REIVINDICACIONES

le- Perfeccionamientos en juntas homocinéticas para trans
misiones, del tipo que comprenden una pieza en forma de tripode
unida a uno de:dos drboles U oiros érganos respectivamente conduc
tor y conducido y que delimitan tres gorrones en los que se mon=—
tan rotativas y deslizantes roldanas esféricas recibidas en pis-—
tas de rodadura delimitadas en una segunda pieza unida al segundd
de los drboles y formadas por un par de gargantas de seccidn cir-
cular, cuya lfnea media es un arco de cfrculo centrado preferen—
temente cerca del eje del segundo 4rbol, carazcterizados porgque la
pieza en forma de tripode es solidaria de una porcidén de 4rbol
que presenta en una zona préxima del tripode una seccidn transver
sal aproximadamente tridngular que constituye aproximadamente la
envolvente del borde libre de la pieza delimitando las pistas de
rodadura, cuando la pista funciona bajo un dngulo préximo de su

dngulo méximo,

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 1, carac
terizados porque en las tres zonas que separan las tres pistas d?
rodadura, la pieza que delimita estas pistas de rodadurs compreni
de a lo largo de su borde libre tres caras cortadas dirigidas
oblicuamente hacia el interior de la pieza, es decir hacia el cen
tro de la junta,

3e= Perfecclonamientos segin la reivindicacidén 2, carac-
terizados porque las caras cortadas estdn orientadas aproximada=—
mente a 45°, con resp cto al eje del 4rbol asociado,

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1, carac

terizados porque en la zona del drbol préxima de los gorrones, lg

porcidn de 4rbol solidaria del tripode comprende tres semi-planos

§ cavidades cuyo contorno es aproximadamente triangular,
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10,

15.

20,

25.

30.

.plazamiento relativamente d&bil entre el eje del tripode y el eje

- 10

5.~ Perfeccionamientos seglin una de las reivindicaciones
1 a 4, caracterizados porque las roldanas tienen un didmetro ime
portante, con respecto a su altura y a la disfancia de su ceniro

al eje del 4rbol asociado, y la pieza que delimita las pistas de

rodadura comprende zonas de unién § de puenteo entre-las dos pisd
tas de una misma pista de rodadura,

6.~ Perfeccionamientos seglin una de las reivindicacio=
nes 1 a 5, caracterizados porque el tripode se une a su 4rbol asg¢

ciado por un acoplamiento auxiliar que permite un dngulo de des-

del drbol, comprendiendo el drbol y la pieza que delimitan las
pistas de rodadura, medios complementarios de centrado y de re=-
tencién axial,

7.~ Perfeccionanientos segin la reivindicacién 6, carac
terizados porque el acoplamiento auxiliar comprende dos endentados
en ajuste, retorneados de modo a poder funcionar con un cierto
dngulo.

8¢~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio-
nes 6 y 7, caracterizados porgue el tripode es retenido axialmen-—
te con respecto a su 4rbol por una arandela de apoyo mantenida
por un anillo de retencién eldstico y se apoye ademds contra el
fondo del alojamiento por un asiento aproximadamente esférico.

9.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 8, carac
terizados porque las superficies complementarias de la arandela
y del trfpode son igualmente, con preferencia, esféricas,

10.~ Perfeccionamientos segin una de las reivindicacio-
nes 6 a 9, caracterizados porque los medios de centrado compren—
den dos asientos esféricos complementarios que forman rétula y,

solidarios respectivamente de los dos 4rboles a unir,

1l.- Perfeccionamientos en juntas homocinétiéas para
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transmisiones, tal y como queda sustancialmente descrito en 1z
presente Memoria y en los dibujos adjuntos.

Egte Memoria consta de once hojas escritas a mdquina

POr una sola cara,

Madrid, 3 g, 1978

GLAENZER SPICER.

J: M. GOMEZ AcEco

B p Fltmado'-’-;LuDl‘!
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