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En la industria de las losetas cerdmicas es
indispensable alimentar las méquinas que ejecutan las més
diversas elaboraciones u operaciones (cbmo el'esmaltado,
las aglicaciones serigréficas, limpieza O;ggpaso de bordes
etc.) con losetas en bruto, es decir, ya cocidas pero toda
via sin acabar. Dado el elevado ritmo o velocidad de ela-
boracidn, la alimentacidn debe ser répida y completamente
automdtica.

Este problema se ha resuelto ya brillantemen-
te de varias maneras por lo que se reficre a la alimenta7:
cidn horizontal, esto es, para los alimentadores en los .
cuales las losetas estdn dispuestas en vaquetes horizonﬁa-
les: en otros términos, con las losetas dispuestas verti-
calmente, o casi verticalmente. o

Con los sistemas de elaborzcidn usados hasta
ghora, dicha alimentacidn horizontel ha sido siempre mds
que suficiente. Ahora bien, al variar los tipos de elabo-
racidn y de orgsnizacidn para aumenter la produccidd, y
también por motivos de espacio, se ha creado'la necesidé&,
en algunos casos particulares, de dispomer unos alimentado
res verticales en los cuales las losetas deben apilarse
verticelmente (esto es, horizontalmentec dispuestas).

Es objeto de la presente inveneidn un alimen-
taedor automdtico de losetas en pilas verticales.

Es asimismo objeto de la presente invencién
un aglimentador vertical de gran sencillez fquional, cuyos
diversos drgenos funcionan con un perfecto sincronismo.

Otro objeto de la presente invencidn es la
realizacidn de un alimentador veriical gue tiene un volu-

men, especifico o de ocupacidn muy reducido y tal, por tan
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~to, que pueﬁe'ser introducido también en las antiguas ins-
talaciones cerdmicas, conservando siemmre la ventaja de po)
derse sconomizar un notable esnacio también en las instala
ciones de. nueva construccidn. '

Otra caracteristica del presente invento es
la congtituida por el hecho de que los diversos drganos
gue .componen ol apilador vertical pueden estar todos mecd-
nlcemeute accionados, y ello con medios sencillos y seguro:.

. Otfra ceracteristica mds del apilador, obagto.
del vresente invehto, es la coastituida por el hecho de?"
que permite regular perfectsmente la velocidad de alimenta
cidn utilizando un uUnico motor elédctrico, provisto de uﬁ=
variador de velocided,

.

El alimentador objeto del presente invento eg
t4 sustancialmente basado en un »len de iun01onam10nto dﬁé
reducido al minimo, es relativamente muy simple y se redu7
ce & pocos movimientos, bien determinados y precisos, d¢-
algunos drgenos, dispuestos y combinados de un modo pai}i—
cular. Dicho plan, en la prédctica, puede realizarse de va
rias meneras, segin el tipo de cccionamiento elegido pera
los diversos drgenos. Tal accionamiento puede ser de naty
‘releza puramente mecdnica. 0 hidrdulica o neumdtica y, si
se quiere, también electromagnética, o bien una combina-
cidn de los mismos, quedando fijo o imvariable el princi-
pio del plan bdsico.

Dicho plaen bdsico, en sustencis, comprende el
empleo de una mordazz de dos bridas o piezaé de boca contrg
puestas, Qe lasg cuales una es ndvil y le otra fija., Esta
dltima, de preferencia, estd dispuesta en forma de columna

vertical, Ge manera gue constituye el tope y la guia con-
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- tra la cual el operario diépone y hace bajer las losetas
que formen la pila de slimentacién. Le pieza de boca mé-
vil tiene por funcidn la de apretar, contra la columna,
las losetas més bajas de la pila, de modo que toda la cit§>
da pila permanece sostenida por las losetas bloguezdas en
la base. Ademds de esto, eon la base de la pila hay previg
tas dos ménsulas labereles encherneladas de modo Gue pue-
den pasar, girando hacia abajo, desde la posicidn horizon-
tal en la que estén debajo de la pila hasta una posicidn
vertical en 1a cusl dejsn caer horizontalmente la loseta .-
mds baja de la pila, -

Esto dicho, resulta evidente que basta con:gg
primir 2 la brida o pieza de boca mévil y a les ménsulas .
un movimiento sincronizado para liberar y dejar caer léiié
seta mds bzja, formando un ciclo de accionamiento gue pue-
de repetirse zutomdticamente hasta que todas las losetéé:f
que componen la pila hayen caido a la parte de abajo. - Ali
nentando luego a mano la pila con otras pilas mds pequeiias
el funcionamiento se hace continuo. C

Las losetas individuales que van cayendo uha
a una y en sucesidn, horizontalmente, son inmediatamente to
madas por wn transportador de correas trapezoidales que
hay debajo y que las lleva automdticemente hacia la mdgui-
na de elahoracidén alimentada por el alimentador. Regulan-
do el ciclo de accionamiento, es evidente, ademds, que se
regule la velocidad del alimentador. o

Como se ha dicho, el sccionamiento puede rea-
lizarse por via mecdnies, neumdtica, hidrdulica o también
electromagnética, o una de sus.combihaciones.' BEn la prde-

tica, no obstante, resulta preferible el accionsmiento me-
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- cdnico, por razones de coste y de seguridad de funciona-
miento, por. cuanto, estando regulados de menera adecuada
los diversos drganos, y acciondndolos con un vnico motor,
no hay razdén alguna para gue la mﬁquina no funcione perfec|
tamente. .

la presente invencidn se refiere, por tanto,
%l princibio esquemdtico de un alimentador vertical para
!losetas cerdmicas, y de modo particular a una forma de rea
‘llzacldn de accionamiento mecdnico de dicho principio es-.
quemdtico, sin excluir, por otra perte, las realizmaciones.-
de accionamiento neumdtico, hidréulico, electromecdnico G
mixto. ' : - o

Tos detalles del invento se ilustrardn ahéfa
en relacién con los dibujos adjuntos, que representan de ‘
una parte, en forma puramente esquemética, el principio
fundamental de funcionamiento del alimentador vertica1;~y
de lahdtra el esquema de una posible forma de realizacidn.
de accionamiento mecénico del alimentaddr mismo, y en los
cuales:

- las figures 1, 2 y 3 presentan las {res vig
tas mds caracteristicas (vista frontal, en planta y vista
lateral) de la comblnacldn de los drganos elementales que
constituyen el prlnclplo esquendtico en el cuzl estd basa-
do el alimentador verticals
, - la figura 4 muestra el alimentador vertical
de accionamiento mecénico, visto lateralmente;

- la figiora 5 muestra el alimentedor vertical
de la fig. 4, visto en planta;

- la figura 6 muestra el alimentador vertical

visto por el lado del motor; y
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- la figura 7 representa, de modo mds detalla)
do, el mecanismo de accionsmiento de las ménsvlas girato-
rias,

Con referencia a las figs. 1, 2 y 3, se indi-

ca con el numero 1 la pieza fija de boca o mordaza que se

eleva en forma de columne, de manera gue constituye un medfo

de apoyo y de alineacidn de la pila 2 de losetas cerdmicas)

?ma de pilas més vequedas. Con el mimero 3 se indica iz
pieza mévil de bocs 0 mordaza, cuye funcidn es la de soéﬂé
ner la pila, empujando las losetas inferiores de la pila’
2 contra el fope 1. El nimero 4 indica una de las méngﬁh‘
las, y la otra estd indiceda com el 5 (véanse las figs;éz
¥ 3)s Siempre con referemcia a le fig.'l, e; ndmero Gjﬂ?r
signa dos correas trapezoidales gue constituyen uvne espérl
cie de transportador de cinta, -el cual recibe las losetds
a de 'una en wna, a medida que ven siendo abandonzdas pof"
las ménsulas 4 y 5 y por la pieza de»boca 3. ILeas ménsﬁiéé
4 ¥y 5y la pieza de boca 3 deben tener un movimiento sin-
cronizado de manera que cuando la pila 2 fenga que bajer
por su propio peso y apoyarse con su loseta b nds baja so-
bre les ménsulas 4 y 5, la pieza de boca 3 se halle en po-
sicidn retirzda y, por tanto, toda la pils puedm bajar.,
Aqui es de notar que la piezz mdvil de boca 3 puede blo-
quear las tltimas losetas de la pila 2, pero no la losets.
b mds baja. Por consiguiente, apenss la 1osétaih se apoya|
sobre las ménsulas 4 y 5, sosteniendo toda la pila, la pie
za de boca 3 avanza bloqueando otra vez la pila. En este
momento las ménswlas 4 y 5 giran hacia .abajo, depositando

la loseta b sobre las correes 6, que se la llevan. Asi
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~-termina el ciclo de funcionamiento, pare recomenzar de nuge!
Vo. . | '

Con referencia a las figs. 4, 5 y 6, que ilug
tran, a mero titulo de ejemplo no limitetive y esquemdtico
reducido sl minimo, la forma preferida de realizacidn del
gccionamiento mecdnico, el mimero 7 indica el bagstidor de
‘1a mdquina, que forma une esvecie de bencada vrovista de
fla ménsula 8 sobre la cual va aplicado el motor-variador
?9, que permite modificar a voluntad la velocided de rofé;i
¢ién del 4rbol de salida 10 (fig. 5). Bste dltimo esté
provisto de una rueda dentada 11 que, mediunte la cadens.
12, acciona otra rueda dentade 13. Esta dltima va fijeda,
en el éje o 4rbol 14 goportado por el bastidor 7, y provig
to de la ruedea dentada 15. Esta a su vez, con ls caden51
16, acciona una rueda dentada 17 fijada en el 4rbol 181éoe
portado por el bastidor 7. Los mimero 19 y 20 indican cos
poleas que sostienen las correes 6 y que van aplicadas zl.
drbol o eje 21 soportado por el bastidor 7, con medios no
representados. Diceho Zrbol puede ser accionado por el mo
tor-variador 9, por ejemplo, mediante dos ruedas dentadas
22 y 23 y la cadena 24, o bien por un motor eléctrico inde
pendiente del motor-variador 9. ' |

Los nimeros 42 y 5a designan los ejes de rota
cidn .de las ménsulas 4 y 5. De tales ejes no se han ilus-
trado 1los soportes, que van solidarios del bastidor 7. Ca
da wno de dichos ejes es solidario de la ménsula respecti-
va y esté provisto de una rueds dentada 4b y 5b (figs. 6 ¥y
7) cuya funcidn se indicerd mds adelante,

Siempre con referencia a la fig. 5, se indi-

can en la y 3a dos revestimientog de caucho o de materia
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-c8 una especie de expulsor formado por una pletina de hie-
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a la pieza de boca 3 de la mordeza, para no romper ni da-
Hiar las losetas. En 18a y 18b se indican dos levas solida
rias del eje 18, gue tienen por funcidn la de abrir o apre
tar la pieze mdvil 3 de la mordaza. Con el mimero 25 se
indica el soporte de guia de la pieza de boce 3, que se
desllza por clla. .

' ~ Con referencia a las flgs. 5 y-6, los nimeros
1141 vy 14bh indican dos levas solidarias del eje 14, las Eﬁa
les tienen por funcidn, 8l girar, la de empujar hacia aba—
Jo losw vdstagos dentados o cremalleras 26 y 27, sometidos
g la accifn de unos muelles de hélice 28 que tienden a o)
jarlos hacie arriba, La funcidn de los muelles 28 puedf..
apreciarse mejor en la fig. T.

Con referencia a la figs 4, el numero 29 indi

rro que se desliza por una hendidura adecusda, de formé‘cg
rrespondiente, practicades en la pieza fija 1 de boca o de
mordaza, en correspondencia con la Wltima loseta b de la
pile, esto es, de la loscia que queda apoyada sobre las
ménsulas 4 y 5. Dicho expulsor, 2l deslizerse hacia delan
te, esto es,; hacia la derecha en la fig. 4, separa la lose
ta b, desprendiéndola de la base de la pila 2, en la even-
tualidad de que tenga tendencia a permanecer pegeda o adhe
rida a la pila, cuendo se bajan las ménsulas 4y5. El
expulsor 29 estd accionado mediante el véstago 30, montado
a rotacién o articulacidn en 31 en un soporte (no represen
tado) fijo o solidario del basfidpr 7, 0 también de la c¢o-
lume o boca fija 1 de la mordaza. ILa palanca 30 puede es

tar directamente accionada por las cremalleras 26 y 27 (tac

T
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~bién por una sola) cuando bajan con el fin de sincronizer
los tiempos, de modo que el expulsor entra en accidn sdlo
cuando las ménsulas 4 y 5 estén ya bajadas. Siempre con
referencia a la; fig. 4, la letra ¢ indica una loseta ya

separada de la pila, que es transportade hacia fuera por

po prismdtico de la boca de mordaza 3, que se desliza en

.l soporte de guia 25 y estd sujeto a la accidn de les le-
vas 18a y 18b y, eventualmente, también de un muelle. Comg
es obvio, todas las transmisiones mecédnicas (ruedas denté—
daé, cadenas y levas) estdn calculades de modo que se ob-
tiene un sincronismo perfecto, teniendo los dibujos adjgnw,
tos un cardeter puramente esguemdtico e ilustrativo. Io-..
que ge ha deserito mds arriba e ilustrado en las figures

tiene un cardcter puramente esquendtico o general, por 10.'
que en la realizacidn ordctica podrdn tenerse veriantes y
modificaciones obvias, que seria indtil detallar aqui, sin

por ello salirse del dmbito de la presente invencidn.

o

las correas 6. Con la referencia 25a estd indicado el cuel
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REIVIKDICACIONES

Los puntos de invencidn propia, no nueva, pe-
ro no establecida, practicada ni divulgada en Esneila, que
se nresentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa
tente de Introduccidn, por DIEZ afios, son los que se reco
gen en las reivindicaciones 51gulentes. w

12.- Un aparato alimentador vertical para 14-
setas cerdmicos, caracterizado por estar formado sustancis)
mente por dos ménsulas coplanares, giratorias y contraﬁ@ég
tas, las cuazles pueden adonter la posicidn horizontal y}=
1la vertical girsndo hacia abajo, y estén combinadas -con
dos boces de mordaza, de las cuales una es fija y la otrz
mévil de manera que entre ambas aprietan la pila de 1oéé4
tas, -estando el conjunto dlspuesto por encima de un trans-
portador de dos correas trdPGZOIduleS ¥y combinado de mvéo’
que la boca mdvil de mordaza puede apretar las losetas mds
bajas de la pila, pero no la dltima, de tal manera gue és-
ta puede estar sostenida sélo por las méunsulas, bastando
tnicamente con hacer girar las ménsulas para hacer caer la
¥ltima loseta sobre las correes trapeZoidales, después de
lo cual las ménsulas vuelven & subir disponiéndose horizon

taelmente, la mordaza se abre por wn Instante, deja bajar

28.~ Bl aparato alimentador vertical de la
reivindicacidn 18, caracterizado por el hecho de que la bo
ca fija de mordsza estd prolongada: hacia arriba formando

una especie de columna gue constituye el apoyo y la guiz

i—
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~para el operario cuando éste dispone & mano,_en‘el alimen-
tador, unas pilas sucesivas de losetas, ademfs de lo cual
la boca mdvil de mordaza estd realizéda de maners que pue-
de deslizarse horizontzlmente cn un soporte de guia..
5 _ 38,~ El aparato alimentador vertical de las
reivindicaciones 12 y 22, caracterizado por el hecho de po
der ser accionado mecénicemente, neumédticamente, hidrduli-
camegté y también elecfromagnéticamente; -

48,- El aparato alimentador vertical para lo-
10 setas cerdmices, de las reivindicaciones 12 y 28, caracﬁé#
rizado por estar mecénicamente accionado, y realizado se-
gin los esquemas simplificedos de les figs. 4, 5, 6 ¥ 7;:u
estando accionada la boca mévil de mordeza mediante dos?lg
vas aplicadas a wn drbol soportado por un bastidor, en fgg
15 me de bancada, siendo las ménsulas solidarias de dos érboF
les 0 ejes peralelos también sostenidos por el bastidor ¥
que se hacen girar por medio de un eje paralelo al eje o
4rbol gque acciona la boca mdvil de la mordaza, el éual.es-
t4d provisto de dos levas que &l girar empujan hacia sbajo
20 dos cremalleras, cada una de lag cuales hace girar a su veq
una rueda dentada solidaria del eje de cada ménsula y, por
' tanto, hace girar la ménsula respectiva, comprimiendo di-
chas cremalleras en su carrera de subida dos muelles de hé
lice que solicitan a las ménsules hacia su posicidn inicial
25 apenas la loseta mds baja de la pila cae sobre las correas
de transporte. )

58.- El aparato alimentador vertical para losg
tas cerdmicas, de la reivindicacidn 48, caracterizado pdr
el hecho de que los ejes de las levas estén accionados por

30 un motor eléetrico provisto de variador de velocidad, por

12048
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~ un2 transmisidn mecdnice de ruedes dentadas y éadenas,
calculado el conjunio de modo gue me obtiencn los mandos
sincronizedos segin 1a reivindiceeidn 18,
62.~ El aparato alimentador vertical pars lod
setas cerdmicag, de la-reivindicacidn 48 y la 58, caracte-]
rizado por estar vrovisto de un expulsor que se desliza
por el interior de la boca fija de mordaza y tiene por
funcidn la de separar la Ultime loseta de la pila en el cg
so de que ésta tenga dificultad pam separarse de la proﬁié
pila, acciondndose dicho expulsor cuando las ménsulas ey
t4n en la posicidén de bajedas, utilizando uns palanca ac-
cionada por una de las cremalleras o también por las dosy:
cuando éstas se deslizan hacia abajo. »qii
T72.~ UN APARATO ALINERTADOR VERTICAL PARA ﬁg.
SETAS CERMKICAS. o
. Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian y . .
para los fines que se han especificado. s
Esta Hemoria consta de once hojas escritas a
méguina por una sola cara.
Medrid, 17.05R1973
P.A,
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