
M!N!STEmo DE !NDUSTR!A
M G tS IM  DE LA MOPtEDADMOUSíMAL

ESPAÑA

^  O  ES O

* i=i m  )n p¡*m. 
* / -J COí]*

NUMERO

4 6 7 4  4 1 ^
PECHA O EtPH ESHK'°!978

P M E M H  BE m l t t m M n n

(So) pntomoAOES:
(Q) PECHAN̂UMERO (gl PAIS

2700/77 4 de Marzo da 1.977 Suiza

O^ 7 ) FECHA CHE PJBL!C !OAO

(7 P - / ^  ̂  ̂  ///
W 2Ì PA T EN T E  O E LA  O V E  E S  D!VÍS!ONAH!A

o T )T V L O  C E  LA  !NVEHCtOM

DISPOSITIVO PARA DETECTAR LA DESVIACION COMUN DE UN NUMERO m DE SE­

ÑALES DE CAMBIO ELECTRICAS DE UNA PLURALIDAD n DE SEÑALES DE CAMBIO

(7 t)  SOLICITANT: (S)

BBC AKTIENGESELLSCHAFT BRO^N, BOVERI & CIE.

DOMICILIO OEL SOLICITANT:

Baden, Suiza.

'7 2 ¡ INVENTOR IE S !

ferner Raggenbass, Dipl. Ing.; Kurt Zwar, Ing.

[73 ) TITULAR IE S I

REPRESENTANTE

D. José Miguel Gómez-Acebo y Pombo,

U T IL IC E S E  COM O PR IM ER A  PAGINA D E LA M EM O RIA  <
VM C A *  M O D . S t o *



2

5

10

15

20

25

La presente invención se refiere a un dispositi 

uo para detectar la desviación común de un número m da seña­

les de cambio eléctricas de una pluralidad n de señales de 

cambio alimentadas cada una de ellas a un conductor de señal, 

denominadas a continuación señales AC, da al menos una carac­

terística preestablecida así como a una aplicación del dispo­

sitivo.

En la técnica de seguridad de fallos, conocida 

por el nombre "fale-Safe-Technik", es activado en el momento 

actual un sistema de red de vigilancia con una señal de prue­

ba dinámica, la cual aparece solamente en la salida del sist¿ 

ma de red cuando, entre otras cosas, no se produce tampoco 

ningún fallo de elementos, definidos en un catálogo de fallos, 

en el conmutador de vigilancia. Normalmente tampoco se emplean 

para la recogida y tratamiento de los datos a vigilar disposi^ 

tivos de tratamiento exentos de fallos, por ejemplo calculado 

ra. La seguridad de fallos está, a pesar de todo, asegurada 

por conmutación paralela funcional de varios de tales dispos¿ 

tivcs no exentos de fallos y vigilancia de sus salidas con 

conmutadores exentos de fallos. ¡

Con este objeto es preciso disponer de un dispo 

sitivo que, a su vez exento de fallos, emita en todas las se­

ñales de salida del citado dispositivo de tratamiento, de 

acuerdo con el criterio elegido, una única señal de salida. 

Puesto que, como anteriormente se ha señalado, se emplean se­

ñales dinámicas normalmente como señales de prueba, debe co­

nectar lógicamente tal dispositivo, en el sentido anteriormen 
te citado en dependencia con la señal de salida de los dispo­

sitivos citados, las señales dinámicas presentes a una señal 

de salida.
!!
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3 .

La oresente invención tiene por objeto un dispo 

sitivo de este tipo. Para la resolución del problema anterior 

mente citado se caracteriza porque están previstos medios de 

conmutación que trabajan de tal forma que en el mínimo apare­

ce en la salida del dispositivo una señal de corriente conti­

nua, denominada a continuación señal DC, cuando temporalmente 

conjuntamente al menos m de la n señales AC alimentadas mues­

tran respectivamente máximos y mínimos, que al mismo tiempo 

yacen fuera de al menos un margen de señal preestablecido, y 

porque en el mínimo aparece una señal de salida AC cuando los 

máximos yacen por encima y los mínimos por debajo del margen.

La invención se explicará a continuación mejor 

a modo ejBmplificativo por medio de las figuras.

La figura 1 muestra un diagrama de bloque de 

función del dispositivo según la invención con siete conducto^ 

res de señal conectados, donde para la formación de un crite­

rio de fallo al menos 6 ó 5 de las 7 señales sobre el corres­

pondiente número de conductores de señal serán empleados.

La figura 2 muestra una unidad funcional de un 

dispositivo según la invención según la figura 1.

La figura 3 muestra un conmutador para la reali 

zación del dispositivo según la figura 1 con tres conductores 

de señal conectados, donde el criterio de fallo es determina­

do por medios de señales iguales al menos en dos conductores.

En lo que sigue debe entenderse por el concepto 

"señal dinámica" ó "señal AC" la siguiente definición:

Una señal será calificada como "dinámica" cuando 

alimentada a la unidad conmutada subsiguiente de acuerdo con 

la función, de acuerdo con su frecuencia específica, cumple 

alternativamente sus condiciones de señal de entrada-salida/en
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4

trada.

De forma equivalente se emplearán los conceptos 

de señal eléctrica alterna y señal AC. Frente a ésto están las 

señales "estáticas", o, lo quedes equivalente, señales de co­

rriente continua o señales DC.

Según la figura 1, la cual representa un diagra 

ma de bloque de función del dispositivo según la invención, 

debe explicarse en primer lugar el concepto general de conmu­

tador.

Al dispositivo de detección 1 se conectan siete 

conductoras a vigilar a - g como entradas. La señal de salida 
aparecerá en una salida 0.

Para comprender el funcionamiento del dispositi 

vo de detección 1 deben definirse antes algunos conceptos:

Por una puerta lógica "dinámica" debe entenderse 

una puerta que fundamentalmente muestra entradas de señal pa­

ra señales dinámicas, y que, bajo el aspecto de la conexión 

lógica dada, comprueba la existencia de señales dinámicas en 

estas entradas y en su salida proporciona una señal dinámica 

para"cierto" y una señal estática para "falso".

Por una puerta lógica "estática/dinámica" debe 

entenderse una puerta, que fundamentalmente muestra entradas 

para señales estáticas y dinámicas, y que comprueba la exis­

tencia de señales dinámicas y estáticas en las entradas corres 

pondientes bajo el aspecto de la conexión lógica dada y en su 

salida proporciona una señal dinámica para "cierto" y una se­

ñal estática para "falso".

En la técnica de la seguridad de fallos es nor­

mal además dar las condiciones de un sistema de red que deben 

ser cumplidas en el mínimo, con objeto de que el sistema de
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red prooorcione una de las señales de salida correspondiente 

a la definición "cierto" ó "correcto". Considerado de este mo 

do por ejemplo representa q de n sistemas de red de conexión 

un sistema de red que solamente da una señal de salida corres, 

pondiente "correcto", cuando al menos en q de sus n entradas, 

están presentes señales correspondientemente "correcto".

La definición empleada a continuación se rela­

ciona sin embargo con la cuestión de cuantas condiciones al 

menos no deben cumplirse para que el sistema de red de una se 

nal de salida correspondiente "falso". Asi se entenderá aquí 

por m de n sistemas de red un sistema de red que solamente da 
una señal de salida correspondiente "falso", cuando al menos 

m de sus n entradas muestran señales de entrada "falso". Es­

tas definiciones pueden relacionarse entre si por medio de la 

combinación

m = n - q

El dispositivo de detección 1 es una unidad ló­

gica "dinámica" según sus entradas y salidas. En el caso de 

que sean las siete, en general las n, señales de entrada de 

los, en general n, conductores a - g dinámicas, será igualmen 

te la señal de salida en la salida 0 dinámica. La señal de sa_ 

lida será estática cuando por ejemplo las señales de al menos 

seis de las siete entradas son estáticas, en general en m de 

las n entradas. La elección de m puede efectuarse por medio 

de medidas de conmutación, como se explicará a continuación.

El dispositivo de detección 1 comprende, según 

el número de conductores conectados a - g, un número de unida 

des funcionales iguales 3 (figura 2), por ejemplo siete. Cada 

una de estas unidades funcionales 3 comprende un inversor di- 

námico/estático 5, al cual está conectado respectivamente uno
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de los conductores de entrada a - g, en una entrada AC E ^  .

El inversor 5 invierte la señal dinámica alimentada a través 

de la entrada E^, en primer lugar en una señal de salida es­

tática en-la salida estática Ag_ y, en segundo lugar propor­

ciona respectivamente una señal dinámica de igual frecuencia

que la señal en la entrada E^. en una salida dinámica A„ .5*̂
Las señales de salida dinámicas en las salidas A-^, se alimen5 —
tan respectivamente a una unidad Y estática/dinámica 7, la 

cual junto a una entrada dinámica Ey^ muestra respectivameri 

te una entrada estática Ey .

La salida Aŷ _, de la unidad Y 7 forma la sali­

da AC de cada una de las unidades funcionales 3. Su salida Dt 

está formada por la salida A ^  del inversor 5 y su entrada DC 

por la entrada E„ de la unidad Y 7. La entrada DC finalmenteÍS
está formada por la entrada E^. del inversor 5.

La elección de m se efectúa por medio de las co 

nexiones correspondientes de las salidas estáticas A- con las 

entradas estáticas Ey entre las unidades funcionales 3.

En la figura 1 se representa en primer lugar el I
!

conmutador para m = 6, en general para m = n - 1. Cada salida 

estática Ag_ de las unidades funcionales 3 está conectada, in­

tercambiada cíclicamente, con la entrada estática Ey de otra 
unidad funcional 3.

Las salidas dinámicas Ay^, de las unidades fun­

cionales 3 son alimentadas conjuntamente a una puerta dinámi­
ca O 9.

La puerta O 9 da en la salida O del dispositivo 

de detección 1 una señal dinámica cuando al menos en uno de 

los conductores de entrada Ay_  ̂ está presente una señal dina

!T) 3- C#3 w
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En el caso de que sea estática una señal en una 

de las entradas E^, del inversor 5, por ejemplo en el conduc­

tor a, en primer lugar no aparecerá una señal de salida diná­

mica en la salida dinámica A- de la unidad funcional 3 con-7"-'
siderada. En segundo lugar se provocará el que, puesto que no 

existe tampoco una señal de salida en la salida estática Ag 

de la unidad funcional citada 3, en una segunda unidad funcio­

nal 3 la señal de entrada dinámica existente en E^,, por ejem 

pío por el conductor b, no sea señalada en la salida Â _̂, y 

por tanto lo sea en el conmutador 0 9.

Con esto se pone de manifiesto el que cuando no 

exista señal dinámica en uno de los conductores de entrada a - 

- g, las señales de salida dinámicas A^^. de dos unidades fuin 

cionales 3 y por tanto dos entradas de la puerta 0 9 sean es­

táticas. En el caso de que en seis de las siete entradas a - g 

las señales sean estáticas, serán las siete entradas de la 

puerta 0 9 estáticas, de modo que la señal de salida en la sa 

lida 0 del dispositivo de detección 1 será igualmente estáti­

ca.

En la figura 1 se muestra además en trazos, co­

mo las salidas estáticas A^_ están conectadas con entradas es 

táticas de la unidad funcional 3, con objeto de que el dispo­

sitivo de detección 1 dé una señal estática, cuando al menos 

en cinco de los conductores de entrada a - g las señales E ^  

sean estáticas simultáneamente. Para esto está conectada, cí­

clicamente para todas las unidades funcionales 3, cada salida 

estática A-. de una primera unidad funcional 3 tomada comoOs
ejemplo, respectivamente a una entrada estática E ^  de otra 

unidad Y estática/dinámica 11, cuya entrada dinámica está co­

nectada con la salida de una unidad Y 7, cuya señal de entra-
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da estática no es suministrada por la citada unidad funcional 

3 considerada. Con esto provoca la caída de la señal dinámica 

en uno de los conductores a - g, por ejemplo en el conductor 

a, en primer lugar también a través de la puerta 7 la caída 

de la señal de salida dinámica en A-. en la unidad funcional 

3 según el conductor b, y después también, a través de la puer 

ta Y 11 correspondiente estática/dinámica, la caída de la se­

ñal de salida dinámica en el conductor A ^  de la unidad fun­

cional 3 correspondiente al conductor c.

mediante el intercambio cíclico provoca la caí­

da de una señal dinámica en una de las entradas E^/ del dispo 

sitivo de detección 1 la caída total de tres señales dinámi­

cas Ay_^ en la entrada de la puerta 0 9. La salida de la puer 

ta 0 9 y con ello del dispositivo de detección 1 es pues en­

tonces estática cuando cinco de sus siete entradas simultanea 

mente son estáticas.

De esto se desprende que en la conexión Y cícli 

ca de una salida estática A^ con n - m salidas dinámicas A ^  

del número correspondiente de unidades funcionales 3 del dis­

positivo de detección 1 dará entonces una señal de salida es­

tática en la salida 0, cuando al menos m de las n señales en 

los conductores de entrada sean estáticos simultáneamente.

En la figura 3 se muestra una disposición de 

conmutación que da una señal de salida estática cuando al me­

nos dos de las tres señales de entrada son estáticas simultá­

neamente. Los bloques funcionales correspondientes a las figu 

ras 1 y 2 están mostrados en trazos.

El conmutador comprende las tres unidades fun­

cionales iguales 3, da modo que a continuación, por generali­

zación de las referencias de posición, serán descritas en ge-

!
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neral. La unidad da detección 1 comprende tres entradas 1̂ ,

Ip, IgF las cuales, correspondientemente a las entradas a - g 

de la figura 1, están conectadas respectivamente a una unidad 

funcional 3. Los elementos de conmutación de las tres unida­

des funcionales están indicados con referencias de posición 

X^, donde los índices r se refieren a la correspondiente en­

trada I . r
La señal en una entrada I es conducida a tra-r

ves de un divisor de tensión R „ y R , directamente a la salír3 ' r4 —
da A-^ de la unidad inversora 5. A través de una resistencia-

-base R , se conduce la señal alimentada al conductor I a rl r
continuación a la base de un transistor cuyo emisor está

conectado a potencial de tierra, y cuyo colector está conecta

do a un potencial de tensión continua V a través de una re­ce
sistencia colectora Rrz

El transistor está cargado por medio de un

bucle de resonancia-serie, el cual está constituido por una 

capacidad y la impedancia del primario de un transforma­

dor T El arrollamiento secundario del transformador T . es 

ta conectado a los bornes de un alternador de un conmutador

de crestas con diodos G - hasta G Uno de los bornes delrl r4
rectificador del conmutador de crestas está conectado a poteri 

cial de tierra. Paralelamente a los bornes del rectificador 

del conmutador de crestas está conectado un condensador de 

cresta C La salida del rectificador del conmutador de eresr2 -
tas forma la salida estática Ag .

En el caso de que esté presente una señal diná­

mica en la entrada I aparece en la salida A-^. igualmenter &
una señal dinámica con una amplitud correspondiente a la reía 

ción de distribución del divisor de tensión formado por medio
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A través de la tensión Cut-off y de saturación

U y U del transistor V se define un margen de señal. En el e s r
caso de que ambos puntos extremos de la señal dinámica, ali­

mentada en la correspondiente entrada 1^, estén por encima o 

por debajo de este margen, el transistor cierra o conduce 

permanentemente. En el caso de que los puntos extremos estén 

dos a dos por encima o por debajo del margen, el transistor 

Vp será conmutado para conducir o cerrar de acuerdo con el 

ritmo de la señal dinámica.

De acuerdo con la forma de trabajar de los trati 

sistores se deduce que las condiciones anteriormente citadas 

son condiciones suficientes en el sentido de que el transis­

tor también en otros casos será permanentemente mas o menos 

conductor, respectivamente mas o menos no conductor, o de 

acuerdo con el ritmo de la señal dinámica será conmutado mas 

o menos conductor y no conductor. En el caso particular de 

que estén los puntos extremas dentro del margen, el transis­

tor se mantendrá* en una zona activa. El que en este caso sea 
suficiente una amplitud de señal dada para generar una señal 

estática, suficiente para la unidad funcional 3 siguiente, dt! 

pende ampliamente del comportamiento de transmisión del trans 

formador y rectificador así como del valor de umbral de la e¡n 

trada Ey estática subsiguiente.

De acuerdo con la proporción de la frecuencia 

de conmutación del transistor V y de la frecuencia de reso- 

nancia de bucle de resonancia-serie, formado por y la im- 

pedancia del primario del transformador, se alimentará una 

tensión alterna a los bornes de tensión alterna del conmutador 

de cresta. Esta tensión es rectificada por dos vías, de modo30
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que una tensión continua aparece en la salida estática A .5=
Puesto que en empleos diferentes, las señales 

dinámicas alimentadas a las entradas 1̂  pueden mostrar dos 

frecuencias especificadas, el bucle de resonancia-serie, for­

mado por y la impedancia del primario, está dispuesto de 

tal forma que su frecuencia de resonancia sea lo mas simétri­

ca posible entre las frecuencias especificadas, de modo que 

para ambas frecuencias empleadas se aseguren para el transfor 

mador y el conmutador de cresta subsiguiente comportamien^ 

tos iguales de transmisión.

Según la figura 1 se alimenta la salida dinámi­

ca del inversor Ag^ a la unidad Y 7 estática/dinámica.

En el ejemplo de realización según la figura 3 

esta unidad Y 7 comprende un transistor cuya base forma

la entrada dinámica E - ^  . El emisor del transistor V - está7 r2 .
conectado a potencial de tierra. El colector se alimenta a

través de una resistencia colectora R - a la entrada estáticar5
E- . El colector del transistor V „ está además directamente f= r¿
enlazado con la base de otro transistor V cuyo emisor a sur3
vez está conectado a potencial de tierra, y cuyo colector for 

ma la salida dinámica A^^.

En este conmutador es inmediatamente visible 
que solamente aparecerá en la salida dinámica A^^, una señal 

dinámica, cuando en primer lugar una señal dinámica en la en­

trada del detector I orovoque la conmutación del transistorr
V donde, teniendo en cuenta el divisor de tensión R R ,, r2 r3 r4'
deban cumplirse análogamente las condiciones anteriormente in_ 

dicadas para y cuando, en segundo lugar, aparezca a tra­

vés de la entrada E^_ de tensión continua, una tensión conti­

nua en el segmento colector-emisor del transistor V En elr2

ii
i

t
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caso de que caiga bien la señal dinámica en la salida. A-^,, y 

con ello en la entrada E ^  , o bien la señal estática an la 

entrada Ey_, no aparecerá en la salida dinámica A^^, ninguna 

señal dinámica.

La salida estática A^_ de una unidad funcional

3 conectada al conductor de entrada I está conectada, segúnr
la figura 1, intercambiada cíclicamente de forma correspon­

diente para todas las unidades funcionales 3, con la entrada 

estática Ey de una unidad funcional 3 ulterior. En caso de

que caiga la señal dinámica en uno de los conductores I , cae-r
rá correspondientemente la señal dinámica en la salida dinámi 

'ca correspondiente A^^, conjuntamente, y puesto que en la uni 

dad funcional 3 considerada tampoco aparece ninguna tensión 

continua en la salida estática A^_, se impedirá igualmente, 

en una segunda unidad funcional 3, el qua aparezca la señal

de entrada dinámica alli existente en la salida dinámica A^_

conectada. En cualquier caso las puertas Y cftáticl.s/dinámicas, 

ulteriormente previstas según la puerta 11 de la figura 1, de 

ben .construirse por ejemplo de forma análoga a las puertas 7 

de la figura 3.

Las salidas dinámicas A^^. de la unidad Y 7 mos

trada en la figura 3 están todas conectadas a un nudo sumato-

rio 10, el cual está conectado, a través de una resistencia

R-,, al potencial de tensión continua V .De este modo actúa 01 cc
la resistencia R ^  para todos los colectores de los niveles

de salida de las unidades Y V „ como resistencia colectora.r3
Entre el nudo sumatorio 10 y el potencial dB tierra es siem­

pre detectable una señal dinámica, la cual fluctúa aproximada

mente entre cero y V , cuando uno de los tres niveles de sa-cc
lida de las unidades Y es conmutado, y los restantes niveles

t.

t
!
!

¡
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de salida son conmutados de forma no conductora. Por medio de 

la conxesión de las salidas estáticas con las entradas ejs 

táticas Ey se consigue el que en el nudo sumatorio 10 no sea 

ya detectable ninguna señal dinámica cuando dos de las tres 

señales de entrada son simultáneamente estáticas en los con­

ductores I .r
A través de la estabilización del bucle de reso 

nancia-serie formado por y la impedancia del primario del 

transformador asi como la constante de tiempo procedente 

del condensador de cresta C - y de la resistencia colectora 

Rpg de la unidad funcional alimentada 2, se predetermina du­

rante cuanto tiempo puede faltar una señal dinámica en las en 

tradas 1̂  hasta que esta falta sea detectada por medio de una 

caída de la tensión continua modificadora de la función en la

salida estática A- .
5s

En la figura 3 se ve que debe asegurarse el que

cuando una de las señales de entrada I sea estática, el ni-r
vel de salida correspondiente de la unidad Y 7 permanezca coji

mutado de forma no conductora. Esto puede conseguirse sin mas

por medio de elementos de conmutación que están preconmutados

con el dispositivo de detección 1. En la figura 3 está mostra^

do en forma de trazos como ejemplo una conmutación de este tj.

po para la entrada 1̂ . Si se conecta la señal a vigilar de

forma transformada en el conductor de entrada, por ejemplo

con un transformador T^, cuyo arrollamiento secundario está

conectado en serie a la entrada I y unilateralmente a un po-r
tencial positivo, se conseguirá asegurar el que en el caso de

que caiga la señal dinámica en cualquier caso sea alimentada

una tensión 0C positiva a la entrada I .r
El mismo objeto se consigue desconectando la en
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trada del transistor de tipo DC, de la salida del tran­

sistor Vp2 * Esto puede efectuarse fundamentalmente con un ele 

mentó de paso alto HP, como se ha representado en trazos en 
la figura-3.

Desde luego es conveniente para el empleo de 

dos frecuencias, como se ha descrito anteriormente, el pre- 

veer en lugar de un elemento de paso alto un elemento de paso 

de banda para la desconexión DC.

Por medio de estas medidas se asegura el que el 

nivel de salida de la unidad Y 7 solamente pueda ser est¿ 

tica de forma no conductora.

Por la construcción del conmutador de la figura 

3 se puede apreciar que una inversión de fase de una de las 

señales de entrada con respecto a las otras señales de en­

trada es suficiente para que la salida 0 de la unidad de de­

tección 1 sea estática. Un desplazamiento de fases de las se­

ñales de entrada I , entre sí, provoca una modificación der
las proporciones en los tiempos de las semiondas de señal po­

sitivas y negativas en la salida 0 del dispositivo de detec­

ción f.

De este modo puede detectarse también un* compor

tamiento anormal de este tipo de las señales de entrada con

medios correspondientes de aplicación.

En adelante debe señalarse que pueden tomarse

medidas, por ejemplo por diferentes contra-conexiones de los

transistores V y V -, de las diferentes unidades 3, para con r r¿
seguir en las diferentes señales de entrada I condicionesr
cualitativamente diferentes "cierto"/"falso".

Para el ejemplo de realización según la figura 

3 se encontraron los valores siguientes preferentes para los j

)

í
!
í

!

:
!
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elementos de conmutación:

R i rl
= 3,9kJ*u

*^r2
= 0,181<JT.

"r3 = l,5k<n.

"r4 = 0,82k^-

"r5
= 5 , 6 k ^

% 1 = 0,22k^-

' n
= 10 nF

'r2 = 150 nF ..

Descrita suficientemente la naturaleza del in-

vento, así como la manera de realizarlo en la práctica, debe 
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indicadas 

son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no a.l 

taren su principio fundamental.
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REIVINDICACIONES

13.- Perfeccionamientos en dispositivos para da, 

tectar la desviación común de un número m de sartales de cam­

bio eléctricas de una pluralidad n de señales de cambio, ali­

mentadas respectivamente a un conductor de señal, en adelante 

denominadas señales AC, de al menos una característica prede­

terminada, caracterizados porque están previstos medios de 

conmutación que trabajan dé tal modo que, en el mínimo, apare 

ce en la salida del dispositivo una señal de corriente conti­

nuaren adelante denominada señal DC, cuando temperalmente 

conjuntamente al menos m de lasn señales AC alimentadas pre­

sentan respectivamente máximos y mínimos, que al mismo tiempo 

están por fuera de al menos un margen de señal preestablecido 

y porque en el mínimo aparece una señal de salida AC cuando 

los máximos están por encima y los mínimos por debajo del mar̂  

gen.

-- ' .23.—  Perfeccionamientos según la reivindicación

1, caracterizados porque cada conductor de señal está conecta 

do a medios de conmutación los cuales comprenden respectiva­

mente:

- una entrada para señales AC, en adelante deno 

minada entrada AC (E<^), a la cual está conectado el conduc­

tor de señal,

- al menos una entrada para señales DC, en ade­

lante denominada entrada DC (E^ , E ^  ),

- una salida para señales AC, en adelente deno­

minada salida AC (A^^), y

- una salida para señales DC, en adelente deno­

minada salida DC (Ag_), y porque los medios de conmutación co 

nectádos respectivamente a los conductores están construidos
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de tal forma que no aparece una señal AC en la salida. AC 

(Ay^,) ni una señal de magnitud preestablecida en la salida 

DC (A- ) cuando la señal alimentada a la entrada AC (E^) se 

aparte del carácter preestablecido, y porque además en la sa­

lida AC (Ay^.) solamenta aparece una señal AC cuando an pre­

sencia de una señal AC en la entrada AC (E^.), aparecen seña­

les DC de magnitud preestablecida en las entradas DC (E^ , 

E^_) previstas.

33.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

2, caracterizados porque las salidas AC (Â ,̂ ,) de todos los 

conductores se conectan a medios de conmutación conmutados fne 

dios de conexión 0, y porque estos medios de conexión traba­

jan de tal modo que en su salida (o) aparece una señal AC du­

rante tanto tiempo como esté presente en al menos una de las 

salidas AC (A^_,) una señal AC.

4S.- Perfeccionamientos .stegún la reivindicación 

2, caracterizados porque los medios de conmutación conectados 

a los conductores comprende cada uno de* ellos un inversor AC- 

—CC. *

5a.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

2, caracterizado porque los medios de conmutación conectados 

a los conductores comprenden respectivamente medios de cone­

xión con una primera entrada conectada directamente al menos 

con la entrada AC (E^.); y con al menos una entrada 0C (E^ ), 

a continuación con una salida AC (A^^,), y porque los medios 

de conexión trabajan de tal forma que en presencia de una se­

ñal AC en la entrada de AC aparece solamente una señal AC en 

la salida AC de los medios de conexión cuando en sus entradas 

DC previstas (E^_, E ^  ) existen señales DC de magnitud pre­

establecida. !
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68.- Perfeccionamientos según la reivindicación

4, caracterizados porque el inversor comprende al manos un

transformador (i y medios de rectificación (G . a Gri rl r4
7§.- Perfeccionamientos según la reivindicación

6, caracterizados porque al menos parte del arrollamiento pri 

mario y/o secundario del transformador (T^) forman parte de 

un paso de banda, para formar la transformación del transfor­

mador al medio de rectificación para al menos dos frecuencias.

8a.- Perfeccionamientos según la reivindicación

7, caracterizados porque el paso de banda comprende al menos 

un bucle de resonancia-serie.

93.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

4, caracterizados porque el inversor comprende medios de tra­

tamiento (Vp) para una señal AC alimentada.

loa.- Perfeccionamientos según la reivindicación 

3, caracterizados porque están conmutados respectivamente en­

tre los conductores conectados y las entradas de los medios 

de conexión 0 miembros de paso de bando y/o de paso alto (1^^, 

HP), para conectar estas entradas tipo DC de los conductores 

conectados y en cualquier caso conseguir al menos para dos 

frecuencias idénticas proporciones de transmisión.

lia.- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 5, caracterizados porque los medios de conexión compren­

den al menos un elemento de conmutación (V^g) ' cuya entrada 

de mando está conectada activamente con la entrada AC (E^,) y 

cuyo segmento de mando está conmutado entre una de las entra­

das 0C previstas (Ey , E ^  ) y una conexión con potencial de 

alimentación.

12§.- Perfeccionamientos según las reivindica­

ciones 3 y 5, caracterizados porque los medios de conexión
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comprenden al menos un elemento de conmutación cuya en­

trada de mando está conectada con la entrada AC (E^,). y por­

que los segmentos comandados de los elementos de conmutación

(V „) están conectados paralelamente a los medios de conmuta- 
r3

ción conectados a los conductores y unilateralmente están co­

nectados a una conexión con potencial de alimentación, para 

formar las unidades de conexión 0.

13a.- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 2, caracterizados porque la salida DC (A^_) de cada uno 

de los conductores de señal conectados a un medio de conmuta­

ción están conectados con una entrada DC de medios de conmuta 

ción, que al menos están conectados a otro conductor de se­

ñal.

148.- Perfeccionamientos según la reivindica­

ción 1, caracterizados porque los medios de conmutación traba 

jan de tal forma que modificaciones de fases y/o de frecuen­

cias de una o varias señales alimentadas con respecto a las 

otras señales alimentadas modifican la señal de salida (ü).

153.- Dispositivo para detectar la desviación 

común de un número m de señales de cambio eléctricas de una 

pluralidad n de señales de cambio, tal y como queda sustan­

cialmente descrito en la presente Memoria e ilustrado en los 

adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de 19 hojas escritas a má­

quina por una sola cara.

Madrid
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