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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se describe un dispositivo vacﬁomultiplicador de fuer
za que incluye un cuerpo principal, una placa de pistdn que re
cibe la fuerza de presiln diferencial ‘que se produce entre dos
cé&maras definidas en el cuerpo principzl, un cuerpo de vilvula
de forma cilindrica gue incorpora en &l un dispositivo de valvu
la para conectar o interrumpir la comunicacién entre las dos
cédmaras y entre una de las cémaras y la atmbsfera, y una cong
xi6n del tipo de bayoneta entre la placa de pistfén y el cuerpo
de vélvula, caracterizado por la mejora que inmluye un elemento
de control de rotacifén que estd@ sujeto en la placa de pistén,

y una parte del elemento de control de rotacidn estd adaptado
para acoplarse con\gl cuerpo de valvula con el fin de limitar
la rotaci6n relativa entre el cuerpo de vélvula y la piaca de
pistdn para impedir la desconexifn del conector del tipo de
bayoneta.

DESCRIPCION GENERAL DEIL INVENTO

El presente invento se refiere a un dispositivo va
cuomultiplicador de fuerza destinado a ser utilizado en un sig
tema de freno hidr&ulico para;vehiculo o en un sistema parecido.

En los dispositivos vacuomuitiplicadores de fuerza
del tipo en el cual un pistdn de accionamiento del dispositivo
vacuomultiplicador de fuerza consiste en unléueypo de vdlvula
situado en una parte generalmente céntrica de un cuerpo princi
pal del dispositivo vacuomultiplicador de fuerza y en una placa
de pistdn que rodea el cuerpo de vilvula para recibir la fuer
za de presibn diferencial que actfa a través de un diafragma,
se suele sujetar la placa de pist6n en el cuerpo de la vdlvula
por medio de una pluralidad de tornillos, intercalando entre
ellos }a circunferencia interna del diafragma. A este efecto,

los tornillos Se enroscan generalmente en unos agujeros rosca
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dos formados en la placa de pistfn, hacié&ndolos pasar a través
de unos agujeros pasantes respectivos formados en la placa de
émbolo, pero, ya que un conducto de aire estd formado en el
cuerpo dc la v&lvula para hacer comunicar los lados opuestos
del diafragma en el estado inactivo del dispositivo, és preci
so situar los agujeros roscados fuera del conducto de aire, lo
que aumenta el difmetro del cuerpo de la védlvula. Ademds, la
profundidad o la longitud de los égujeros roscados debe ser
suficientemente importante para soportar una fuerza de apriete
predeterminada y, por tanto, se aumentari el espesor del cuer
po de la vAlvula. Los agujeros roscados recib%rén la fuerza de
apriete, asf como las fuerzas térmicas cuando el cuerpo de val
vula estd& hecho de ;esina sintética, dando lugar a problemas
de resistencia. Ademds, ya que la cabeza de los tornillos so
bresalen de la superficie de la placa de pistén; existen pro
bleras para reducir el tamaifio del dispositivo.

Con el fin de superar los problemas mencionados més
arriba, se ha propuesto un dispositivo vacuomultiplicador de
fuerza que incluye, como se describe en la solicitud de modelo
de utilidad japonésa n° 178794/75, una placa de pistdn que re
cibe la fuerza de presibn diferencial que actfia entre dos cémg
ras definidas en un cuerpo principal del dispositivo vacuomul
tiplicador de fuerza, un cuerpo de vilvula de forma cilindrica
que incluye un aispositivo de vélvula para establecer orinterrug
pir la comunicacibn entre las dos cémaras y entre una de las c§
maras y la atmbésfera, estando formadas una abertura y una por
cidén de cabeza en la parte cenﬁral de la placa de pistdén y en
una extremidad del cuerpo de la védlvula respectivamente, con
una confiéuracién especificada de tal manera que la porcifn de

cabeza pueda adaptarse a la abertura solamente en una posicién
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relativa especificada entre estos elementos, y estando una
porcién de cuello formada en uné Zona contigua a la porcién
de cabeza de tal manera que pueda situarse de manera giratoria
en la akertura de la placa de pist6n, con lo cual, la placa

de pistbn, el diafragma y el cuerpo de vdlvula, se sujetan
conjuntamente haciendo pasar la porcibn de cabeza del cuerpo
de vélvgla a través de la abertura formada en la placa de pis
tén con el diafragma intercalado entre el cuerpo de valvula y
la placa de pistdn y, a continuaciéﬁ, haciendo girar la placa
de pistdn alrededor de la porcidén de cuello del cuerpo de vdl
vula en un &ngulo predeterminado. Sin embargo, la rotacidn re
lativa entre el cuerpo de vdlvula y la placa de pistén después
de la operaci6n de\fijacién se impide solamente por la friccién
del diafragma en la direccidn de su espesor. Después de un lar
go periodo de utilizacién, se ha observado una dificultad que
consiéte en que el cuerpo de vdlvula y la placa de pistén gi
ran el uno respecto al otro debido a las vibraciones y a la re
duccidén de la friccibn en razbn de la fatiga permanente del
diafragma, y por tanto, en el.peor de los casos, la placa de
plstén puede separarse del cuerpo de vilvula.

Un objeto del presente invento consiste en subsanar
los inconvenientes mencionados mis arriba situando un elemenio
de control de rotacifn en la plaéa de pistén con el fin de con
trolar la rotacién relativa entre la placa de pistén y el cuer
po de vdlvula, de tal manera que cuando la porci6én de cabeza
formada en el cuerpo de vdlvula ha pasado a través del ovifi
cio formado en la placa de pistén y cuando la placa de pistén
ha sido girada con relacidn al cuerpo de vdlvula un &ngulo pre
determinaao, el elemento de control de rotacifén puede acoplarse

«

con la superficie periférica externa de la porcibén de cabeza
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del cuerpo de vilvula para controlar la rotacibn relativa entre

.estos elementos, dentro del &ngqulo predeterminado.

El presente invento se describiré detalladamente ha
ciendo rcferencia a los dibujos adjuntos que ilustran a titulo
de ejemplo algunos modos de realizacién del presente invento,
y en los cuales: .

~ La figura 1 es una vista en seccidn transversal lon
gitundinal de un dispositivo vacuomultiplicador de fuerza de
acuerdo con el presente invento;

la figura 2 es una vista lateral ampliada que repre
senta la porcibn esencial del presente invento;

la figura 3 es una vista en seccifén transversal toma
da alo largo de la iinea III-IIX de la figura 2:

las figuras 4 y 5 son unas vistas similares a las fi
guras 2 y 3 pero que representan otro modo de réalizacién del
presente invento, y

la figura 6 es una vista que representa otra forma
modificada del presente invento.

En la figura 1, el dispositivo vacuomultiplicador de
fuerza incluye un cuerpo principal 1, un cuerpo de vélvula 2,
soportado de manera deslizante en un elemento de cierre de es
tanqueidad 2' sujeto en el cuerpo principal 1, una placa de
pistén 3, un diafragma 4 que divide el interior del cuerpo prin
cipal 1 en dos clmaras A y B y que cooperancon la placa de pis
tbn 3 para recibir la fuerza de presién diferencial. Eﬁ la ex
tremidad interna del cuerpo de v&lvula 2,se ha previsto una
porcibén de cabeza 2a con una seccidn transversal no circular
gue se ilustra en la figura 2, y una abertura 3a que tiene una
configuraéidn que corresponde a la de la porcifn de cabeza 2a

-

estd formada en la porcién central de la placa de pistdén 3, de

—————— - .
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tal manera que la porcibn de cabeza 2a del cuerpo de vdlvula 2
pueda ser introducida en la abertura 3a de la placa de pistbn
3 con una relacidn de posicidn especificada entre estos elemen
tos. La configuracifn de la porcibfn de cabeza 2a del cuerpo de
vilvula 2 vy de la abertura 3a de la placa de pistdn 3 puede ser
definida como siendo cualquier forma no circular.deseada que
tiene un circulo inscrito de dimensidn adecuada, tal como un
cuadrado, un hex&gono, un octigono © un circulo con una porcibn
recortada o saliente en una parte de su periferia de tal mane
ra que puedan adaptarse mutuamente con una relacibn de posicién
predeterminada. Una porcifén de cuello 2b est& formada en una
zona contigua a la porcién de cabeza 2a del cuerpo de vilvula
2 para permitir la rotacidn de la placa de pistén 3 en ella
cuando la porcidn de cabeza 2a del cuerpo de védlvula 2 ha pasa
do a través de la abertura 3a de la placa de pistén 3. La con
figuracidn de la seccifn transversal de porcién de cuello 2b
puede tener cualquier forma adecuada que permita la rotacién
relativa de la placa de v&lvula 3 cuando la porcidn de cuello
2b estd situada en la abertura 3 aunque, preferentemente, se
determina como siendo el cfrculo insciito de la porcién de ca
beza 2a para obtener una mayor resistencia. Un saliente anular
o apoyo 2c¢ estd formado en una zona contigua a la porcibn de
cuello 2b para cooperar con la placa de pistdn 3 en la sujecibn
de‘la circunferencia interna del diafragma 4 entre ellos. Un
saliente anular 4a esti formado en la circunferencila interna
del diafragma 4 que sobresale, como se representa en la figura
3, en la direccidn del espesor del diafragma cuando no se apli
ca una fuerza de compresién.

Por consiguiente, un pistén de accionamiento segfin

el invento se constituye situando la circunferencia interna del
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diéfragma 4 en el saliente anular 2c del'cuerpo de vélvula 2,
adaptando la porcidn de cabeza 2a del cuerpo de vélvula 2 en

la abertura 3a de la placa de pistén 3 manteniendo entre estos
elementos una relacibn de posicibn angular especificada, empu
jando lé;placa de pist6én 3 hacia el eje del cuerpo de v&lvula

2 en contra de la fuerza elfstica de la porcibn circunferencial
interna del diafragma 4 de tal manera que la porcibén de cabeza
2a del cuerpo de vdlvula 2 pase completamente a través de la
abeiiura 3a de la placa de pistbn 2, y haciende girar la placa
de pis£6n 3 alrededor de la porcibn de cuello 2b en un &ngulo
predéterminado. En el modo de realizacién que se representa en
la fiqgura 2, es posible sujetar el diafragma 4 entre la placa
de pistén 3 y el cuerpo de vdlvula 2, haciendo girar la placa
de pistbén 3 en un &ngulo adecuado inferior a 90° (preferentemen
te igual a 45°), estando el diafragma mantenido por la elastici
dad de la porcidn circunferencial interna, en particular del
saliente anular 4a del diafragma 4. En este modo de realizacibn
el saliente anular 4a puede ser omitido formando un saliente
anular en la circunferencia interna de la placa de pistdén 3 en

el lado del diafragma 4. De este modo, el pistén de accionamien

‘to de acuerdo con el presente invento incluye el cuerpo de vél

vula 2, el diafragma 4 y la placa de pistdén 3 sujetos integral
mente, sin utilizar tornillo o elementos parecidos, haclendo
girér la placa de pistén 3 con relacibn al cuerpo de vélyﬁla 2
en un &ngulo predeterminado (conexifn del tipo 1laﬁado de bayo
neta). A continuacidn, la porcién circunferencial externa del
diafragma 4 se sujeta entre las porciones de cuerpo principal
la y 1b.

En los dibujos, se representa en 4' un anillo adapta

do en un surco anular formado en el diafragma 4 para impedir

e A St vty W e et 4 e et e ——————co——_
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la afluencia del material de la porcidn circunferencial inter
na del diafragma 4 en una direccidn orientada radialmente hacia
el exterior, bajo el efecto de una fuerza de compresitn produ
cida a partir de la placa de pistbn y del cuerpo de vdlvula y
5ajo el efecto de una fuerza de tensibn que actfia sobre la par
te radialmente externa del diafragma durante la utilizacidn
del dispositivo vacuomultiplicador de fuerza.

El disposifivo vacuomultiplicador de fuerza incluye
adem&s unas palancas de reaccifn 7 y unos pacaderes 8 interca
lados entre una placa de cubierta 9 y una placa 10..Unas ufietas
%9a formadas en la placa de cubierta 9 estén introducidas en los
agujeros 1l0a formados en la placa 10 para conectar integralmen
te estas placas. La placa 10 incluye adem&s una pestafia 10b
que penetra en un surco anular 2d del cuerpo de vilvula 2, y
una porcidn de ufieta 10d que estd adaptada para entrar en con
tacto con la parte de superficie periférica externa 2e de la
porcidn de cabeza 2a del cuerpo de vdlvula 2, con el fin de
controlar la rotacidn relativa entre el cuerpo de ﬁalvula 2 y
la placa de pist6n 3. Concretamente, la placa 10 se aplica so
bre la superficie izquierda del cuerpo de vdlvula 2 y de la
placa de pist6n 3, seglin se ve en la figura 1, después de gque
el pist6n de accionamiento ha sido ensamblaéo de la manera des
crita mis arriba de tal manera que la pestafia 10b de la placa
10 se-adapte en el surco 2d del cuerpo de vdlvula 2 para con
trolar la relacidn de posicidn relativa entre la piaca de pis
tén 3 y la placa 10 en una direccidn radial y de modo que la
porcibn de ufieta 104 de la placa 10 penetre en uno de los espa
cios 11 formados entre la placa de pistén 3 y el cuerpo de v&l
vula 2qconecth;do mutuamente estos elementos de tal manera que

la porcidn de ufieta 10d de la placa 10 se sitfie en un punto ad
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yacente a una porcibn periférica externa generalmente plana 2e
de la porcidn de cabeza 2a del cuerpo de védlvula 2. En estas
condiziones, la porcif6n de ufieta 104 -se axtiende, como se ve
claramente en la figura 3, hasta una posicidn adyacente a la
periferia interna de la abertura 3a formada en la placa.de pis
t6n 3, con lo cual la placa 10 no puede girar coﬁ relacibn a
la placa de pistbn 3 cuando la porcidn de ufieta 104 se acopla
con la periferia interna de la abertura 3a. Por tanto, cuando
se hace girar la placa de pistén 3 con relacibn al cuerpo de
védlvula 2, la porcidn de ufieta 104 se acopla con la periferia
interna de la abertura 3a de la placa de pistén 3 y también
con la periferia externa 2e de la porcibén de cabeza 2a del
cuerpo de vdlvula 2, limitando asi el &ngulo de rotacibn rela
tiva en un &ngulo inferior al &ngulo predeterminado que se men
clona mds arriba durante la operacidén de ensamﬁlado.

Las figuras 4 y 5 representan otro modo de realiza
cién en el cual una porcibén de uileta 3b esti formada en la pla
ca de pistén 3 para su acoplamiento con el agujero correspon
diente 10c formado en la placa 10, con el fin de controlar la
rotacidén relativa entre la placa de pistén 3 y la placa 10. En
este modo de realizacibn, la porcidn de uiieta 104 de la placa
10 puede actuar solamente para limitar la rotacidn relati%é'ég
tre la placa 10 y el cuerpo de vilvula 2. Ya que la rotaéiEn
reiativa entre la placa 10 y la placa de pistén 3 puede ser con
trolada en una amplitud muy pequefia (definida por ‘las toleran
clas dimensionales), la rotacifn relativa entre la placa de
pistdn 3 y el cuerpo de vdlvula 2 puede ser limitada en una pe
quefia gama. Ademds, se entenderi que una pluralidad de porcio
nes de uﬁeta equidistantes 3b pueden, segln se representa en

.
la figura 6, ser previstas para su acoplamiento’ respectivo con
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unos agujeros de forma correspondiente 10c formados en la pla
ca 10 con el fin de simplificar la operacidn de ensamblaje. En
el modo de realizacibén de la figura 6, la porcién de ufleta
10d de la placa 10 se apoya normalmente sobre la superficie ge
neralmente plana 2e de la porcidn de'cabeza 2a dgl cuerpo de
valvula 2, pero en los modos de realizacidén de las figuras 2 y
4, puede observarse un espacio entre la superficie radialmente
interna de la porci®n de ufleta 104 y. la superficie periférica
externa 2e de la porcidn de cabeza 2a del cuerpo de vélvula 2,

En estos modos de reélizacién, la placa 10 actfia pa
ra soportar las palancas de reaccidn 7 y tiene unos pasadores
8 gue sirven como pivotes para el movimiento basculante de las
palancas de reaccifn 10 y, por tanto, la rotacidn relativa en !
tre el cuerpo de véalvula 2 y la placa de pistéq 3 est§ contro
lado eficazmente dentro de la gama deseada sin aumentar el nf
mero de piezas. Sin embargo, es posible prever un elemento se i
parado de los componentes esenciales del dispositivo vacuomul i
tiplicador de fuerza y que esti& montado de manera no giratoria
en la placa de pistén, pudienéo acoplarse con la superficie pe
riférica externa de la porcidn de cabeza 2a del cuerpo de vdl
vula 2. -

La construccibn y el funcionamiento del dispositivo
vacuomultiplicador de fuerza que se ilustra en la figura i se
describirén brevemente. Cuando una barra de entrada 5 asocia
da con un pedal de freno o elemento parecido (no representado)
no est4 sometida a una presidn, el cuerpo de vdlvula 2 y la
placa de pistén 3 estdn empujados hacia la derecha del dibujo
por un muelle de recuperacién 6 de tal manera que los topes 4"
formados en el diafragma 4 se acoplen con la pared lateral de

"

la porcién de cuerpo principal lb. En estas condiciones, la c&

i R e L DU TP . . . ) B - - -
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m&ra A conectada permanentemente con una fuente de vacio, tal
como el colector de admisién de un motor (no representado) co :
munica con la cdmara B a través de la separacifn entre una pla
ca de pivotamiento 23 y una placa de cubierta 9, a través de

las separaciones formadas entre las palancas de reaccibn 7 a
través de un conducto 2f formado en el cuerpo de'vélvulé 2, a
través de la separacibn que existe entre un asiento de vdlvula
12‘y unéAvalvula de véstago 13, a travds de un espacio anular

14 formado en el cuerpo de vdlvula 2 y a través de un conducto
radial 15, y la barra de entrada 5 est& mantenida en la éﬁsicién
de retroceso que se representa en el dibujo por un muelle de
recuperacién 16. Cuando la barra de entrada 5 se desplaza ha
cia la izquierda en contra de la fuerza del muelle de recupera
cibn 16, por ejemplo cuando se ejerce una presidén sobre el pe
dal de freno, la vélvula de véstago 13 se desplaza hacia la
izquierda con respecto al cuerpo de vdlvula 2 que esti fijo

en este momento, para acoplarse con el asiento de vdlvula 12,
interrumpiendo asi la comunicacién entre las cémaras A y B.
Cuando la barra de entrada 5 se desplaza mis alld hacia la iz
guierda, un asiento de v&lvulé 17' formado en un_émbolo 17 si
tuado de modo que pueda deslizarse en el cuerpo de v&lwvula 2

y que est8& asociado con la barra de entrada 5, se separa de la

vﬁlvula de vastago 13, con lo cual una cfmara 18 que comurica

pefmanentemente con la atmbsfera a través de un filtro 20 y un
orificio de introduccidn de aire atmosférico 19' formadc en !
una envoltura 19 que impide la penetracidn del polvo, comunica |
réd con la clmara B a través del espacio 14 y del conéucto 15.
La presifn aumentard en la c8mara B hacia el valor de la pre

sibn atmosférica y se formard una presibn diferencial entre

las cémaras A y B, dando lugar asi al desplazamiento del dia
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fragma 4, de la placa de pistén 3 y del cuerpo de vélvula 2 ha
cia la izquierda del dibujo. La fuera de la presibn diferencial
se transmite a un pistén de un cilindro principal o parecido
(no representado) a través de la placa de pistdén 3, de las pa
lancas de reaccién 7, de la plaéa de pivotamiento 23 y de una
barra de salida 21. ‘

Una fuerza de reaccidn actfia sobre la barra de entra
da 5, en particular, ya que la porcidn de extremidad externa
de las palancas de reacci6én 7 est&n mantenidas entre 1a,glaca
de pistén 3 y una porcibn saliente anular 23a de la placa de
pivotamiento 23 y las extremidades internas de las palancas 7
estén acopladas con y estd@n soportadas por un saliente 17a for
mado en el émbolo 17, la fuerza de reaccibn que actfia sobre la
barra de salida 21 es transmitida por la placa de pivotamiento
23 y las palancas de reaccifén 7 al émbolo 17 y‘a la barra de
entrada 5.

De acuerdo con la fuerza de reaccién que contrarres
ta la fuerza de presibn aplicada a la barra de entrada 5 y el
movimiento orientado hacia 1a‘izquierda del cuerpo de védlvula
2, la vdlvula de vastago 13 sé acopla con el asiento de vilvula
17' para interrumpir de nuevo la comunicacidn entre la c&mara
B y la atmbsfera, con lo cual se obtiene un'estado de equili
brio del dispositivo vacuomultiplicador de fuerza.

. Cuando la fuerza de presibén aplicada a la barra de
entrada 5 disminuye, se forma un intexvalo entre el asiento de
vdlvula 12 y la vdlvula de védstago 13, lo que reduce la presidn
en la cédmara B, y el dispositivo vacuomulfiplicador de fuerza
toma un nuevo estado de equilibrio que estd determinado por la
posicién de la barra de entrada, la fuerza de salida o la fuer

za de reaccién aplicada a la barra de salida 21, la fuerza de

. >+ o——" | An———
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ca@a uno de los muelles, la fuerza de la presidn diferencial
qué actfia a través del diafragma, y la fuerza de presibn aplica
da a la barra de entrada 5. Cuando la-fuerza de presibn aplica
da a la bharra de entrada 5 se anula, el dispositivo vacuomulti
plicadorlde fuerza vuelve al estado ilustrado en la figqra 1.

Se entender@ que el presente invento né se limita al
dispositive vacuomultiplicador de fuerza que presenta la cons
truccién y el funcionamiento descritos m&s arriba, y que el
presente invento puede aplicarse a pistones de accionamiento
de dispositivos vacuomultiplicadores de fuerza de otros tipos,
siempre y cuando el pist6n de accionamiento esté constituido
por un cuerpo de vélvula y una placa de pist6n conectados mu
tuamente mediante la utilizacién de una conexidn del tipo lla
mado de bayoneta.

Como se ha descrito hasta aqui el diépositivo vacuo
multiplicador de fuerza de acuerdo con el presente invento in
cluye un elemento de control de rotacifn montado sustancialmen
te de manera no giratoria en una placa de pistfn con una extre
midad del elemento de control-de rotacifn situada en un punto
adyacente a una porciéﬁ de cabeza de un cuerpo de v&lvula con
el findde controlar la rotacibn del cuerpo de v&lvula respecto
a la placa de pistfn dentro de una amplitud predeterminada, y
por tanto la rotacién relativa entre el cuerpo de vilvula y la
placa de pistén puede ser impedida de manera eficaz a pesar de
la influencia de vibraciones o fenfmenos parecidos’' que ze pro
ducen durante largos periodos de utilizacién, evitédndose asi
el desacoplamiento dél cuerpo de v&lvula de la placa de pistén.
Ademés, montando el elemento de control de rotacién sobre la
placa de ﬁistén, de manera no giratoria, es posible limitar el

grado de rotacibn relativa entre la placa de pistén y el cuerpo
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de vélvula a un valor tan pequefio como sea posible, y se impi
de de manera fiable el desacoplamiento entre estos elementos.
De acuerdo con el presente invento, es posible ensam
blar el pistdn de accionamiento conectando la placa de pistdn,
el diafragma y el cuerpo de v&lvula utilizando una conexién del.
tipo llamado de bayoneta, en la cual la pléca de pistén y el
cuerpo de v8lvula se hacen girar el uno respecto al otro un pe
quefio dngulo y, por tanto, la operacibén de ensamblaje es muy
cbmoda y eficaz en comparacién con los aparatos de la técnica
anterior que utilizan una pluralidad de tornillos de fij;cién
y, ademds, no es preciso prever ningfin medio especial para con
seguir la estanqueidad entre el diafragma y el cuerpo de la
vélvula. Por otra parte, es posible reducir el difmetro exter
no y el espesor del cuerpo de la vdlvula, ya que los agujeros
roscados de los dispositivos de la técnica anterior pueden ser
omitidos y por tanto puede reducirse el tamano del dispositivo
vacuomultiplicador de fuerza. Ademés, es posible evitar la con
centracidn de fuerzas que ha sido observada alrededor de los
agujeros roscgdos en los dispositivos de la té&cnica anterior.

Por otra parte, el presente invento es particularmente bien

adaptado para ser utilizado en dispositivos vacuomultiplicadores

de fuerza del tipo que utilizan palancas de reaccidn, ya que no
existe ninguna cabeza de tornillo que sobresale en la superfi
cié lateral dei cuerpo de la vdlvula, contrariamente é lo que
ocurfe en los dispositivos de la técnica anterior, :propoicio
nando asi un espacio suficiente en el cuerpo principal del
dispositivo vacuomultiplicador de fuerza.

En resumen, la presente patente de invencidn que se

solicita deberi recaer en las siquientes

a
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo vacuomultiplicador de fuerza que in
cluye un cuerpo principal, una placa de pistbn que recibe la
fuerza de presidn diferencial que actfia entre dos cémaras defi
nidas en el cuerpo principal, y un cuerpo de vélvula de forma
cilindrica que incluye un dispositivo de v&lvula para estable
cer o interrumpir la comunicacibén entre las dos cémaras y entre
"una de las dos cémaras y la atmbsfera, estando dicha placa de
pistfin v dicho cuerpo de vélvula conectados mutuamente mediante
la formacibn de un orificio de configuracibn no circular en la
parte central de la placa de pistén y en una porcidn de-cabeza
de forma correspondiente situada en una extremidad del cuerpo
de vdlvula, haciendo pasar la porcibn de cabeza a través del
orificio y haciendo girar el cuerpo de vdlvula con relacibn a
la placa de pistén en un &ngulo predeterminado; caracterizado
porque un elemento de control de rotacibn estd sujeto en la
placa de pistfn con nna parfe del mismo situada en un punto
adyacente a la periferia externa de la porcibn de cabeza y
adaptada para acoplarse con ella con el fin de controlar la ro
tacidn relativa entre la placa de pistén y el cuerpo de valvu

la dentro del cuerpo predeterminado.

2. Dispositivo vacuomultiplicador de fuerza segfin
la reivindicacibn 1, caracterizado porque el elemento de con
trol de rotacibn est4 constituido por un elemento en forma de
placa situado en una posicifn contigua a la placa de pistén y
que se acopla con ella por medio de acoplamiento entre uila y
cavidad.

3. Dispositivo vacuomultiplicador de fuerza segflin
la reivindicacién 1, caracterizado porque el elemento de control

de rotacién estd sujeto en la placa de pist6n de manera sustan

ialmente no giratoria.
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4, Se reivindica por ultimo como objeto sobre el

que ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita:

- UN DISPOSITIVO VACUOMULTIPLICADOR DE FUERZA.

Todo conforme queda descrito ¥ reivindicado en la
presente memoria descriptiva que consta de dieciseis péaginas

mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

Madrid 28 de febrero de 1978
BERNARDO UNGRIA

p-P. .
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