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P A T E N TE DE I N V E N C I O N  

por VEINTE aSoa

solicitada en Espada a favor de Gilbert OUAKNINE, de nacía 
nalidad francesa, domiciliado en 6, sene Massini, 11100 - 

5. Narbonne, Francia, por "Perfeccionamientos en los aparatos 
para la readaptacióh de prótesis dentales", con prioridad 
de las solicitudes francesas 77 06345 y 77 27354 de fechas 
1 Mareo 1977 y 9 Septiembre 1977, respectivamente. - - - -

IPTIVA

10# la presente invenoidn se refiere a un aparato que
permite efectuar una readaptaoióh de una prótesis dental# -

La readaptación de la prótesis dental que lleva 
un desdentado completo o parcial tiene por objeto eliminar 
el juego que aparece, un cierto tiempo despuós de la coloc& 

15# ción de la prótesis, entre la base de ósta y la encía o la
mucosa del paciente. Esta juego proviene de un endurecimien 
to de la sacia, esencialmente debido a la presida de la pró 
tesis (material rígido en contacto con la encía) y a las 
reabsorciones que se producen a consecuencia de extraocio-
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nea dental** durante la cicatrización. Lea operaciones de 
readaptación tienden a colocar un eapescr suplementario da 
material sobre la base de la prótesis de manara que llene 
perfectamente el eapaoio libro aparecido entre data y la eg, 
cía. -

Algunos prácticos realizan la readaptaclóh direc­
tamente en la boca# pero loa nemorosos inconvenientes quo 
de ello ee desprendan (mala calidad obtenida, rebabas, pre­
sencia de burbujas en el material# riesgo de quemadura de 

lo* laa mucosas en el curso ds la polimerisación do la resina, 
etc* ...) han oenduoido a la mayor parte de loa profesiona­
les a preferir el procedimiento deacrito a continuación. -

Uha pasta do moldeo se dispone en la baso de la 
prótesis, seta última eo puesta en la boca y aplicada con- 

*3* tra la encía del paciente para eliminar en posición do oclg 
aión, el excedente de pasta; sa obtiene así, deepuós de en­
durecimiento de la pasta, un modelo provisto del sobroopesor 
ideal a realisar para suprimir al juego anteriormente men­
cionado; la próteaie con su sobraspseor as entoncas enviada 

2o al laboratorio y el mecánico dentista realisa por moldeo, 
por medio de yeso, un molde negativo de la base de la prót& 
sis con su sobreapeaor; después de endurecimiento del yeso 
y retirada de la prótesis, este moldee proporciona una re­
producción* de la forma real de la encía del paciente* la 

25. pacta dispuesta en la base de la prótesis es a continuación 
extraída y, en su lugar, ae dispone una capa pastosa da re-
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aiaa do la mioma naturaleza que la de la prótesis. la prótg 
sis y su capada resina san colocadas sobre ol molde 
de yeso precedentemente realizado y, por una presido ma­
nual# el excedente de resina es eliminado; después de endur 

5. recimiente obtenido gracias a la cocción de la resina# o
bien por sutopolimerización, la prótesis as desmoldeada del 
molde de yeso# y después sometida a unas operaciones de ac& 
bada (desbastado, pulido). -

El procedimiento anteriormente descrito se utili- 
10. aa actualmente sin instalación perfectamente adaptada y se 

acompasa de varios inconvenientes. El más grave reside caí 
el hecho de que es imposible, por una presión manual ejercí 
da por un operador, aplicar la prótesis y su capa de resina 
sobre el molde maxilar de yeso, en una posición precisa que 

13. corresponde rigurosamente a la posición de oclusión de la 
boca. BU efecto# el mecánico dentista no tiene ningún medio 
objetivo para juzgar en qué momento preciso la prótesis es­
tá rigurosamente colocada sobre el molde para cesar de e ja¡r 
cor la prasi&i sobra ésta; el sobrespeaor destinado a lle­

go. nar el juego entre la prótesis y la encía puede ser demasía 
do fine en razón de una compresión demasiado grande# o deag 
siado grueso en el caso contrario. Bn los dos casos# el par 
ciento no encontrará de nueve la posición de oclusión ideal 
entre """tila* superior y maxilar inferior. Debe notarse adg 

23. más que la presión ejercida por el mecánico dentista no es
rigurosamente uniforme y puede conducir a imperfecciones lg
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calco de la prótesis que lo dan una posición incorrecta en 
la boca# — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Otro defecto puedo ser provocado por un desplaza­
miento accidental en el sentido antero-posterior, o bien en 

5# el sentido transversal, cuando la prótesis es presentada eg 
bre el molde maxilar de yeso; en este caso también la posi­
ción de ocluaión en la boca será deficiente. - - - - - - -

Además, el procedimiento do readaptacióh recorda­
do más arriba es de realización poco cómoda, requiere una

10. atención sostenida por parte del operador y exige tiempos 
de manipulación bastante importantes. En particular cuando 
tiene lugar el moldeo del molde maxilar de yeso, debe mol­
dearse un zócalo de yeso y tallarlo para soportar este mol­
de: además, en caso de cocción de la prótesis, es preciso 

13. oolocar una brida para mantener a ésta sobre el molde maxi­
lar durante la cocción. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

La presente invención se propone proporcionar un 
aparato que permite efectuar, de forma rápida y precisa, 
una readaptación de prótesis. - -- -- -- -- -- -- --

20. un objetivo de la invención es, en particular, pog
mitir un ajuste preoiso del aobrespeaor de reaina dispuesto 
sobre la base de la prótesis, de forma que garantice en la 
boca una posición de ocluaióh correcta. - -- -- -- -- -



5

Otro objetivo es el de permitir evitar cualquier 
desplazamiento en el sentido entero-posterior o en el sentí 
do transversal. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Otro objetivo es el de hacer el procedimiento de 
5. readaptadla de ejecución fácil y rápida y suprimir ciertas

manipulaciones que provocan pérdidas de tiempo. - -- -- -

A este efecto, el aparato da acuerdo con la invê  
ción comprende una platina inferior provista de medios de 
fijación y de posidenamiento de un portamodelo, por lo me- 

10. nos dos columnas de prensa fijadas a dicha platina y solida 
rias por su parte superior de una riostra de unida, un órga 
no móvil ligado a esta riostra de unión y adaptado para ser 
movido paralelamente a las cducnas, unos medios de manio­
bra de este Órgano móvil, una pieza de presión soportada 

15. por dicho Órgano móvil y adaptada para poder ejercer pre- 
eiái sobre la prótesis, la cual está destinada a ser dis­
puesta sobre el portamodelo, finalmente unoa medios de topo 
regulables, dispuestos para limitar de forma regulable la 
carrera de la pieza de presióh hacia el portamodelo y su 

-20. prótesis. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Como se comprenderá mejor más adelante cuando se­
rá descrito sobre un ejemplo el modo de utilización del ap& 
rato, este Último facilita considerablemente las operacio­
nes de re adaptación y permite ejercer sobre la prótesis pro 

25. vista de su capa de resina una presión apropiada que permi-
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te aplicarla sobre el molde maxilar en una posición corres­
pondiente rigurosamente a la posición de ocluaióh en la bo­
ca.

SegA* un modo de realización preferido# el apara- 
9. to es completado por un zócalo provisto de medios de fija?*

cióh de la platina inferior# oca ol fin do estabilizarla en 
periodo de utilización o de permitir su retirada. El meo&^ 
oo dentista trabaja así en excelentes condiciones de comod̂  
dad; en caso necesario, pora la ooceióh de la resina# puede 

!0. retirar la platina de su zócalo y disponer en la estufa el
conjunto del aparato con exclusión del sócalo# siendo mamt¿ 
nido la prótesis contra el molde do yeso durante toda la 
cocción por apriete entre la pieza de preaióa y la platina 
inferior. -

15. Además# ol aparato de acuerdo con la invención
comprende ventajosamente por lo manos dos conjuntos do poqi 
eionamiento de la prótesis# soportados por la platina infe­
rior y situados an la periferia del portamodelo; estos con­
juntos comprenden# cada uno# un órgano móvil de apoyo con­

go. tra la prótesis, en particular un vástago orientado hacia 
ósta, y están dispuestos para permitir definir# con la ayu­
da de estos órganos, una posición precisa de la prótesis 
en el sentido transversal y aatero-poaterior. - - - - - - -

La invención se comprenderá mejor con la lectura 
25. do la descripción detallada que sigue y con ol examen de



loa planos anexos, que preaentm, a título do ejemplo, un 
modo de realización no limitativo; en estos planos que for­
man parte integrante de la descripción: - -- -- -- -- -

- la figura 1 es una vista parcial, en perspecti­
va# de un aparato de acuerdo con la invención, ------

- las figuras 2 y 3 son vistas de detalle respecta 
vaaente en sección AyB, - - - - - - - - - - - - - - - -

- las figuras 4 y 5 son vistas de detalle respec­
tivamente en sección C y D. - -- -- -- -- -- -- -- -

El aparato representado a título de ejemplo ai 
las figuras comprende un sócalo 1 dotado de un vaciado cir­
cular la y de medios de bloqueo 2 que permitan asegurar el 
bloqueo de una platina 3 con reepeoto a cate zócalo. - —

En el ejemplo representado, la platina 3 se blo­
quea sobre el sócalo l gracias a un resalte circular que 
presenta en su cava inferior y que pasa a alojarse en el v& 
ciado circular conjugado la del sócalo. Esta disposición 
permite conferizr al sócalo un volumen reducido. -- - - - -

Además, loa medios de bloqueo 2 están constitui­
dos por una exeóntrioa 2c, maniobrable por medio de una pa­
lanca 2b para peder ejercer presión centra el resalto circü 
lar de la platina 3. Estos medios son de utilisación muy 
práctica. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- --



Adonde, el zócalo está provisto oa au parto infe­
rior do una mordaza y unos medios de apriete (no representa 
dos) adaptados para permitir fijarlo aa el borde de ana me­
sa o análogo.

la platina 3 lleva en aa cara superior unoa medios 
de fijación y de poaiciaaamianto de un portamodelo 7. Setos 
medios están constituidos, por una parte, por unas estructg 
ras de contraje en hueco o relieve tales como dos pivotes 8 

dispuestos en resalto sobre datas, por otra parte, por unos 
órganos magnéticos tales como una placa magnética 9 pegada 
sobre esta platina.

El portamodelo 7 está constituido por una copela 
de metal forvomagnótico, por ejemplo una copela de acero cg 
batido, que coaprende en su parte posterior un borde 11 do­
tado de dos lumbreras de contraje tales como 11a, destina­
das a cooperar con los pivotee 8 de la platina. - - - - -

B1 portamodelo puede así ser muy rápidamente co3& 
cade sobre la platina 3 en una posición precisa, siempre 
idéntica, o retirado de dota de forma casi instant&tea. - -

El portamodelo 7 está destinado a facilitar el 
moldeo y a soportar un molde de yeso sobre el cual se ha 
diapuesto la prótesis cuya readaptaoión debe efectuarse. Ub 
tomillo 14 atraviesa el portamodelo y se rosca en una len­
güeta 15, con alas levantadas, que está situada por el lado



del molde y destinada a ser embebida en date cuando tiene 
lugar su moldeo (está practicada una lumbrera en la plaque* 
ta magiótica 9 para preservar un alojamiento para la cabesa 
del tomillo 14)* Así, el molde maxilar es perfectamente rg, 
tenido sobre este portamodelo y puedes en caso necesario, 
sor retirado de dete y rápidamente puesto de nuevo en posi- 
eidn* — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Por otra parte, la platina 3 lleva tres columnas 
do prensa 17, 18 y 19, dispuestas en triángulo y suficiente 
mente separadas para permitir al portaaolde pasar y alojar­
se entre dstas* — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —

Sobra cada columna está montado un tope desusante 
20 provisto de un órgano de bloqueo tal como un tomillo de 
presión 21, que permite fijarlo sobre la columna en posi­
ción regulable. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

Por su extremo superior, las colunnas 17, 18 y 19 
estáh unidla por una riostra de unión 22 a la cual están 
jadas. Esta riostra lleva en su sena central un tomillo 23 
que se acopla en un orificio roscado practicado en dicha 
riostra! unos medios de maniobra, tales como una pequoSa pa 
lenca 24# permiten hacer girar este tomillo sobro si mismo.

En su parte baja una piesa de presión 29 eetd liga 
da al tomillo 23 por una articulación 27 que da a esta pig 
sa un cierto doeplasamicnto en rotación con respecto a dicho



tomillo

La pieza 29 presenta tree ramee 25a* 29b y 23o 0R 
yas zonas extreme catéa dispuestas para formar un triángu­
lo de !̂ oyo destinado a entrar en contacto con la prótesis; 
la pieza 23 está articulada sobre el tomillo 23 que la so­
porta* aproximadamente a nivel del centro de gravedad de eg 
te triángulo de apoyo. La misma os asi apta para aplicaras 
correctamente en trea puntos de la prótesis (un punto ante­
rior axial y dos puntos posteriores laterales) y para ejer­
cer sobre ósta una preaióh equilibrada. - - - - - - - - - -

la pieza de presido 23 pueda* en particular* pre­
sentar la forma de una T como se ha representado en las fi­
guras 1 y 2, y puedo* desde luego* tenor otras formas Y* K, 
etc. Los extremos do las tres ramas 23a* 23b y 25o de esta 
pieza de presión están provistas de escotaduras que casan 
con la forma de las columnas y aseguran un guinde de la pig 
sa de presión en el curso de sus movimientos. - - - - - - -

Los extremos de las dos ramas laterales 23b y 23c 
(fig. 1 y fig. 3) presentan en su cara inferior unas super­
ficies planas P, destinadas a apoyarse en unas superficies 
planas Pg &e loo anillos deslizantes correspondientes 20b y 
20c. Por el contrario (fig. i y fig. 2)* el anillo dedisaR 
te 20a que corresponde a la rama central posee una superfi­
cie ocnvexa (sensiblemente en feraz de porción esférica) 
centra la cual está destinada a apoyarse una superficie có-



alca adaptada Py prevista M  el extreme de la rama central 
25a* Los ensayos han demostrado que la combinación de loa 
dos apoyos laterales con superficie plana y del apoyo cen­
tral cea superficie oafero-cúnica confiere a la pieza de 
presión una posición precian, única para cada configuración, 
que es rigurosamente reproducible en la segunda fase del 
trabajo del mecánico dentista. - - - - - - - - - - - - - -

Además, la pierna de presión 25 está provista, en 
su cara inferior deatinada a entrar en contacto con la pró­
tesis, de un fino revestimiento 26 de un material aemirriĝ  
do del tipo material sintático, que evita quo la prótesis 
corra el riesgo de ser deteriorada con su contacto. - - - -

Por otra parto, en la periferia del portaaodelo 7 
están previstos dos conjuntos de posicionamiento 28 y 29, 
representados en sección de detalle en las figuras 4 y 9* 
Estos conjuntos están dispuestos simétricamente el uno del 
otro con respecto al plano axial del aparato de readapta­
ción y orientados cada teto según un ángulo de aproximadamegL 
te 6o* con respecto a este plano axial. - - - - - - - - - -

Cada conjunto de posicionamiento coaprende una 
guía 30 solidaria de la platina inferior 3, una deslisadara 
31 apta para deslizar sobro esta guía a lo largo de una di­
rección radial con respecto a cota platina, un órgano de 
apoyo con un váatago móvil 32 ccm extremo puntiagudo, un eg, 
porto 33 da este Órgano do apoyo, solidario de la deslizad̂
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ra y apto para conferir a este órgano una movilidad que peg 
mito llevarlo al apoyo contra la prótesis* y finalmente moa 
medios da bloqueo 34 do este órgano de apoyo.

Sa el nodo de realizacióh preferido que ao ha rc- 
5* presentado en las figuras* al vóstago móvil 32 estó fileteg 

do en una porción de su longitud y roseado en un caequillo 
de guiado 35. dotado a este efecto do un orificio roooado; 
esto caequillo poseo una superficie eofórica externa 39a 
que casa con la forma de una superficie emjugada 33a pre- 

10. vista en el soporto 33. Los medica de bloqueo 34 catón ccng 
tituidos por una tuerca con cuello* roscada sobre el vasta­
go 32 para permitir bloquearlo por acusamiento del soporte 
33 entre el caequillo 39 y dicha tuerca 34. - - - - - - - -

Así* el váatago móvil 32 montado sobre rótula pqg 
15. de pivotar en un sector dotomainado y puede ser movido lon­

gitudinalmente con respecto a cu eje hacia la prótesis por 
roscado* la combinación de estos movimientos permite penar 
su extremo en apoyo contra un punto dado de la prótesis. Dg 
be notarse que el vóstago 32 está previeto, en su parte pog 

20. terior* de un botón moletecAo 36 para facilitar au roaoado.

Por otra parte* la guía y la deslizadera* que pug 
den presentar cualquier forma apropiada (y en particular pg 
ro no exolUBivameato, una forma en oda de milano como se 
ha representado)* están asociadas a unos medios de eagati- 

29. Hado que permite definir varias posiciones discretas predg
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terminadas de la deoliaadera a lo largo de la guía. Por ojea 
pío, estos medios pueden estar constituidos por un par de 
bolas 39 mentadas sobre resorte a una y otra parte de la 
deslizadera para engatillarse en varias serios do vaciados 

9. 40 practicados en la guia. - - - - - - - - - - - - - - - -

Cada conjunto de posioionamiento puede estar aso­
ciado a un indicador do posición 37 o j8 situado en la pro­
ximidad de dote y que permite maroar el nivel do la próte­
sis en el cual se efectúa el ocntaoto del Órgano móvil. - -

10. Por ejemplo, cada indicador 37 o 38 comprende una
moleta giratoria 37a, soportada por la platina y sobre la 
cual eatáh marcados los números do los dientes do la próte­
sis destinados a situarse en frente del conjunto do posioio 
namiento (en el ejemplo, dientes 3-4-5-6)t un Radico 37b eg

19. td previsto sobre la platino para desigmr ol espacio intog 
dental a nivel del cual se efectúa ol contacto del órgano 
móvil. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

Para permitir oonprender mejor la función de cada 
órgano del aparato anteriormente deaorito y las ventajas de

20. ósto, se explicará a continuación el desarrollo de una ope­
ración de readaptaeióh. - - - - - - - - - - - - - - - - - -

El mecánico dentista recibe del práctico dentista 
la prótesis prevista de una pasta endurecida que representa 
el eobreapesor ideal de resina a colocar; como ya se ha di-
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cho, esta pasta ha sido moldeada en la forma requerida ea 
la boca del paciento do forma que llene el juego existente 
entre la encía y la prótesis. - - - - - - - - - - - - - - -

Ri primer lugar, el mecánico dentista realiza,
9. por moldeo, un molde negativo en yeso de la prótesis provig 

ta de pasta: el yeso oemilíquldo se dispone sobre el porta- 
modelo 7 y la prótesis se aplica y ee presiona sobre Óste.

Cuando el yeso del molde está seco, el ocoánico 
dentista coloca el conjunto portamodelo, molde y prótesis 

10. sobre la platina 3 del aparato. El portamodelo es retenido
por imantación y es perfectamente poaicicoado por los pivo­
tes de contraje. Estando loa topes desligantes 80 en posi- 
oión baja, maniobra al tomillo 23 y desciende óste hasta 
que la pieza de presida 25 entra en contacto por sus tres 

15* ramas contra la prótesis: la articulación permite a esta 
pieza encontrar el ocntaoto incluso si la prótesis eatd en 
una posición inclinada, - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los topea deslizantes son entonces subidos de nug, 
vo a lo largo de las columas para apoyarse contra el exü% 

20. mo de las ramas correspondientes; en cata posición, son fi­
jados sobre las columnas por medio de su tomillo de pre­
sión 21: asi colocados, contribuyan a definir la posición 
de la pieza de presión 25, posición que será preciso repro­
ducir en la fase siguiente. - - ---------- ------
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Además, a fin de definir rigurosamente el poaicio 
aamiento de la prótesis que será preciso reproducir, el me­
cánico dentista utiliza ios conjuntos 28 y 29: dispone por 
engatillado la deslizadera sotare la guia en una posición d&

3. da, función del taaaSo de la prótesis, desbloquea el vástar* 
go 12 y lo pono en contacto con un espacio interdental do- 
terminado de la prótesis. Bloquea a ocntiauaoi&t el vástago, 
marca sobre el indicador 37 o 18 el espacio interdental in­
teresado y retrasa la deslizadera para ponerla retrasada h& 

10. ciando un ligero esfuerzo sobre data para liberar las bolas 
de su vaciado. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Cuando estas operaciones han terminado, para los 
dos conjuntos de posicicnamiento, la pieza de presión puede 
eer subida de nuevo y la prótesis extraida, por una trao- 

15. ción sobre el portamodelo. - -- -- -- -- -- -- -- -

El moldo es entonces dosmoldeado de la
prótesis. La pasta endurecida situada en la baza de la pró­
tesis es quitada: una vez está perfectamente limpia, una c& 
pa de resina pastosa (antes de polimerización) se dispone 

20. en lugar de la pasta anteriormente mencionada. -- -- --

La prótesis asi preparada es colocada de nuevo so 
bre el molde Maxilar y el conjunto es de nuevo dispuesto o¿ 
tare la platina 3 del aparato. El mecánico dentista encuen­
tra de nuevo la posición de la prótesis poniendo otra vez 

23. la deslizadera de cada conjunto 37 o 38 en la posición que
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tañía de antemano (engatillado de laa bolas en loa miamos 
vaciados). Loa extremos de loa vástagoa de loa doa conjun­
tos pasan entonces a apoyarse contra la prótesis y eliminan 
loa desplazamientos eventuales de ésta en el sentido trans- 

5. versal y antero-poeterior. - - - - - - - - - - - - - - - -

La pieza de presión se baja hasta entrar en con­
tacto a tope contra los topas deslizantes 20 que la paran.
En este instante ha sido eliminada, de forma rigurosa# la 
resina excedente y el sobrespesor 26 que queda sobre la px& 

10. tesis es muy precisamente idéntico al sobrespesor de pasta
endurecida que era preciso reproducir; no es de temer ningón 
desplazamiento transversal o antero-posterior en razón de 
la presencia de loa váatagoa 32. - - - - - - - - - - - - -

El aparato permite diaponer la prótesis bajo pran 
15# oa (con exclusión del zócalo) en una estufa; es suficiente

aflojar el excéntrico 2c del zócalo para liberar la prensa.

Cha vez la resina endurecida# la pieza de presión 
es aflojada y la prótesis puede ser desmoldeada del molde.

Se concibe el interés de un aparato de este tipo 
20. que facilita considerablemente las operaciones de readapta­

ción y permite ejecutarlas con una gran precisión. - - - -

Desde luego, la invención no está limitada a loa 
téminos de la descripción que precede# sino que comprende
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todas las variantes. El número de columnas, preferentemente 
igual a 3, puede ser diferente (2, 4, etc.); el número de 
ramas y la forma de la pieza de presida pueden también difts 
rir. -

5. A loe efectos consiguientes se declaran de nove­
dad y propiedad para España, sus territorios y plazas de sj3 
beranía, las reivindicaciones oue siguen. - -- -- -- --
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R E Iv IND IO AC I O M R 3

1. - Perfeccionamientos en loa aparatoa para la 
readaptaoión de prótesis dentales, caracterizados porque el 
aparato coaprende una platina Inferior provista de medios

5. de fijación y de poaioioaaaiento da un portamodelo, por lo
menos doo columnas de prensa fijadas a dicha platina y *ol¿, 
darias por su parte euperior de una riostra de unión, un óg 
gano móvil ligado a eata rioatra de unión y adaptado para 
ser movido paralelamente a las columnas, unos medios de ma­

lo. niobra de este Órgano móvil, una plesa de presión soportada
por dicho órgano móvil y adaptada para poder ejercer presión 
sobre la prótesis, la cual está destinada a ser dispuesta 
sobre el portamodelo, y finalmente unos medios de tope reg& 
lablee dispuestos para limitar, de forma regulable, la carrg, 

13. ra de la pieza de presión hacia el portamodelo y su próte­
sis. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

2. - Perfeccionamientos ssgón la reivindicación 1, 
oaracterisadoa porque dicho órgano móvil comprende un tom¡& 
lio acoplado sn un orificio roscado de la riostra de unióh,

20. estando los medios de maniobra adaptados para permitir ha­
cer girar eete tomillo aobre af mismo a fin da desplazar 
la pieza de presión ligada al entramo de date. - - - - - -

3. - Perfeccionamientos sagón cualquiera de las 
reivindicaciones 1 Ó 2, caracterizados porque la pieza de

25. presión eatÓ ligada al órgano móvil que la soporta por una
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articulación que da a cata pieza un desplazamiento rotativo 
ccn respecto a este Órgano móvil. - - - - - - - - - - - - -

4. - Perfeccionamientos según la reivindicación 3, 
caracterizados porque la pieza de presión comprende tres

5. mas y presenta en particular la forma de una T, estando las
zonas extremas de estas ramas dispuestas para formar un 
triángulo de apoyo destinado a entrar ai contacto con la 
prótesis, estando esta pieza de presión articulada sobre el 
órgano móvil que la soporta, aproximadamente a nivel del

10. centro de gravedad de este triángulo de apoyo. - - - - - -

5. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 1, 2, 3 ó 4, caracterizados porque los me­
dios de tope regulables destinados a limitar la carrera de 
la pieza de presión comprenden unos topes deslizantes monta

19. dos sobre las columnas de prensa, estando cada tope provis­
to de un órgano de bloqueo para fijarlo sobre su columna en 
posición regulable, estando la pieza de presión adaptada pa 
ra entrar en contacto con diohos topes en el curso de su 
desplazamiento. - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

20. 6.- Perfeccionamientos según las reivindicaciones 
4 y 9, tomadas juntas, caracterizados porque el aparato cog 
prende tres columnas de prensa dispuestas en triáígulo, en 
la proximidad de las cuales se sitúan los extremos de las 
ramas de la pieza de presión con el fin de ser aptas para

29. entrar en contacto con tres topes deslizantes montados sobre



satas columnas.

7.- Perfeccionamientos según cualquiera de laa 
reivindicaciones 1. 2, 3$ 4# 9 ó 6# caracterizados porque 
loa medios de fijacidh y de posicionamisnto del portamodelo 
sobre la platina inferior coaprenden unos medios magnéticos 
destinados a cooperar con el portamodelo realizado en metal 
ferromagnótico y unas estructuras de centraje en hueco o 
lieve destinadas a cooperar con unas estructuras conjugadas 
previstas en e.1 portamodelo. — — — — — — — — — — — — — — —

6.- Perfeccionamientos según cualquiera de laa 
reivindicaciones 1# 2, 3# 4# 9# Ó ó 7. caracterizados por­
que el aparato comprende un sécalo provisto de medios de 
jaeidn de la platina inferior# oca el fin de estabilizarla 
en período de utilización o de permitir su retirada. - - -

9. - Perfeccionamientos segAt la reivindicación 8, 
caracterizados porque el zócalo está provisto en su parte 
inferior de una mordaza asi como de unos medios de apriete 
adaptados para permitir fijar dicho sócalo en el bordo de 
una mesa o análogo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

10. - Perfeccionamientos según cualquiera de laa 
reivindicaciones 1# 2, 3# 4# 5# 6# 7# 8 ó 9# caracterizados 
porque el aparato está provisto de por lo menos dos conjun­
tos de posicionamisnto de la prótesis soportados por la pl& 
tina inferior y situados en la periferia dol portamodelo#



comprendiendo cada uno de estos conjuntos un órgano móvil 
de apoyo contra la prótesis y estando dispuestos para perâ  
tir definir con la ayuda de estos Órganos una posición pre­
cisa de la prótesis en el sentido transversal y antero-pos- 
terior. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

11. - Perfeccionamientos según la reivindicación
10, caracterizados porque cada conjunto de posicionaaiento 
comprende una guia solidaria do la platina inferior, una 
deslizadera apta para deslizar sobre eeta gafa a lo largo 
de una dirección radial con respecto a la platina# un aopog 
te del órgano de apoyo precitado solidario de la deslizade­
ra y apto para conferir a este Órgano una movilidad que per 
mite llevarlo al apoyo centra la prótesis, y finalmente 
unos medios de bloqueo de dicho órgano de apoyo. - -----

12. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 10 Ó 11, caracterizados porque el Órgano 
móvil de cada conjunto de posicicnamiento comprende un vas­
tago orientado en dirección a la prótesis para poder ser 
apoyado contra ésta por su extremo y montado sobre una rót¡& 
la para permitirla pivotar en un sector determinado, estan­
do dispuesto dicho vústago para ser# además# móvil longitu­
dinalmente een respecto a su eje. - - - - - - - - - - - - -

13. - Perfeccionamientos según las reivindicacio­
nes 11 y 12# tomadas juntas# caracterizados porque el vástg 
go móvil está fileteado en una poroión por lo menos de su
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longitud y roscado en va cosquillo de guiado dotado a esto 
efecto en un orificio roscado, poseyendo este caequillo de 
guiado una superfioie eafArica esterna que caaa can la for­
ma de una superficie conjugada prevista en el soporto antes 

5. mencionado, estando roscada una tuaroa de bloqueo sobre el
vdatago para permitir bloquear a date por acuñado del sopog 
te entre el caequillo de guiado y dicha tuerca de bloqueo.

14. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 11 6 13, caracterizados porque unos medios

10. de engatillado están asociados a la guía y la deslizadera
para definir varias posiciones discretas predeterminadas de 
la deslizadera a lo largo de la guía. - -- -- -- -- --

15. - Perfeccionamientos según cualquiera de las 
reivindicaciones 11, 12, 13 6 14, caracterizados porque ca-

15. da conjunto de posicionamiento está asociado a un indicador 
de posición, que permite marcar a qué nivel de la prótesis 
se efectúa el contacto del órgano móvil. - - - - - - - - -

!Ú.- Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterizados porque un tope dealisante por lo manos po-

20. see una superficie superior de forma convexa, estando pro­
vista la piesa de presión a nivel de la colunna correspon­
diente a dicho tope de una escotadura para su guiado por d̂  
cha columna y de una superficie cónica adaptada a la del t& 
pe deslizante con el fin de su apoyo contra gata. - - - - -



17. - Perfeccionamientoa segdn la reivindicación 
6, caracterizados porque el extremo de la rama central po­
see una superficie cónica destinada a gayarse contra la s¡& 
porfíele convexa del anille deslizante correspondiente, te-

5. alendo las dos ramas laterales unge superficies planas des% 
nadas a apoyarse en unas superficies planas de los anillos 
desusantes correspondientes. - - - - - - - - - - - - - - -

18. - Perfeccionamientos aegdn la reivindicación
1, caracterizados porque la pieza de presión está provista

10. en su cara inferior, destinada a entrar en contacto con la
prótesis, de un fino revestimiento de un material semirrígi 
do.

19. - "PEBFECCiaiAKHSNTOS EN LOS APARATOS PARA LA
READAPTACION D B  PROTESIS DENTALES". --------- - - ---

13. Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de veintitrés hojas, foliadas y 
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de cinco figu­
ras que la ilustran.
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