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Este invento se refiere a un dispositivo para inyec
tar éecuencialmente un gran nimero de pequefios animales, ta
ies como pollitos, patitos, pavos jdévenes y gallinas de gui
nea con una sustancia deseada. Dichos dispositivos son de
uso comin, particularmente en la industria de los criaderos,
ben,.ﬁor ejemplo, en las patentes norteamericanas mimeros
3.641.998 de Iyon y olros y 3.964.481, de Gourlandt y otroé}

Loé dispositivos de este tipo general comprenden .
normalmente una placa de trabajo en la que se puede colocér
un animal a inyectar, una jeringa.del tipo de aguja (se me.
den utilizer también jerinéas del tipo de pulverizacidn en
dispositivos funcionalmente similares) montada en el lado
Opuesto de la placa de trabajo con respecto al lado en el
que estd situado el animai.a inyectar durante el uso del dig
positivo, primeros medios para mover la jeringa en vaivén
entre una primera posicidén en la que la aguja de la jeringa
estd completamente extrafda en el laio opuestode la placa de
trabajo y una segunda posicidn en la que 1a aguia de la je-
ringa sobresale a través de una abertura de la placa de tra
bajo, ¥y segundos medios para detectar la presencia de un
animal 2 inyectar en posicidn sobre la placa de trabajo y pg
ra activar los primeros medios. En el pasado, los primeros
medios han consistido en un motor eléctrico, pero tales mo-
tores han demostrado no ser enterzmente satisfactorios por
varias razones. En primer lugar, dichos motores han causado
algunos problemas de seguridad, particularmente en el ambien
te humedo de los criaderos. En segundo lugar, aunque tales

mdouinas pueden ser portdtiles, se pueden usar solamente en
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_la proximidad de un manantial de corriente de pared. Y, en
tercer lugar, dichos motores tienenrimpuesta la limitacién
del mimero de animales que se pueden inyectar por unidzd de
tiempo, que es menor que el ritmo que es capaz de conseguly
un operario expverto. Por lo tanto, es amplizmente conocido
que seria deseable encontrar un actuador de jeringa alterna
tivo gque no adoleciera de estas desventajas,

‘i Es sabido en la técnica que se requieren algﬁnas;i
variaciones de penetracién y/o dosificacidn, como en trate-
mientos sucesivos o para diferentes tamalios y edades de 1Eé-
animales que estdn siendo inyectados, y se utilizan diversod
medios pars permitir dichas variaciones, Sin embargo, lous:- -
medios actualmente en uso se ha visto que son indebidamente
complejos, no completamente exactos y que carecen en cierto
modo de seguridad, parficularmenfe con respecto a variacio-~
nes en el grado de penetracién.

A pesar de los mejores esfuerzos del usuario de ta
les dispositivos, el ambiente en el que se usan estd tipica
mente lejos de ser limpio y los dispositivos estdn frecuen-
temente sometidos a un uso rudo. Por lo tanto, ha sido nece
sario con frecuencia ébrir el dispositivo para inspeccién
¥, si fuera necesario, limpiar o reparar los componentes fun
cionales. Esta operacidn, naturalmente, consume tiempo y es
particularmegte irritante cuando, después de abrir la méqui

na, se ha visto que no es necesaria limpieza o reparacién.

Ia jeringa tiene que ser retirada, limpiada, este-
rilizacda y sustituida una o dos veces diariamente. Por lo
tanto, es imperativo que la jeringa sea fécil-y rédpidamente
rétirada ¥y suétituida, y han sido propuestos diversos dispg

-

sitivos de "conexién rdpida" para sujetar la jeringa al apa

.
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rato de activacién. Sin embargo, todes han sido mds o mencs

das, tiémpo de funcionamienio excesivo y/o una tendencia a
causaé el dobla&o de las caflas o védstagos de jeringa duran-
te el uso,

Los problemés sugeridos en lo que precede no se pre
tende que sean exhaustivos, sino que constituyen algunos de
entre muchos que tiendeﬁ a reducir la eficacia de los dispg
sitivos anteriores de inyeccién. Pueden existir tembién otrd
problemas notables; sin embargo, los presentados anterior~ 
mente deberian ser suficientes para demostrar que los diééﬁ
sitivos de inyeccidén de la técnica anterior no han sido en'-

absoluto satisfactorios. tr

OBJETOS DEL INVENTO

Por lo tanto, es un objeto general del invento pire
porcionar un.dispositivo automdtico para inyectar secuenéia;
mente un gran mimero de pequefios animales con una sustancia
deseada, que evitard o reducird al minimo los problemas del
tipo anteriormente descrito.

Es un objeto particular del invento proporcionar un
"dispositivo de dicha clase que funcione de maners segura y
confiable en el ambiente hUmedo de los criaderos.

Es otro objeto del invento proporcionar un disposi
tivo de dicho tipo que es portdtil y capaz de funcionar sien
pre que el usuario desee utilizarlo.

Todavia un objeto mds del invento es proporcionar
un dispositivo de dicho tipo que sea capaz de ser operado a
un régimen més rdpido que los dispositivos operados eléetri
camente de la técnica anterior. ‘

Es un objeto mds del invento proporcionar un dispo

insatisfactorios debido a sus partes excesivamente complica |

S
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puede ser variado de manera fdcil, segura y confiable.

Es otro objeto del invento proporcionar un disposi
tivo de dicha clase en el gue se digminuye la necesidad de
abrir el dispositivo para inspeccionar los componentes ope-
rativos a causa de suciedad, desgaste y por daflos debidos a
otras causas.

1 Es todavia otro objeto del invento proporcionar di
ého dispositivo en el que la jeringa puede ser retirada y
sustituida con extrema rapidez y en el que las partes que
proporcionan esta facilidad son de fabricacién extremadamég
te sencilla, robustas en uso y en las que la probabilidad
de causar dafios a la jeringa es extremadamente pequeila.

Es todavia otro objeto del invento proporcionar un
dispositivo de dicho tipo en el ﬁue los necesarios ajustes
de posiciones relativas de las partes son pocos y fdciles dg
realizar, '

Otros objetos y ventajas del presente invento resul
tardn evidentes de la siguiente descripcidén detallada de ung
realizacidén preferida tomada en combinacidén con los dibujos
que se acompailan.

L0S DIBUJOS

La figura 1 es una vista en perspectiva de la rea-
lizacién preferida del invento, que muestra un pollito en
.posicidén para una inyeccidn;

Ia figura 2 es una vista lateral en seccidén trans-—
versal tomada generalmente a lo largo de las lineas .2-2 de
la figura 1;

Ia figura 3 es una vista superior en alzado, con l4

tapa o0 cubierta arrancada para exponer el interior del dis-
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Ia Tigura 4 es una vista superior en alzado de la
placa de vdlvula "CLEAN-VUE"TM tomada generalmente a lo lar
go de la linea 4-4 de la figura 2; '

La figura 5 es una vista en seccidén tomada general

mente a lo largo de la linea 5-5 de la figura 2;

~

»
~sag

mentg por la linea 6-6 de la figura 2; )
la figura 7 es una vista en seccidn tomada generéi:
mente a 1o largoe de la 1lfnea 7-7 de la figura 2; '
la figura 8 es un dibujo esquemdtico de la disposi

cidn légica de aire de la realizacidén mostrada en las figura

latT. ' ’ s

S

DESCRIPSION DETALLADA Lt

Haciendo referencia ahora particularmente a la fim
gura 1, se apreciard un dispositivo de inyececidn automdtico
que comprende una placa de trabajo 10 en la que se muestra
situado un pollito 12 dispuesto para una inyeccidn, medios
14.para detectar la presencia del animal a inyectar en posi
cidén en la placa de trabajo 10 y para unos medios de actus—
cién (no visibles en la figura 1) para inyectar el animal,
un recipiente 16 para un liquido, tal como una vacuna, a in
yectar al animal, un tubo 18 para conducir el liquido desde
el recipiente 16 a una jeringa {(no visible en 1la figura 1),
un control 20 regulador de presidén, un mandmetro 22, un con
mutador de conexién-desconexidén 24, un contador e tandas
26, un botén 27 de reposicidn de tandas, un contador acumulg
tivo 28, un botdén 29 de repesicién de acumulador y un conmu
tador de prueba 30 cuya finalicad se describird en lo que si]

gue.

la figura 6 es una vista en seccién tomada generald

S
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L Volviendo ahora a la figura 2, se aprecia en ella

una jeringa 32 del tipo de aguja montada en el lado opuesio
de la placa de trabajo 10 con respecto al lado en el que eg
t4 siéuado el arimal a inyectar durante el uso del disposi-

tivo y dentro de una caja 34 de acero inoxidable, medios de
motor 36 para mover la jeringa 32 en vaivén entre una prime
ra posicidén en la que la aguja 38 de la jeringa estd retirgl
da completamenté dentro de la caja 34 y una segunda posicidy
en la que la aguja 38 de la jeringé sobresale a través de uy
abertura 40 de la placa de trabajo 10, un conectador de &l-
ta presién 42 (que puede de ser conectado a cualquier manen
tial externo conveniente de aire a elevada presién, incluyer
do un depésito portdtil de aire a elevada presidn), un meca
nismo 44 de control de presidén y de filtro de aire con una

vélvula de seguridad 46 que evacua los accidentales aumentos

de presidén en el aire a presidén elevada, y un silbato indi-

cador 48, cuya finalidad se explicard a continuacidn. Se apr

1o

ciard tembién que la placa de trabajo 10 estd montada en la

caja 34 por medio de bisagras 50 y es mantenida en posicién
durante el uso del dispositivo por un mecanismo de enganche
usual 52. Los medios de motor 36 comprenden un motor neumd-
tico que, en la realizacidén preferida, es un cilindro neumd
tico 54 conectado al circuito neumdtico del mecanismo de fil]
tro de aire y de control de presidn 44 que se describird a
continuaéién, y un actuador 56 (mostrado sélo en la figura
8) que producé un corto movimiento en fase del vdstago 58

del cilindro independientemente de la longitud en que son ag
cionados los medios 14, Tales actuadores son elementos usug
les en los circuitos neumdticos y, p&r lo tanto, no se c@nsi

dera necesario describirlos con mayor detalle. El cilindro
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de aire 54 estd montado en un 30porté 59 de motor que a su
vez esté montado en un bloque ranurado 86 cuya finalidad se
describird a continuacién,

ILa finalidad del mecanismo de control de aire y de
filtro 44 es asegurar que el'aire gue entra en el circuito
neumdtico esté limpio y a la presidn de funcionamiento deseq
da, independientemente del estado del aire que entra en la'[

.“n

méquina, Su seccidn de filtro tiene una malla cuyo calibre

es de 40 micras en la realizacién actualmente preferida, pe |

w
a

su seccidén reguladora puede ser utilizada para sjustar la °
presidén entrente al nivel deseado, el sual es de 2,1 a 4,2
kg/cm2 en la realizazcién actualmente preferida.

Como se aprecia mejor en la figura 5, la jeringz
32 estd apoyada para moverse répidamente en translacidn en
una ranura 60 abierta por arriba de un blogue 62 que sé ex-
tiende hacia arriba, montado en el blouue ranurado 86. Rl
bloque 62 estd hecho de maierial eldstico, tal como un plds
tico eldstico, de manera que la Jeringa 32 es hecha saltar
eldsticamente a su posicidn en el bloque 62 y mantenida en
posicidén por la elasticidad del blogque. =1 vdsiago 58 del ei]
lindro neumdtice 54 estd roscado en un elemento de sﬁjecién
de acoplamiento de jerinsa 66 que estd soportzdo a desliza-
miento en un blogue 68 montado en el blogue ranurado 86 como
se aprecia mejor en las figurss 2 y 6. la sujecidén 66 de
acoplamiento de jeringa tiene una ranura Jongitudinal 70 de
parte superior abierta para recibir un extremo de un eje 712
¥ una ranura #ransversai 74 abierta por arriba para recibir
un collarin 76'soporfado pof el eje 72. las ranuras 60 y 70

abiertas por arriba permiten conjuntamente que la jeringa 32

ra excluir el polvo, la suciedad y ¢l aceite del sistema, . y'h

v
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ra de posicidén en el bloque 62 y el elemento de sujecidn 66

de acoplamiento de jeringa, respectivamente, y la coopera-—
/

cidn ‘del collarin 76 y la ranura transversal 74 fijan la PO

sicién longitudinal del eje 72 y de la jeringa 32 con rela-

del émbolo de jeringa, estd recibido telesclpicamente dentr)
de la jeringa 32 y un muelle de compresidn 78 es llevado po?
el eje 72 y estd confinado entre 1la cara delantera_dei ele-~]
mento de sujecidn 66 de acoplamiento de jeringa y la caras .
trasera de la jeringa 32.

En uso, la actuacidn de los medios 14 dispara la
actuacién del cilindro neumdtico 54, que inicialmente hace
que el vdstago 58, lasujecibn 66 de acoplamiento de jeringa
el eje 72 y la jeringa 32 se muevan hacia delante como una
unidad hasta que la éguja de la jeringa 32 sobresale a tra-
vés de la.abertura 40 y entra en el animal en la magni%ud
descada., En ese momento, un collarin 80 de la base de la &€
ringa 32 se pone en contacto con la cara trasera del blogue
62 y se detiene el movimiento hacia delante de la jeringa
32. Sin embargo, el vdstago 58, el elemento de sujecibn 66
de acoplamiento de jeringa y el ejg 72 contindan moviéndose
hacia adelante, y el eje 72 de desplaza Lelescépicamente
dentro del taldn de la jeringa 32, en contra de la fuerza df
compresidén del muelle 78. Dentro de la jeringa 32, el eje
72 actia un pistén de jeringa pera expulsar una cantidad dg
sificada de liguido a través de la aguja de la jeringa, de -
una manera en si conocida. Entonces el cilindro neumdtico
regresa a su posicidn de reposo bajo la accién de un muelle

interno (no mostrado), permitiendo que el muelle 78 separe
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el elementc de sujecién 66 de acoplamiento de jeringa y el
cbllar'BO de la jeringa 32 y extrazer de nuevo la jeringa 32
a su posicién de reposo. Como se aprecia mejor en la ligura|
3, la posicidn de reposo Ge la jeringe 32 estd determinada
por el apoyo a tope de la cara delantera de un rebajo en el
bloque 62 y la cara trasera de un colilarin 82 en 1a jeriﬁga_
2. . o
i La posicidn lon-itudinal del cilindro neumético'bé‘
§ la posicidn de reposo de la jeringa 32 son ventajosamente

ajustables mediante el mecsnismo 84, mejor visible en lac

figuras 2 y 7. Como se muestra en cllas, el mecenismo 64 co%
prende el blooue ranurado 86, en el cual estdn fijamente *
montados el soporte 59 del motor, el blogue 68 y el bloque
62, y una pluralidad de tornillos 88 que pasan a través del
bloque 86 y son recibidos en un bloque de szoporte 64. Ias
ranures del bloque 86 son paralelas a la direccidn del mevi
miento de la jeringa 32 y, aflojando los tornillos 88, hacign
do deslizar la subcombinacién que comprende el bloque 86, el
c¢ilindre neumdtico 54 y la jeringa 32 a 1o largo de la supey
ficie del blogue de soporte 64 y reapretando después los
'tornillos 88, se puede ajustar el grado en el cual la aguja
de la jeringa 32 sobresale a través de la abertura 40 duran
te el uso del dispositivo.

La pesicidn transversal del cilindro neumdtico 54
¥ de la jeringa 32 son ventajosamente ajustables mediante
un mecanisme similar de ranura y tornillo 20, mostrado mejor
en la figura 3. Como sé representa en ella, el mecanismo 90
comprende ramuras 92 en el bleque de seporte 64 y una plura
lidad de tornillos 94 que pasan a itravés de las ranuras 92

son perpendiculares a la direccidn de movimiento de la Jerin
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_pa 32, y el mecanismo 90 trabaja de la misma menera que el

" una vez que el mecanismo 90 ha sido ajustado en la fébrica,

"es raramente necesarioc ajustarlo de nuevo a menos que el dig

)
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mecanismo B4. Sin embargo, se ha visto en la prdctica que,

positivo sea sometido a un severo abuso.

Para impedir la rotacién de la Jjeringa 32 en el
elemento de sujecién 66 de acoplamiento de jeringa, estd prg-
visto un saliente 96 en el bloque 62, En la pridctica se ha
visto que la jeringa 32 tiende a girar en unos pocos grados
en el mismo sentido cada vez que es activado el cilindro
neumdtico 54, y el tubo 18 se pone rdpidamente en contacto
con el saliente 96, evitando la rotacién adicional de la j2
ringa 32.

Para ayudar al usuario del dispositivo a variar la
penetracidn de la aguja 38 en los animales que estdn siendo
inyectados, estd previsto el conmutador o interruptor de
pruecba anteriormente mencionado. La actuacidn del interrup-
tor de prueba 30 hace que el aire sea continuamente alimen-
tado dentro del cilindro neumético 54. Por lo tanto, el ci-
lindfo neumdtico 54 se extiende, pero no regresz a su posi-
cién normal hasia que se desactiva el interrupior de prueba
30. Con el cilindro neumdtico 54 extendido, la jeringa 32
estd también extendida y el usuario puede determinar visual
mente si la aguja 38 se extiende o no a través de la abertu
ra 40 en la magnitud deseada y, si no lo hace,'la nagnitud
en la gque se debe ajustar en cualguier sentido.

Los medios 14 para detectar la presencia del animal
a inyectar en posicidn sobre ia placa de trabajo 10 y para
actuar el cilindro neundtico 54 se aprecian mejor en la fi-

sgura 4, En el objeto del invento, estos medios comprenden
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po del animal a inyectar cuando estd correctamente situado
contra el borde de una placa de vdlvula 100. La microvdlvula
86 estd funcionalmente acoplada al cilindro neumdtico 54 a
través del actuador 56, el contador de tandas 26 ¥y el conta
dor acumulativo 28 mediante cirecuitos neundticos apropiados
que hacen que el cilindro de aire o neumdtico actie y que
los contadores cuenten uno trag la depresidn de la microvédi-
vula. Ia placa de vdlvula 100 es ajustable transversaimente
rediante tornillos de pulgar 102 que2 pasan a través de rang'
ras 104 de la placa de vdlvula 100 y son recibidos en la plg
ca de trabajo 10, ILa placa de vdlvula 100 es al menos para2ig),
mente transparente, permitiendo al usuario del dispositivo
ver la ﬁicrovélvula 98; la cual estd montada al exterior ce
la plgca de trabajo 10, y determinar visvalmente si es nece
sario o no limpiar sin retirar los tornillos de pulgar 102.
Como se ha indicago anteriormente, estdn previstos
en el dispositivo tanto un contador de tandas 26 como un con
tador acumulativo 28. El contador de tandas 26 puede ser
ajustado menualmente a cualgquier nimero deseado, como por
ejemplo el mimero de pollitos a coloear en cada caja despuds
de haber sido inyectados y cuenta hacia abajo desde ese ni-
mero hasta cero. El contador de tandas 26 estd conectado fun
cionaslmente al silbato 48 para proporcionar ura indéicacidn
audible de cudndo se ha alcanzado el cbuputo de tarda. CGomo
se explica a éontinuacién en relacidn con el dispositivo 16
gico de aire, cuando suena el silbato, la mdquina se desco-
necta autométicamenie para evitar que entren en la tanda uni
dades adicionales (pollitos), y la mdquina funcionard sélo

cuando ha side pulsado el botén 27 de reposicidén de tanda,
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Bl contodor acumulativo 28 estd disefiado para contar en sen
tido ascendente para medir el mimero de ihyecciones en cual
gquier perfiodo deseado, como por ejemplo un dia, y puede ser
puesto nuevamente a cerc por medio del botdén 29 de reposicidn
de acumulador., _
El dispositivo légico de aire del dispositivo prece)
dente estd montado en la figura 8. Como se apreciard en ells
el suninistro de aire comprimido estd conectado al mecanis~
mo de control y de filtro de aire 44, y la presidén interna
del cdispositivo se puede ajustar mediante ¢l control de re-
gulador de presién 20, E1l aire abandona el mecanismo 44 de:
control y filtro de aire y pasa al interruptor de conexién~ |
desconexién 24. Desde aquf, el aire se bifurca en cuatro t:%'
yectorias separadas. Uné trayectoria pasa al commutador o
interruptor de prueba 30, a través de uns trayectoria norma;
mente abierta del acfuadorJSS, y desde ahi al cilindro neu-
médtico 54. Asi, cuando el conmutador de conexidn-desconexiénl
24 es'girado en el sentido de conexidn y es accionado el in
terruptor de prueba 30, el aire a presidén fluye directa y
continuamente hacia al c¢ilindro neumdtico 54. Ia segunda try
yectoria va a la microvdlvula 98 y de ahi al actuador 56,
donde hace que se abra durante un intervalo predeterminado
una puerta normalmente cerrada del actuador 56. la tercera
trayectoria va a una vélvula piloto 106 que tiene.dos entra
das y dos salidas. Una salida va a través de la puerta nor-
malmente cerrada del actuador 56 y de agui al cilindro neu-
mdtico 54. EL cilindro neumdtico 54 estd también conectado
al contador de tandas 26Ay al contador acumulativo 28, y la
actuzcidén del cilindro neumdtico hace que el contador de tan

das cuente en sentido descendente uno y el contador acumula
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L tivo cuente en sentido ascendente vno. Juando el contador de
tandas 26 ha contado hasta cero, ce hace pasar aire a. través
de la vdlvula piloto 106 2l silbato 48, sefialando audible-~
Vmente el final del cdmputo y deteniendo la médquina hasta que
es reactivada manualmente por el botén 27 de reposiéién de

tanda,

: - De la descripcién precedente de un dispositivo de

%nyeécién automdtica para pequefios animeles de acuerdo con
dna realizacidn preferida del invento, los expertos en la

téenica reconocerdn diversas ventajas que distinsuen singuur
larmente al objeto del invento de losz dispositivos anterior

mente conocidos. Algunas de estas ventajas se¢ indican a coxn

tinvacidén. Sin embargo, aunoue se considera que la siguien-

te lista de ventajas es exacta y representativa, no tiene eH
propésito de ser exhaustiva, '

Una.ventaja particular reside en la posipilidad o
capécidad del dispositivo para funcionar de manera segura y
confiéble en el ambiente himedo de los eriaderos.

Una ventaja mds del dispositivo reside en su carac
ter portdtil y en su capacidad para funcionar siempre cue
el usuvario desee utilizarlo - es decir, su independencia de
un manantial de energia fijo.

tra ventaja del Gispositivo es el hecho de que es
capaz de ser hechd funcionar a un régimen mds rdpido que los
dispositivos de la técnica anterior accionados eléctricamen
te. »

Todavia otra ventaja del dispositivo es el hecho de
que el grado de penetracidn de 1a aguja de la jeringa puede
ser variado de manera fécil, exacta y segura.

Otra ventaja del dispositivo es que se hace menor
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|_1a ncecesidad de abrirlo para inspeccionar los componentes
operativos para volveo o suciedad, desgaste v dafios debidos
a otras causas,.

Otra ventaja mds dei dispositivo es gue la jeringa
se puede retirar y sustituir con extrema rapidez y que el
mecanismo de montaje de la jeringa es de fabricacién extre-
madamente simple, robusto en uso y poco propenso a dafiar ia
jeringa.

Todavia otro aspecto significétivo del invento es
que la actuacidén neumdtica de la jeringa produce una seilal
audible que un operario distingue fdcilmente cuédndo ge ha
hecho la inyeccién. ' |
7 Otra ventaja del dispositivo es que los necesarioé
ajustes de las posiciones relativas de las partes son poces
y se hacen fécilmente. '

Todavia otra ventaja del dispositivo es que asegura
la exactitud de los cémputos de tarndas, deteniéndose automd
ticamente al final de cada tanda hasta que el dispositivo es
reactivado.

Finalmeﬁte, se ha de hacer observar que, aungue el
presente invento ha sido ilustrado mediante una descripcidn
detallada de una realizacidén preferida del mismo, resultard
evidente para los expertos en la técnica que se. pueden hacer
en el mismo diversos cambios de fofma y detalles sin_apartag
se del verdadero alcande de la invencién. Por esa razén, el
invento debe ser valorado por las reivindicaciones adjuntas

al mismo y no por la realizacidn preferida precedente.
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N ! REIVINDICACTONES

. -

Tos puntos de invencién propia y nueva, que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Patene—
te de Invencién en Espafia, por VEINIE afios, son 1os que se
recoéén en las reivindicaciones siguientes:

| 18,~ Un dispositivo automdtico me jorado para in-—
yectar una susfancia en un gran numero de pequeiios anima—~
les, que comprende: (a) una placa de trabajo en la que se
puede sitver un animal a inyectar, teniendo dicha placa de
trabajoluna abertura en ella; (b) una jeringe montada en
el lado de dicha placa de trabajo opuesto al lado en el
que esﬁé sitvado el animal a inyectar durante el uso del
dispositivo; (e¢) primeros medios para mover dicha jeringa d
vaivén entre una primera posicién en la que dicha jeringa
estd completamente extraida en dicho lado opuesto de dichg
placa de trabajo y una segunda posicidn en la gue la aguja
de dicha jeringa sobresale a través de la abertura de dicha
placa de trabajo; (d) segundos medios para detectar la pre-
sencia de un énimal'a inyectar en posicidn én dicha placa
de trabajo y para activar dichos primeros medios; en donde
dichos primeros medios comprenden: (e) un motor de Ffluido;
(£) terceros medios para filtraf la entrada de fluido a di
cho motor de fluido; y (g) cuartos medios para controlar 1g
presidn de la entrada de fluido a dicho motor de fluido,

28,~ Un dispositivo segun la reivindicacidn 12,

en el que estén previstos quintos medios para evacuar wn

=)
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dichos cuertos medios. ‘

/ d 38,- Un dispositivo segin las reivindicaciones 18
0 28, en el que dichos primeros medlios comprenden medios pg
ra retener dicha jeringa en su segunda posicidn,

48,~ Un dispositivo segin las reivindicaciones

18 0 28 o 32, que comprende sextos medios para ajustar lo
n2gnitud en la que la aguja de dicha jeringa sobresale a
travéside la abertura de dicha placa de trabajo cuando dim
cha jeringa estd en su segunda posicién.

i 8,~ Un dispositivo segin la reivindicacidn 4e,
en el que dichos sextos medios comprenden un primer blogue
ranurado en el que estdn soportados dichos primeros medios
¥y una pluralidad de tornilios que pasan a través de las ra
nuras de dicho primer blogue ranurado.

62,~ Un dispostivo segin cualquiera de las relvin
dicaciones precedentes, que comprende unos .séptimos medios
para ajustar la posicidén de dicha jeringa en el plano ho-
rizontal y en la direccidén perpendicular a su direccidn de
movimiento.

&,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 62,
en el que dichos séptimos medios comprenden un segﬁndo blo
que ranurado en el que estdn soportados dichos primeros me—
dios y una pluralidad de tornillos que pasan a través de
las ranuras de dicho segundo bloque ranurado,

8,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 52,
en el que los sextos medios incluyen medios para ajustar
la posicién de dicha jeringa en el plano horizontal y en ld
direccién perpendicular a su direccidén de accién.

8,- Un dispositivo segin cualquiera de las rei-
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'vindicaciones_ﬁreéedéntg, §n el dichos segundos medios com-
‘prenden una micrdvélvula-soportada en dicha placa de traba-
jo en el mismo lado en que estd situado el animal a inyec-
tar durante el uso del diSpOS‘thO, ¥y un alojamiento lleva.
do por dicha ,placa de trabago ¥y que contiene dicha microval
vula, siendo transparente al menos una parte de dlChO alo-
jamieqﬁo, con 1o que el usuario del dispositivo puede ver
dicha microvdlvula a través de dicho alojamiento.

102,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 98,
en el que:, (e) dlcha Jeringa estd apoyada para moverse rg
pidamente en transla016n en una ranura ablerta por arrlba
de un blogue montado en dicho 1ado opuesto de dicha placsa
de trabajo, y (f) dicha jeringa estd conectada a dichos pri
meros medios por medios que comprenden: (1) un elemento de
sujecibén de acoplamiento de Jeringa que'tiene una ranura 0
hendirura longitudinal abierta por arriba y una renura o'
hendidura transversal abierta por arriba que interseca la
ranura longitudinal abierta por arriba, estando dicha su-~
jecidn de acoplamiento de Jeringa -soportada por dichos pri-
meros medios, y (ii) un éje 0 érhol llevado por dicha je;
ringa y que tﬁene un collarin, estando dicho eje dimensio-
nado y.posioionadé para ajustar en la ranura longitudinal
abierta por arriba en dicho elemento de sujecidn de acopla-
miento de jeringa y estando dicﬁo collarin dimensionado his
posicionado para ajustar en la fanura transversal abierta
por arriba de dicho elemento de sujecibén de acoplamiento de
Jeringa, con 1o que dicha jeringa y dicho eje pueden ser
simplemente levantados en y fuera de posicién en dicho blo
que y dicho elemento de sujecién de acoplanmicnto de jerin-

ga, respectivamente,
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- 118, Un dispositivb segin la reivindicacién 10,
en el que dicho blogue estd hecﬁo de vn material eléstico y
la énchufa de la ranura abierta por arriba del mismo es me-
nor que la anchura de dicha jeringa, con 1o que dicha jerin
ga es retenida contra movimiento verﬁical por la eiastici-
dad de dicho blogue.,

128,- Un dispositivo segun cualgquiera de Ias,rei-
vindicaciones precedentes, que comprende medios de cémpito
para cobntar el nimero de veces que han sido actuados dichos
primeros medios, ' |

| 138,- Un dispositivo segin la reivindicacidn 128,
en el que dichos medios de cémputo comprenden medios para
contar en sentido descendente desde un ndmero prefijado
hasta cero,

148,~ Un dispositivo segin la reivindicacién 132,
que incluye medioé para proporcionar una_seﬁal audible cuap)
do dichos medios de cémputo descendente han alcanzado el
cero,

~ 158,~ Un dispositivo segin las reivindicaciones
1%o0 14?, que comprende medios para detener el dispositi-
vo cuando dichos medios de movimiento han sido activados
un numero prefijado de veces.,

16.~ Un dispositivo seédn la reivindicacidn 122,
en el que dichos medios de coOmputo comprenden medios para
contar en sentido ascendente desde cero.

178,~ Un dispositivo segﬁn las reivindicaciones
12, 98 o 158, que incluye medios para producir un corto
moviniento en fase de la jeringa con independencia de cudn

to tiempo los segundos medios detectan la presencia de un

2aniral a inyectar en posicién sobre dicha placa de traba-
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i !
~j0, ¥ medios para retener la Beringa en su segunda posi-
cién, . i

/ : } 182.— Un dispositivo segin las reivindicaciones
12, 92 o0 172, en el que la jeringa estd apoyada para mover
se répidamente en translacién en una ranura de un bloque
montado en el lado opuesto de la pla;a de trabajo, y en el
que la jeringa estd conectada a los primeros-medios porr(a)
un.elé@ento de sujecidn de acoplamiento de jeringa'queqtie—
ne un rebajo abierto en el mismo y qﬁe estd soportado por
dichos primeros medios, y (b) un eje llevado por la je?in—
&2 ¥ que tiene en el mismo un engrosamiento dimensionado y
posicionado para ajustar en el rebajo del elemenfo de éﬁé

jecién de acoplamiento de jeringa, con 1o que la jéringa y
el eje pueden ser simplemente movidos a y fuera de posici5n
en el bloque & en el elemento de sujecidén de acoplamiento
de jeringa, respectivamente,

198,- Un dispbsitivo seéﬁn la reivinﬁicacién 18a,
en el que dicho bloque .estd hecho de un material elésticg
¥ la anchura de la ranura del mismo es menor que la anchu-
ra de dicha-jeringa, con 1o que dicha jeringa es retenida-
por la elasticidad de dicho bloque.

208,~ Un dispositivo segin la reivindicadién_lBé,
en el que el rebajo de dicha sujecién de acoplamiento de
jeringa se abre hacia arriba,

218, Un dispositivo automdtico mejorado para in
yectar una sustancia en un gran ndmero de pequeiios animg-
les.

Tal y como se ha descrito en la llemoria que an-
tecede, reéresentado en los dibujos que se acompafian y

con los fines que se han especificado.
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B Esta Nenoria consté de veinte hojag escritas a

mdquina por una sola cara,

/ '.'

01.DIC 197

Madrid,

P.A,
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