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3.

Bata invenoión se R a c i o n a  con un conjunto de ia^ 

tcrruptores slóctrioos del tipo que incluye na primer y  se—  

gando interruptores de doble empuje*

El término "interruptor de doble capuje" ae emplea 

3.^ aquí para indicar un interruptor eléctrico provisto de un —  

cuerpo# un miembro aocionador desl^able linealmMito respeo- 

to a dicho cuerpo entre una primara y una maguada posiciones 

espaciadas, medios elástioos que impulsan al miembro acciona, 

dor haoia la primera posición, medios fiadores para retener 

10. el miembro aocionador en la segunda posición, cuyos medios - 

figasgjtp son liberablaa para permitir el retomo del miembro 

aocionador ar la primera poaiei&r per metimiento de en miem­

bro aocionador desde l* segunda posición mas allá de la mis- ^ 

ma contra la noción de los msdios elásticos, y  contactos elós 

13* trices accionados por movimiento dsl miembro aocionador en­

tre dichas posiciones*

Oh conjunto de interruptoras eléctricos de acuerdo 

con la invención incluye un primer y un segunde latesmpteres 

de doble empaje, según quedan anteriormente definidos, cuyos 

20. interruptores primero y segundo están situados uno al lado — *

.' del otro, incluyendo el miembro, aocionador del primer inte**-* 

rruptor un estribo que, durante el movimiento del primer miqg 

bro aceionador desde su primera a en segunda posición con el 

segunde miembro aocionador sn su primera posición, se acopla

25* a un correspondiente estribo del segunde miembro aceionador *
- <*+ —*

para deaplasar éste último desdo sn primera a su segunda poq^ 

ción, e incluyendo este segundo miembro aaoieaador un compo­

nente elástico qus, dnrante el movimiento de tal segando miem 

bro aocionador más allá ds su ssgunda posición para liberar *

. el medio fiador del segando interruptor, es desviado hacia #130



primer misahro aooieaador# do sanara qaa  ̂ an $1 oaao an que 

asta primar siembro aooioaador aztd aa su segunda posioidn, 

#1 rafsrido oomponanta aldstioo sa aoopla a va aatribo dal -  

primar miambrc aoeicnador para daaplasar a 4 ata último oon -  

$4- a l aagando miambrc socionador# übarando a si a l medio fiador 

dal primar interruptor y  viviendo de oata modo a l primer y 

segundo miembroa aooionadores a su priaara pea laida. .

BraferlMameata* al pdmar y segundo miembroa aooiq 

nadoraa citados- sarda daslisablas paralalsmanta antro ai aa <* 

10. rolaoidn oolataral aa an caarpo oomdn# teniendo así al primor 

y segundo intarraptoroa aa caarpo ecmdn.

Desaablamanta# la deflaxián da di ^ o  componente 

alistioo aa afoat&o aadiaata ana- superficie aa rampa diapaaa- 

ta aa al caarpo aatro al primar y al aagando miembros accicm 

15. doras.

JEn las adjuntos dibujos aa ilaatra aa ajadla da la 

invaneldn y_aa alias!

la figura 1 as ana raprcsantaoidn aa ssccida seque- 

mátloa da aa conjunto da intorraptoras aldctricosi y 

20. - la figura 2 aa asa vista aa awoclán traasvarcal dal

conjunta mostrado aa. lajTigara 1.

Coa roforMOia a loa dibujos# al oonjanto da iota—  

rraptoras sldotricos incluya aa caarpo haaeo 11 da roalnajsig 

tdtioa moldeada# cerrado aa aa extremo por ana besa solidaria 

25. 12 dotada da abortaras. 8aa sarta da miambrom tarmiaalaa se -  

extiende a travos.da aatas abortaras da la baaa 12 y defina -  

anos contactos fijo* 13 dentro da dicho caarpo y anas respao- 

tiras clavijas tsrainalaa 14 axtarioraa a tal oasrpo.

21 caarpo 11 asti dividido intsrioraonta por an prl 

30. mar y an segando ccmpartimiantoa por an tabique 15 solidario



da la baae 12 y extendido perpendioular3Mnt e a le misma. — . 

Junte a esta base 12# el tabique 1$ presenta une abertura —  

1 6.
En uno de lee compartimientos del cuerpo #s des31 

5. zablemante recibido un primar miembro 17 aooionador del in­

terruptor# alendo recibido en el otro compartimiento un —  

miembro aooionador análogo 18. Eatoe mieabroe aociopadoree 

17 y 18 quedan asi situados oolateralaente en el cuerpo co­

mún 11 y non ^slizables paralelamente entre ai hacia y deg 

10. de la base 12. En sus extremos ale jadee de la base 12# los 

miembros acoionadorea 17 y 18 ae proyectan desdo el extremo 

abierto del cuerpo 11. A cada uno de los miembros accionad^ 

res va asociado un resorte do conpreaiÓn (no mostrado) que 

actúa entre tal miembro y la baee 12 impulsando al respeot^ 

15. vo miembro aooionador ha d a  el exterior del cuerpo#

Cada uno de los miembros acoionadorea incluye un 

contado eléctrico móvil 19 que coopera con respectivos 0%  

tactos fijos 30 definiendo un interruptor eléctrico. Así# —  

quedan definidos dos interruptores eléctricos dentro del —  

20. cuerpo común 11# incorporando uno de estos interruptores al 

miembro aóolenador 17 y el otro al miembro aooionador 18.

Asociado a oada uno de los miembros aocionaáorae 

17 y 18 hay un mecanismo fiador mediante el cual el miembro 

aooionador puede ser retenido en posición oprimida respecto 

25. al cuerpo 11 contra la acción de su respectivo resorte. Al 

liberarse el mecanismo fiador# el respectivo miembro aooio­

nador 17 Ó 18 se desplaza a una posición proyectada# en la 

que los estribos del miembro aooionador y  del cuerpo# res—  

pectivamente# impiden el movimiento adicional del citado —  

30. miembro aooionador contra la acción del respectivo resorte.

3.



El oontacto móvil 19 a# oada ano de los miembros accionado- 

res 17 y 1# **t& dispuesto* en rslaoidn ton sus reapeotivos 

oontaotos fijo# 13$ da manera que el circuito eldctrioo a —  

tvavds de ellos te completa en le primera posición proyscta- 

da del respectivo miembro atdonador y te interrumpo en le - 

segunda posición* oprimida* de tal alambra* Asi* loe dot in#- 

tsrvuptores eldotrlcos tienen uní posición de dssMasxión en 

la que su rospeotlvo miembro aooionador queda oprimido hacia 

la base ti*  y  una posición de conexión* en la que el reapeo- 

10* tivo miembro aoelonador ee proyecta en rclaoión aon la poei- 

de dssooMUCión*

El dispositivo fiador de teda uno de loe miembros 

aeoionadoree 17 y lepara retenera a tal miembro en eu según 

da poeloi&A* oprimida* et similar y  de forma conocida* El M* 

19* canlemo fiador Incluya una forma de lera 21 dlepueeta en el 

cuerpo 11 y un seguidor de lera 22 sostenido por el rsspsctí 

vo miembro aooionador# El seguidor de lera 22 de cada uno de 

loo miembros aeoionadoree está definido por una espiga eitu^ 

da en un entramo de un brazo elástico extendido cu la direo- 

20* ción de movimiento del mlebro aoeionador* Dicha espiga te —  

acopla y sigas a una aaetca de la forma do leva 21* oleado -  

tal la disposición que* ornando ee mueve cada miembro aooioo& 

dor detde en primeva posición a tu segunda posición contra - 

la acción del respectivo recorte* tal miembro aoeionador ha 

25# de moverte fraooionalaantc más allá ds su segunda posición a 

fin de que la espiga del seguidor de leva 22 se acople a una 

muesca de retención de la forma de leva 21* Seguidamente* 

tras la liberación del miembro aoeionador* dete empieza o *q& 

ver haola tu primera posición bajo la acción de su reepeoti- 

30. vo resorte y será detenido en la segunda posición mediante -

4*



el Acoplamiento da la espiga del seguidor de leva 22 en la —  

muesca de la forma de leva 21^ A fin de liberar- el mecanismo 

fiador para que el miembro aecionador pueda volver desde en 

segunda a su primera posición mediante el respectivo resorte# 

3. este miembro aecionador ha de ser oprimido contra la acción - 

3a su resorte más allá de la segunda posición# para permitir 

que la espiga del seguidor de leva salga de la muesca de la - 

forma de leva# de modo que seguidamente# tras la liberación - 

del miembro aecionador# date pueda volver libremente a su pr& 

10. mera posición bajo la acción de su respectivo resorte. Como - 

se indica anteriormente# este tipo de mecanismo fiador en —  

bien conocido en los interruptores y da lugar al término "do­

ble empuje" en relación con el funcionamiento del interruptor.

El miembro aecionador 18 presenta en su cara orien- 

15. tada a la pared o tabique 25# una tira metálica elástica y —  

alargada 23# que esté fijada a dicho miembro 18 en su extremo 

adyacente al extremo proyectado de este miembro l6 y tiene —  

una porción 24 vuelta hacia el exterior en en extremo opuesto. 

Esta porción 24 se extiende a través de la abertura 16 del t& 

20. bique 15 hacia el miembro aecionador 17. En la posición do xg¡ 

poso de la tira 23# ésta se halla en contacto con la pared %  

toral del miembro aecionador 18 y el extremo libre de la por­

ción 24 no se acopla al miembro aecionador 17*

Los miembros accionados** 17 y t& se amostran es la 

25. figura 1 en sus primeras posiciones# es decir# en las poaicig, 

nos proyectadas. La abertura 16 del tabique 15 presenta ana - 

pared terminal inclinada 25# situada de tal manera en relación 

con la porción 24 de la tira 23# que se acopla a tal pozoi&i 

24 durante el movimiento del miembro aecionador 18 más allá - 

30. de su segunda posición# para liberar el mecanismo fiador y *-*

5. ̂
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permitir que al miembro aceionador 1$ vuelva a su priman ^  

sidón. La pendiente a inclinación da la parad 25 aa tal que, 

cacada la porción 24 da la tira 23 actúa conjuntamente con -  

ella, la tira 23 aa deaviada da su respectivo miembro acolo- 

5. nadar 18, da modo que al extremo libre da la porción 24 coo­

pera con al miembro aceionador 17.

jKate miembro aceionador 17 presenta un reborda ex­

terno 26 que# cuando tal miembro 17 está en su segunda posi­

ción# puede acoplarse al extremo libre de la poreiÓa 24 de - 

10. la tira 23 cuando dicha porción 24 es desviada por la pared 

indinada 25. Por consiguiente, resultará evidente que# aupó 

dando que el primer miembro aceionador 17 está en su segun­

da posición, cuando el segundo miembro aceionador 18 ae des­

plaza más allá da su segunda posición para liberar el moca—  

15. nismo fiador del citado segundo miembro 18, la porción 24 de 

la tira 23 se acoplará al reborde u hombro 26 del miembro —  

aceionador 17# de manera que este miembro es arrastrado con 

el miembro aceionador 18 más allá de su segunda posición, 

berándose caí el mecanismo fiador del miembro aceionador 17. 

20. Seguidamente# tras la liberación del miembro aceionador 18, 

tanto óste último como el miembro aceionador 17 volverán si- 

multáaeamcnto a sus primeras posiciones impulsados por sus - 

respectivos resortes de compresión.

21 tabique 15 presenta ana segunda abertura (no —  

25- mostrada) adyacente al extremo abierto del cuerpo 11. Uha e¿ 

piga 27 solidaria del miembro aceionador 18 se extiende a —  

travós de la segunda abertura del tabique 15 y al interior de 

una muesca 28 del miembro aceionador 17. La disposición os - 

tal que, cuando ambos miembros accionadores 17 y 13 están en 

30. sus primeras posiciones, la espiga 27 está en contacto con -



al extremo axialmente más externo de la muesca 28, de manera 

que ai el miembro aeoionador 17 fuese desplazado M ò i a  sn s^ 

ganda posición, le pared terminal de le muesca 28 ea contac- 

to con la espiga 27 determinará el desplazamiento del miembro 

5. acoicnador 18 con el miembro accionados 17 a su segami po^i 

ción. Sin embargo, la longitud de le muesca 28 es tal que, ** 

con el miembro aecionaddr 17 en eu primera posición, el miem 

bro acoioaador 18 puede moverse entre su priora y segunda 

posiciones sin afectar el miembro acoioaador 17* Anólogamen- 

10. te, cuando ¿ate di timo esta en su primera poaioión, el movi­

miento del miembro accionador 18 entre su primera y se^mdm 

posiciones no determina el contacto de la porción 24 de la - 

tira 23 con el hombro 26.

En una versión práctica del conjunto de interraptg) 

15. rea anteriormente descrito, el primer interruptor que incor­

pora el miembro accionador 17 contrtAa el fancionamiento de 

las luoes laterales de un vehículo de carretera y el segundo 

interruptor que incorpora el miembro aocionador 18 controla 

la eaergizaclán de loe faros. Ambos interruptores tienen m a  

20. posición de desconexión como se indica anteriormente^en la 

que los miembros acoionadores se hallan oprimidos contra sue 

resortes de compresión y aon retenidos por eue respectivos - 

mecanismos fiadores. Así, en la segunda posición de cada uno 

de ice miembros acoionadores 17 y 18, tanto las loses latera 

25. les como loe faros del vehículo estarán apagados. El miembro 

aeeionador 17 puede ser oprimido contra su resorte para libe 

rar el mecanismo fiador, permitiendo así que et miembro —  

aoeionador 17 aea desplazado a su primera posición, energizan 

do las lámparas laterales. Esto movimiento del miembro accio 

30. nador 17 no afecta al miembro aeeionador 18 y, análogamente,



el miembro accionado? 17 puedo devdvsreodesda su primera a 

su segunda posioi&t para deeenorgizar Isa luces laterales —  

sin afectar al miembro aocionador 18. Sin embargo# suponien­

do que el miembro aocionador 17 ee encuentre en su poaici&n 

5. de desoormncidn# es decir# en su segunda posieldn# si se oprjL 

me ontonces el miembro aocionador 18 más allá de su segunda 

poaicián para liberar el mecanismo fiador# entonce## como —  

queda anteriormente descrito# el miembro aceionadov 17 será 

análogamente liberado y emboe miembros 17 y i8 se desplaza—  

10, rán eimultáneam^ate a sus primaras posiciones. Quedarán asi 

enezgizadoa tanto loe faros como lee lámparas leterelea y no 

será posible ensrgizar los primeros adentras se dejan desener 

gizadas las segundas*

Suponiendo que ambos miembros accionadorea 17 y 18 

15* están en sus primeras posiciones# ds manera que loo faros y 

les lámparas laterales sean saergizadoe# el miembro aooiona- 

dor 18 puede moverse entónese a su segunda posicián para — —  

desenergizar loe faros# sin afectar a la posicián del miem­

bro aocionador 17# puesto que la espiga 27 se deslizará elm- 

20. plómente a todo lo largo de la muesca 28. Sin embargo# oon - 

ambos miembros acoionadoxea en su primera posioidn# si se in 

tentase mover el miembro 17 a su segunda poaioidn para deeqo 

néctar las lucos laterales# entonces# como queda dicho# la - 

pared terminal de la muesca 28 se acoplará a la espiga 27# - 

25* de manera que el miembro aocionador 18 so desplaza simultá­

neamente a su segunda poeiolán, desenergizando asi loe faros 

junto con las luces laterales. Se desprende por consiguiente 

que los faros no pueden energizarse nunca sin que lo sean las 

luces laterales y datas Ultimas no pueden ser deaenergizadas 

30. nunca sin que lo sean loe faros.

8.



9.
se apreciará que# si ae desea# puedan controlarse — 

combinaciones do circuitos distintas a las do circuitos do lu 

cas laterales y de faros de manera aiailar* cuando se precise 

alguna correlación entre el funcionamiento da los dos circuid 

tos. Pueda preciearse una alteración da las divareas configu­

raciones da les contactos# pero la correlación entre les moví 

sdentoa da lea miembros accionadores como resultado da la ac­

ción de la eapiga y ranura 2? y 28 y da la tira 23 y  el estrg. 

bo 26 seguirá siendo la misma. En lugar da la disposición da 

10. eapiga y ranura# podría establecerse una disposición similar 

en la que la eapiga es sostenida por el miembro acclonador 17 

y se apoya en un hombro dispuesto en al miembro accionados - 

18. El efecto seria al mismo que en la disposición do la moas 

ca 28 y la eapiga 27# como se describa antea.

15. ^ N O T A

La Patente de Invención que se solicita por veinte 

aSoe# para Espada# de aouardo con la Vigente legislación# de­

berá recaer sobre! "CONJUNTO DE INTERRUPTORES ELECTRICOS"* —  

ocn prioridad de la solicitud de patenta en Oran BretaKa nóm.

20. 12793/77# de fecha 26-3-77# aegón las caracterieticaa esencia 

les de las siguientes! .......... ............



R E I V I N D I C A C I O N E S  

1.-* Conjunto do interruptores eléetriccs que inclu 

yo un primer y un ssgmdc interruptores de doble capuje tal 

ooao antsriormente eo definen, ouyoe interruptores primero y 

5* segundo están colocados uno si lado del otro# incluyendo el - 

miembro aceionador del primer interruptor un estribo que# du­

rante el movimiento del primer miembro aceionador desde su —  

primor* a su segando posición, con el segundo miembro acción^ 

dor en su primera posición# se acopla a un correspondiente os 

10. tribo de este segundo miembro aceionador para desplazar a és­

te último desde eu primara a eu segunda posición# e Incluyen­

do el segundo miembro aceionador un componente elástico que# 

durante el movimiento de tal segundo miembro aceionador más - 

allá de su segunda posición para liberar al medio fiador del 

1$. segundo interruptor# es desviado hacia el primer miembro ao—  

donador# de manera que# en el caso en que el primer miembro 

aceionador está en su segunda posición# dicho componente elá& 

tico se acopla a un estribo del primer miembro aceionador pa­

ra desplazar a éste último con el segundo miembro aceionador# 

20. liberándose así el medio fiador del primer interruptor# en —  

virtud de lo cual ambos miembros aooionadores vuelven a su —  

primara posición.

2*- Conjunto de interruptores eléctricos según la - 

reivindicación i, en el que el primer y segundo miembros ao—  

25. cionadores son deslizaM.es paralelamente entre sí en relaoién 

colateral en un ouerpo común, teniendo así el primer y segun­

do interruptoras un cuerpo común.

1-- Conjunto de interruptores eléctricos según las 

reivindicaciones i 6 2, en el que la deflexión o desviación - 

30. de dicho componente elástico se efectúa mediante una superfi-

10.



11.
cié en raa^pa del citado cuerpo, entre los referidos medios ^  

donadores primero y segundo*

4.- "CONJUNTO DE HmNRUPTORES ELECTRICOS".

Segdn queda sustancialmente descrito en la presen^ 

$. te Memoria que consta de once hojas, escritas a máquina par 

una sola cara y acompasada de dibajea#

Madrid, 2 2 FE8 1878

LUCAS INDUSTRIES LIMITED

P t ?
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