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" el ajuste de los dispositivos de sujecién mediante mecanis

tre si. De acuerdo con el invento, este problema se re-

REF,: 0.54

El invento se refiere a una éopiadéra electros—
tética o xerogréfica en la que los pabtrones a copiar, con
disposicién de las letras por lineas, llegan & colocarse
con su cara de imagen sobre una superticie de épgyo frang
parente con €l fin de efectuar el fotocopiado, estanddq
dispuestos sobre la superficie de apoyo transparepte‘dos
patrones o cubiertas inferiores que forman una hendidura
y, encima de estos, un patrén superior, los cuales estén
sujetos en dispositivos de sujecidn y/o apriete separados
y son desplazables juntamente con estos, de manera relati—
va entre si y por lineas o apartados.

. En copiadoras de este tipo es conceido efectuar

mos de mando paso a paso o motores de marcha paso a paso.
En este casc, el movimiento esté‘dividido en pasos indivi-
duales ademés en un nitmero rélativameﬁte graﬁde de anchu-~
ras de lineas. EL mando se efectiia, por regla general, de
modo que se puede iniciar el siguiente paso sdlo deépués
de realizar un paso de lineai Por 1o tanbo, el presénte
invento se basa en la misidn de crear una copiadora del
tipo citado, en la que sea posible un ajuste uniforme ¥y
continuo de los dispositivos.de sujecién, incluso en un
némero relativamente grande de lineas, asi como un posi-

cionamiento exacto de los patrones y de las cubiertas en-

suelve en la copiadora citada al principio gracias a que a
los dispositivos de sujecién o apriete para al menos un
patrén y/0 una cubierta estan unidoé o son movibles de
forma sincronizada elementos de mando eléctricos o fotoelée

tricos que presentan marcaciones eléctricas u dpticas en
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'éorrespondencia'con las posiciones de mando que han de ser
ocupadas por 1los dispositivos de sujecidén o apriete, y
'gfacias a que, fara el accionamiento de los dispositivos de
sujecién o apriete, se ha . previsto en cada caso un mofor
eléctrico de marchahacia adelante y hacia atrds que esta
‘acoplado a un dispositivo de freno accionable de forma
electromagnética, de tal manera que, el alcanzar una mar-
cacién de parada del elemento de mando, el motor eléctrico
se desconecta y se hace efectivo al mismo tiempo un frena-
do inmediato a través del dispositivo de freno. El ele-
mento de mando presenta preferiblemente varias pistas con
marcaciones fotoeléctricas de diferente tamafio qﬁe gobier-
"nan el funcionamiento del motor eléctrico y de su disposi-
tivo de fren& a través de células fotoeléctricés, a saber,
~de forma individual o combinada y éelectivamente en fun-
cién de un programa o del accionamiento de interruptores
a modo de tecla. Es ventajoso que en cada caso el eje de
un motor eléectrico y el inducido de un electroiman del
dispositivo de freno estén acoplados entre si a través de
un embrague sometido a tensidén de muelle, siendo eliminado
el ecoplamiento, al estar conectado el motor eléctrico, a
través de la excitacién del electroimin. Pueden estar pre
" vistos también electroimanes acoplados a los ejes de motor
durante la parada de motor y que después de desconectar
10s motores eléctricos ejercen sobre estos un efecto de
frenado. Los dispositivos de sujecién o despriete individua
les pueden estar unidos a una cremallera que es desplazable
a través de un pifién que engrana en la misma y que puede
ser accionado por el motor eléctrico asociado a tra&és de

elementos de unidn, o dichos dispositivos pueden ser des-
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plazados por un cable accionable a través de una polea o
similar dispuesta sobre el eje de un mechor eléctrico.

En lo que sigue, el invento se explica detalla-
damente con ayuda de un ejemplo de realizacidn representado
en las figuras, mostrando:

La figura 1, una vista desde arriba sobre dos
patrones y una cubierta asi como sobre los dispositivos de
ajuste para un patrén y una cubierta;

La figura 2, una vista de un dispositivo de

Jajuste, ¥y

La figura 3, una vista de otro dispositivo de
ajuste. . '

Sobre una superficie de-apoyé 1 transparente
se encuentran un batrén superior 2, una cubierfa 3, ¥ so-
bre estos un patrdén de lineas 4..Ségﬁn la posicibén de los

. patrones y de la cubierta entre si se cubren partes més o
menos grandes del patrén de lineas 4 con el patrén supe-
pior 2 y la cubierta 3. Las diversas lineas del patrén
superior ydel patrén de 1ine;s discurren perpendicularmen-
te a la direccidn longitudinal de sus dispositivos de su-
jecién 5 & 6, respectivamente.

El dispositivo de sujecidn 5 del patrdén supe-
rior 2 es ajustable a mano, en correspondencia con la lon-
gitud de la parte superior, en la direccién de la flecha A,
mientras que el dispositivo de sujecidén 6 del patrdén de
lineas 4 es desplazable en sentido perpendicular respecto
a la direccidn de las lineas. También la cubierta 3 se
retiene a través de un dispositivo de sujecidén 7 movible
en la misma direccidn, de modo que puede ajustarse a dis-

crecidén la distancia entre el patrdén superior 2 y la cu-
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" bierta 3. Por lo tanto, se pueden colocar cualesquiera

1ineas del patrén de lineas 4 directamente juﬁto a las li-

neas del patrén superior 2 y se puede fotocopiar una canti

dad de lineas a .discrecién del patrén de lineas juntaménte
con las 1lineas del patrén superior.

Debajo de los patrones y de la cubierta se hace
pasar una cinta de médscara 8 que estd soportada sobre ca-
rretes 9 y 10 a ambos lados de la superficie de apoyo 1.
Ta cinta de mAscara 8 transparente presenta diversos im-
presos previos de los que se fotocopian en cada caso uno
Jjuntamente con las indicaciones en el pgtrén superior 2

y las indicaciones liberadas sobre el patrén de lineas &

‘y se trasladan al papel de copiar. Para'el desplazamien-

to de la cinta de méscara 8 .a posiciones prefijadas res-

 pecto a los patrones 2 y 4, los carretes 9 y 10 estén uni-

dos a un accionamiento gobernable no representado.

Los dispositivos de sujecibén 6 y 7 del patrén
de lineas 4 y de la cubierta.3 son desplazados, cada uno,
por un motor 11 y 12, respecfivamente. Al di5positiv6
de sujecidn 7, deéblazable sobre dos carriles 13 y 14,
esti unida fijamente una tira 15 que lleva signos codifi-
cadds ¥ que es'explorada por un aispositivo explorador
fotoeléctriqo 16. Cada una de las posiciones posibles
de la cubierta 3 lleva asociado un signo que discurre
perpendicularmente a la direccidén longitudinel de la tira
15, de quo que, con ayuda del dispositivo explorador 16
dispuesto en el dispositivo de sujecidn 5 para el patrén

superior 2, se puede averiguar la posicidén correspondiente

‘de la cubierta 3. In el borde inferior, la tira 15 pre-
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senta ademis una pista de cadencia con una marcacidn
de cadencia 17 por cada posicidn de cubierta, ZEL dispo-
sitivo explorador 16 contieneseis cabezas exploradoras,
de las que cinco sirven para verificar el signo asociado
a la posicidén de la cubierta 3, ¥y una para explorar la
pista de cadencia. Los signos en la tira 15 estin codi-
ficados preferiblemente de forma binaria, de modo que se
pueden verificar hasta 32 posiciones de cubierta.

El mando del motor 12 se efectia en funcidn de
las sefiales que son emitidas por una unidad de programa
o a través de interruptores accionados por teclas, asi

como por las sefiales generalas por el dispositivo de ex~

" ploracién 16. Mientras las sefiales prefijadas por la uni-

dad de programa 6 las posiciones de interruptbr no c¢oinci-
dan con las seflales de salida dei'dispositivo explorador
16, el motor 12 esti conectado =a fensién,'deferminéndose 14
direccién de giro del motor 12 én el circuito de compara-
cidn de sefiales no representado a través del resultado de

l .

la comparacién de seflales. ZEl accionamiento del motor 12

¥, con ello, el desplazamiento de la tira 15, se efectian

"por lo tanto gracias a la tendencia de establecer una

coincidenqia.de las sefiales prefijadas por el programa o
ei accionamiento de tecla con las sefiales de salida del
dispositivo explorador 16. Cuando se consigue esta coin-
cidencia gracias a un desplazamiento correspondiente de
la tira 15 y de la cubierta 3, tiene lugar la parada del
motor 12. Para obtener una posicién definida de la cu- -
bierta, el motor 12 es desconectado a través de la cabeza
exploradora inferior del dispositivo explorador 16 después

de verificar la coincidencia de seflales y después de re-
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_ gistrar la marcacién de cadencia asociade al signo corres-

pondiente sobre la cinta 15.

Para conseguir una posicidén de cubierta defini-
da, es necesario, que el motor 12 no siga ya eamarcha
después de desconectarlo, sino que se pare inmediatamente.
Para lograr esto, en el extremo del eje del motor se en-
cuentra un disco de embrague 18 que puede acoplarse a otro
disco de embrague 19. El disco de embrague 19 estd sujeto
en el inducido de un electroimdn 20. EL acoplamiento de
los dos discos de embrague se efecta a través de un mue-
1le de compresién 21 dispuesto en el inducido del elec-

troimédn 20. El motor 12 y el electroimén 20 se someten 2

" tensién al mismo tiempo y se vuelven a desconectar tam-

bién al mismo tiempo. Al excitarse el electroimén 20,

los discos de embrague 18 y 19 sé separan uno del otro en
contra de la fuerza del muelle de compresién 21. Al no es
tar excitado el electroimdn 20, en cambio, los discos de
embrague estén acoplados entre si. Cuando el motor 12 es-
t4 sometido a tensidn, su mafcha no se ve obstaculizada
por el Aispositivo de freno constituido por el electroimén
20 y el muelle de compresién 21. Al desconectar el motor
12 se desconecta también el electroimén 20, los discos de
emﬁrague 18 y 19 se juntan y, gracias a la influencia del
muelle de compresién 21, tiene lugar una parada inmediata
del motor 12 sin movimiento ulterior por inercia.

Para el gobierno del motor 11 estd unida de for
ma correspondiente al dispositivo de sujecién 6 paré el
patrén de lineas 4, una tira 23 provista de signos codifi-
cados y marcaciones de cadencia 22 que es explorada por

un dispositivo explorador 24 fotoeléctrico estacionario.
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" rueda dentada recta 30 y un pifién 31 estin dispuestos fi-

Un dispositivo de freno conmstituido por un electroiman 25
y un nuelle de cdmpresién 26 puede écoplarsé al motor 11
por medio de discos de embrague 27 y 28. Dicho dispositi-
vo Qe freno sirve, al igual que el dispositivo de freno
20, 21 ya descrito, para la parada inmediata del motor 11
después de su desconexiéﬁ.

De la figura 2 se desprende la transformacidn
del movimiento rotativo del motor 12 en el movimiento lineal
del dispositivo de sujecién 7 y de la cubierta 3 asi como
de la tira 15. En el eje del motor se encuentra una rueda
dentada recta 29 en la que engrana una rueda dentada rec-

ta 30 dispuesta en dngulo recto respecto a aquella. Ia

jamente en un eje.32, de modo que el pifibn 31 éigue a los
movimientos rotatorios del motor lé. En el pifidn 31 en-
grana una cremallera 33 que estd dispuesta de forma despla
zable en sentido paralelo a los carriles 13 y 14 y que es-
t4 unida fijamente al dispositivo de sujecién 7 asi como,
a través de éste, a la cubiefta % v a la tira 15. Un giro
del inducido del motor 12 origina por lo tanto un despla-
zamiento correspondiéhte de la cublerta 3 y de la tira 15.

La figura 3 muestra el desplazamiento del dispg
sifivd de sujecidén 6 junto con el patrén de lineas 4 y de
la tira 23 a través del motor 1ll. En el eje del motor 1l
estd dispuesta fijamente una polea 34. ZEn la polea 34
estan sujetos los dos extremos de un cable 35, estando co-
locado dicho cable 35 varias veces en torno a la polea 34,
de modo qxe es posible un desenrollamiento de uno de los

extremos del cable y un arrollamiento correspondiente del
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otro extremo del cable mediante el giro de la polea 34,
que son suficientes para desplazar el dispositivo de su-
jecién 6 entre sus dos posiciones extremas. El cable 35
es conducido a lo largo de la tira 23 por medio de la po-
lea 34 y-a través de una polea de cambio de sentido 36 y
de nuevo hacia la polea 34 a través de unas poleas de cam-
bio de sentido adicionales 37 y 38. El cable 35 estd uni-
do fijemente a la tira 23 mediante un elemento aprisiona-
dor 39. Ta tira 23 y el dispositivo de sujecidén 6 se des-—
1izan a lo largo de un carril 40. TUn giro del eje del
motor 1l en.la direccién determinada por el dispositivo

comparador de seflales origina por lo tanto, a través del

" grrollamiento o desenrollamiento de los dos extremos del

cable sobre la poiea 34, un desplazamiento del caple 25

¥y, con ello, también un desplazaﬁiento correspondiente

del dispositivo de sujecién 6 y de la tira 2%. El despla-
gamiento termina cuando la linea o las lineas del patrén de
1ineas 4, predeterminadas por el programa o la introduceidn
manual, se encuentran encima\de la hendidura entre el
patrén superior 2'y la cubierta 3. La parada del motor

11 se efectiia de la manera descrita cuando el dispositivo
comparador de sefiales averigua una coincidencia entre la
gefial ‘prefijada y la sefial determlnada gobre la tira 2% a
través del signo asociado y cuando se explora ademas una
marcacidn de cadencia 22.

En resumen la Patente de Invencién que se soli-

cita deberad recaer sobre las siguientes:

REIVINDICACIONES

18,- Una copiadora electrostdtica o xerogra-

fica en la que los patrones a copiar, con disposicién
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' presentan marcaciones eléctricas u dpticas en corresponden

caracterizada porque el elemento de mando presenta varias

10—

1
¥

p&r lineas de ;as letras, llegan a colocarse bon su cara
de imagen sobre una superficie de apoyo transparente con
el fin de efectiiar el fotocopiado, estando_diépuestos sobrd
la superficie de apoyo transparente dos patronés 0 cﬁbier—
tas:inferiores que forman una hendidura y encima de,eé%os
un patrén superior, los cuales estin sujetos en disposi-
tivos de sujecidn y/o apriete separados y ‘son desplazables
juntamente con estos, de manera relativa entre si y por
lineas y apartados, caracterizada porque a los dispositi-
vos de sujecién y/o apriete para al menos un pabrén y/o uns
cubierta estin unidos o son movibles de forma sincronizada

unos elementos de mando eléctricos o fotoeléctricos que

cia con las posiciones de mando que han de sef ocupédas
por los dispositivos de sujecién{j/o de apriete, y porque,
para el accionsmiento de los dispositivos de sujecidn y/o
de apriete se ha previsto en cada caso un motor eléctrico
de marcha hacia adelante y hacia atrds que esti acaplado

a un dispositivo de freno ac;ionable de forma electromag-
nética de tal manera que, al alcanzar una marcacidn de pa-
rada del elemento de mando, el motor eléctrico se desconeg
ta y se hace efectivo al mismo tiempo un frenado inmedia-
to a través del dispositivo de freno. -

2.- Una copiadora segin la Reivindicacién 1,

pistas con marcaciones fotoeléctricas de diferente tamafio
que gobiernan el funcionamiento del motor eléctrico y de
su dispositivo de freno a través de células fotoeléctricas,

a saber, de forma individual o combinada ¥y selectivamente
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" tor y que, después de desconectar los motores eléctricos,

-11 -

en funcién de un programa o del accionamiento de interrup-
tores-a modo de tecla.
3, Una copiadora segin las reivindicaciones 1

4 2, caracterizada porque, en cada c¢aso, el eje de un mo-
tor eléctrico y el inducido de un electroimdn del dispositi
vo de freno estdn acoplados entre si a través de un embra-
gue sometido a tensidn de muelle, y porque el acoplamiento
se elimina a través de la excitacién del electroimdn al
estar conectado el motor eléctrico.

. 4,- Una copiadora segin las Reivindicaciones
146 2, caraéterizada porque se han previsto electroimanes

acoplados, durante la parada del motor, 2 los ejes de me-

ejercen sobre éstos un efecto de frenado.

5.~ Una copiadora segﬁn'una de las Reivindica-
ciones 1 a 4, caracterizada porque al menos uno de los dis
positivos de sujecién y/o apriete estd unido a una crema-
llera que puede ser desplazada a través de un pifidn que
engrana en ella y que es accionable a través del motor
eléctrico asociado a través de unos elementos de unidn.

6.- Una copiadora segin una de las reivindica-
ciones 1 a 5, caracferizada porque al menos uno de los dis
poéitivos de sujecién y/o apriete puede ser desplazado por
un cable accionable por una polea o elemento similar
dispuesto en el eje de un motor eléctrico.

7- Una copiadora segun las Reivindicaciones
1 a 6, caracterizada porque las células fotoeléctricas parg
la exploracién de los elementos de mando para la posicidn

de la cubierta inferior estédn dispuestas en el dispositi-
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vo de sujecibén y/o apriete para el patrdén superior y

pueden ser despiazadas de modo sincronizado con aquél.

8.~ ée reivindica por dltimo como objeto sobre
el que ha de recaer la Patente de Invencién que se solici-
ta: " UNA GOPIADORA ELECTROSTATICA O XEROGRAFICA ".-

Podo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria Descriptiva que consta de doce paginas

mecanografiadas y dibujos que se acompaian.

Madrid, 21 de febrero de 1978
BERNARDO UNGRIA
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