
MtMSTERtO DE iNDUSINAREGISTRO DE LA PHOPiEOAOtNOUSIRtAt e Eso o
JTJ-<Cu"<' ^. . .'i''SCütLf- -.tenida i" í' "'""'''

467130 (g) A 1
FECHAOS PRESENTACION

1 )t 178

ESPAÑA

,1.1978
PATENTE BE ¡NVENCjBN

^ o )  PRIORIDADES:
{ ^N U M E R O ( g )  FECHA

p 1825-77 21 Marzo 1977 Chacoalovaquia

( g ) F E C H A O E  PUBLICIDAD ^l^cL A S tF )C A C fO N  [NTERNAOONAL (6 2 )P A T E N T S 'D E L A Q U E E 3 !a tV !S [O N A R !A

. . . . . ---------------

T̂ITULO DE LA INVENCION
"Parfaccionamiantos an loa aiotamas da rabobiaado para 
alactrodoa da alambra**

(g) SOLICITANTE 13)
VIHA, VYSKCHNÍ CSTAV HECHANIZÁCIE A AUTCMATIZACIE

D0M!C!L!0 DEL SOUCtTAWTB
HovA Xaato nad Vihoa, Chacoslovaquia

(g) INVENTOR IE3)
patar Ka^, din Xart&c y DuBan Kril

&3) TÍTULAR (ES)

^ R E P R E S E N T A N T E

X. Curall SuHol

6121/5T/2/9223
EX-C3
U N E A - 4  M O O .S tO S

UT!HCESE COMO PR!MERA PAG!NA DE LA MEMORtA j

BAD OR!G!NAL



R A T 8 H T 8 PE 2 N V E R e i 3 N
por VSlBirg sHoa

solicitada en SspaHa a favor de VOHA, vtmts^? 3^AV 
SMáNlMaiB A de nacionalidad checoslovaca,

3* doaicilisda en Sovd Meato nad ?dhom, ihoooaiovaquia, por
"jperfeecianasieBtos en los cistornea Ao rebobinado pora ela<̂ 
treáos de alambre", cea prioridad de la solicitad cheeoelov̂  
oa ̂  1323-7? de fecha 21 Sarao 1977. -

10. Seta iaveacido oo refiere a ua sistema de wbol&,
ando para eleotrodoe de alambro para diapoeitivoa de corte 
por chiapa eléctrica. -

El oletean de rebobinado para electrodos de al̂g, 
bre pertenece a las partea a&o importantes de loa diapoei- 

13. tivoa de corte por chispa eldc trica. ios paránetroa tecas-
ldglcoa ípm pueden logreras por el dispositivo de corta pqg 
ticularmento le velocidad de corte, la asperesa de la aupeg 
ficto y en diapositivas con control prograaedo de la trayeg, 
torta del electrodo de siembre y la exactitud de forma,



penden de mm^ra eubotcnolal del rendimiento del oietema 
da rebobinado. olotcmao de rebobinado para eleotrodaa 
de alambre a partir de uno bobina de desarrolle a una bo% 
na de rebebía*!* a velocidad unifonae, la exigencia del 3g 
gro de una tensión uniforme con uno fuerza preeeleeeiooada 
ee de gran importancia.

En Ion sisteman conocidos en la actualidad# el 
tensado del electrodo de alambre oe legro bien por frenado 
directo de la rotación de lo bobina de desarrollo o por la 
aplicación de un diapoeitive tensor separado. la primera 
diapooicióa tiene el inconveniente en que no naeguva un tc& 
codo cufioleotementa uniforme del electrodo de olambre. 
bido a la acción de lo fueron de tensado# el alambre deastH% 
liado ea forondo entre las vuelta* de lea otros capas, la 
fricción variable asi generada tiene como consecuencia 
substanciales variaciones de lo fueren de tensado, qpa lo*, 
fluyen negativamente cobre loe parámetros tecnológicos de 
trabajo. Ha inconveniente de ente alaterno es taaibióa que 
lo magnitud de la fueron de tascado cambio con lo cantidad 
de cimbre desarrollado de la bobina de desarrollo. *<-"-**

En dotemos con un meconismo de tensado separado 
la fuerzo resultante ea la suma de la fuerza de Mecanismo 
de tensado y la fuerza obtenida por el frenado directo de 
la bobina de desarrollo. Un problema ea obtener ua tal meca 
sismo de tensado en el que la parte de la fuerza debida al



frenado directo de la bobina de desenrolle fuera lo más x& 
quena gtoeibla* ̂  une de loa sistemas conocidos se conduce 
ol;.?eleotrodo de elrn̂ re desde la bobina de desarrollo a un 
aecsnisaa de heneada donde ebraza un rodillo coa una ranu­
ra de sencida curva* se frena el giro de este rodillo por 
un freno ajuatable* Un ineonvonionte do este aiotemn os que 
debido a la fricci&o relativsaen̂  baja en la ranura, de ae& 
oída curva oa requiere la gonerccidn de una fuerza para un 
funcioncaBiento correcto por frenado directo de la bobina 
de desarrollo que importa de un 15 a un de la fueras 
do tensado global* Asi loo inconvenientes mcMcionedcs en 
loa oleteaos de frenado directo ¿o la bobina de desarrolle 
aparecen taabldn en este cisterna* &troa sistemes conocidos 
piara rebobinar eleetrodoa de olambre utilizan un electrodo 
de alambre guiado desde le bobina de desarrolle entre dos 
rodillos coa superficie lisa. Un par de frenado ajuatahle 
aetda contra la rateciáa de tmo de cotos rodillos con lo 
que se aprieta eldeticamente el segunde rodillo para aeeggi 
rgp una frioci&5 suficiente para impedir el patinado del 
electrodo enlape ambos rodillos* tase ventaja de este siste­
ma sobra lee citados cntarioraeate ea que se puede reducir 
ai adximo el frenado de la bobina de desarrollo, fu incoa 
veniente# no obstante, es que requiere un mecanismo espe­
cial pora apretar loe rodillos contra el electrodo Re alqg 
bre* Stro inconveniente ee que la fuerza de preaidn de les 
rodillas centra el electrodo de alambre ha de ser un adl- 
tiplo de la fueren de tasado para generar una í'riocida



4

ficiente. Pota fuerce A? preai&t actda sobre el electrodo 
de alaa&m cobro w a  m;perficie rolativesesta pequeHc coa 
le posibilidad de do&nmacido de le seccidn trcncwroal del 
electrodo de alaebre baje fUerzao de tensado mayores, que 

3* puede perjudicor la exactitud de funcioaaniento* - - - - -

te oliminan les inconvMientea ô fiba citodoo 
pee el aletean de voboMnndo paro electrodoa de alcsRwe pa 
ya lee dispooitivoo de certa por chispa eMe trico sogdn 
te iavenoiáa, cuya ooracterictica principal es que un ve% 

10* lie tensor conectado cea un diapositiva trocador eetá si­
tuado entre la bobine de desarrollo y el pus te de coito de 
la chispa en la trayectoria del electrodo de alaobva* Ha 
rodillo impulsor conectado con un diapoaitbo impulsor está 
situado entro el ponto de salto de la chispa y lo bobina 

19* de rebobinado en la trayectoria del electrodo de olcnhre.
SI ángulo cao %ue el electrodo de dsabve ábrase el rodillo 
tensor y el rodillo impulsor ea de al átenos 1283. Otra ca­
racterística de la invencido es q¡e* el rodillo tennor y el 
rodillo impuloor comprenden un diaco do la derecha oeneotg 

28* do a un dioco de la izquierda, iomaede conáuatoaente una
raBura cireunferenciol con un ángulo agudo de vártice - - - 
o( . 18# a 18a.

S1 oieteata do rebobinado para electrodos de altg 
bvo oogdn oota iavenciáa logra, dentro de la gomo compMta 

35* de di&Mtroa actualaaote utiüzadoo de electrodo de eloabro 
desde 0,03 am a 8,3 tea, entre el rodillo tensor y el oleo-
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trodo ge alambre ua elevado ofeoto de fricción, ponnitie& 
do (pío la fuorsa de tromcióo en el electrodo da aladro 
puede cor da ua extromo de auo sonas de abrasemionto de 23 
a 183 voceo superior que le fueren da trasoiga sobre el 

5* otro entremo ola peligro de áesliBaaiento del electrodo do 
BlasRa* en la ranura circunferencial dal rodillo teaaor. 
Rota efecto puede utilionro* para une tal dietribución de 
la fuersc tenaova donde golmsaate un 1 el $4 do coto fueg 
oa so genera per frenado do la bobina do desarrolle, aleg 

16* trae qao la mayor parto, o coa, 99 a 994 se genera por la 
acelga del par de frenado contra la rotación del rodillo 
tensor. Así so logra una elevada uniformidad de tensión del 
electrodo de alambre en el transcurso de cu rebotdsado y 
buenos par&aetrota tecnológicos del trabajo elactroaroaióa. 

13* Otra ventaja de este sistema es la posibilidad de regula­
ción de la íuersa de teanióa dentro de unos eaplioo lími­
tes. la concilles del dispositivo tensor y la facilidad de 
atender al funcionamiento y odaads la circunstancia de que, 
debido a la distribución de 3a fueres de presión sobro toda 

*%. la circunferencia do abrasamiento, oe elimina prácticcaa&
te la deformación de la sección traaaveraal del electrodo 
cobro los rodillos tensor e impulsor. - - - - - - - - - -

jBa el diopoaitAvo impulsor sogdn esta invención 
ae legra la fuerce de tracción requerida para el rebobine- 

29* do debido al elevado efecto do fricción entro ol electrodo 
de olambre y ol rodillo impulsor* Este sistema representa



una oiaplificoeidn oubatenoial da toda ai sistema de re!3g 
binado y de su vigilencla, yaque al cootrerio que loe dig 
pooitivos actualmente conocidos no incluye aeconiamoo pronsg 
reo auociliares y se alimenta el electrodo do alumbre a lo 
piste ciaom&tica en el sistema de reboMaado sdlo por au 
vuelta alrededor de loo rodillos respectivos*

loa placeo onexoo iiuotran un ojéenlo do realismo 
oidn de uo sistema de rebobiaado pora eleotrodoB de alambro 
pare ua diwpocitivo de corte por obispa eldetrice, en loo 
que le Figure 1 os ua esquema de un sistema de rebcbiaado 
con salto do obispa!̂ * *t.<t*a*<***.**'****.wt**<*j*.<**<''*.'*'<<***'*

la Figura 2 ea una vista lateral de un rodillo 
tensor o impulsora t***-*****.****'.. ********.**'''.***'''"***'''**

la Figuro 3 eo una viote lateral de otra roalî g 
cida de un rodillo teaoor e impulsor!

la Figura 4 ea una vista en alnado y en oceoidn 
de un rodillo tensor con tas freno mecánico! y ̂   ̂̂

la Figura 3 es une vista en alendo coa parteo en 
onecida de un rodillo impulsor coa el dispositivo impulsor.

81 cíeteme de rebebiendo pera electrodos de olqR 
bra pora el dispositivo de corte por obispa sido trica com­
prenda una bobina 2 de desarrolle (Figura 1) y una bobina 
9 de rebebiendo ea la qpo se bobina el electrodo l de ala&



hre* El punto ? Je salte de la chispa está situada en la 
trayectoria gol cleoirado 1 de alebró entre la bobina 2 do 
áecarrello y la bobina 9 da yebebinado. ün Padilla tennor 3 
sobro ua diapoaitivo frcuador 4 que puede oor un frene taaê 
nica (Pî APa 4)# un frena aiactregeeáaiea, un freno aleóte 
Regadtica, un ¡notar eléctrico de frenada a sillar, está ̂  
tuado en la tmyacterin del electrodo ! de alambre detrás 
del padilla % de desareno* si ángulo can que el electrodo 
t de alambre abrasa el padilla tensor $ ea de 1&03+ Hay dea 
rodillee 5 de guía rotativos entre el rodillo tensor 3 y el 
punto 7 de salto de la obispa# Bleaeatoa de guía fijos 6 eg 
tán dispueotoc en la trayectoria del electrodo 1 da aleabve 
delente y detrás del punto ? ae oalto de la chispa. Trac 
diHaa 5 de guía rotativos y ua rodillo impulsor tu conecta 
do con el diopoaitivo impulsor H están situados en la tra­
yectoria del electrodo 1 da alambre entre el punto 7 Ae sa& 
te de la cb&cpa y el rodillo 9 Ae reboblaa&o. ̂ 1 dispositi­
vo ImgMlaer tt (Figura 5) puede sor por ejemplo un motor 
eMetrico !4 y usía caja de eagrsaajea 13. El rodillo tenoor 
3 y el rodillo impulsor % consisten en un disco 12 Re la 
derecha y ua disco 13 de la isquiertla (Figuras 3 y 3) st&bqa 
meato unidos uno a otro firmemente, f&aacado una ranura cig 
eunferenoiol %  de perfil triangular y coa un Angulo agudo 
de vórtice oL ̂  tac.

Sn ájeselo de una realiEooids de un freno mecáni­
co (Figura 4) comprende ua cuerpo fijo 1? fijado al bastidor



25 por medio de ua espárrago fijo 26# !̂n naillo 18 de f iei 
taro está pegado ai cuerpo fijo 1?# un cuerpo 19 cuscoptible 
de rotación que se opoya en el entilo 10 de fieltro eot& 
portado rotativamente obbre el espárrago fijo 20# si dioso 
12 do la derecha y el diaoo 13 de la izquierda están unidoa 
adtuaaente por tomillaa 24 y fijados oimultácecmento al 
cuerpo rotativo 19# una arandela 21 que ae apoya cobre el 
cuerpo rotativo 19 ontá dispuesta sin capacidad de rotación 
sobre ol espárrago fijo 20, con un recorte 22 de presida e& 
tro dicha tuerca 23 y la arandela 21#

El dispoaitivo iapulcov 11 que ooopreado un motor 
eláotrico 14 y una caja de engranajes 19 transmite un movi 
miento de rotación al rodillo iapulaor lo# ê trensoite la 
fueras de tvacdAa requerida por friocidn entre el rodillo 
iapuloor 1C y el electrodo 1 de alambre cobre loo peredas 
de la ranura circunferencial 16# ai rodillo 9 de reboMna- 
do gira igualmente y el electrodo 1 de alambre no arrolla 
cobre cate rodillo 9# Así ce trabaja la picúa do trabajo por 
elucleetrodc 1 de alee&re en el punto ? de salto do la cMg 
pa, con lo que ol electrodo 1 de claabro se decplcsc a ve3̂  
cidad cpoetcate y está tensado de manera uniforme# R! elec­
trodo 1 de donare ae áeearrolla de la bobina do desarrollo 
8 que eotá parcialmente frenada#

S1 electrodo 1 de alaabre se guía odemás por la r& 
cura oirounferenoial 16 del rodillo tensor 3# ni dispositivo
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freaaáer 4 ganara el par da frenado roqua^do de ando que 
el rasarte 22 de presida pre tensada. (ricura, 4) transite pxg, 
ei&í nebro la araadels, 2! al cuerpo rotativo !0 q^ está 
apretada centra ai anillo t8 de fieltrô  *"a ajusta la %ag- 
aitud gal pea? da frenada per la tuerca 23 úísabicado la tt% 
éida del rseorte 22 de presida* ¿ai ̂  mantiene el elaei3% 
do 4 de aladre en todo el trgaaeursa da trabajo tensado 
aaifô maente por acdlo del rodillo beatos* 3* —

A los efectos cuasi guiastoo ce daeisraa do aavo- 
dad y pê pieded para BapoSa, suo territorios y piases de ag, 
beraaia, Icm reivladioeciouea que liguen. -
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1*- ̂ erfeccicneoientoa en loa oistermo de rebobi- 
aado para electrodos de alambra, para diepooitivoo do corto 
por chispe eldetrica, que coaprenden una bobina de deoarro- 

5* lio y uae bobina do rebotRaado* guiándose entro dichao bob& 
cao un electrodo do alaabr* por un eioteoa de elooantoo do 
guia y a trovón de un punto de oalto do chispa, caracteriza 
dea porque el aiateaa comprende un rodillo tensor alteado 
en la trayectoria del electrodo de al&abre entre la bobina 

tí*. de desarrollo y el punto de caito de la ohiopa, con lo que
un rodillo impulsor conectado con el dispositivo ispulaor 
eotd situado en la trayectoria del electrodo de alaabrw en­
tre el punto de caito de la chispa y la bobina de rebobinado, 
alendo de al asnos 123" el ángulo con el que el electrodo 

15* de alambre abraza el rodillo tensor y el rodillo iapuloor.

2. - porfeooicneaientoa eegda la reiviadicacî  1, 
curoctericodos porque el rodillo tensor y el rodillo impul­
sor cooprend̂ un disco de la derecha unido firanaente a un 
diace de la iaqui#rda, formando une ranura circunferencial

23* de perfil triangular con un ángulo agudo de vórtice - - - -
OÜ a 10t a 1̂ *

3, - ae aesosgL
m̂ rmüixr' n? - -- -- -- --
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Todo ello ccnfenao se describe y reivindica ea 
la preoonte músoria que cenata de cace hojas foliadas y 
oecaacgrafiodan per coa sola do sua carao y de dos l&ai- 
aas do dibajoo que la ilustran.

^2 Q FE2J373
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