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E1l objeto de la presente solicitid de Patente de Inven-
cion totalmente nueva en Espafia y en el extranjero, se refiere aun --
APARATO PARA LECTURA OPTICA.. DE MARCAS, cuyas caracteris--
ticas de novedad le confieren la cualidad de aportar a la funcidn a que -
se-destina las siguientes ventajas sobre lo ya conocido, que posibilitan
su consecucion industrial,

a) Mediante el mismo, se consigue un transporte auto-
matizado de las hojas marcadas, desde una bandeja de entrada a otra -
de salida,

' b) En el trayecto entre ambas bandejas es detectada las
marcas hechas sobre las hojas, pudiendo ser almacenadas, después de
efectuarse un tratamiento adecuado, en registros de salida apropiado.

¢) Puede ser conectado a un ordenador a través de una-
interfase electrinica de control, actuando a modo de periférico de entra
da para. el mismo,

d) Dispone de diversos circuitos que de tectan anormali-
dades sucedidas durante el funcionamiento.

e) Esti concebido de tal forma que discrimina las mar-
cas normales de las débiles.

En los adjumfos planos, al objeto de facilitar su descrip
cion a titulo de ejemplo y sin caracter limitativo alguno, por lo tanto, -
se ha repr.e_esentado una forma caracteristica de realizacién del presen-
te aparato. '

En la figura 1 de dichos planos, se ha representado la -
bandeja justamentie con el mecanismo de entrada.

Las figuras 2, 3 y 4 representan respectivamente, una
perspectiva del modo de actuacion de los rodillos de arrasire, una vis-
tfa en detalle del rodillo ranurado, y la entrada del papel al aparato.

' Las figuras 5 y 6 representan, de forma esquematica, -

una vista en perspectiva y un corte convencional respectivamente de la
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estaclén de lectura,

La figura 7 es una vista en perspectiva del mazo de
fibras y la figura 8 es un detalle de una fibra Individual con termina-
“clén rectangular o circular.

Finalmente en las figura 9 y 10 se representan vistas
en perspectivasy seccién del soporte para alojamlento de las flbras op-
ficas y lamparas.

Como se puede apreclar en los correspondlientes dibu-
jos, el objeto de esta patente de Invenclén lo constltuye un aparato que
permlte el transporte de hojas marcadas en forma automAtica (de una
en una) desde una bandeja de entrada a una de salilda, En el trayecto
existe una "Estaclén de Lectura" en la que se detectan por reflexién
6ptica las marcas hechas sobre hojas, Como consecuencia de la detes-
clén se genera una sefial eléctrica en un foto-transisior (por cada mar-
ca). Las sefiales correspondientes a cada una de las fotos-transistores
son amplificadas, formadas, agrupadas y almacenadas en dos registros
de salida aproplados. _

La Informacldn que contlenen:estos reglistros identifl-
ca las marcas de cada una de las lineas del papel suceslvamente,

Una Interfase eléctronlca de control, pern.xlte la trans-
ferencia de la Informacién de los registros a un ordenador que se pue-
da conectar al aparato, Se constituye asf "LA LECTORA OPTICA DE
MARCAS" un periférico especlal de entrada para un ordenador, Las
carac'éerlstlcas ¥y aspectos técnlcos del cparato, se refieren por un lado
a su estructura mecénica, por otro al sistema de lectura 6ptica y final
mente a la 16gica y clrculterla clectrdnica asoclada,

A contlnuacién sedescribe de forma somera, cada una
de las caracteristicas y aspectos tecnlcos que constliuyen“el aparato,

- ESTRUCTURA MECANICA

Tlene como mlsidn la allmentacién de hoja en hoja y

-
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arrastre posterior de las n;ismas;, desde el cajetin de entrada al de sa-
lida haciendo pasar las hojas de una en una por la estacion de leclura -
Esta constitnida por:’
- BANDEJA DE ENTRADA., ( Figura l)

Es un conjunto mecanico de tipo bandeja, con uno de los

laterales (1) moviles deslizante y fijado bien por un sistema de presion -

.o un tornillo sin fin, que permite ajusiar la anchura de la bandeja ala -

anchura de las hojas, Lleva asociado en el fondo un dispositivo para de
tectar la ausencia de hojas sobre ella, mediante una placa deslizante --
que acciona un microrruptor . Cuando esta deteccion tiene lugar, exis--
Vten circuitos electronicos que toman diversas acciones entre ellas de te
ner el sistema de arrastre y generar una sefial de aviso.

- SISTEMA DE ALIMENTACION DE HOJAS, ( Figura 2)

Mediante este sistema se consigue tomar una hoja y so-

lo una del bloque de hojas situado en la bandeja de entrada representa-
da en la figura 1l y acercarla hasta los rodillos de arrasire que la trans
portan, auxiliada por los pequefios rodillos de salida hasta la bandeja-
de salida.

Consta fundamentalmente de 2 pequefias ruedas de goma
(2) que rodean a sendos cojinetes (3) de giro unidireccional, estas rue-
da$ se apoyan sobre la hoja superior en una zona de papel (4), adecuada
para que no se manchen con las posibles marcas de l4piz hechas scbre
el papel.

En su movimiento hacia adelante, estas ruedas de alimen
tacion empujén y arrastran la hoja superior (4) de la bandeja que sujeta
las hojas, saltando por flexién de la esquina de la hoja (5}, Esta ufieta
de sujeccién posee movimiento vertical, que permite sujetar las hojas
segin la altura a que se encuentren estas.

Queda asi individualizada la hoja superior que sigue sien
do arrastrada hasta que es cogida entre los rodillos de arrastre que co

mo hemos dicho la mueven hasta la bandeja de salida,
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El movimlento de las ruedas de alimentaclén es de val-

vén y en cada clclo mueven una hoja,
" Estén convenlentemente compensados para que la presi
sobre las hojas sea la adecuada. Esta compensacién puede ser varlable
RODILLOS DE ARRASTRE Y SISTEMA DE ARRASTRE.

b9}

(Figuras 2, 3, y 4).
Los rodillos de arrastre principal son dos dos tal y

como se aprecia en la figura 2, Uno (6) es libre y se mueve por acclén

~ del otro (7), el cual estarfa ranurado tal y como se aprecla en la flgu-

ra 3, A

La hoja (4) empujada por las ruedas de alimentaclén
(2) hacla los rodillos de arrastre (6) y (7) es dirfgida a enfilar la Ifnea
de contacto entre rodillos, mediante dos planos (8) obllcuos que con~
vergen en dicha linea (2).

Exlsten gulas adecuadas para que segn la hoja va sa-
liendo de los rodillos de arrastre, pase adecuadamente posicionada por
la estaclén de lectura, 7 , '

Uno de los rodillos de arrastre presiona sobre el otro
medlante dos muelles situados perpendicularmente & sus ejes de giro,
uno en cada lado,

~-RODILLOS DE SALIDA,

La méquina dispone de tres rodillos sltuados posterior-

mente a los rodlllos de arrastre que hacen que la hoja llegue adecuada=
mente a 1a‘ bandeja de salida,
' BANDEJA DE SALIDA
Est4 situada al final de la méquina y en ella se van de~

posltando las hojas una vez leldas,
MOTOR DE ARRASTRE.

~ Todo el movimlento de los diversos rodillos lo motiva

un motor electrico al que est4n conectados por dlversos elementos de

v
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transmision del movimiento.

SISTEMA DE LECTURA, ( Figura 5, 6,7,8,9y10)
Tal y como se puede apreciar en dicha figura, esta

estacion contiene el soporte (9) asi como los elementos optoelectrdnicos
detectores en si de las posibles marcas hechas en el papel,

Estos elementos optoelectronicos son las fibras op
ticas (10), Los fotosensores (11) asi como la ldmpara o ldmparas (12), -
de iluminacién. _

El sistema adinite diversas formas de fibra optica,
bien en forma de mazo con lampara unica (12) tal y como se represen-
ta en la figura 5 o con fibras y l4dmparas individuales tal y como se re-
presenta en la figura 8. '

E1l soporte (9) tiene los alojamientos adecuados pa -
ra estos elementos optoelectroénicos.

Asi el alojamiento (13), estaria destinado para la -
fibra (10) , el alojamiento (14) para el sensor (11) y el taladro (15) para -
la lampara (12). ’

Dicho conjunto es recambiable para poder adaptar-
lo, bien a fibra optica de terminaci:én rectangulai' o circular, tal y como
se representa en la figura 8 o bien a ldmpara.unica o individual teniendo
la posibilidad de girar para facilitar la limpieza de la base activa.

En cuanto a la lectura se efectuaria al pasar la ho-
ja (16) por debajo del soporte (9). )

’ SISTEMA ELECTRONICO

Los circuitos electronicos de la maquina los pode-

mos agrupar en los siguientes bloques.

- Deteccion, amplicacion y discriminacién de la se-
bial

- Lobgica de registro.

- Interfase de salida.

- Lidgica de alarmas,

- Logica de mantenimiento,

KR
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DETECCION, AMPLIFICACION Y DISCRIMINACION DE LA SENAL,

Las varlaciones de la reflexién de la luz sobre el papel al pasar una

marca por debajo de la flbra 6ptlca alcanzan un: fotot ransitor, situa-

+do en extremo de la fibra y orlglnan pulsos eléctronlcos,

Estos pulsos eléétricos son amplificados y discrimina-
dos en dos niveles de forma que van a actuar sobre dos reglstros dife-
rentes cn los que queda constancla de 1a apariclén de sefial y del nivel
de Intensidad de 1a mareca,

LOGICA DE REGISTRO

Existen en consecuencla un "reglstro normal" y un -
"registro especial" de marcas débiles,

La Informacién queda almacenada en estos reglstros
que son los reglstros de sallda en.la comunlcacién de la LECTORA
OPTICA DE MARCAS con un ordenador o equipo anélogo, tal como 1m-
presota. )

INTERFASE DE SALIDA ‘

La LECTORA OPTICA DE MARCAS est4 provista para

conectada a un equlpo de proceso de datos o Impresora Independiente y
dispone de los clrcuftos 16gicos de control y de estado para esta comu-
nlcaclon,

1L.OGICA DE ALLARMAS

Dispone de dlversos circultos que detectan sltuaclones

anormales tal como: .

- Cbnta;je erroneo del nimero de marcas de control,

~ Atasco de hoja

~-Paso de doble hoja

- Y otros,

Esta Patente ¢s realizable en cualesqulera de tamafos
y materiales adecuados slendo susceptible de toda clase de tanafios y

modificiciones de detalle en tanto que estas no alteren su fundamento,
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. NOTA -

Los puntos de Invencién propios y nuevos que son ob-
jeto de la presente solicitid de Patente de Invencién en Espafia por --
veinte aflos son los siguientes,

REIVINDICACIONES
1- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS.

caracterizado por estar constituido fundamentalmente por dispositivos

_de automatizacion de hojas marcadas desde una bandeja de entrada a -

una de salida, pasando dichas hojas por una estacién de lectura en la qué

se detectarian por reflexidn optica lar marcas, generandose sefiales e-
1étricas en foto-transistores, las cuales son amplificadas, tomadas, -
agrupadas y almacenadas en dos registros y mediante una interfase e--
léctironica, se facilita la informacién almacenada a un ordenador, con-~
lo cual actuaria de periférico especial de entrada.

2- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS,
segin reivindicacion anterior caracterizado porque estaria constituido
mecanicamente por un sistema de alimentacion con ruedas de giro uni
direccional y uiia de enganche de las hojas, con lo que la hoja seria --
arrastrada mediante rodilios uno,:de ellos ranurados y pasando ante--
riormente por elementos mecanicos de guia, hasta el soporte de la es
tacion de lectura, y después de esta, la hoja se almacenaria en la ban
deja de salida después de ser arrastrado por los rodillos de salida.

3- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS.
segin reivindicaciones anteriores caracterizado porque dispondria de
sistema de.paro del motor, por falta de hoja mediante una placa desli
zante que abriria un contacto eléctrico.

4- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS.
segln reivindicaciones anteriores caracterizado porque la estacién de
lectura estaria formada por elementos fotosensores, {ibras opticas -
y lamparas, de tal modo que ge admitiriansecciones de formas distin.

tas,
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en las fibras opticas, detectandose no solo la existencia o no de la mar-
ca sino tambien la intensidad de la misma, a través de fototransistores
5.- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS
segln reivindicaciones anteriores caracterizado porque bién pudiera -
iluminarse el mazo de fibras opticas por una sola ldmpara o bienpor lam
paras individuales por .cada fibra é)ptica.
‘ 6. -APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS
segin reivindicaciones anteriores caracterizado porque las sefiales que
se originan por la lectura de la marca, son amplificados y discrimina -
dos enlos niveles, re_gistrandose separadamente, existiendo una 1ogi-
ca de registro que los separaria en registro normal y especial de mar-
cas débiles asi como las contaria y a través de un interfase de salida,
se podria conectar a un equipo de proceso de datos o impresor indepen
diente y dispone de circuitos logicos de control y de estado para esta co
municacion,

. 7.~ APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS
segin reivindicaciones anteriores caracterizado porque dispondria de -
circuitos que detectarian situaciones anormales talescomo el contaje -
erroneo del nimero de marcas de control, atasco de hoja, paso de do--
ble hoja, ete. . |

8.- APARATO PARA LECTURA OPTICA DE MARCAS

Tal y como se ha descrito en la memoriaque antecede
y para los fines en ella especificados.

Consta la presente mem;)ria. descriptiva de ocho ho-

jas escritas a maquina por una sola cara,

Madr{d, 17 de Febrero 1.978

.
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