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movimiento", con prioridad de la solicitud norteamericana 
763.B10 de fecha 31 Enero 1977. - - -

as,!0KA DKscaiwtVA

10. ANTESEPrnTEE BE LA INVENCION

Esta invención se refiere a juntas de dilatación 
para puentes, carreteras elevadas y similares, y más partí 
culaHaeate, a juntas de dilatación compuestas de gran moví 
miento del tipo utilizado en la construcción de tableros 

13. de puente para admitir grandes movimientos entre secciones
adyacentes del tablero. - - —  - - - - ------ - - - -

Las juntas de dilatación se utilizan típicamente 
en aquellas estructuras, tales como estructuras de puente 
y similares, en las que el movimiento relativo entre seccio
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aes adyaoeKtas del tablera en raepueeta a los cambios da 
temperatura ata demasiado grande para ser compensado por una 
sola junta de calzada o elemento de cierre. - - - - - - - -

Se han construido distintas juntas de dilatación 
en el pasado con distintos grados de óaito. Ejemplos tipi 
coa de los esfuerzos %Ós recientes para producir juntas de 
dilatación de gran movimiento se dan a conocer en les pa­
tentes estadounidenses nos. 3*482*492* 3.699*35 ;̂*,̂ *604*322; 
3.698*292! 3*788.758! 3*839.583! 3*854.159! 3*994*#3; 
3*994*394* Adicionalmeate, se han utilizado articulaciones 
de tenaza para mantener el espacio entra los elementos que 
dividen espacios de calzada uniformemente en subesjoacios 
iguales* - - *

He obstante, subsiste la necesidad de una junta de 
dilatación de gran movimiento efectiva a la que pueden unir 
ee efectivamente dispositivos de cierre de espacio del ti­
po ilustrado en la patente estadounidense ns 3*713*368 y 
en la que todo el movimiento de las vigas de soporte aubye 
cents a puede compensarse en un lado Ael espacio .< - - - - -

BKSUMBH DE M  INVENCION

De acuerdo con la presente invención, ee proporcio 
na una junta de dilatación de gran movimiento para puen- 
tear un espacio entre bordes da elementos estructurales en 
una calzada o similar* Da junta de dilatación de gran movi



miento incluya ál menos tres elementos portadoras de carga 
alargados posicionados en relación paralela uno respecto de 
los otros y alineados subetaneialmaats da manera transver** 
sal respecto de la dirección de la calzada. Loe módulos per 
tadorea de carga incluyen un primer módulo terminal montado 
sobre un borde de un primer elemento do los elementos es­
tructurales* un segando módulo terminal montado sobre un 
borde del otro elemento estructural y al menea na módulo 
intermedio espaciado entre dichos módulos tewinalaá prime 
re y segundo. - - - - - -  - —  -̂-,-r.- - - -

Caes medios de articulación de control acoplan los 
módulos portadores de carga de manera operativa. Lps medios 
de articulación de control incluyen al menos dos juegos es 
paciados da articulaciones posieionados entre cada par ad­
yacente da módulos portadoras de carga y que los uñen a 
fin da mantener la alineación y el espaciado de dichos mó­
dulos en su relación paralela en una dirección substancié 
atente transversal a la dirección de la calzada y a fin de 
mantener proporcionáis ente un espaciado substanciádmete 
íjgtmT entre los módulos durante lo dilatación y contrac­
ción del espacio.

Hay unos medios de manguito alineados llevados 
por dichos módulos portadoras de carga y montados eubetan- 
eialasate por debajo de Is superficie superior de lee mia­
mos. Al meaos des vigas de soporte alargadas espaciadas es 
tán en relación fija con uno de loe módulos terminales.



Les vigas de soporte son susceptibles de cooperación teles­
cópica y deslisante con los medios de manguito alineados 
enhstsnaialaente en la dirección de la calzada para sopor­
tar los módulos portadores de carga y para admitir el moví 
miento deslizante de los módulos portadores de carga ea rea, 
puesta a la dilatación y contracción del espacio. - - - -

Ea una forma loe medios de articulación de control 
incluyen brazos de articulación acoplados pivota&tesente a 
cada uno de los módulos portadores de carga, teniendo algu 
nos ds los brazos de articulación extremos bifurcados y te 
niendo algunos de los brazos de articulación extremos a me 
do de hoja on forma de lengüeta* Les brazos de articulación 
e,t&n construidos y dispuestos de modo que los extremos bi­
furcados de los brazos en cada módulo están acoplados plvo ' 
tantamente a los extramos a modo de hoja en forma de len­
güeta de los brazos de articulación de los módulos conti­
guos. —  - —  - -- -- -- -- -- -- -- - - - -

Ea una forma preferida los medios de manguito ali. 
neaáos están forrados internamente con medios de cojinete 
para admitir el movimiento deslizante de las vigas de sopor 
te. bes medios de cojinete puedan incluir un par de zapa­
tas de cojinete forradas en su interior con una capa de un 
material que tiene un coeficiente da fricción relativamente 
bajo para contactar deslizanteaaot* con la viga de soporte. 
Las zapatas de cojinete pueden incluir una primera zapata 
en forma de U adaptada para recibir deslizanteaente el fon
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5.

do de una viga de soporte y una zapata en forma de U inver 
tida posioionada por encima de la primera zapata en forma 
de S para recibir deslizantemente la parte superior de la 
viga de soporte. En algunas situaciones es deseable posi- 
eioaar un eojin elaatomórico entre una de las zapatas con 
forma de U y un módulo portador de carga y contra la cierna*

19.

En una realización preferida, las vigas de soporte 
sen fijes respecto del primer modelo terminal y ics medios 
de manguito alineados incluyen un elemento alargadolfijado 
al segundo módulo terminal. - - - - - - - -  - - - - -

!

15.

Pueden proporcionarse membranas selladoraa que ce 
den elásticamente para acoplar los módulos portadores de 
carga y que cubren protectivamente los medios de articula­
ción Se control para impedir eubstancialmcnte que el agua# 
la suoieáad y otros agentes extrsHos atasquen las artieulg 
cienes y que pasen entre los módulos hacia abajo. Unos co­
jines están montados preferiblemente sobre los módulos pa- 
ra proporcionar una calzada sobre el espacio. - - - - - -

20*
Se proporciona una explicación m&s detallada de la 

invención en la siguiente descripción y reivindicaciones 
anexas laidas conjuntamente con los dibujos anexos. - - - -

3BEVE DESCRIPCION DE LOS.DIBUJOS

La, Figura 1 es una vista en perspectiva fragmenta­
ria de una guata de dilatación de gran movimiento que puon-



tea. un espacio de dilatación entro los bordes de elemen­
tos estructurales adyacentes de acuerdo con los principios 
de la presente invención y con partes rotas para facilidad 
de comprensión y claridad; ----------------------

la Figura 2 ee una vista en sección transversal de 
la Junta de dilatación de gran movimiento per una linea en 
la dirección de la calzada; - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 3 es una vista en planta desde arriba 
fragmentaria de la Junta de dilatación de gran movimiento 
de la Figura 1; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura 4 es una vista en sección transversal am 
pilada, parcialmente fragmentada, de un tipo de conectador, 
de módulo para unir segmentos de módulo adyacentes áe los 
módulos portadores de carga; - - - - - - - - - - - - - - -

la Figura $ es una vista en sección transversal am 
pilada eubstancialaente por la línea 5-5 de la Figura 3; -

la Figura 6 es una vista en sección transversal am 
pilada substancíala ante por la línea 6-6 de la Figura 3 y 
que ilustra el primer módulo terminal con una viga de sopor 
te fijada al mismo y que lleva unce medios de manguito ali­
neados que rodeen y soportan la viga de soporte; - - - - -

la Figura 7 es una vista en sección transversal am



Pliaáa del primer módulo terminal subatsncialmanta por la 
línea 7-7 do la Figura 3) - - - - ---------------

la Figura 8 es una vista en sección transversal agt 
pilada substanoialmente por la línea 8-8 de la Figura 3 y 
que ilustra un módulo intermedio que lleva unos medios de 
manguito alineados con un conjunto de cojinete que soporta 
deslizantamente la viga de soporte; - - - - - - - - - - -

la Figura 9 es una vista en sección transversal ̂  
pilada similar a la Figura 8 pero que ilustra un conjunto 
de co jinete modificado que soparte deelizantementb la viga 
ds soporte de acuerdo con los principios da la pregante in­
vención;

la Figura 10 as una vista en cocción transversal 
ampliada parecida a la Figura 4 paro que ilustra û .#po mo 
áifiesdo de conjunta de cojinete que puede utilizarse de 
acuerdo con loe principios de la presente invención y que 
ilustra una parte fragmentaria de un útil que puede utili­
zarse para aumentar la fuerza compresiva ejercida sobre la 
viga de soporte por el conjunto de cojinete; y -- - - - -

la Figura 11 es una vista en sección transversal 
fragmentaria ampliada de otra realización de un conjunto de 
cojinete que puede utilizarse en lugar de les realizaciones 
de las Figuras 9 y 10. ----------------

- 7 -



DESCRIPCION DETALLADA DE LA REALIZACION ILUSTRATIVA

Con referaaoia a las Figuras 1-8 3a loa dibujos, 
una junta 13 da dilatación de gran movimiento está montada 
sobra elementos estructurales adyacentes y a través de loe 
Biscos y los une, tales como losas o secciones 1 * y 14 de 
tablero de puente a lo largo de una calzada 16 o similar, 
a fin de puaatear o cubrir un espacio de dilatac n entre 
losas adyacentes de tablero* Cada una de las lot de ta­
blero está formada de hormigón reforzado o cusl̂ tier otro 
material apropiado y se fabrica y se configura de-modo que 
tenga una parte escalonada superior 1S y 20, respeetivamen 
te, y una parte escalonada inferior 22 y 24, reapê tivamen 
te. Si espacio entre loe bordas verticales laterales o ca­
ras 26 y 28 de las partea aacHonadae inferiores define ge­
neralmente el espacio 29 de dilatación. La anchura del es­
pacio que suele definirse como la distancia mínima entre 
los bordes laterales verticales 26 y 28 de las secciones 12 
y 14 As tablero, depende de la dilatación y contracción de 
las losas adyacentes de tablero. - - - - - - - - - - - - -

La junta 13 de dilatación de gran movimiento in­
cluye al menos tres módulos 30, 32 y 34 portadores de car­
ga eepseiados en relación paralela uno respecto de los 
otros y alineados substanoislmeate de modo transversal ra& 
pecto de la dirección de la calzada 16. B1 espacio entre 
cada módulo portador de carga adyacente define un sube apa 
ció o incremento 36 y 38. SI espacio deseable máximo del
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5.

10.

!

15.

30.

35.

eubespaoic, que se define cerne distancia mínima entra módu­
los adyacentes dependerá de una variedad de factorao que in 
cluyen el tipa de sistema de sellado que se ha de utilizar 
con las juntas de dilatación. Cuando se utilizan selloa del 
tipo de membrana o de espira, el espacio máximo entra loe 
módulos debe sar de 4 pulgadas (aprox., 10,16 ca) o menos. 
Según la anchura del espacio, los móduloe portadores de car 
ga pueden comprender una pluralidad de segmentos de módulo 
aliñeades intercoaectadon tales como 40 y 42 w,e ̂se"sumi- 
niatran preferiblemente en largos de aproximaaanen'Nf 12
pies (aprox., 366 cm) y ee fijan, conjuntamente páre formar

f - ñla longitud total deseada. La Figura 4 ilustra un tipa de 
estructura para unir segmentos de módulo adyacenteŝ  La aja 
tructura de la Figura 4 ilustra un conectador 44 á* Módulo 
que tiene un segmento 40 de módulo que proporciona a pro 
longaoión lateral superior o segmento 46 de acoplamiento 
asentado sobre una prolongación lateral inferior ofsegmento 
43 de soporte enfrentado de un segmento 42 de módulo adya­
cente. La prolongación lateral superior 46 está soportada 
de alguna manera por la prolongación lateral inferior 43 y 
está taladrado en alineación con una abertura en la proion 
gación lateral inferior 48 a fin de recibir un sujetador 
apropiado 50 tal como un tomillo de cabeza hueca, perno u 
otro sujetador para fijar solidariamente las prolongacio­
nes laterales 46 y 4S una a otra a fin de unir les segmen­
tos adyacentes 40 y 42 de módulo. — —

Los módulos portadores de carga incluyen un primar



Módulo terminal 34 montado a la parte escalonada superior 
20 o borda da uno da loe elementos estructurales 14 y aobre 
la mi onm y un segundo módulo tanainal 30 Montado a la parte 
escalonada superior 18 o borde del otro elemento estructural 
12 y aobre la misma. Al menos un módulo central intermedio 
32 está espaciado entre los módulos terminales primero y ejs 
gundo. Cada uno de loa módulos portadores de carga está 
construido preferiblemente de una pluralidad de secciones 
de acero que catín unidas por soldadura para proporcionar 
una pieza soldada de acero que tiene una área en sección 
transversal interior hueca que es de forma substaneialmenteü '3 . prectangular. -

Cada uno de los módulos terminales 30 y 3* está 
diseñado para anclarse o montarse en las losas aá anteB 
da tablero por medica de anclaje primeros y segundos, talas 
como por los pernos 59 y 55 de anda je o por eolad&r&n si tu 
en una segunda operación de colada. Las capas superiores 57 
y 59 de cemento están substancialmente a ras de la parta 
superior de la calzada 16 y las losas 12 y 14 de tablero 
están mantenidas en eu lugar en parte por anclajes 52 y 54. 
los módulos torminales proporcionan soporte para los coji­
nes laterales elastoaíricos exteriores 56 y 58, funcionan 
como cojinetes fijos y de dilatación para la viga 69 de eo 
porte y determinan la posición de la articulación 62 de 
control. Deseablemente, tanto les módulos terminales como 
el intermedio 39, 32 y 34 asi como la viga 60 de soporte 
están diseñados según las normas AA3H9K) 1*3*6 (distribución
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de cargas de rueda sobre pavimentos de rejilla de acero) 
utilizando una carga de HS20. - - - - - - - - - - - - -

*5.

13.

15.

SO.

25.

Al menos un módulo intermedio 35 está poaicionaáo 
y espaciado entre los módulos terminales primero y segundo 
34 y 30. 31 número de módulos intermedios depende del moví 
miento total de la junta de dilatación de gran movimiento.
Por ejemplo, si el espacie máximo ha da ser 4 pulgadas 
(aprox., 10,16 cm) entre módulos, entonces un módulo Ínter 
medio es necesario para un movimiento total da junte- de
aproximadamente 8 pulgadas (aprox., 25,32 cm); se necesitan 
dos módulos intermedios para un movimiento total de junta 
de aproximadamente 12 pulgadas (aprox., 35 cm); et#.,Natu­
ralmente. el número de módulos puede variarse eegóp. lee ne 
cesidades y condiciones. - -

Selectivamente, los módulos intermedios 33 pistón 
diseSados para soportar los cojines laterales elastómáricos 
intermedios 64 y 66. Los cojines laterales el estomáticos 
intermedios y loe cojines laterales elastomáricoe exterio­
res 56 y 58 definen cada uno una pluralidad de agujeree o 
aberturas 67 para pernos que están proporcionados para ad­
mitir y recibir pernos 69 u otros sujetadores para fijar 
los cojines laterales 56, 58, 64 y 66 a la parte superior 
de los módulos portadores de carga a fin de proporcionar 
una superficie de calzada sobre el módulo y a través del 
espacio. Los agujeros de los pernos pueden rellenarse eub 
siguientemente de un compuesto apropiado tal como un opóxi
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do flexible o un caucho liquido vulcanizable, que llevará 
loa agujerea a raa de la superficie superior de loa coji­
nes laterales* Preferiblemente, cada cojín lateral está do 
tado de una placa 71 de refuerzo alargada y embebida y ca­
da uno tiene su respectiva superficie superior ranurada can 
ranuras o chales angulares 73 para, me jorar la tracción de 
loe neumáticos de loa vehículos y para dirigir el agua fue 
ra de loa cojines laterales en la zona de las membranas. -

- j u ^

Unce medios de articulación de control tales como 
el sistema 6? de articulación de control acoplan operativa 
mente loe módulos portadores de carga 30, 32 y 34 e inclu­
yen el menos des juegos espaciados de articulación íns 65 en 
tre cada per adyacente de módulos portadores de carga y 
que los unen para mantener la alineación y espaciado d$ los 
módulos en una relación paralela substancialmente en una 
dirección transversal respecto de la dirección dâT$t csl% 
da 16 y preferiblemente normal a la misma así como para 
mantener proporcionalmente un espaciado igual entre íes <aó 
dalos 30, 32 y 34 durante la dilatación y contracción del 
espacio 29* Preferiblemente, juegos adyacentes de articula 
cisnes están poeicionadoa en simetría especular uno a otro 
para anular eubstanoialaente las fuerzas operativas. En la 
rsálisación ilustrativa hay cuatro de tales juegos ds articu 
lociones entre cada par adyacente de módulos portadores do 
carga y uniéndolos. Cada uno de los juegos de articulacio­
nes 66 incluye brazos o palancas unidos pivotantemente a 
cada uno de los módulos portadores de carga 30, 32 y 34,
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incluyendo un primer brazo terminal 72 unido pivotantemente 
al primer modulo terminal 34, un segundo brazo terminal 74 
unido pivotantemente ál segundo módulo terminal 30 y un bra 
zo intermedio 76 unido pivotantemente al módulo intermedio 

5. 32* Lee brazos terminales 72 y 74 miran hacia el módulo igi
tarmedio 32 y necesitan eer sólo la mitad de la longitud 
del brazo intermedio 76. Las posiciones de los módulos in­
termedios vienen determinadas por el brazo do lee medios 
62 da articulación de control. Algunos de loa braz&a tienen 

10. extremos bifurcados 73 y algunos de los brazos tienen oxtxg
moa §0 a modo de hoja an forma de lengüeta estando los ex­
tremos bifurcados 78 de los brazos de cada módulo"-uñidos 
pivotantemente a los extremos 83 a modo de hoja cea? forma 
de lengüeta de cada módulo de loa brazos da módulo? adya- 

15. cantes. ? — *- - -

o  *Tal como se ve mejor en las Figuras 6 y Ti loe brg 
zoe están unidos pivotantemente a los módulos 30* 32 y 34 
por medio de espigas o clavijas 82 y 84 que están fijadas 
a los módulos y que atraviesan taladros 86 y 83 de los bra 

20. sos. Para reducir al máxime el contacto de roce y desgaste
entra las clavijas 82 y 84 do los brazos asociados, unos 
casquines 90 y 92 con resaltes de politetrafluoroetileno 
están fijados firmemente a los brazos alrededor de los ta­
ladros 86 y 88. I&emeatos o plaquetas do relleno 94-100 de 

35. soporte y guia superiores o inferiores están soldados a los
módulos en el lado interior de las paredes superior e infe



rior da los módulos, reepectivamente, y sirven para elevar 
aus brezoc asociados en va plano subetsneialmente horizon­
tal y en alineación con brazoe adyacentes da modo que los 
brazos puedan pivotaree libremente sin agarrotarca y sin to 
par con las paradas superior a inferior da los módulos. - *

tal como ea va mejor an la Figura 5, los elementos 
94 y 96 da guía y soporta superior a inferior soldados & mó 
guio intermedio 32 son aproximadamente del miamos ts&añe y 
profundidad. Los elementos 100 da guía de soporte inferiores 
ilustrados en las Figuras 7, y soldados a cada uno;de Ice 
módulos terminales 30 y 34 son subetancialaente abaras P 
más profundos que los elementos 9$ de guía y soporte-supe­
riores que están fijados a la pared superior de los módulos!
torminales. B1 mayor tamaño y profundidad del elemento too 
de guía y soporte torminal inferior compensa una mpyqr pro 
fundidsd de altura vertical da los módulos termínale# 30 y 

34 en comparación con los módulos intermedios 32 de modo que 
las articulaciones del sistema 62 de articulación de control 
están posicionadas para que todos están substancialmente en 
un plano horizontal. Para reducir al máxime el desgaste* 
arandelas 402 y 104 de acero inoxidable están posicionadas 
entre loa caequillos con resalte de politetrafluoroatileao 
90 y 92 y loe elementos 94-100 de soporte y guia, e * ---

La articulación 62 de control preferiblemente es 
del tipo Watts o de tijera ónice y está espaciada a inter­
valos de tres pies (aprox.t 91 em). Si bien otros diseños



y espacios do articulación pueden utilizarse cuando se de- 
sean, el dieeKo preferido permite una baja fuerza operati­
va a trsvós del uso do pivotes de politetrafluoroetileno 
y acoro inoxidable. Deseablemente los brazos están unidos 
pivotantemente unos a otros por espigas intermedias 106 y 
caequillos 103 de polite trafluoroetileno. ni diseño prefe­
rí ao de la articulación 62 de control puede seguir fáeilm̂ , 
te el movimiento relativo de los tableros adyacentes 12 y 
14 de puente y es extremadamente resistente a desplazamian-

.   ̂ -i *'to de su trayectoria prescrita. Cada articulación ̂  de con 
trol está construida y dispuesta preferiblemente para sopor 
tar la equivalencia de la fuerza de inercia horigCRtal de 
una carga de eje HS20 decelerada a 32 pias/segundof% íaprax.* 
951 cm/Bcgundo )* El diseSo de los brazos inferioreâ de las 
articulaciones 62 asegura además contra la posibilMsá de 
que se posicionen o se bloqueen las articulecionespR el pû  
te central. Además* los medios de articulación de Control 
62 aseguran positivamente que cada módulo sa mueve sólo en 
su distancia proporcional a travás de la gama de movimiento 
bajo todas las condiciones de operación, a fin de impedir 
de esta manera el que se sometan los elementos de sellado a 
esfuerzos más allá de sus limites de proyecto, - -- - - -

Un juego de al menos dos medies 114 de manguito 
alineados de modo substancialmeate paralelo está llevado 
por las superficies superiores o paredes superiores 116 de 
cada uno de los elamentos portadores de carga 30* 32 y 34 
y montado substancialmeate por debajo áe las mismas y eubs



Sancialmante en le dirección de la calzada 16# habiendo un 
juego de Medios de manguito alineado# para cada viga de s<& 
porte 60. Para cada juego de medica 114 da manguito alinea 
doa asociados con una viga 60 de soporte hay un demento 
alargado o carcasa 118 de viga da soporta llevado por el se 
gando módulo terminal 30# una guia 120 de viga intermedia 
que tiene un interior rectangular hueco y llevada por cada 
uno de los módulos intermedios 32 y un ratón 122 de viga 
terminal llevado por el primer módulo terminal 34," definían 
do cada uno preferiblemente un interior rectangular*hueco, 
loa elementas alargados o carcasa lió de viga de abporte 
descansan aobre y estío fijados a la parte escaldada supe­
rior 18 del tablero 12 de puente adyacente a traváó del aó 
dulo terminal 30 al que están fijados por ejemplo por sol-t
dadora. El primer módulo terminal 34 y retenedorep 122 de 
viga llevados por el primer módulo terminal 34 es-tán" unidos 
fijamente a las vigas 60 do soporte por tomillos prisione­
ros 124 de cabeza hueca u otros medios sujetadores tal como 
se ve mejor en la figura 6. falce medios de manguito alinea 
dea reciben telescópicamente lea vigas 68 de soporto y pue­
den adoptar la forma do guias tubulares 120 do viga o rete- 
naderea 122 da viga que tienen un interior tweco rectangu­
lar tal como se ve mejor en las figuras $ y 6 respeetivamaa 
te. si bien el sujetador 124 aa utiliza para fijar las vi­
gas 68 el primar módulo torminal tal como se ilustra en la 
figura 6, será evidente que tales sujetadores satán ausen­
tes de la viga y medios de manguito asociados en loa otros 
módulos para permitir el deslizamiento ds las vigas con res
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peetoalosdemásmódtloB. - ****** - -  ****** - -  ******

Bn una realiración preferida les medios de m^gui 
te alineados están forrados interiormente con medios áe eo 
jinete clásticos tales como el conjunta 126 de cojinete pa 

. ra cada módulo 30, 32 y 34 para admitir el movimiento des­
ligante da las vigas 60 de soporte. La realización ilustrê  
da en las Figuras 6-8, el conjunto 126 de cojinete incluye 
un par de zapatas 128 y 130 de cojinete revestidas,-inte­
riormente con una capa de material con un coeficiente de 

[0, fricción relativamente bajo, tal como el politetraflueroe-
tileno, para contactar deslizantemente con la vigeí de so­
porte. Las zapatas de soporta para cada módulo 33* 32 y 34 
incluyen una primera zapata 128 con forma do.U adaptada P& 
ra recibir dealizantamenta la cara inferior de la%ga 60 

1$. ge soporte y una zapata 130 con forma de Ó invertida paei
clonada por encima de la primera zapata 128 con forma de 
0 para recibir deslizantemente la parte superior do la vi­
ga 60 de soporte. Las zapatas están fijadas a los medios 
de maBgudb para impedir su movimiento en el sentido loagi- 

20, tudinal reapeeto de las vigas, - - - - - - - - - - - - -

Un cojín elastomárieo 132 tal como un cojín de 
neoprene (ver las Figuras 1 y 3}, está posicionado prefe­
riblemente entre la zapata 130 con forma de C invertida y 
la pared superior 116 del módulo intercedió 32 para forzar 
la zapata 130 con forma de U invertida contra la parta su­
perior de la viga 60 de soporte para contacto deslizante
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etm la misma y paya reducir al. máxino el ruido cuando la 
calzada está en servicio. Un cojín elastomárico exterior 
134 puede poeioionarse entre la primera zapata 128 con for­
os da U y la pared inferior 136 de los nddulos terminales 

5. tal como se ilustra sa la Figura 6 para amortiguar la carga
deslizante de las vigas 60 de soporte y amortiguar las vibra 
cienes y reducir el ruido. Los cojines elastemáticos 132 y 
134 junto a las vigas 60 de soporte y las zapatee 128 y 130 
da cojín con forma de U sirven como dispositivo eâ ítraque

10. teo estando comprimido el caucho y funcionando áp cierta
manera como un cojinete o resorte para mantener laa vigas 
60 de soporte y las zapatas 128 y 138 de cojinete, <p& firme 
contacto unos con otros. - - ******

La junta 10 de dilatación de gran movimiento indu 
15. ye al menos dos y preferiblemente cuatro vigas 60, de sopor­

te alargadas espaciadas subeta&cialmente en la dirección da 
la calzada para soportar los módulos portadores de carga 
30, 32 y 34. En la realización ilustrativa todas las vigas 
60 de soporte están fijadas respseto de loa medios 114 de 

2§, manguito aeoeiados con uno de los módulos terminales? tal
como el primer módulo terminal 34 por ejemplo con tomillos 
prisioneros 124 ds cabeza hueca. Las vigas 60 de soporte 
son susceptibles de cooperación deslizante dentro de los me 
dios 114 de manguito alineados asociados con los otros mó- 

gg, dulce terminal o intermedio 30? 32 respectivamente? para
admitir el movimiento deslizante relativo de los otros mó­
dulos terminal e intermedio 39 y 32 en respuesta a la di-



latación y contracción del espacio 29.

Eh una forma da construcción, las vigas de soporte 
están espaciadas a intervalos de tres pies (aprox., 91 cm) 
a lo largo de la junta de dilatación a fin do proporcionar 
un soporte suficiente para los módulos portadores de carga 
30, 32 y 34 y la carga de los vehículos. Las vigaa 65 de 
soporte pueden fabricarse do tubo estructural con una pro­
fundidad substancialaente uniforme con un interior'Ruaco 
Bubotsaeialmente rectangular. La profundidad de la ¿viga de 
pende de cu longitud de luz de junta sin soportar R&e de­
pende del movimiento total de la junta de dilatación?---

Los extremos fijos de las vigaa 65 utUizan,el al 
ma continua del primer módulo torminal 34 para impedir la 
entrada de materia extraSa y escombros en el interior de 
la viga de soporte. Loe extremos de lee vigas 60 dâ opor- 
te junto al segundo módulo terminal 30 está Sotado de una 
tapa 138 de plancha metálica que cubre dicho extremo dé la 
viga de soporte. La carcasa 138 está fijada preferiblemen­
te al segundo módulo terminal 30 para impedir Bubstanoial- 
meate contaminación del mecanismo deslizante. - - - - - - -

Las vigas 65 de soporte así coato las articulacio­
nes 62 están elcetrodepositadas por ejemplo cromadas para 
proporcionar una superficie deslizante libre de corrosión 
para el sistema.



Unos medios de eellado tales coso espiras o mem­
branas 112 de sellado flexibles y que ceñen elásticamente 
del tipo descrito en la patente estadounidense ni 3.713.368 

unen los médulas portadores de carga 30# 32 y 34 y cubren 
coa protección los medios 62 de articulación de control pa­
ra impedir substaacielzeate que el agua, la suciedad y otros 
agentes extraSos agarroten las articulaciones. Las membranas 
113 de sellado pueden tenar una configuración arqueada so­
bresaliente y están montadas en la superficie superior n6 
de loe módulos portadores de carga 30# 32 y 34 junto a la 
cara inferior de los cojines laterales $6, $8, 66 y 64 y 

contra la misma. Las membranas da sellado cubren substancial 
mente todo el eubespaeio 36 y 38 entre módulos portadores 
de carga 30# 32 y 34 adyacentes y se dilatan y sa .contraen 
en respuesta a la dilatación y contracción del espacie 29 
da dilatación. Su la realisaeión ilustrativa las acmbrsnas 
flexibles 112 de sellado tienen cada una partes 140 y 142 

de faldón lateral montado a entra los cojines laterales elaa 
tomárteos 56, 58# 66 y 64 y las partes superiores 116 de 
los módulos portadores de carga 30# 3? y 34. - - - - - - -

ga una forma de construcción los módulos portado­
ras de carga 30# 32 y 34 y medios 62 de atrticulaoión de oqn 

trol pueden fabricarse de acero según la norma ASTK 588 y 

lae vigas 60 da soporte pueden fabricarse de acero según 
la norma A500 (8). Adicionalmente, en la realisaeión prefe 
rida la profundidad de las partes escalonadas inferiores
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22 y 24 de los tableros 12 y 14 de puente son suficientoman 
te profundas para admitir la desviación ge la junta 10 de 
dilatación de gran movimiento bajo la carga de vehículos y 
Para impedir el contacto da roce e interferencia de los ta¡ 

$. Cleros 12 y 14 de puente con los módulos intermedios deali
gantes 32.

Deseablemente, loe módulos intermedios 32 que es­
tás construidos y dispuestos para soportar cargan de tráíi 
co y fuerza da frenado con capaces de moverse fácilmente 

10. en relación paralela unos a otros en incrementos sabstaa-
eislasente iguales en respuesta al movimiento de lo@ table­
ros 12 y 14 de puente a causa de la combinación denlos me­
dios 62 de articulación de control medios 114 de agnguito 
alineados y vigas 60 de aoppéte. Una superficie suficiente 

1$. para soportar la rotación de la viga está admitida por el
extreme fijo de la viga 60 de soporte junto con lás zapatas 
128 y 130 de cojinete de politetrafluoroetileno con refueg 
zo de neopreao. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

En la realización ilustrada en la Figura 9, loe 
20. medios 150 de manguito alineados y particularmente la guia

tubular 152 de viga llevada por el módulo intermedio 154 
está forrada interiormente con otra forma de medios de co­
jinete tal como el conjunto 156 de cojinete para admitir 
el movimiento deslizante da la viga 158 de soporte. Los 

25. componentes del cenjunto 156 de cojinete incluyen una zapa
ta 160 con forma de U parecida a la primera zapata 128 con



forma 3o U de la realización ilustrada en la Figura 8, y 
medica ajustablee, talas como al conjunto ajustable 162 

para controlar selectivamente la oantidaá da fuerza com- 
praaiva ejercida sobre la viga 1$8 da soporte por los me­
dica de cojinete a fin de controlar el grado de cooperación 
entre la viga 1$8 da soporte y loa módica de cojinete. De­
seablemente, los me dice ajuetablaa incluyen un elemento de 
contacto, tal como un elemento 164 con forma de botón sube 
tancialmenta plano, que tiene una superficie exterior o de 
cara 166 para hacer contacto con la viga de soporta y admi 
tir cualquier movimiento deslizante de la misma* La super­
ficie exterior 166 dal botón 164 es preferiblemente de un 
material que tiene un coeficiente de fricción relativamen­
te bajo, tal como el polita trafluoro a tilano. - - ̂  - - -

gl conjunto ajuetable 162 del conjunto 156 de ooji 
neta temblón incluye medios 167 de fuerza, tal como un re- 
aorta 168 de compresión para forzar el elemento 164 con for 
ma da botón contra la viga 198 de soporte a incluye además 
medica de control, talca como un manguito 170 roscado exte 
rioraente asociado a operativamente con loa medios 167 áe 
fuerza para controlar selectivamente la fuerza de compre­
sión ejercida sobre la viga 198 áe soporte por el elemento 
164. Para admitir y asentar sin holgura loe medios ajueta­
blea, el módulo intermedio 194 aat& taladrado y roacado Pg 
ra femar una abertura 171 con rosca interior para recibir 
el manguito roscado 170. En la realización ilustrativa da 
la Figura 9 el manguito 170 está recortado por debajo a fin
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áe formar una cavidad 172 para recibir sin holgura los me­
dios 167 de fuerza. Quando está debidamente instalada# el 
manguito 179 fuerza los elementos 167 do fuerza contra el 
elemento 164 con forma, de botón de modo que el conjunto 156 

5. <3e cojinete# por medio del elemento 164, ejerce una fuerza
compresiva controlada sobre las vigas de soporte. La parte 
superior del manguito 170 tiene una ranura o abertura ínter 
na 174 que an la realización ilustrada adopta la forma de 
un caequillo intamo hexagonal para recibir sin holgura 

10. la cabeza 176 de una llave o elemento 178 dol tipa iluetra-
áo an la Figura 10. Cuando se introducé el útil enría aber­
tura 174 del manguito y se gira bien en el sentido, dé las 
agujas del reloj bien en el sentido contrario# el issnguito 
170 girard y se desplazará hacia o desde la viga 1,5,9-de so 

1$. porta a fin de ajustar selectivamente la osntidad;.desfuer­
za ejercida por los medios de fuerza 167 sobre el elemento 
16$ con forma de botón y simultáneamente ajustar^ modo 
selectivo la cantidad de fuerza de compresión ejercida so­
bre la viga 158 de soporte por el elemento 164. El conjun- 

20. te ajustable 162 del conjunto de cojinete 156 es partículas
mente útil para aumentar la fuerza de compresión ejercida 
sobre la viga 158 de soporte por el conjunto 156 de cojine­
te a f in de mantener eubstaneialmente la viga 158 de sopor 
te y conjunto 156 de cojinete en cooperación y reducid la 

2$. holgura entre el conjunto 156 de cojinete y la viga 158 de
soporte de modo que las cargas Vivas no provoquen ruidos 
substaaoialeB de impacto. - - - - - - - - - - - - - - - -
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Bu la realización ilustrada en la Figura 10, al 
primar módulo terminal 1&0 tiene un tomillo de cabeza hue 
ca 1<*2 u otro medio de sujeción que fija firmemente la viga 
184 de eoporte de modo parecido a la realización iluetrada 
en la Figura 6. Como ae ha dicho anteriormente, el segundo 
módulo terminal uc incluye tales medios sujetadores para 
permitir el movimiento deslizante de la viga de soporte res, 
pecto del segundo módulo terminal. En la Figura 10 los me­
dios 188 da manguito alineados y particularmente el retene­
dor 188 de viga llevado por el primer módulo terminal 180 

está forrado interiormente da otro tipo de medios de coji­
nete tales como el conjunto 190 de cojinete. El conjunto 190 
de cojinete incluye una zapata 192 con forma de U invertida 
parecida a la zapata 130 con forma de U invertida ilustrada 
en la realización de la Figura 6 que incluye medica ajusta- 
bles tales como el conjunto ajustable 194 dispuesto en la 
cara inferior de la viga 184 da soporte para controlar se­
lectivamente la cantidad de fuerza de eopresióa ejercida 
sobra la viga de soporte por los medios de cojinete a fin 
de controlar el grado da cooperación entre la viga 1$4 de 
eoporte y los medios de cojinete. Si conjunto ajustable 194 
del conjunto 190 de oojinete da la Figura 10 ea substancial 
mente idÓntico al conjunto ajustable 183 del conjunto 158 
de cojinete ilustrado en la Figura 9 salvo que el oonjunto 
ajustable 194 en la Figura 10 está posicionado para coope­
rar con la cara inferior de la viga 184 de soporte en vez 
de la cara superior de la viga 158 da soporte en el caso de



ios medios ajustablas 162 de la Figura 5): 5̂n aras da la ola 
ridad y facilidad de comprensión, las partes parecidas de 
los medios ajustarías 190 en la Figura 10 llevan números 
análogos a las partes de los medios ajustarías 167 en la Fi 
gura. 9, pero con loe números de la serie 200. Por ejemplo# 
el elemento 264# medios 267 de fuerza# ate. - - - - - - -

El conjunto ajustaría 362 de la realización ilus­
trada en la Figura 11 es substancialmente igual que el con 
junto ajustaría 162 da la realización ilustrada án la Figu 
ra 8# salvo que los medios 367 de fuerza adoptan la forma 
de un cojín elastomárico elástico 369 en vez de un resorte 
168 de compresión. El cojín elaatomárico 369 se ajusta sin 
holgura en la cavidad 372 del manguito 370 y está posicie- 
nado para forzar el elemente 364 contra la Viga 358 de so­
porte. Las características, función y aspectos del conjun­
to ajustable 362 de la Figura 11 son substancielmeste igua 
les que si conjunto ajustaría 162 de la Figura 9 y para fa 
ciliáad de comprensión las partes análogas del conjunto 
ajustarle 362 llevan números parecidos a las partes del con 
junte ajustarle 162, pero de la serie 300, tales como man­
guitos 370# elemento 364 etc. - - - - - - - - - - - - - -

Bn algunas circunstancias puede ser deseable tam­
bién que los medios de fuerza 267 del conjunto ajustable 
190 de la Figura 10 adopten la forma de un cojín elaatomá- 
rico altamente elástico. Un tal conjunto ajustable sería 
subetaneialmeate similar al conjunto ajustaría 362 3e la
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Figura 11, para girado en 130C a fin da cooperar con la ca­
ra inferior :ie la viga do soporta. - - - - - - - - - - - -

Si bien se han ilustrado y descrito realizaciones 
especificas, daba quedar entendido por los técnicos an la 

c¡, materia que pueden realizarse distintas modificaciones y
substituciones sin separarse del espíritu nuevo y alcance 
de esta Invención.-*' - -- -- -- -- -- -- -- -- -- -

A los afectos consiguientes se declaran áa novedad 
y propiedad para TSspaSa, sus territorios y plazas da sobe— 

10. rnnía, las reivindicaciones que siguen. ------ -----



37

u n í  v i g  3 i e  a e  t  o s : ,  3 5

1.- Perfeccionamientos an las juntas de áiletoción 
ge gran movimiento, para, puentear un espado entre bordes 
de elementos estructurales que forman una calzada, caract¿ 
rizados porque la junta comprende, en combinación: - - - -

al manee tres aódulss portadores de carga alarga­
dos espadados en relación paralela uno respecto de los 
otros y alineados eabataneialmeate da manera transversal 
respecto de la dirección de la calzada, teniendo cada uno 
de dichos módulos portadores de carga una superficie"supe­
rior, incluyendo dichos módulos portadores de carga, un pri 
mer módulo terminal montado sobra un bordo de un primer 
elemento de loe elementos estructurales, un segm&o^móáulo 
terminal montado sobre un borde del otro elemento aetruetu 
ral y al menos un módulo intermedio espaciado entre dichos 
módulos terminales primero y segundo{ - - ---- ------ -

unos medios de articulación de control que acoplan 
los módulos portadores de carga de manera operativa, indu 
yendo al menos dos juegos espaciados de articulaciones en­
tre cada par adyacente de módulos portadores de carga y 
untándolos, a fia de mantener la alineación y el espaciado 
de dichos módulos en su relación paralela en una dirección 
substancialmente transversal a la dirección de la calzaba 
y a fin de mantener proporcionalmente un espaciado suba ten 
eialmente igual entra dichos módulos durante la dilatación



y la contracción del espacio;

Medica de Manguito alineados llevados por dichos 
Módulos portadores da carga y Montados aubetancialmente 
por debajo de la superficie superior de los Riamos? y - - -

al manos dos vigas da soporte alargadas espaciadas 
tendidas substancialmente en la dirección do la calzada pa 
rs soportar los módulos portadores de carga: estando;, cada 
viga de soporte en relación fija dentro de dichos medios 
de manguito asociados con uno de dichos módulos terminales 
y en relación deslizante dentro de dichos medios úa mangui 
to asociados con loe otros de dichos módulos terminal e in 
teraaáio, para admitir el movimiento deslizante de dichos 
otros módulos terminal e intermedio aa respuesta a la dila ' 
tación y contracción dal espacio* - - - - - - - - - - - -

2, - Perfeccionamientos segdn la reivindicación 1,
caracterizados porque cada une de dichos módulos portadores 
de carga alargados comprende una pluralidad de segmentos 
alineados de módulo interconectados en la dirección Ae sus 
longitudes. --------- ---

3. - Perfeccionamientos zegda la reivindicación 1, 
carneterizados porque cada juego de articulaciones incluye 
brazos de articulación acoplados pivotanteaante a cada uno 
de los módulos portadores da carga* teniendo algunos de loa 
brazos de articulación extremos bifurcados y teniendo algu



ace de les brazos de articulación extremos a modo de hoja 
en forma de lengüeta, estando los extremos bifurcados de los 
brazos áa articulación da cada módulo acoplados pivotante- 
mente a los extremos a modo de boje en forma de lengüeta 
de les brazos de articulación en los módulos contiguos. - -

4*- Perfeccionamientos según la reivindicación 1, 
caracterizados porque por lo manos algunos de los medioB da 
manguito alineados están forrados internamente cnráadios 
d$- cojinete elástico. - - - - - - - - - - - -  - - -

5.- Ferfaccionamientos según la reivindicación 4. 
caracterizados porque cada uno de los medies de cojinete 
elástico incluya un par de zapatas de cojinete que tienen 
forros de material que tiene un coeficiente de fricción re 
lativamente bajo para contactar daslizantsmante con dichas 
vigas de soporte, incluyendo dichas zapatas de cojinete 
una primera zapata en forma de íf adaptada para recibir áee, 
li zontamente el fondo de una viga Ae soporta y una zapata 
en forma de 3 invertida pesioionaáa encima de la primera 
zapata en forma de 3 para recibir daslizantcmeate la parte 
superior de una viga de soporte. - - - - - - - - - - - - -

6.- Perfeccionamientos según la reivindicación 5, 
caracterizados porque la junta incluye además un cojín 
elaetoáiéyieo posicionaóo entra una zapata en forma de 3 y 
un. módulo portador de carga. - - - - ---- - - - - -



?erfe coionamientos según la reivindicación 4, 
carácterizadoa porgue la viga de soporto está fija coa re? 
poeto al primor módulo torminal y los medios do manguito 
alineados incluyen un elemento do manguito alargado fijado 
al segundo módulo terminal. - - - - - - - - - - - - - - -

3,- perfaccioitamientoe según la reivindicación 1* 
caracterizados porque la junta incluye además membranas 
salladoras que ceden elásticamente y que se extienden a 
lo largo do loe espacios entra loa módulos portadores de 
carga y que cubren con protección loa medios de tn típula** 
ción de control para impedir que el agua, la suciedad y 
otros agentes extraños pasen entre loa módulos y sgsrrotea 
las articulaciones. i

Perfeccionamientos según la reivindicación d, 
earactarizadOB porque la Junta incluye cojines laterales 
montados sobre las superficies superiores da los módulos 
para proporcionar una superficie de calzada a través del 
espacio. **"

10. - Perfeccionamientos según la reivindicación 4. 
caracterizados porque dichos medios de cojinete elástico in 
eluyen medios ajustablee para ajustar selectivamente la 
cantidad de fuerza de compresión ejercida sobre dichos vi­
gas de soporte por dichos medios de cojinete. - - - - - -

11. - Perfeccionamientos según la reivindicación
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19, camcterisadee parque dichos medios ajustables eompran- 
den;

ua eletaentr) de contacto que tiene ana superficie 
de enfrentamiento para cooperar con dicha viga áe soporte,

5. siendo dicha superficie áe enfrentamiento &e un material
que tiene un bajo coeficiente de fricción, - — -- - - -

medios de forzamiento para forzar a 31chcP elemento
dg contacto contra dicha viga de soporte y —  - - - -

^

medios da control asociados operativamente;con ái- 
19. chop medios de forzamiento para controlar aeleetivfaiente

la entidad de fuerza de compresión ejercida sobre dicha 
viga por dicho elemento de contacto. — - - - - ** - ¡* — - -

12,- Perfeccionamientos an las juntas de dilata­
ción de gran movimiento, para puentaar un espacio entre bor 

1$, das escalonados de elementos estructurales que forman una
calzada o similar, caracterizados porque la junta compren­
de, en combinación! - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

al manos tres módulos alargados portadores de car­
ga alargados espaciados en relación paralela uno respecto 

29. de los otros y alineados substancialmente de manera trans­
versal respecto de la dirección de la calzada y que inclu­
yan un primer módulo terminal, primeros medios de anclaje 
para montar dicho primer módulo terminal a uno de dichos



elementos estructurales, un segundo módulo terminal# según 
dea medies de anclaje para mentar dicho segundo módulo ter­
minal al otro elemento estructural y por lo menea un módulo 
intermedio espaciado entre dichos módulos terminales prime 
ro y segundo i

medios de articulación de control que acoplan los 
módulos portadores de caiga de manera operativa# incluyendo 
al menos dos juegos espaciados de articulaciones entre ca­
la par adyacente de módulos portadores de carga y ¿nlóado- 
loa a fin de mantener enbetaacislaeate la alineación y el 
espaciado de dichos módulos en su relación paralela án una 
dirección substanoialmente transversal a la dirección de 
la calzada y a fin do mantener proporcionalmente un espa­
ciado eubetaneialmante igual entre dichos módulos durante 
la dilatación y la contracción del espacio;

medios alasteméricos de sallado que acoplan los 
módulos y que cubren protegiéndolos & los medios de arti­
culación de control para impedir substancíalaente que el 
agua# la suciedad y otros agentes extraSos caigan a través 
del espacio; -

un juego da por lo menos dos medios de manguito 
alineados y substaneialmenta paralelos llevados por los mó 
duios portadores de carga y montados en los mismos debajo 
de loe medios alastomárteos do sellado substancialmente en 
la dirección da la calzada, incluyendo cada uno de dichos



medios do manguito alineados un el emento alargado asentado 

sobre el borde escalonado de uno de los elementos eatructn 

rales contiguos a dicho segundo módulo termine! y montado 

en dicho borda, escalonado;

medios de cojinete que forran el interior de los 

medios de rnsaguito; y

sil menos dos vigas do soporte alargadas espaciadas 

tendidas substancialmente en la  dirección de la  cal 3.? da pa 

ra soportar lea módulos portadores de sarga; estando onda 

viga de soporte en relación f i ja  dentro de dichos medios de 

manguito asociados con uno de dichos módulos terminales y 

en relación detali santa dentro de dichos medios de manguito 

asociados con los otros do dichos módulos terminal e Ínter 

medio? para admitir el movimiento desligante de dichón 

otros módulos portadores de carga terminal e intermedio en 

respuesta a la  dilatación y a la  contracción del espacio.-

13.- "PERPESeION AKKBKYOS yg LAB JUSTAS 3B hlLATA- 

CION D!S. ORAM -g evm in s io ".------------ -̂-------- -------------------

Todo ello conforme se describe y reivindica en la  

presento mamoria que consta do treinta y tres hojas folia­

das y mecanografiadas por una sola de sus caras y de tres,: 

láminas de dibujes que la  ilustran.

B&̂ 'RRNtA 31 BNB 19?S 
P.A. K. 8URBLL SUÑOL
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