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t.
ŝta invenclÓR se- refiere a las unidades oambiado- 

rás da alimentadcres da Mía para máquinas da hacer punto - 
circulares, y proporciona un mecanismo cortador y aprisiona 
dar del hilo y un mecanismo alimentado? de hilo para tales 

5+ .unidades*
las anidados .̂ cambiadoras de alimentaáores de hilo 

con las quo sé rdaeiona la invención varían considerable—
- menté ea su diseho. Una de- tales unidades ha. sido descrita 
* coa detallo ea la patente británica n&aero 821.151. las uní 

10. dados' son llamadas generalmente unidades extractorso, y pus 
den estar destinadas a sor asadas con las máquinas de hacer - 
punté de cilindró giratorio o con las máquinas de hacer pan 
to do caga do levas giratoria*

la invención proporciona un mecanismo cortador y - 
15* aprisienader del Mío pena una anidad cambiadora de Cimen­

tadores dé Mío de una máquina de hacer punto circular, eom 
prendiendo el mecanismo un elemento de cuchilla para cada - 
Cimentador de hilo de la unidad cambiadora de alimentadoros 
d# Mío *. siendo désllaahlos gantes todos los elementes de - 

20. cuchilla por primaros medios- de leva a una posición do cor­
te y apriaionaaicntc del hilo entre cuchillas cortadoras- y 
. aprieicnadoras figas y siendo desiiaahle individualmente qa 
da une de loa Mementos de cuchilla por segundas medies de 
lava a miáposioión de liberación del hüo*

25.. La provisióndo primeros y segundas medios de leva
sa-el mecanismo cortáSor y aprisionador dM hilo de esta in 
vención significa quilos Mementos de.cuchilla son movidos 
positivamente en ambas direcciones, evitando -así el muelle 
da retomo qué M  sido asociado- anteriormente con cada Me*- 

38. meato Individual̂  fallo del muelle es una causa frecuen--



2.
te de rotura de lea mecanismos convencionales de corte y — 
aprí-sdonamiento dd hilo, y el mecanismo de acuerdo con es­
ta, Invención ha eliminado por consiguiente un defecto muy im 
portante de tales mecanismos convencionales*

los elementos de cuchilla del mecanismo cortador y 
aprislonador del hilo do acnerdo, con esta Invención son .re­
tenidas para evitar en. movimiento indescado desde sus posi­
ciones de corte y aprisionamiento del hilo y desde sus posi 
cianea de liberación del hilo por nn empaje lateral, sobre - 

10, las enchinas cortadoras y/o aprisioaadoras fijas proporcio 
nado, por ejcB̂ lo, por nn muelle laminar tal como el asado 
convencionalmente para empajar entre- si las cachinas* acope 
reates de un corta-hiloŝ  El empaje lateral sujeta a los ele 
mentes de cuchilla en todas las etapas de su movimiento y - 

1$, proporciona una resistencia fricciona! al movimiento,
El primer y segundo medies de leva comprenden prefe, 

ribleaente unas placas de leva, que actdan sobre elementos de 
corredera, cuyo movimiento ocasiona un, movimiento correspon­
diente de loa elementos de cuchillâ  En solo elementa de oo- 

-20, rredera dd. primer medio de leva está provisto conveniente—  
mente de una palanca asociada que lo enlasa con todos loa 
{dementes de cuchilla do tal modo que el accionamiento dd - 
elemento de corredera produzca el empaja de la totalidad de 
los elementos da cuchilla que no se encuentran ya en su pesi 

25, cidn de corte y aprisionamiento del hile dentro da tal posi­
ción,

Paos elementos de corredera individui3.ee/dOi segan­
do medio de leva están provistos preferiblemente da palancas 
individúalas que los .enlazan sea, sus respectivos elementos - 

30, de cuchilla de tal modo, que- 01 accionamiento de un elemento



de corredera seleceionado empaje a su elemente de cuchilla - 
asociado hacia una posición de liberación del Mió# Me ele­
mentos do corredora del segando medio de leva están provis­
tos pr af eribl emente de talonea de accionamiento a diferentes 

5, altaras de tal modo que pueda efectuarse el accionamiento do 
elementos de corredora individual es seleccionados variando — 
la altura operativa de la placa de leva asociada# Tal placa 
d# leva tiene preferiMLemente dos resaltos de accionamiento 
separados por una cavidad? teniendo la placa de leva del pĵL 
mor medio de leva un solo resalte de accionamiento en al em­
plazamiento angular de la mencionada cavidad.

Esta invención proporciona también un mecanismo aíi 
montador do hilo para una unidad cambiadora de alimentadores 
de hilo do usa máquina do hacer punto circular? comprendien- 

15# do el mecanismo un cierto ndmero de alimentadores de hilo — 
dispuestos lado a lado y movibles individualmente entre una 
posición inoperante que se encuentra radialmente hacia el ex 
terior y por debajo de un protector del cerrojo y una posi­
ción operativa de alimentación del Mío por encima del pro—  

20. tactor dd cerrojo? siendo definido el recorrido de movimien 
to do los alimentadores de Mío por una vía de leva y com­
prendiendo un componente vertical seguido per un componente 
genialmente radial seguido a su vea por otro componente ver 
tiesi. El movimiento de cada alimentador de hilo desdo su po 

25+ alción inoperante a su posición de alimentación dd hüo epm 
prende asi un movimiento ascendente vertical al nivel gene­
ral del protector del cerro jo? después un movimiento general 
mente .radial* hacia, el interior a toan posición que se encuen­
tra inmediatamente* por -encima del protector dd cerrojo y por 

30. áitima un nuevo movimiento ascendente vertical̂  El movimiento

3?



4*
ascendente final es importante por dos razones. Primeramente, 
ayuda a asegurar que el Mío sea alimentado desde el alimen* 
tador a la garganta de guia del protector del cerrojo. En se 
gundo lagar, permite tolerancias en d  pcsicionamiento radial 

5.- de la placa de leva que controla el mordimiento del alimenta­
dor. Tal placa de leva acida preferiblemente sobre un talón 
de una corredera que es accionada asi para mover ana palanca 
de accionamiento con la que está conectado por pivotamientc 
el alimentador. La sección de la altura de accionamiento de 

10¿ la placa de leva determina quó talón de corredera, y de este 
modo qué alimentador, es puesto en acción, Láe cerraderas - 
son bloqueadas preferiblemente en sus posiciones operativas 
por cerro jes liberábase* Las vías de leva son en general pro 
feriblemente ranuras en ferma da & cortadas en los aliménta­

la dores de hilo para recibir una varilla fija, siendo loa ali- 
mentaderes pivotaM.ee alrededor de la varilla fija y alrede­
dor de su conexión de plvotamiento con sus palancas de accio 
namiento.

Esta invención proporciona en consecuencia una uni- 
20. dad cambiadora de alimentador̂  de Mío para una máquina de 

hacer punto circular que comprende el nuevo meoanisâ  corta­
dor y aprfsionador dd hilo ya citado y/o M  nuevo mecanismo 
alimentador de hilo ya citado.

Esta invención será ilustrada, a titulo de ejeag&o 
25. solamente, con referencia a los dibujos que se acoagaga, de 

loa que:
las figuras la y 1b son alzados de costado de una - 

cambiadora de allmentadcres de Mío con urna placa la­
teral retirada, mostrándose un alimentador de hilo, en las - 

30; dos figuras, en su posición inoperante adyacente a un meca— .



5#,
Mame aprisionador (que se encuentra a su vez en la condi­
ción de aprisicaRmiento del Míe) y en en posición operati­
va (con el mecanismo aprisionador en en condición de libem 
ción del MIÓ) respectivamente*

5 + la figura 2 es une vista de frente, en la direc­
ción de la flecha A de las fijaras la y té de algunas de - 
las partee' .de la unidad cambiadora de alimentadores de Miel 

la figura 3 es en alzado de costado, en la direa—
" MÓn de la flecha 3 de la figura 2, de uñ mecanismo de con- 

1C, tpel para narrar los aprisienadcree del Míe de la anidad - 
cambiadora de alimentadéres de Mío;

la figura 4 ea ana vista en perspectiva del proteo 
tor áél cerrojo de las figuras la y té# y

la figura $ es una viste, en planta de una placa de 
15* lega para abrir les. aprisíonadores del Míe de la- unidad 

Hadara de alimoafadores.
unidad cambiadora da Mímentádorea de loa dibu* 

gas incorpora un mecanismo cortador y aprisionador déL Mío 
de acuerdo con esta invención asi como un mecanismo Miman* 

20.- talar del Mía da acuerdo con esta, invención. ia unidad w*. 
ti adaptada, para ser - usada en una máquina da Moer punto Mr 
calar con usa caga da layas estacionaria, en la que les aii 
montadores da hilo, las agudas, da formación del pasto y el 
protector del cerrojo giran alrededor del e$e del cilindro- — 

25, de agudas,
luciendo regencia primeramente a las figuras la# 

té,, y 2, le unidad extractara comprende placas laterales la 
y Ib entre lasr..cuales están'monedes cuatro Mimentadorea de 
Mío iadentificados en la figura 2 por 2a, 2b, 2o y 2d#- Bado 

30. que los cuatro Cimentadores de Mío y sus controles asocia*-



dos son id&nticos, la descripción que signe relativa a uno de 
loe alimentadoros es representativa de la totalidad de los —  
cuatro aiimentadoreB, y osando es innecesario distinguir en—  
tro un Cimentador y los otros en la siguiente descripción, - 

5* se omite los sufijos a, b, o, y d*
Por leo figuras la y Ib se verá que cada Cimentador 

a está montado de manera pivotable por un pasador de pivote 3 
sobre una placa de pivote asociada 4* la totalidad de las oua 
tro placas de pivote 4 están montadas sobre un busilis común 

10* $ fijado entre las placas laterales 1a y 1b* Cada placa de pi 
vote 4 es encujada en un emitido contrario a las agujas del — 
reloj., según, puede verse en las figuras 1a y Ib por un, muelle 
de compresión asociado 6 soportado por una varilla de guia 7* 
EL muelle de compresión Ó empuja a su placa de pivote .asocia- 

13* da 4 en contacto contra una corredera 8* Cada corredera 8 He 
va un talón que sobresale posteriormente 9 encontrándose los 
talones de las diferentes correderas 8 asociadas con sus res­
pectivos alimantadores de hilo 2a, 2b, 2c y 2d a diferentes - 
alturas y siendo identificados en las figuras 1g-, 1b y 2 por 

20,̂ %, 9b, 9b y %  respectivamente*
los diversos: componentes desaritos más arriba están,, 

representados en la figura la en sus posiciones da reposo, wa 
tán BM̂ etrados también en sus posícionee accionadas,. ̂  la fi­
gura 1b, y en. estas posiciones sus números de ref erencia van 

25, acompasados del signo prim̂ f Cuando una. placa de leva (no re­
presentada) empuja una da las correderas Ó haciéndole avanzar 
a su posición accionada. 8% su. placa-de pivote asociada 4 gi­
ra en el sentido de las agujas del reloj (según puede verse - 
en las figuras 1a y ib) a. la pcsici^ # y  el pasador da pivo 

3 ,̂ te 3 que monta ai alimentador de hilo asociado 2 es elevado ̂

6+



non el fin' de levantar sí aliiaentador- de hile. Cada uoo de - 
les alimentadores g tiene ana ranura en forma de Z 10 formada 
en ana sena intermedia del mismo, constituyendo la ranura 15 
una yin de leva ¡pam controlar el movimiento del pise alimen 

5. tador del M í e  ll del ali&entador-. montándos e sobre urna vari- 
' _ H a  fija 12 dispuesta entre las placas laterales 1a y 1b. - 

Ctmndo es movido unalimcntador 2 desde su posición de repo- 
.' sea -su. posición cpórativa, la 3^mra -10 atraviesa la varilla 
12 con. el fin de hacer que el pica operativo 11 d d  alimenta 

10. dor se mueva primeramente en uta direocidn ascendente, luego 
en una direeeldn radialmente hacia el interior a una posición 
que se encuentra imediatamente por encima del. protector d d  
* cerrojo de la máquina de shacer punto y mostrada por lineas 3gr- 

- . terrumpidaa e indicada.'per 11 en las figuras la y 1b, y final
15. mente más hacia arriba a la posición, mostrada por lineas- da 

rayas y  pantos que es la peeicián operativa de alimentación- 
#01 hilo. Onda alimentador puede ser mantenido en esta posi­
ción pea? na cerraje asociado 1*4 que se engancha en una caví-* 
dad, 15 de la corredera asociada 8+ los cuatro cerrojos 14 son 

20. pivotacies independienteménte alrededor da un árbol comdn 15 
fijado entre las placas laterales 1a y ib, y empujados por - 
muelles de tensión 11 hacia su condición do Moquee^ los ce­
rrojos pueden ser liberados par ana leva (no representada) - 
adaptada para presiento?' lee oblas, que se extienden hacía la 

25é' parte pestorior 13 de los cBrrojos, Todas las correderas dio 
puestas hacía- delante 8* que no son mantenidas hacia delante 
por medie dé una leva que "se pone en contacte con sus talones 
y volverán así a la posición- mostrada por líneas de- trazos — 
coMinuo^

30, la relación entre un alimentador de Mío 2 y él pw



8+
tactor del carrejo 13 está representada es la.figura 4. EL - 
protector Re! cerrojo 13* Re construcción convencional, oom 
prende un estante protector del cerrojo generalmente horizon 
tal 40 pera los cerrojos Re agujas de disco y ana pared de - 

5. protecoión del cerrojo generalmente vertical 41 pare loa ce­
rrojos de agujas de cilindro* Un canal de gala 42 es formado 
a partir Re ana garganta 43 Red protector del cerro jo* a tía 
vía Reí protector Reí cerro jo Meta ana posición óptima Re - 
alimentación Rol Mío Ronde se encuentren el estante $0 y la 

10, pared 41. Dorante en utilización* es importante que el hilo 
sea alimentado dentro Re la garganta 43 con el fin de emer­
ger del canal de gala. EL movimiento ascendente final del - 
alimentador 2 segón se desplaza a en posición operativa con­
tribuye a asegnrar que al hilo sea alimentado dentro de esta 

13* garganta 43 y pumita también el vuelco sin que el al intenta- 
dor 2 golpee la pared de protección del cerro jo 41.

Rada alimentador 2 tiene un con jante aprieionador y 
cortador del hilo asociado rostrado genaralmente por 2# en - 
las figuras la y 1b* El conjunto consiste en una cuchilla — 

20, cortadora fija 21 y un aprieionador fijo 22* mostrado más - 
cláramente en la figura 2* empujados entre si por un resorte 
laminar 23 para cooperar con el cortador deslizante.y el ele 
mentó Re cuchilla de aprisionamiento 24 indicado par lineas 
continuas en la ̂ alción cerrad y por lineas de rayas y púa 

25. tos en la posición abierta (véase las. figuras la y 1b)*
Rada elemento de cuchilla 24 está provisto Re un sa 

liante lateral 2$ para cooperar con tute, palanca Re acciona­
miento 26 que está montada Re manera pivotable sobre un huei 
He 27 fijado; entre las placas laterales 1a y Ib Re la uni—  

30* dad* Bey ana palanca 26 asociada con. cada cortador 24* sien-



a.

do- cogida ea^ palanca- en un éxtram seriar por una porra 
dora asolada 29, ̂ 1 igual que 00a ol noeacismo alimeatador 
descrito más arriba, hay o^tro mecanismos aprisionadores y 
cortadores da tai tipo, Ideatifieades por ios- Bufiges a, b,

* $, # y i on la figura 2+ loa- tetones de aocioaasdoato 30 de isa 
correderas 2$ as encuentran a diferentes niveles, por lo que 
loa talónos separados. 10a, 39b, 30c y 30d son visibles en 
las. figuras %  y ib, Cuando es ̂ pujada ana corredera seles 
oioaada 29 por so. lera de control (no representada) baca 33a 

to, ser a su-.palanca asociada 2$ a* la posición operativa 25+ in 
dicada por laceas: da rayas y pañíes en isa figuras la y Ib 
abriendo asi el elaaento aprisionador y de caeMUae cortan 
tes 24 por élevacián del. mismo a la posioidh 24+ mostrada ** 
por lineas de rayas y puntos en las figuras la y tbl- 

15. Sn dispositivo. para cerrar el elemento de cuchilla
que está abierto ha. sido representado, en la figura.3, y es - 
comán a todos los elementos de cucMUa, Este, 'dispositivo- eĝ

20,
usa la

da por tomillos con la placa lateral Ib* la placa 31 propor 
clona un montaje p̂ ?a una corredera 32 en la que hsy un pa­
sador corto lateral cateriso 33, Baa palanca 34 está unidas 
de manera pivotablc con la placa 3i por medio de -un pasador 
de pivote 3$ y lleca una varilla en saliente lateralmente 35 

que es suficientemente larga para actuar sobre todos- los ele 
gentes do cuchilla 24, la figura 3 muestra el perfil de una 
placa do leva 32 que está-prevista, para actuar* sobre ua ta­
lán seleccionad# catre les talones 39a, 39b̂  39c y 30d,B8ta 
placa de lega $9 'oomoréade unan primera poreidn inclinada. %
que está, adŝ tada para mover una corredera oeleccicnada de - 

33# las correderas 29 a um posición intermedia d# liberacián del



Mía a medía distancia entra las posiciones operativa a ico 
parante mostradas, en las figuras la y 1b* íbte movimiento es 
suficiente para liberar cualquier Mío aprisionado antro un 
aprisiomdor fijo 22 y su elemento da cuchilla asociado 24.

5. la leva $0 va seguida después por ana porción baga 52 que li 
bora la corredera 29 para so .movimiento' en la dirección ra­
dial* Si ana poeioiónaagular correspondiente a esta porción 
baga 52* ana leva asociada (no representada) actda sobre la 
corredera 32 con al fin da moverla Mola su posición operati 

-te*, va mostrada por lineas interrumpidas en. la figura 3# y mover 
la palanca 34 con el fin da hacer que la varilla que sobrasa 
la lateralmente 36 banda todos los alantes da cuchilla 23 
nuevamente en las posiciones de aprisionamiento del Mío* Una 
porción alta subsiguiente 53 de la placa de leva 50 banda — 

15*. nuevamente al talón seleccionado 30a, 30b* 30o Ó 30d con el 
fin de levantar al elemento da cuchilla asociado 24 a la po­
sición inoperante mostrada por lineas da puntos en las figu­
ras 1a y ib *

Durante su utilización, la unidad funciona como si-
SC* gue*

Suponiendo que el alimentador de Mío 2a asociado - 
con la corredera 8a se encuentra en la posición ̂ eratíva 3¿a 
dicada en las figuras ̂ a y ib por lineas de rayas y puntos y 
que se desee sustituirlo por el Cimentador- 2b asociado con 

25* la corredera 8b (que se encuentra en la posición de repose %  
dioada por lineas ccntimash Ha corredera 8a se encuentra en 
la condición bloqueada, manteniendo asi en acción a su alimqa 
tador asooiado 2a* Su elemento cortador/apMsionador de cu­
chilla aneciado 23 es mantenido- abierto por la fricción de -- 

30* - su píaoa aprislonadora bago la acción de la chapa de resorte



23* Tiene lugar antonces la siguiente secuencia de aceateci- 
sg-eaies*

la corredera 8b es avanzada por su- leva de control 
(no mostrada) yaa alimentador asociado 2b es movido a en pg 

5é' sición operativa* disponiendo así su hilo entre las agudas* 
En esta etapa ambos aUmentaácres 2a y 2b suministran Mía a 
las ̂ ujas., la corredera. 38b es avanzada por la leva da con­
trol 5& (figara 5) parcialmente con ai fin de abrir su ele-- 
mentc cortadoi/aprisionador de cuchilla asociado 23b y libá­

is* rar su hilo. Todas las correderas 8 son entonces desbloquea- 
das por una leva (no representada) que acida sobre los extire 
mes de palanca 18 y que libera loe cerro jos 14* La corredora 
8b ce. mantenida, en la posición operativa por la placa de'le­
va (no representada) pero la corredera 8a vuelve a sú posi—  

I5J cidn de reposo* pexTBitiendo asi la retirada: da su aümenta—  
der asociado* melante la acción del muelle de compresión 8a. 
sobro la placa do pivote 4a. El alimentador retirado 2a ex̂ - * 
tiendo su hilo de las agujas dentro de su demento cortador/ 
aprisionador de cuchillas 23 que ha permaneeido abierta*

20. ' * la corredera 32 es avanzada entonces por su leva de
control (no representada) y a traste dd pasador corte 33 (fi 
gura 3) * la palanca 34- y la varilla 36* hace que se cierre - 
d  demento oortadoi/aprisionador de cuchilla 24a asociado — 
coa d  dimeaia&er retirado 2a* y tambión d  demento corta* 

25. dor/aprisionador de cuchóla 23b asociado con d  alimentador 
introducido 2b. A continuación de esta operación* la porción 
alta 53 de la leva de control 50 se pone en contacto con d  **¡* 
talón 3̂ b para mover la corredera 2$b con d  fin de hacer que 
se abra completamente su demente cortador/úprixionador de q¡u 

30. chilla asociado 23b̂ _



N O T A
32+'

. La Patenta da Invancidn qae sa sallaíta por vainta 
aSoay para EspaSa, de acalda- aoa la vigente Legíslaoldn, d̂  
ber& recaer sobre# "UNIDAD SAMSIADORADE AUMENTADORES BE HI 

5. LO HARA MAQUINAS, LE RAUER PUNTO OIROBLAR%, aegín las aaracta



13.
R B I V 1 K. D I U A C I O N E S  

48.— Anidad cambiadora de alimentadoros de Mío paca 
máquinas de hacer punte circular# que comprende un námero de 
alisentadores. de Mío y un mecanismo de corte y aprisionaMen 

3# te del Mío que comprende un elemento de cuchilla para cada — 
alimcntador de IiÜo#siendo geslisSbles postes todos ios ele­
mentos ge cuchilla pór primores medios de leva hacia ana posi
oión de corte y aprisíemmiento id Mío entre cuchillas cor-

*tndoras y aprisionadoras fijas y siendo cada ano de los ele*- 
!&#. mentes de cuchillas deslizable individualmente per segundos - 

medios de leva Mein una posición de liberación del MIO#
28#— Unidad cambiadora de Mimentadores de hilo p^ca 

máquinas de hacer punte- circular., de acuerdo con la reivindi- 
caoión 1, en cuyo.mecanismo de corte y aprisionamiento los . - 

1̂ #, elementos do cuchilla son reunidos contra su mauimienta i n %  
sondo desdo sao posiciones do corte y aprisionaMento. á M  M -  
lo y desde sus posición^ de liberación del Mío por un empu­
je lateral ejercido sobre las cuchillas cortadoras y/o apri—  
síonadems fijas#,

SO# 38.- Unidad cambiadora de aiimcntadores de Mío para
máquinas de Moer punto- circular# de acuerdo con la reivindi­
cación 2, en cayo mccaniSEO de córte y aprisionamiento el em­
paje lateral os proporcionado por un resorte laminar que emgu 
ga entro si las cucMUas cooperantes del corta-hilos.

25# 48*— bridad - cambiadora, de Cimentadores de Mío para
maquinas de Mear ponto circular# de acnerdo con cualquiera - 
do las reivindicaciones # a 3, -en cuyo mecanismo do corto- y — 
apr̂ lonamiento el primer y segando medios de leve comprenden 
preferiblemente placas de leva que acidan sobre Cementos do 

30, corredera, cuyo movimiento ocasiona el movimiento carraspea-*



Ríante Re íes elementos Re cuchilla*
5**- Unidad cambiadora Re alimcntadores Re Míe pa- 

ye máquinas Re* hapcr punto cirouLar, Re acuerdo con la'rei­
vindicación 4, en cayo mecanismo Re conté y aprisionamiento 
un dónente Re corredera. sencillo Reí primer medio Re lew -- 
está provisto Re una - palanca asociada quu lo enlaza con la - 
totalidad Re los elementos Re enchina por lo que el acciona 
miento Reí elemente de corredera empaja todos los elementos 
Re cuchilla que no se encuentran todavía en su yoaioión Re - 
corte y aprisionamiento del Mío dentro Re tai posición*

6*.- Unidad casbiadora de aUmentadores Re Mío-pa­
ra máquinas Re hacer panto circular, de acuerdo con la rei—  
vindicación 4 & 5, en cuyo mecanismo Re corte y aprisiona­
miento elementos Re corredera individuales Ral segundo medio 
Re leva están previstos de palancas individuales que los en­
lazan con sus respectivos elementos de cuchilla de tal modo 
que el accionamiento de un elegante de corredera selecciona­
do empuje su elemento Re cuchilla asociado a una posición Re 
liberación del hilo*

7**- Unidad cambiadora. Re Mimeatadorsa Re hilo pa­
ra máquinas Re hacer punto circular, Re acuerdo con la rei­
vindicación $ó , en cuyo mecanismo Re corte y " aprisionamiento 
les elementos de corredla Ral sagaada medio de leva están — 
provista Re talones. Re accionamiento a diferentes alturas - 
por lo que puede efectuarse d  accionamiento: Re elementos Re 
corredera individuales seleccionados variando la altura ope­
rativa Re una placa de leva asociada de la máquina de hacer 
punto*

St^Mnmp CASBIÁPORA BE 41HMB4BUBES RE EUR Pi­
al MUIRAS DE HACER PUNTO OIRUUIAR̂.-*



15.
. Se^a BeseaU# en 3a- í̂ ê

seata í&eseria qi3.s ccasta éte guíaos hagas escritas a g^gína^,
per aáa sala earâ  yaeempsííaaa áe dibujes.

3 8FERJ978
5i WHjDT ím-LOR BRC3,!L̂
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