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La presente invencién se refiere a un dispositivo para
la activacién o desactivacisn automdtica de medios de control
operados eléctrica, hidr&ulica o neumdticamente.

En ciertas ocasiones es necesario utilizar dispositivos
designados para llevar a cabo la activacidén o desactivacién
automética de medios de control bajo ciertas condiciones.

Puede mencionarse el ejemplo de la necesidad de que los
vehiculos producidos en la actualidad estén equipados con cin-
turones de seguridad, que se bloquean automidticamente en posi-
cidén de retencidn, tanto cuando el vehiIculo se inclina por
encima de un cierto &ngulo de inclinacidn en cualquier direc-
cién, como cuando la aceleracibn o la desaceleracidn excede
de un cierto valor.

La presente invencibn proporciona un dispositivo, de es-
tructura simple y sequra, destinado a realizar un control
automdtico de los medios operativos.

El dispositivo de que se trata, se caracteriza porque se
monta un cuerpo libremente en una cidmara, en un alojamiento
hermético y dispuesto, cuando estd en su posicidn normal, pa-
ra asentarse con estanquidad por encima de una abertura que,en
un primer caso, estd en comunicacién con la atmésfera ambien-
tal y, en un sequndo caso, estd en comunicacidén con un con-
ducto conectado a una fuente de presidn positiva o a una
fuente de presidn negativa; porque por lo menos en dicho pri-
mer caso un segundo conducto interconecta la c@mara y una
fuente de presidn positiva o de presidn negativa; porque por

1o menos un tercer conducto tiene su extremo libre conectado
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a la cémara y su extremo opuesto cerrado por un elemento

de control, estando adaptado dicho elemento de control

para desplazarse en dicho tercer conducto contra la accién

de por lo menos unos medios de reaccidn eléstica; porque
dicho cuerpo libre estd adaptado, cuando la inclinacién del
alojamiento sobrepasa un cierto &ngulo de inclinacidn, para
deslizar, yolcar o rodar por su proplo peso desde su posicibn
en la que cierra herméticamente dicha abertura, o, cuando el
alojamiento es sometido a una aceleracidn o desaceleracidn

de una cierta magnitud, a ser desplazado por su inercia de
dicha posicién; y porque dichos medios de reaccibn elistica
est&n adaptados, cuando desaparece dicha presién positiva o
dicha presifén negativa en el primer caso, o cuando se genera
dicha presidén positiva o dicha presidn negativa en el segun-
do caso, en la mencionada cZmara y en el mencionado circuito,
para hacer que dicho elemento de control actiie sobre un pro-
ceso o para hacer que unos medios inicien o completen un pro-
ceso.

La invencién se describiri mds detalladamente a continua-
cién, con referencia a las dos formas de realizacién de la
misma ilustradas en los dibujos adjuntos, en los que

la Fig. 1 es una vista lateral parcialmente seccionada
de un dispositivo, de acuerdo con una primera forma de reali-
zacién de la invencién, en su posicién normal;

la Fig. 2 ilustra el dispositivo de la Fig. 1, en una

posicién inclinada; y

la Fig. 3 muestra una vista lateral, parcialmente secciona-
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da, de un dispositivo de acuerdo con una forma de realiza-
cién de la invencidn, ligeramente modificada con respecto
a la de las Figs. 1 y 2.

En dichos dibujos puede observarse que en las Figs.l y 2
se designa con 1 un alojamiento que estd fijado sobre un
rail horizontal 2 supuestamente posiclonado en un Vehicalo.
En el interior del alojamiento 1 estd dispuesta una cémara 3
en la que estd libremente montado un cuerpo de configuracidn
de bola esférica 4. La camara 3 estd herm&ticamente cerrada
por su parte superior por medio de una tapa. El fondo 6 de
la camara 3 es ¢dnico o Erateriforme y estd dotado de una
abertura central 7 que comunica con la atmésfera ambiental
por medio de una amplia abertura 8, estando dispuesto un fil-
tro de polvo 9 y unos canales 10 practicados en un fondo
discoidal 11. En su posici6n normal, es decir, en la posicidn
horizontal, el cuerpo esférico 4 permanece apoyado sobre la
porcidn marginal del fondo alrededor de la abertura 7. Un
conducto 12 conecta la cémara 3 con una fuente de presidn
positiva o de presibn negativa, no ilustrada en los dibujos.
Adicionalmente, varios conductos 13 (de los que los dibujos
muestran uno en lineas de trazo continuo y otro en lineas de
trazo discontinuo) estdn conectados a la cémara 3 por uno de
sus extremos, mientras que sus extremos opuestos estdn cerra-
dos por medio de un miembro de control 14. Unos medios de con-
trol 15 est&@n montados en &l y esté@n dispuestos para obligar
al miembro de control 14 a apoyarse contra un disyuntor 16

de por ejemplo un interruptor eléctrico 17, en la forma des-
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crita en detalle mds adelante. El proceso operativo del dis-
positivo se describiri detalladamente a continuacidn,

Una fuente de presién negativé, por ejemplc el tubo de
aspiracién del carburador de un vehfculo, estd conectada a
la cé@mara 3 para generar en ella una presidn negativa, En su
posicidén normal, la esfera 4 cierra hermé&ticamente la aber-
tura 7 y la presién negativa se propaga a través de los con-
ductos 13, En la posicién indicada en la Fig. 1, el miembro
de control 14 estd algo introducido en el conducto 13, bajo
la accién de. los medios de reaccifn eldstica 15, como conse-
cuencia de la presidn negativa en el conducto 13, y se apo-
ya contra el disyuntor 16.

En la Fig. 2 se ilustra el dispositivo en una posicién
inclinada o volcada. De resultas de la inclinacidn, la esfe-
ra 4 ha rodado lateralmente, exponiendo la abertura 7. Cuando
la esfera abandona su posicidén de enfrentamiento a la abertu-
ra 7, el aire puede fluir libremente a través de la abertura
e introducirse en la cdmara 3, eliminando la presifn negati-
va en ella. El aire penetra asimismo con rapidez en el inte-
rior del conducto 13, dando como resultado que el miembro de
control 14 se desplace, gracias a la tensidn de los medios
de reaccibn elfstica 15 hasta mover el disyuntor 16 hasta una
posicidn de conexibn o desconexi6n. Tal conexidn o desconexi6n
puede a su vez ser utilizada para bloquear o inmovilizar, por
ejemplo, el mecanismo de enrollamiento de un cinturdn de se-
guridad para vehiculos.

La inclinacidn que da lugar al rodamiento de la esfera
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desde su posicidn de cierre de la abertura 7, puede ser
variada de diferentes formas. El &ngulo de inclinacidn tam-
bién puede ser variado, al variar el tamafio de la abertu-
ra 7 o el tamafio de la esfera 4.

El &ngulo de inclinacidn puede ser variado, proporcio-
nando al fondo crateriforme unas concavidades mas o menos
profundas, afin cuando se conserve la misma curvatura. La
esfera es puesta en movimiento cuando el vector gravitacidn
de la esfera intersecta el borde del fondo crateriforme.

Ademis, a causa de su inercia, la esfera 4 se desplaza-
ri desde su posicidn de cierré sobre la abertura 7, como re-
sultado de una magnitud predeterminada de una desaceleracidn
o aceleracién. La magnitud de la desaceleracifn o aceleracidn,
bajo la que la esfera se desplazard de su posicidén normal,
puede ser determinada de la misma manera que la magnitud de
la inclinacién. Cuando la resultante de la aceleracidn y
desaceleracién, respectivamente, y de la gravedad de la es-
fera intersecta el borde de la abertura 7, la esfera se des~-
plaza de su posicidn sobre la abertura.

En la Fig. 3, las partes similares a las de la forma
de realizacidn ilustrada en la Figs.l_.y 2, conservan las mis-
mas referencias numéricas.

La abertura 7 de la forma de realizacibén de acuerdo con
la Pig. 3, no se comunica con la atmésfera ambiente sino con
una fuente de presidn negativa (no ilustrada), por medio de

un conducto 18.

La Fig. 3 muestra asimismo un mecanismo enrollador in-
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corporado en un cinturdén de seguridad para vehiculos.

El mecanismo enrollador comprende un elemento bloquea-
dor o inmovilizador 19, dispuesto en una cavidad 20 de un
cuerpo 21, y un muelle 22 adaptado para obligar al elemento
blogqueador o inmovilizador a endentar con los dientes de una
corona dentada 23, Esta @iltima estd conectada con un tambor
de arrollamiento 24, sobre el que puede enrollarse y desen-
rollarse un cinturdn de seguridad, respectivamente,

En la posicidén normal ilustrada en .la Fig. 3, la esfe-
ra 4 permanece en una posici6én de cierre sobre la abertura 7
y la presidén en la cémara 3, y por consiguiente en el conduc-
to 13, es igual a la atmosférica ambiente. El miembro de con-
trol 14 esti influido o accionado por el resorte 15 y en
su posicién normal mantiene al elemento de fijacién o inmo-
vilizacién fuera del acoplamiento con la corona dentada 23,
venciendo la accién del muelle 22,

El conducto 18 comunica con una fuente de presién nega-
tiva, por ejemplo el tubo de aspiracidn del carburador de
un coche, Cuando son accionados los frenos del vehiculo, o
cuando el vehiIculo adopta una posicién de inclinacidén en un
dngulo de inclinacidn que excede a una magnitud predetermina-
da, la esfera 4 rueda lateralmente, con lo que la presidn ne-
gativa del conducto 18 se propaga a la camara 3 y al conduc-
to 13. De resultas de ello, la tensidn del muelle 22 y la
presifén atmosfé&rica, desplazan al miembro de control 14 hacia
el interior del conducto 13, y el elemento bloqueador o inmo-

vilizador 19 se desplaza consecuentemente a la posicién en
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la que engrana con los dientes de la corona dentada 23,
quedando blogqueado el cinturdn de seguridad.

Tan pronto como la esfera 4 rueda de nuevo a su po-
sicién de cierre sobre la abertura 7, por ejemplo después
del frenado completo del vehfculo, la presidn en la cama-
ra 3 y el conducto 13 vuelve gradualmente a la presién at-
mosférica a consecuéncia de un sangrado de valvula, por
ejemplo a través de los conductos 13, con lo que el elemen~
to 'blogueador o inmovilizador 19 es obligado a desacoplarse
de los dientes mediante el miembro de control 14.

La invencién no queda limitada a las formas de reali-
zacibén descritas més arriba, sino que son posibles miiltiples
modificaciones dentro del campo de las caracteristicas de
la misma.

El cuerpo 4 libremente movible no necesita ser esférico,
pués podria tener cualquier configuracifn deseada que cumplie-
ra con la exigencia esencial de ser capaz de cerrar hermética-
mente la abertura 7 y de ser capaz de volcarse, deslizarse
o rodar desde su posicidn, cuando el dispositivo adopta un
angulo de inclinacién predeterminado o cuando existe una pre-
determinada condicidn de aceleracidn o desaceleracidn.

La aplicacidn del dispositivo de acuerdo con la invencidn,
no se limita desdeluego a los automdviles, sino que son posi-
bles mdltiples aplicaciones del mismo. Por ejemplo, un dis-
positivo de acuerdo con la invencidén podria ser utilizado
en las patas o extremidades de robots industriales, con el

fin de detener los movimientos de las extremidades del robot
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sobre el miembro de control del mismo.

Ademds, el miembro de control puede ser por si mismo
unos medios controla@oreé de fluido.

Puede utilizarse en la cémara una presidn positiva en
lugar de una presifn negativa, para obtener el mismo efecto.
El dispositivo necesita tan solo ser modificado con la dis-
posicifn de los medios de reaccidn el&stica 15, para contra-
rrestar la presién positiva del conducto 13 que afecta al
miembro de control 14. Cuando el cuerpo libre 4 se mueve
desde su posicidn sobre la abertura 7, la presidn positiva
en el conducto 13 cesa y el miembro de control se desplaza,
por la tensidn del muelle, a una posicidn en la que realiza
la conexifén o desconexifn de unos medios disyuntores.

NOTA

Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asf como la manera de ponerlo en préctica, se hace constar
gue todo cuanto no altere, cambie o modifique su principio
fundamental, puede gquedar sometido a variaciones de detalle,
siendo lo esencial y por lo que se solicita Patente de Inven-
cién, por veinte.aflos, lo que queda resumido en las siguien-

tes reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

12 - Dispositivo para la activacidn o desactivacidn
automdtica de medios de control operados eléctrica, hidrdu-
lica o neumdticamente, caracterizados porque se monta un
cuerpo libremente en una c@mara en un alojamiento herméti-
co y dispuesto, cuando estd en su posicién normal, para
asentarse con estanquidad por encima de una abertura que, en
un primer caso, est8 en comunicacidn con la atmbsfera am-
biental y, en un sequndo caso, est& en comunicacién con un
conducto conectado a una fuente de presidn positiva o a
una fuente de presidn negativa; porque por lo menos en dicho
primer caso un sequndo conducto interconecta la cé&mara y una
fuente de presidn positiva o de presibén negativa; porque por
lo menos un tercer conducto tiene su extremo libre conectado
a la cé@mara y su extremo opuesto cerrado por un elemento de
control, estando adaptado dicho elemento de control para
desplazarse en dicho tercer conducto, contra la accidén de por
lo menos unos medios de reaccidn eldstica; porque dicho cuer-
po libre estd adaptado, cuando la inclinacidn del alojamiento
sobrepasa un cierto &ngulo de inclinacién, para deslizar,
volcar o rodar por su propio peso, desde su posicidn en la
que cierra herméticamente dicha abertura, o, cuando el alo-
jamiento es sometido a una aceleracidn o desaceleracidn de
una cierta magnitud, a ser desplazado por su inercia de
dicha posicidn; y porqgue dichos medios-de reaccidn eléstica
est@n adaptados, cuando desaparece dicha presidén positiva o

dicha presidn negativa, en el primer casc, o cuando se genera
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dicha presidn positiva o dicha presidn negativa, en el se-
gundo caso, en la mencionada c&mapa y en el mencionado cir-
cuito, para hacer que dicho elemento de control actiie sobre
un proceso o para hacer que unos medios inicien o completen
un proceso.

28, - Dispositivo seglin la reivindicacibn lg, caracteri-
zado porque el fondo de la cdmara se dota de una configura-
cién crateriforme en la zona que rodea a la abertura y por-
que el cuerpo libremente amovible se dota de una configura-
cién de una bola esférica, permaneciendo en ¢l fondo ‘de dicha
gona ©h una posicidén de cierre hermético de la abertura.

32, Dispositivo segln cualquiera de las reivindicacio-
nes precedentes, caracterizado porgue en dicho primer caso,
se dispone un filtrc de polvo externamente a la abertura de

la cémara.

42.- DISPOSITIVO PARA LA ACTIVACION O DESACTIVACION AUTO-
MATICA DE MEDIOS DE CONTROL OPERADOS ELECTRICA, HIDRAULICA O
NEUMATICAMENTE,
tal vy como queda descrito y reivindicado en la presente me-
moria que consta de diez hojas mecanografiadas por una sola
cara y de dos laminas de dibujos.

BARCELONA, 31 de Enero de 1978:

GUSTAV EINAR WILHELM SVENSSON
P.P.
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