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El presente invento se refiere a un dispositivo -
para parar el rotor de una méquina de hilatura de extremo -
abierto, cuyo &rbol estd soportado en la rendija cuneiforme
formada por rodillos de apoyo libremente giratorios y es -
apretado y accionado por una correa tangencial contra los -
rodillos de apoya, tal como se ha expuesto en la DT-AS ale-
mana 25 25 438§,

Este dispositivo conocido tiene una palanca hascy
lable en torno a un eje, que presenta un rodillo de separa-
cifin de la correa y un soporte que da alejamiento al &rbol,
al movimiento de cuya palanca hacia la correa tangencial és-
ta es separada del &rbol por el rodillo de separacifn de la
correa y seguidamente el drbol es movido a través del sopor-
te en el sentido de separarse ds los rodilles de apoyo y es
apretado contra unos topes configurados en forma de sopor- -
tes de apoyo. Queda garantizada una parada del rotor ripida-
y de escaso desgaste de una manera predeterminada que no -~
puede ser influenciada por la persona de servicio, ya que -
el proceso de accionamiento estd exactamente separadé del -
proceso de frenado y queda excluida la influencia de las mg
sas centrifugas de los rodillos de apoyo sobre el rotor. El
aseguramiento axial del &rbol del rotor puede tener lugar -

en este caso por medio de una rueda que engrana con un rebajo

.del &rbol del rotor o bien a través de una fuerza axial que

actla sobre el Arbol del rotor, apoyéndose el 4rbol del rotor

sobre un soporte axial con su extremo libre.

3in embargo, siempre que la fuerza axial parta de
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los rodilles de apoyo, no se proporciona exactamente un -
asequramiento axial del rotor y del arbol del mismo en el
momento en que se separa el arbol del rotor de los discos
de apoyo durante el proceso de frenado. Se pueden ocasio=
nar desplazamientos no deseados del rotor en direccion =~
axial,

El cometido del presente invento es crear una =
fijacidn axial del 3rbol del rotor durante el proceso. de
frenado.

Este problema se resuelve de acuerdo con el in -
vento por el hecho de que el arbol presents en la zona de
al menos uno de los topes un sector que se estrecha cdni-~
camente en sentido contrarioc a la direccién de aspoyo axial,
y el tope tiene una conicidad correspondiente a este sec =
tor del arbol. El recambio del rotor sacéndolo de su sopog
te se hace posible por el hecho de que el diametro inte -~
rior minimo del tope de configuracidn cénica es sl menos -
igual al diédmetro de la parte cilindrica del &rbol. En lu-
gar de un sector de arbol que se estrecha cénicamente en
sentido contrario a la direccidn de apoyo axial y en lugar
de al manos un tope con conicidad correspondiente, @ bien
adicionalmente a ello, seglin otra soclucidn de acuerdo con
el invento se ha dispuesto en la tapa que cubre el rotor,
para le fijacion axial del Aarbol del rotor al efectuar la
parada, uns boquilla de aire comprimido orientada hacia -
el fondo del rotor y cuya tuberia de alimentacién se pue=

de controlar en funcidn del accionamiento de la palancs s
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través de la cusl se puede provocar la parada del rotor.Pa
ra reducir el consumo de aire comprimido, la boquilla de =
gire comprimido #sté unida con la tapa de confogmidad can
el praoceso de contrel. Un aseguramiento axial del érbol -
del rotor durante la parada, con la tapa cerrada y, al mig
mo tiempo con una forms de construccién compacta, resulta
posible por el hecho de que en la %apa estan previstos un
érgano de maniocbra pars la boquilla de aire comprimido y -
una palanca basculable que lleva una leva de maniobra para
el accionamiento de la palanca para el arbol del rotor y =~
que estéd unida de forma soltable con la tapa y se puede mg
ver con relacién a esta, siendo accionable el 6rgano de ma
niobra en funcidn de este movimiento relativo.

Se explicaré un ejemplo de ejecucion del invento
haciendo referencis a las Figuras 1 a 5. Muestran:

la Figures 1, un alzado lzteral del dispositivo -
de parada, con &rbol de rotor de configuracién cdnica y tgo
pe;

la Figure 2, un alzado desde delante del disposi
tivo segin la Figura 1, habiendo suprimido partes no impog
tantes;

la Figura 3, un alzado lateral de un dispositivo
para la fijacidén neumdtica del &rbol del rotor en direc =
cidn axial al efectuar ls parasda; y

las Figuras 4 y 5, modificaciones del dispositi-
vo segin la Figura 3 en alzado lateral.

El arbol 10 horizontalmente dispuesto de un gru-
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pd de hilatura de una maquina de hilatura de extremo abier-

to lleva un rotor 1 con un collarin 11 y estd soportado en

la rendija cuneiforme formada por pares de rodillos de apo-

yo 2, 20 y 3, 30 fijados de forma libremente giratoria so =

bre un caballete de soporte 40. Unas correa tangencial 41 ag

ciona al érbol 10 y al rotor 1 fijado sobre él. La correa"

tangencial 41 es apretada contra el arbel 10 por medio de -

un rodillo tensor 43 que estd sometido a la presidn de un -

muelle 42, de modo que el &rbol 10 es oprimido en servicio

continuo contra los rodillos de apoyo 2, 20 y 3, 30 y esté

fijado en direccidn radial. El1 aseguramiento axial del &r -

bol 10 en servicio continuo se realiza por msdio de un tope

axial 44 en forma de un disco que estd apoyado de manera gi

ratoria sobre un eje estaciocnario 45 y contra el cual es -

oprimido el &rbol 10 con su extremo libre por medio de una

fuerza axial que parte de los rodillos de apoyo.

El 4rbol 10 lleva asociados con él dos topes 50 y

51 realizados en forma de soportes de apoyo, los cuales es-

tén dispuestos convenientemente en sendos taladros de una =

pared 46 que forma la pared posterior de la cémara de hila~-

tura que da alojasmiento al rotor 1, y que junto con un par-

te de csja 4 indicada solo someramente rodea a todo el con-

junto de soporte, y en una place de soporte estacionaria 47.

Preferiblemente, los topes 50 y 51 rodean al arbol en forma

de anillo y estan configurados & manera de cojinetes de deg

lizamiento. Su didmetroc interior corresponde sl didmetro =~

del Arbol 10 mis la longitud del doble del caminc de separg
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cién admisible que recorre el &rbol 10 al parar el grupo de
hilatura.

Por debajo de la correa tangencial 41 y en posi-
cifn sustancialmente perpendicular a su direccién de marcha
estd dispuesto de forma estacionaria, en las inmediaciones
del rodillo tensor 43, un eje 60 sobre el cual estd apoyada
de forma basculable una palanca 6 con brazos 61 y 62, la -
cual se puede mover-en direccifn a la correa tangencial 41
pasando de una posicién de dispuesta para funcionar a una -
posicién de separacién o de parada. Los brazos 61 y 62 lle-
van un rodillo 63 para levantar la correa tangencial 41 se-
pardndola del &rbol 10, asi como un soporte 64' para el &rbol
10.

Un muelle de traccifin 7 que ataca en el extremo -
libre del braza 62, tiende a maver la palanca 6 desde su pg
sicifn de dispuesta para funcionar llevéndala en direccidn
a la correa tangencial 41. La palanca 6 es mantenida en la
posicifn de dispuesta para funcionar por medio de un tiran-
te 71 que ataca también en el extremo libre del brazo 62 y
que estd unido con una palanca 9 de dos brazos, basculable
en torno a un eje 91, La palanca de dos brazos es re?enida
en este caso &n una posicibn tal que a través del tirante 71
ejerce sobre la palanca una fuerza de traccién que supera la
fuerza del muelle 7 y que actla en contra de ella. Preferi-
blemente, la retencifn de la palanca 9 se efectla por medio
de la tapa 94 de la caja de la cémara de hilatura, cuya ta-

pa es basculable en tarno a un eje 95 y en cuya parte 93 -
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realizada en forma curve se aplica un rodillo 92 de la palap
ca 9.

Rebasando esta disposicidn conocida, el &rbol 10
presenta en la zona del tope 51 un sector 12 que se estre-
cha conicamente en sentido contrario & su direceién de apo-
yo axial (Figura 1). Sin embargo, la asociacidén de este seg
tor cbénico 12 con el topé 51 situado en posicién préxima al
extremo libre del arbol 10 en el presente ejemplo de ejecu-
cién no excluye la posibilidad de que, en lugar de ello, el
édrbol 10 sea configurado en forma cénica en la zona del to-
pe 50 de la manera mostrada o bien en la zona de ambos to -
pes 50 y 51. No obstante, ha demostrado ser suficiente la -
configuracidén cénice del arbol 10 (nicamente en la zona de
uno de los topes configurados como soportes de apoyo. Como
se puede apreciar en la Fiéura l, la pared interior del to-
pe 51 tiene también una conicidad correspondiente al sector
de arbol conico 12. Sin embargo, continla sin ser afectada
por ssto la caracteristica antes citada de que el diametro
interior del tope 51 corresponde en cﬁalquier punto de su -
pared interior conica al diémetro correspondiente del arbol
10 o del sector 12 mds el doble del camino de separacion del
érbol,

La conocidad del sector 12 del arbol y del tope -
51 se ha calculado ademas preferiblemente de modo que el -
didmetro interior mds pequefo del tope 51 sea al menos igual
al didmetro de la parte cilindrica del Arbol 10 que sigue al

sector conico 12, De este modo, queda asegurado el que la =
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parte cilindrica del &rbol 10 puede pasar también por el to-
pe 51 cuando al recambiar el rotor 1 éste tenge que ser saca
do de su conjunto de soporte junto con el arbol 10.

Cuando se suelta la retencidn de la pslanca 9, el
muelle mueve a la palanca 6 en direccidn a la correa tangen
cial 41, de modo que el rodillo 63 levanta la correa tangen
cial 41 separéndola del arbol 10 y a continuacidn el &rbol
10 es sacado de la rendija cuneiforme de los rodillos de =
apoyo 2, Zd'y 3, 30 por medio del soporte 64, sobre el cual
estéd dispuesta convenientemente una guarnicidn de freno 685,
y es oprimido contra los topes 50 y 51 realizados en forma
de cojinetes de deslizamiento. Gracias a que el sector co-
nico 12 del arbol 10 y la pared conica del tope 51 actdan
uno sohre atru, se genera.una fuerza axial que garantiza el
aseguramiento axial del arbol 10 al efectuar la parada.

En lugar de la configuracidn cdnica descrita de -
un sector de Arbol y de al menos uno de los topes realiza =-
dos en forma de cojinetes de apoyo, o adicionalmente a ello,

el aseguramiento axial del &rbol del rotor al efectuar la

parada puede tener lugar también por medio de aire comprimi

do, tal como se muestra en las Figuras 3 a §.

Para ello se ha dispuesto en la tapa 94, ademés
del tubo de alimentacidn de fibras, no mostrado, y el tubo
96 de retirada de hilo, una boquilla de aire comprimido 8 ~
que estd orientada contra el fondo 13 del rotor 1 (Figura 3).
El aire comprimido alimenta a-la boquills de aire comprimido

~ 8 a gravés de una tuberfia de alimentacidn B0 en la que es-
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La palanca 9 presenta, para el mando de la valvula
81, un tercer brazo 90 que estd realizado en forma de leva
de maniobra para un interruptor 82 que estd unido con la -
vélvula 81 de forma conveniente para el mando. Por consi =
guiente, la tuberia de alimentacién 80 para la boquilla de
aire comprimido B es mandada en funcidn del accionamiento
de la palancas 9. |

Cuando el arbol 10 del rotor es sacado de la rendi
ja cuneiforme de los rodillos de apayo 2, 20 y 3, 30 durap
te el proceso de frenado de la manera anteriormente destri
ta, ocurre que durante el movimiento de basculacidn de la
palanca 9 el brazo 90 de ésta llega a aplicarse a la espi-
ga o leva de maniobra B3, que es apretada hacia abajo y ac
ciona el interruptor B2, £ste acciona a su vez a la valvu-
la Bl la cual deja libre la alimentacidn de aire comprimido
a la boquilla de aire comprimido 8, Por consiguiente, se ip
sufla aire comprimido contra el fondo 13 del rotor 1, de mg
do que el arbol 10 del rotor es mantenido aplicado al tope
axial 4 (Figura 1), El &rbol 10 del rotor - y, por tanto,el
rotor 1 -hqueda asegurado axialmente de esta manera.

Asimismo, la tapa 94 puede estar unida también -
con la vélvula Bl de manera conveniente para el mando, adi
cionalmente a la palanca 9, de modo que a partir de un de-
terminado grado de abertura de la tapa 94 se interrumpe -
nuevamente la alimentacidn de aire comprimido a la boquilla

de aire comprimido B, Pars este fin, la tapa 94 lleva aso=-
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ciado cnﬁ ella un interruptor 84 (representado con linea de
trazos en la Figura 3), el cusl es liberado de la taps 94
al cabo de un recorrido de basculacién determinado.

La Figura 4 muestra una ejecucifn que hace posi =
ble la parada y el aseguramiento neumadtico de la posicién =
axial del Arbol del rotor al efectuar la parada, incluso eg
tando cerradas la tapa. lLa tapa 94 estéd apoyada nusvamente
de forma basculable sobre un eje 95, sobre el cual estd dig
puesta de.manera basculable una leva de maniobra 97. La le-
va de ﬁaniobra 97 tiene un apéndice 98, por medio del cual
la tapa 94 ﬁuede arrastrar a la leva de maniobra 97 duran-
te su movimiento de basculaciéﬁ.

En la tapa 94 esta apoyada la valvula Bl que cop
trola la tuberis de alimentacidn 80. La valvula Bl es man=-
dada desde una émpuﬁadura 85, sobre cuyo eje 86 va asenta-
do un disco de excéntrica B87. En una hendidura de forma any
lar (no mostrada) de este disco de excéntrica B7 encaja un
apendice BB de un perho de traccidn B9 que estd sometido a
la carga de un muelle 890, por medio del cual la leva de =-
maniobra 97 es mantenida aplicada con su apéndice 98 a la
tapa 94.

Para parar y fijar axialmente el arbol 10 del ro-
tor junto con el rotor 1 sin abrir la tapa 94 se acciona -
;a valvula 81 cambiando la posicién de la empufiadura B85 y -

se alimenta aire comprimido a la boquilla de aire comprimi-

do 8 (Figuré 3), de modo que el rotor 1 queda asegurado ney

méticamente en direccidn axiasl. Simultdneamente con las bas-
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culacién de la empufiadura B5 se hace que bascule también =
el disco de exceéntrics 87 hacia abajo, con lo que el perno
de traccidén 89 es impulsado hacia sbajo en contra del efeg
to del muelle 890, de modo que se hace due bascule la le~-
va de maniobra 97, separandose su apéndice 98 de la tapa 94.
Por consiguiente, la palanca 9 es accionade de la misma ma
nera que al abrir la tapa 94 y provoca con ello la parads
del dispositivo de la manera que ya se ha descrito. La ali
mentacidn de aire comprimido a la boquilla de aire compri-
mido 8 se interrumpe en el momento deseado hacieno que bag
cule hacia atrés la empufiadura, retornando tambien el rotor
1l a su posicidn de servicio.

Para hacer posible una forma de construccidn més
compacta, en la ejecucidn del objeto del invento represen=~
tada en la Figura 5, la leva de maniocbra 97 es un componen
te de una palanca basculable 64 que estd dispuesta en una
hendidura de la tapa 94. La palanca 64 estd sometida a la
carga de un muelle de coﬁpresién 65 que se apoya en la -
tapa 94 e impulsa a la palance 64 a la posicidn de frena-
do. En la posicion de frenado la leva de maniobra 97 deja
libre al rodillo 92 de la palanca 9, de modo que sl &rbol
10 del rotor es sacado de la rendija cuneiforme de los rodi
llos de apoyo 2, 20 y 3,?50. La palancs 64 presenta un reha
jo 66 en el que encaja en la posicidn de servicio un apén-
dice de enclavamiento 72 de una palanca de liberacidn 73.

La palanca de liberacidn 73 estéd soportads de -

forma basculable en la tapa 94 por medio de un perno 74 y
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esta sometida a la carga de un muelle de compresidn 75 que
se apoya en la tapa 94 y que mantiene al apéndice de encla
vamiento %2 encajado en el rebajo 66. Por consiguiente, la
palanca basculable 64 puede estar bloqueda con la tapa 94
de modo ﬁue’esté unida con ésta en cuanto concierne al mo=-
vimiento, o bien puede ser soltads de la tapa 94 y, por =~
tanto, se puede mover con relacion a ésta.

- En la tapa 94 esté dispuesta también en esta ejg
cucion la valvula 81, la cual es controlada a traves de -
una espiga de maniohbra 810 que esté accionada normalmente
por la palanca basculable 64, pero que es liberada al pro-
ducirse un movimiento relativo entre la palanca bascula -
ble 64 y la tapa 94.

Si el rotor 1 debe ser frenado sin abrir la ta=-
pa 94, se acciona (nicamente la palanca de liberacidén 73,
cuyo apéndice de enclavamiento 72 deja libre a la palsnca
basculable 64, Mediante el muelle de compresifn pretensade
65 se lleva la palanca basculable 64 a la posicidn de frenado,
de modo que su leva de manichra 97 deja libre al rodillo
92 de la palanca 9 y se frena el rotor 1. Al mismo tiempo
o poco antes, la palanca basculable 64 deja libre a la es~
piga de maniobra 810, de modo que la vdlvula Bl libera la
alimentacidn de aire comprimido a la boquilla de aire com
primidc 8. El muelle de compresidn 65 puede suprimirse =
también en ciertas circunstancias, ya que el muelle de -
traccion 7 (Figura 1) actla también sobre la palanca bas-.

culable 64 a través del tirante 71, la palanca 9 y la le-
va 970
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- REIVINDICACIONES =~

1.~ Dispositivo paras parar el rotor de una méquina
de hilatura de extremo abiertu{.cuyo arbol estéd soportado en
la rendije cuneiforme constitq&da por radillas de apoyo li-
bremente giratorios y es apre?ado contra los rodillos de apo
yo y acciocnado por una corre; tangencial, a cuyo efecto una
fuerza axial que parte de lqé rodillos de spoyo aprieta al -
édrbol del rotor contra un tope axial y, al parar la méquiqa de

i

hilatura, el arbol es moviéo en el sentido de separsrlo de
los rodillos de spoyo y e; apretado contra topes configura-
dos en forma de suportes ae apoyo, caracterizado porque el -
drbol presenta en la zona de al menos uno de estos topes un
sector que se estrecha cﬁnicamente en sentido contrario a la
direccién de apoyo axial, y el tope presenta una conicidad -
correspondiente a este sector del érbol.

2.~ Dispositivo, segdn la reivindicacidn 1, cerag
terizado porque el didmetro interior mas pequefio del tope =
de configuracién cénica es al menos igual al diémetro de la
parte cilindrica del arbol,

3.~ Dispositivo, segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado porque habiendo previéto una tapa que
cubre el rotor y una palanca & través de la cual se puede -
provocar la parada del rotor, se establece que en lugar de
un sector del &rbol del rotor que se estrecha cdnicamente en
sentido contrario & la direccidn de apoyo axial y de al me=-
noé un tope de conicidad correspondiente, o adicionalmente

a ello, estd dispuesta en la tapa una boquilla de aire com=
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primide que estd dirigida contra el fondo del rotor y cuya
tuberia de alimentacidn se puede mandar en funcidén del ac-
cionamiento de la palanca.

4.~ Dispositivo, segln las reivindicaciones antg
riores, caracterizado porque la boguilla de sire comprimi-
do estd unida a efectos de mando con la tapa.

5.~ Dispositivo, seglin las reivindicaciones antg
riores, caracterizado porque en la tapa estén previstos un
férgano de maniobra para la boquilla de aire comprimido y ~
una palanca basculable que lleva una leva de maniobra para
el accionamiento de la palanca para el &rbol del rotor y =
que esté unida de forma soltable con la tapa y se puede mg

ver con relacidn a ésta, pudiendo ser accionado el drgano

de maniobra en funcidn de este movimiento.relativo.

6.-DISPOSITIVO PARA PARAR EL ROTOR DE UNA MAQUINA
DE HILATURA DE EXTREMO ABIERTO",

Tal como se describe y reivindica en la presente
Memoria Descriptiva, que consta de trece hojas escritas a
maquina por una sola cara y de sus correspondientes dibu -
jos.

Madrid, 1 4— F B. ’%QYB

CABLES Feoaangt/UaspE &
PP
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