e "0l e e e

MINISTERIO DE INDUSTRIA  @ippp ( 466.883
RECISTRD DELA FROPEDD OUSTAL iy " " Fedlstro e ecuerdo :
| Beble . i on ;, que figuran on fa pre FEGHA DE PRESENTACION
e Sente g, .- .. ’ - 10-2-1978
teni di Gescripeidn y segun el con- 77

oY © Al

de la Memoria aajunta,

Sareyie O INVEHCIOH

ESPARA
M
ADES: i AlS
S G o
T Gran Bretana
05832/77 11-2-1977
I
@cmm DE PUBLICIDAD @cLAleIGAclON INTERNACIONAL P“E‘NTE'DE LA QuE £3 ?‘Ylf"cmm‘
Do4B

@'ﬂ‘I’ULO DE LA INVENCION

"UN MECANISMO CAMBIADOR DE HITO PARA UNA MAQUINA QUE CONSUML HILO"

@) soLiciTanTE ts)

CAMBER INTERNATIONAL (ENGLAND) LIMITED

T

(UK. 05832/77)

DOMICILIO DEL SOLICITANTE

%260 Melton Road, Leicester, Inglaterra LE4 7SL

@ INVENTOR (ES)

Walter Goadby y Michael Scarffe

@ TvuLar es)

@ REPRESENTANTE

DON FERNANDO DE ELZABURU MARQUEZ

(P.-68.081)

Jga

UNE A-4  MOD, 2108 . " UTILICESE COMO PRIMERA PAGINA DE LA MEMORIA |




P-68.081

10

15

. 20

25

130 .

28028

 und maqulna trlcotoqa. E1 lnvento esth: relacionado tamblnn
i con una maguina que 00nsume hllo -que incorpora dicho neca-

'nismo de cambio de hilo.

efectla por medio de un cable. Este tipo de mecanismo se

lojs nam, 1

El presente inventu se refiere a w mecsnismo de

oamblo de hllO pars una mdqulua qus eonsumv ullo, tal como

Son conocidos mecauismos de cembio de hilo gque
son accionados desde un accionamiento principsal pars una
maquina tricotosa. Los mecanismos incluyen una pluralidad

de dedos opersbles por el hilo y la seleccidn de dedos se

construye en maquinas de tric5tar luevas y no es apropiaio
pera monter en mguinas existentes. Sin embargo, el medanis
mo necesita ser adaptado a diferentes tipos de méquinés tri
cotosas y la seleccidn de cable tiende a hacer el mecaal 3iile)
reletivamente lento y de funcionamiento ruidoso. B
Segin el presente invento, se proporciona un me-
canismo de cambio de hilo para una miguina que consume hilo
que comﬁrende una pluralidad de dedos que son operablée"§e~
lectivsmente al pasar el hilo a través del mécanismo,léﬁ;
uso, medios de control eléetricos‘eapaces de emitir respec-
tivas sellales de control a una plurelidad de unidades ope-
retives del mecanismo cuando se requiere un cambio de hilo,
comprendiendo cada unidad operativa wna vilvula accioﬁada
eléctricamente, cuya actuacidn, en uso, permite la actua-
cidn de un miembro de funcionamiento neumitico de dicha wni
dad, originando la actuacidn de dicho miembro de funciona-
mient6 el accionamiento de uno seleccionado de dichos dedos
o un elemento asociado con el mismo para realizar el menos
una etapa de. dicha operacién de cambio de hilo para alimen

tar. un hilo diferente a la méquina.-
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| se acompaiian, en los cusles:

lizado para sincronizar la aplicacién de sefiales de control

Hoja ntm. 2

~ EYl invento se describiré s continuacidn con més

-Las figuras 1, 2,:3,-3A vy 4 mﬁéstrgn'eséuéméticag
werte el funcionamisnto de los dedbs del mecanismo de can~
bio de nilo de acuerdo con el invento durante un ciclo com~
pleto de cambio de hilo;

La figura 5 muestra, en seccidn, la disposicidn
de wuna plurglided de'unidades operaﬁivas en un alejamiento
comin pafaflas mismas, realizando cada unidad una Ffuncidn
diferente en o asocizda con los &edos ilustrados en la$‘
figuras 1 a 4; ' | ‘

La figura 6 es un alzado en seccidn transverszal

de una de las unidades operativas de la figura 5;

cenismo de cambio de hilo mostrado en las figurés 1 ad; .
La figura 8 muestre esquembticemente una plarali-

ded de mecanismos de camblo de hilo dispuestos alrededor

del cilindro dg agujas de una méquina tniéotosa circulars;

; .

La figura 9 es una ilustracidn esquemética de un

eléctricas a una pluralidsd de mecanismos de cambio de hilo
dispuestos alrededor de la circunferencia de'una maguing
tricotosa circular de alimentacidn mGltiple.

El mecenismo de cambio de hilo tiene un alojamieg
to 10 en el yue esté@ montsdos cuetro dedos alsrgados 12, 1
16 y 18 (figura 7), cada wo a pivotamiento y coa movimien-

to de veivén, en relacidn delyuxtaposiciéﬁ. Cada uno de los

detalle,. a modo de sjemplo, con referenciae a los dibujos que

La figura 7 es una vista extrema en alzado Gel mej

codificedor dptico conectado a una miquina tricotosa y uti-|
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[dedos estd renursdo en 20, pasando un eje o husillo 22 a

1 rolel dedo 18 incluye un cortador y gancho atrapador de hi-

flojn nOm. 3

través de las.ramuras y prolongéndose a través de la anchu-

lo, como se puede ver en les figuras 1, 4 y 7. .
"Cuatro unidades operativas A, By, C y D (figura 5)
estén dispuestas en alineacién vertical en el alojamiento
1b. Pera simplificar la explicacidn, las respectives unida
des estén mostrades separadamente en cada wna de las figu-
ras 1 & 4 para hacer posible el entendimiento de sus fun-
ciones individuales, realizasdo cada unidsd una operacion
diferente en, o &sociada con, los dedos de lélmanera que
se describiré a continuacidn. ;V
Como se puede apreciar en la figura 6, cada ubi-
ded consiste esencislmente en una vilvula electromagnética
24 y un cilindro neumético 26 conectados dorso con dorso.
La vélvula electromegnética 24 incluye un muelle 28 q&eAsar
28 normslmente al nﬁcleo>de vélvula 30 hacia la izquiérda,
seghin se ve. E1l nficleo incluye una prolongacidn axial 32
que carga una valvula de bola 34 contra un asiento de VA&l~-
vula para la misma. Cuando se excitan los arrollamientos
36 de‘la vélvula electroﬁagnética, el nﬁcleq 30 se despla=
za hacia la derecha, segln se ve, contra la carga eléstica
del muelle 28 pera hacer posible que se desasiente la val-
vula de bola 34. El cilindro neumdtico 26 es alimentado con
gire a presién a través de un paso 38, en el lado de entra-
da del mismo, hacia la izquierda de le valvula de bola 34,
segun se ve, Cuando desaparece la carga sobre la bols, por
actuecidn de 1la vilvula 24, la bola se desesienta bajo la |

presidn neumética y es asi desplazada nacie la derecha. Es-

xra=dei élojémienfgg‘Loévdedoﬁ-12,114}-ﬁ6'sqd idéhtibbs,-péf1
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to hace posible que entre aire a presidn del paso 38 en wn

-da en la que ha sido situsdo inicialmente, dispuesto pera

Hoja ntm, ']-

paso 40 y dPsplaCe asi ﬁl piston 42 del cilindro. neumdtlco

valvula 24 y el Olllndf0‘26 uno de otro y también de un Anil

ma en el alojemiento 10 en que estd recibida la unidad.

Eu esencia, cuando se excitan los arrollsmientos
36, el pistdn 42 es desplazado hacis la 1«qu¢wrda, sealn se
ve, bajo la accidn de la presidn neumdtica, mientras que
cuando se desexciten los arrollamientos el pistén puede re~
greser libremente s sw posicibn de reposo hacia la derechs,
segin se ve. ' s

Haciendo referenciz shora a la figurs 1, se apre-

ciard que el dedo 18 estéd moustrado en una posicidn extendi-

cortar un hilo durante y a la terminacidn de una operacidn
de caubio de hilo que se va a describir. E1l extremo suéerio
del dedo 18 estd cargado elésticemente contra una palanca
montada a pivotamiento 50 por medlo de un muelle 52, un ex-
tremo del cual estd sujeto al dedo. Otro muelle 54 actﬁakpa
ra cargar el dedo 18 en sentido dextrégiro de la manera que
se deseribiré. '

-Un conjunto de seleccién de dedo pera cada dedo
esté dispuesto debajo de la unidad A. Cada conjunto inclu~
ve un engaucne o fiador 56 que esté montado a pivotamiento
en el mismo pivote 58 que la palanca 50. El enganche inclu-
ye wn-apéndice o mariz 60 que se aplica en wia muesca 62 de
un dedo ssociado, mediante un sﬁbconjunto gue incluye un
electroimén 64 y wn muelle sntagonists o de retoruo 66; En

estado inactivo, el muelle 66, que es un muelle de compre-

8idn, hece pivotar el fiador en sentido dextrdégiro de mane-

'h301a la lzquxerda. Jahtas de anlllo torlco 46 ooturau la .-

1

L
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tojs nam. 5

Fra gue el apéndice 60 se apligue en la muesca 62. Sin embar
&0, cuando se excita el electroxman, el flador 56 es. hecho
-protar en sentldo levoblro, contra la compredlon del mue-
lle 66 para extraer el apéndice- 60 ¥ por 1o tanto, de;ar
el dedo 18 libre para qué se mueva independientemente.

Por debajo del extremo libre de los elementos 12
a 18, inclusive, es alimentado el hilo Y,.bajo tensibn apro
pisda, a través de un gufa-hilo 66, a los elementos o agu-
jes de tricotsr 68 de una mbguina tricotosa circuler. La mé
quina tricétosé no constituye en si misma parte del presen-
te invento, pera, pera fines explicativos, se muestra. en,
contorno de trazos,.en 70, parte del plato cilindrico ae’
agujas., ' .

Para glcanzar la posicidn mostrads en la fignfé
1, con el fin de comenzar.la operacidn de cambio de hiié,
se excita la unided operativa A de maners que el dedor-16
sea oprimido hacia abajo bajo 1z accion de la palenca SOL
Se gbre el cortador y atrapador de hilo de menera que,” du-
rante el movmmlento hscia gbajo, el extremo en ganohoudpl
elemento engancha el hilo Y que esté todavia alimentando;g‘
las agujas de tricotar 68.

La palanca 50 continfia girando pera oprimir todos
los dedos ligeramente psra facilitar la carga de los fiado—
res en las muescas 62. Esta aceidn facilita la extraccidn
de cualquiera de los fiadofes 56. Al mismo tiempo, el si-
guiénte dedo que se necésita accionar, por ejemplo el dedo

16, es seleccionado por excitazcidn del elsctroimén 64, En-

‘eig arrlba ba;o la aoclon de- su muelle 52

tonoes es desactuada la upidaed operativa A de menera que. o-

[]

]

lamente el -dedo seleccionado 16 quede libre’ para moverse har
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| cortador’y atrapador aeldedb_seleccibngdo‘16; La unidad ope

rativa B es eatonces .exciteds, hacia pivoter.una leva 72

la 74 que estd montsdz a pivotamiento en 76 y que puede gi-

 generalmente de forma de L y, segﬁh se puede apreciar en la

Hoja nim. 6

En la figura 2 estd mostrado el hilo Y1, que es

alimeuntado .g. las sgujas de tricoter 68, aprisionado en el

€

de dedos comln en seuntido dextrégiro para hacer pivotar el

dedo elegido sobre el eje 22 nacia la posicién vertical mos~

trada en ls figura 2. En esta posicidn, el dedo selecciona-
do 16 préseaté el nilo Y] en la trayectoria de un colocadox
de hilo (figura 3). La unidad operativa B permanece excita-
da duranfe las siguientes dos etapas de la operacidn de can
bio de hilo, para retgner1diépue$to verticalmente el dedq
gseleccionado. . o

El colocador de nild incluye una palanca de maniv

rer en sentido levégiro desde 1 pogicidn de-lipeas de tra-
%208 a la posicidén de lineas llenass tras la actuscidn de 1la
unidad opergtiva C. Un extremo distante de la palenca Téies
t4 recibido en una. gbertura renursda 78 de un miembro 80

que es desplezable verticalmente por mévimiento angulaﬁ}ﬁé
la palanca 74. Un brazo 82 del colocedor de hilo esté mon~
tado ajustshlemente mediante un tornillo 84 én el extremo

inferior éel miembro 80, El brazo del colocader de hilo es

figurz 34, una superficie extrema del brazo es de forma de
V pers recibir uu hilo entre los brazos de lé misma.

A Como se puede ver ea lg figura 34, el brazo del

coiocédor de hilo esté mormalmente cargado a una posicidn

retraida, mostrada en lineas de trézos en la figura 34, por
médio de ﬁh muelle 85. Lag posiciones relastivas del hilo

desde cada uno de.los cuatro dedos dispuestos pers la Feco-
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‘élda por el colocsdor de nilo estén mostradas generslmente

o zf;eghés,BS.:

| de hilo y movido hacis absjo a la trasyectoria de agujas..

-
Hoja nGm. l

en 86 y la trayectoria de las agujas e;té-mOstrada por las

Cuando se'excité lg.unidad operativa C, la palan-
ca 74 es hecha girer sen sentido levdgiro, lo que deprime
el miembro 80.y, por lo tanto, mueve el brazo 82 del colo-
cador de hilo desde la posicidn retraida delimiteda por 1i-
ﬁeas de trézos a su posicidn avenzada, mostrada en liness
llenas. Durante este movimiento, el hilo seleccionado Y1

es recibido en el vértize de la V del brazo del colocsasdor

Ahora sélo resta cortar el suministro de hilg
existente Y a las zgujas 68 después de cierto retardo ﬁe,
durgcidn suficiente pars permitir que el hilo Y1 presehﬁé—
do por el colocador de hilo seé recogido por las agujés"y
llevado 2l punto en que se tensa en el tejido que estéd sien
do tricotado en las agujses, estando ilustrasdo en la figﬁfa
4 el mecanismo paera conseguir esto.

En la figura 4, el hilo YL a alimentar a laétééur

jes de tricotar es retenido en el dedo 16 de cortador y

atrapador de hilo vertical, mienfras que el hilo Y que estd"

siendo realmente elimentedo a las agujas de tricotar pasa g
través de un dedo 18 de cortador y atrapador de hilo incli~
nado.

El cortador y atrapador de hilo del dedo 16 se
abre por depresién de una corredera 90 que esth soportada
por el dedo. Cuando se aotiﬁg’la unidad operstive D, un brg
zo o rama 92 de una palanca bifurcada monteda a pivotemient
es hecha girar’en_senﬁido levdgiro pars deprimir_la corredé

Ea 90 'y sbrir el.cértador ¥ étpapador ¥» por lo. tanto, per-

e

T
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(mitir que el hilo Yl ses alimentado & las agujas de trico-

- ha descrito un eiclo coumpleto deAcambio.de hilo, es decir,

de interpretar que cubre esta eventualidad.

Ioja nian, (3

tar. . _ ‘

Dl gancho cortudor v atrapddar de nllO del dedo
18 es ccrrddo por mov1m1ento hac1a arriba de - una corredera
94 que esté soportada en el dedo. Bsto se consigue por me-
dio de una rams 96 en forma de L que estd normalmente car-
gada hacia abajo, seglu se ve, por un muelle 98. Sin embar-
20, cuando se excita la unidad operstiva D, la segunda ra-
ma 100 de la palenca bifurcada desplaza un brazo de un miex
bro 10 de dos brazos ea sentldo dextroglro de manera que el
segundo bruzo se aplique contra una pestaiia 104 de la reca
95,'elevandd asi la rama y cerrando ei gancho de cortéédf
y atrgpador de hilo. ' '

Les dos operaciones iniciadas por la unided 599»
rative D precisan ser retardadas'justé en la.longitud g0~
ficiente para gque el nilo ol presentado por el cqlocadérﬁ’
de nilo sea recogido por las agujas y llevado a un puﬂtof
en el que el uilo és tensado pbr la sccidn de tricotar.’ A
continuzeidn se realizan s;multaneamenue las dos operafiol
nes descritas, a continuacidn de lo cual se desexecita la
unidad operstiva B. 7

Se comprenderd que mientras que el texto anterior

la sustitucidn de un hilo por otro, si fuera requerido, no
hay necesidad de que el nuevo hilo sustituya un hilo corta-
do duran%e un cambio de hilo y la expresidn mecanismo de

cambio de hilo, seglm se usa en la presente memoris, se ha

Resultaréa evidente que el alojamiento 10 anterior

mente descrito, el cuel aloja los cuatro dedos,. comprende
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- 1/40 de una revolucidn desfasada entre médulos sucesivos.

fltaja nam. 9

| sélo un,ﬁédulo de cambio de ﬁilo. En la prictica, cuando
se aplica el‘ihvento, por ejemplo a una méquina tricotosa
clrculur ae allment301on multlpl se preven una pluralldad;
de moaulOa 10° de camblo de hllo que estan dlspueztos de me~
nera separada alrededor«de la miquina (figura 8). Tos mbdu-
los pueden ester, aunque no es necesario, igualmente separd-
dos y una méquina tricotosa tipica de slimentacidn miltipld
requariria«aproxiiadamente 40 de dichos mddulos.

Se recordard que cadz médulo tiene cuatro actua-
dores, las vélviles elec%romégneticas 24, ¥ cuetré interca-
ladores de seleccidn, los cilindros neumiticos 26. Es neced
gerio elegir un solo. intercelador en un punto preciso deé
la secuencia eléctrica de un circuito de control pars ei
mecanismo de cambio de hilo, siendo una nueva seleeciégp&i—
ferente de la ﬁltima.~Paré.cualquier §elecci6n de hilé‘se
generan cinco sefisles eléctricas temporizadas, ‘rara las cxuh
tro wiidades operativas A - D y los electroimanes 64, siens

do estas ampllflc des y despues aplicedas a las entr das

de moaulo, de las cusles hay ocho. = ; h

En caso de una miquina de trlcotar que tenga, por
ejemplo, 40 médulos igualmente separados, cada mbdulo segd

rg la mism& secuencis de control, siendo esta secuencisa

Estén o no iguslmente espaciados los néaulos, la
secuenciz de control es generada por medio del codificador ]
dptico que se muestra en 1la figura 9. El codificador, mos-
trado generélmente por 104, tierne uéa pluralidad de pigtsas
de informscién 106 que éeneran las cinco sefiales eléctricad

temporizadas.mencionsdas anteriormente. El codificador estd

e~

acoplsdo por engrenajes directsmente a uns méquina de tri-
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.alrededor de la circunferéncia'de la méquina.108. Cada me-~

- velocidades casi estacionerias, eastos retardos son insigni-

Hoja nom, 10

coter 108 y sigue por lo tauto su rotacibm.

'Losvélojamientos 10 de una plurslidad de mecaudsn

.| de caubio’de hilo uniformemente.separados estén dispuestos |

canismo recibe sefiales de control eléctrices de un termi-
nal de control respectivo 110 para el mismo gue se origina
de las caebezas de lectura respectivas 112. Se ha de hacer
observar que lz separscidén angular entre lss cabezas de lec
tura 112 y los'mécanismos;de cabio de hilo 10 es idéntica,
asegurando-esto la correcta sincronizacidn de las sefiales.
Cada una de‘laszciﬁco fistas de informacidn 106 :
cambia de tfansparenfe & opaca de manera gue la luz pfqéé~
dente de un menantial luminoso (no mostrado), por ejeﬁ?ﬁo
una lamparsa incendescente, puede ser -transmitida o inféfrun
pida,_incidiéndo la luz tropsmitida en wn defector de foto-
~transistor. Es esta seﬁal,‘apfopiadamente amplificada; la
que se hace pasar desde las cabezas de lectura 112 & trévés
de los terminales 110 a los mecanismos de cambio de hils .
pera controlar el fuacionamisnto de los mismos. s
Existen retardos de tiempo fijos entre la inicie-
cibn de una sefisl eléctrica y el movimiento de pistén indue

tivo/mecanico/riewnético hscia el extremo de .su carrera. A

ficantes, pero a 25 rpm, por ejemplo, pueden ascenden g 50
6 76 mm de descolocacidn de la posiciéh en la méquina de tr
cotar, Para contrarrestar esta descolocacidn, se utiliza un
meéanismo de avance de fase, de>talnmanera que los gatos
pueden ser transmitidos lo suficientemente pronto para anu-
lar el arrastre de tiempo debido a los reterdos fijos.

Este avance de fage verioble es proporcionsl a lg

I

T
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Hojn ntm, 17

velocidad de la méquina ¥, es generado de una pista de in-
‘LOFNJOlon adlclonal sobre el codlflcedor. Lonas alternadas

gtrdnsparentes y opacas en 1a pisty generan wna enal elec— P

trlcd slternante cuya frecuencia’es proporeionsl a la velo-
cidzd de la méquina, siendo & su vez esta frecuencis con-
vertida en una corriente directemente proporcional que es
devuelta al codificedor, '
’ Los elementos foto-dpticos del codificador estén
conectedos al mecanismo de avence de fase, el cual  cemprend
un controlador de servo-posicidn de C.C. que es accilonado
separadamente por motor de tal manera que, cuando se aplics
corriente al motor, se produce un zvance medido del 91;12m¢
foto—optlco. Asi, el angulo del sistema foto~optlco puede
ser alterado por la entrade de oorrlente De este modo, sé
produce el aveance de fase requerido.

Para facilidad de programacidén y répids reposmcié
de unz pauta a otra, se utilizs un 81ste a coh un buclé'de

clnta continuo leido por un lector de a]ta velocidad. La*

cinta es una cinta normsl de computadora de 8 bitios y;2;a4.

mm, con 10 csracteres por cads 25,4 mm. El bucle de cinta
gira en absoluta sincronizeseidn con lagméquina tricotoss.
Considerando una méquina de 40 mddulos, ls cinta avanzari
101, 6 mm (esAdecir, 10 acciones por cada 25;4 mm) por cada
revolucidn. As{, una pauta que dure 60 revoluciones (tipi-
cemente de 1,20 a 1,50 metros de tejido) requeriré uu bucle
de cinta de 6 metros de longitud). La cinta avanzeré todavi
incluéo cuando ho se requiera el cambio del hilo, en cuyo
ceso todos los bitios de seleccibn estarén en blanco. .
Una septima piste de informacibn en el codifice-

dor se utiliza pars hacer aveanzar la cinta-en el lector en

.

e}

-afs
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cé-a transparente en esta piste genera una seiial pars hacer

Elojn ntim. 12

el momento correcto, que debe ger con suficiente sutelacidy

al comienzo de la secuencis de cembio de hilo pura ssegurar

avenzer el lector w peso, de modo que la pista tieue el mi
’ ) . '3 > . I3
mo nimero de estas transmisiones que posiciones de modulo

hay slrededor de la méquina.

qué el lector se haya establecido: Cade trensmisidn de opa-

o
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.mov;m1en+o de un dedo selecc1onado mlentra° que los dedos

. restantes son retenldos contra mov1mlento cuando se requlene

IHoju nim. 13

¢ . . ...  HEIVIRDICACIONES '

Los puntos de invencién propia y nueva que se pre
sentan "para que se&an objeto de esta solicitud de FPatente de
Inveucidn en Espafia, por VEIKNTE afios, son los que se reco~
gen en las reivindiceciones silguientes:

| 12,~ Un mecenismo cembiador de hilo pars una mé-
quina que consume hilo, ceracterizado por una pluralldaa de

dedos,; siendo dichoa dedos operables selectivamente Laz«el

raso del hilo, en uso, 2 través de dicho mecanismo, meéios
dé control electricos, una pluralidsd de unidades oper tiva;,
emiflendo dichos medios de control eléctricos, en uso, sefisd
les de control respectives a dichas unidsdes operativas cuap-
do se reqguiere un cembio de hilo, comprendiendo cade uni&ad
operativa una vAlvula operads eléctricemente y un miembfd

de accionamiento ectuado neumatlcamenfe, siendo operab@? dl-
g¢ ﬁ ua-

-

neundticamef~

cha valvula.operable eléctricamente rara permitir la
cidn de dicho miembro de accionsmiento actusdos.
te, y originando la ectuacidn de dicho miembro de acciona-
miento zctuado neuméticamente que actle sobre uno elegido
de dicnos dedos o sobre un elemento asociszdo con el mismo
para realizer al menos wia@ etapa de dicha operacibn de ceam-
bié de hilo.

22,~ Un nmecanismo sezfn la reivindicscidn 12, ca-
racterizedo por wn conjunto'ée seleccidn de dedos ssociado

con ceda uno de dicha plurelidsd de dedos para permitir el
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. racteriz?do por primera,‘ségmnda,_te:cera y cuarta unidades} -

Joperativas, estando dichas, uhidades operativas dispuestes

‘|eontra movimiento hacia arriba, siendo libersdo, sin ewbar-

|&o, dicho dedo seleccionado por actuacidn del electroimén

|quine una vez que ha sido desactusda lu primera unidsd ope- |

Hojs nam. 1 ‘1‘

"wn cambio dé hilo.

8,-. Un mecanismo segin la reivindicscidn 28, ce-

para efectuar, en uso, primera, segunda, tercera y cuarta
etapas, respectivamente, de una operacidén de cambio de hilo)
un electroimén asociado con cada conjunto de selcccidn de
dedos, un dispositivo de colocacidn de hilo psrs disponer,
en uso, hilo & alimentar a la méquina que consume hilo, en
la trayectoriz de une aguje de dicha méquina, un cortador
y etrepador de hilo de dicho dedd seleccionado ¥y un corte-
dor. y atrapsdor de hiio del dedo asociado con dicho hil&fa
sustituif, estando dicha primers unidad operative dispuesta
para mover dicha pluralidad de dedos hscia abajo, heci ‘ai-
chio hilo, pasando & través de dicho mecanismo de menera. gue

dichos conjuntos de seleccidn de dedos retienen dichoe . dedog

de su conjunto de seleccidn de dedos ssociado de manerd’gue

puede moverse hacia arriba con el hilo & alimentzr 2 la mé-

rative, esténdo dispuesta le segunds unidad~pp§rativa para
ser actuads, hasta que dicho cambio de Lilo '8¢ complete, ped
.ré moéef dicho dedo seleccionado hasta ﬁna posicién en la -
que dicho hilo a alimentgrnéénpresentado @ dicho dispositivg
de colocacidn dé hilo, esfando dispuesta la tercera unidad
operativa pars mover dicho dispositivo de colocacidn de hild
a contacto con dicho hilo & alimen%ér de manera que el hilo
quede dispuesto en dicha trayectorie de dichs agujs, y es~

tendo dispuestsa la cuarta unided operstive pera originar la
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-{apertura del cortador y atrapedor de hilc de dicho dedo se-

leccionado y el cierre del cortador y atrapador de hilo del

~-|za-dicho cambio ‘dé hilo.

2,~ Un mecaniSmd‘éegﬁn la reivindicacidn 32, ca-
racterizado por una palanca de dicho dispositivo de coloca~
cibén de hilo montsda & pivotsmiento, teniendo dicha palanca
un extremo, un miembro desplazsble verticalmente, medios de
defiren una ranura o hendidurs en dicho miembro, un brazo
de colocador de hilo montasdo en dicho miembro, una.superfi-
cie extremz de dicho brazo,-estandd dicha éuperficie extre-
ma configurada para recibir dicho hilo a alimenter, siendo
eplicsdo dicho extremo de dicha palanca en dicha ranung.pa—
ra mover dicho miembro verticalmente cuardo es actuada dich
tercera unidsd operativa, y moviendq gsi dicho brszo de co-
locador de hilo de meners gue dichs superficie extrema del
mismo recibe s dicho hilo a alimentar. "

8,- Un mecenismo segln las reivindicaciones 38 §
48, caracterizedo porque esté prevista una palanca biﬁuééad

mortada a pivotamiento, un primer brazo ds dicha pslanca,

teniendo dicha palanca sdicionsl un primer brazo y un segun
do brazo, una corredera de dicho dedo selecotonado, una ra-
ma en forms de L, una corredersa de dicho dedo asociado con
dicho hilo 2 sustituir,.naciéndo pivotér, en uso, ls actua-
cién de dicha cuarta uniéad operativa a la citada pelaunca
bifurceda de msnera que dicho primer brazo de l& misma mue-
va diche corredera del dedo seleccionado & una posicidn
gbierta, actuando dicho segundo brazo de 1a_palahca bifurcs

da sobre dicho primer brazo de la citada palanca adicional

un segundo brazo de dicha palamca, wna pslanca sdicional, |

dedo esocizdo-ton-el hilo a sustituir, con lo que se reali-

et




B

FOTRTH

10

15

20

25

30

28028

cha excitacidn la carge sobre la bole. y permitiendo que di-

| wn detector de foto-transistor, siendo ‘tal la disposicidn

-
Hojn nom 1t

Lpara hacer gue el segundo brago de ests mueva a dicha rsarma

en forma de L, la cual mueve & la posicidn cerrsds la corre

dera del dedo asociado con dicho hilo & sustituir,
| 68,2 U mécaﬁiﬁmo §egﬁﬂ las reivindicaciones fﬁ 6
28, caracterizado pofque-cada unidad operati#a comprende

una véalvule electrdmagnética, un electroimén de la vélvula,
ua cilindro neunético, estando dicha vélvuls y dicho cilindfo
conec*ados dorso con dorso, una bola, un asiento de valvuls
del cilindro, un . pistdén de dicho cilindro, estando dicha

.

bola, en uso, noimalmente cargada por dicha véalvula electro

M . . 4 . .
megnética sobre dicho asiento de vélvula para evitsr que
entre aire a presidn-en dicho cilindro para mover dichc ni-~
cleo, siendo realizada la actugcidn de dichs unidad por ex—

citacién de dicho electroimén de la vélvula, eliminando.di-

cho aire mueva al citado nbecleo,

78 .~ Un mecanismo segﬁu la reivindicacidn 1?,lcara
terizadoAporque el mismo tiene un circuito de control que
comprende un codifieador dptico previsto, en uso, para_ésm
tar directamente engrsnado a8 una maquina que cousume hiid,
con la cugl se uss el mecanismo,. una pluralidad de pistas
de informacién.en‘el codificador,. cgmbiando_cada‘una,de di—.

ches pistas de transparente a opaca, una cabeza de lectura,

que, en ugo, es trensmitids luz a través de dichas pistas o
interrumpida, siendo la luz transmitida reéibida por dicho
detector y siendo hecha pasar dicha seﬁal“recibida, después
de su amplificacidn, & dicha cabeza de'lectﬁra;y después a
una unidad operativa} como una sefisl de control.

82.~ Un mecanismo seghn 1ls reivindicacidén 7%, ca-
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racterizado por una pista de informacibén en dicho codifica-

dor, la cual, en uso, genera una sefial eléctrica alternante
cuya frecuencia es proporcional a la velocidad de la méquina
que consume hilo, con la que se usa el mecanismo, medios p§>
ra convertir dicha frecuencia en una corriente directamente
proporcional que es hecha regresar al codificador, un me-

canismo. de avance de fase, un controlador de dicho mecanis-
mo de avance de fase, un motor de dicho controlador, siendo
alimentada dicha corriente de retormo, eﬁ.uso, a dicho mo~

tor, estando los elementos foto-6pticos de dicho codificado:

A

conectados a dicho mecanismo de avance de fase, de manera
que se produce un avance angular medido en respuesta a di-
cha corriente alimentada al motor, con lo que los Tretardos
de tiempo entre la iniciacibén de una sefial de control pro-
cedente del codificador y la actuacidén de una unidad opera-
tiva son contrarrestados para cualquier wvelocidad de la mi-
quina.

92,~ Un mecanismo cambiador de hilo para una mé-
quina que consume hilo.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-|
cede, representado en los dibujos que se acompaiian y para
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecisiete hojas escfitas

a miquina por una sola cara.

Madrid, 74 0CL1978
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