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‘aéreos s mds en partlcular ‘a8 un elevador aéreo que tiene

‘que 6l aguildn sea;extensible, ccurre que a medida que se

“]sila grua se esté utlllzando para elevar trabagadores y/o

Hoja nam. l

~ ANTEGEDENTES DEL INVENTO

Este 1nvento se reflere en general & elevadores
.
un punto de pivotamiento hormzontalmepte mévil,
‘En la construccién de edificios ¥y en operaciones !
de mantenimiento, miheria,'almacenaje/fecpperacidn y muchos
otros campos es necesario con frecuehcia'diéponer de eleva

-

dores adreos para mover el equipo y/o el personal. ‘Estos
clevadores han sido en general de dos tipos; es dec1r,i"g~rdaq
¥y andamlos agustables. Las grﬁas convencionales son capa-‘
ces de elevar cargas muy grandes hasta alturas. relatlvameni

)
te grandes. Estas grias son usualmente del tlpo de vehlcu-

los para facmlléar ei movmmlento hasta el lugar de trabaao.
Sin embargo, cuaﬁdo se reallza la elevacién real, la base

de 1a gria, o el.vehiculo sobre-el cual estd montada, ge-fi
ja ordlnarlamente en pos1cldn por ‘medios de apoyos egtab~~
lizadores. Dado que la mayorla de las grdas constan ekenclal

mente de agullones pivotables, esto da por resultado que

se fije el punto de pivotamiento. Por con31gu1ente, a menos

varfa la posicidn del aguilén, el extremo de carga del agui
16n se mueve siguiendo ﬁn¥arcb. Si estd ;uspendida una car
ga del aguilén, eéﬁa accién hard que la carga‘oscile hacia
el extremo de pivotamiento(delzaguilén ¥, lo que es‘més im

portante, hacia el operador del aguilén, aumertando asi los

riesgos para la seguridad inherentesa.tales onéraciones.

qulpo a 1o largo de un plano vertlcal, el extremo de carga

se mueve necesarlamente en medlda cre01ente aleaéndose més
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'bastante costosos. .

lloja nom. 2

|_de dicho plano a medida que aumenta el dngulo del aguildén.

-Estas Qesventajaé se superén a menudd‘dispohienp
do de seéciones de aguilén extensibles; ordinariamente te-
lescdpicas. Estas éecciones de aguildén se ektienden ordina
riamente ﬁor medio de cilindros de fuefza que se extienden
para obligar a la seccidén de aguilén felescépica hacia
afuera. Asi, a medida que se aumenta elhéngulo del aguilédn,
el cilindro de fuerza es exteﬁdido por el oberador, aumen-
tando asi la,longitud del aguilén. Esto asegura qué el ex-
tremo de carga del aguildén se mueva siguiendo una lineé_sug
tancialmente vertical. Este cilindro de fuerza eytensibie
aumenta dréstlcamente el coste de tales unldadvs. A51mlsmo,
para auegurar un fun01onam1ento seguro aproplado, se requle
re un operador muy experto. El operador ha de oreetar e~
trecha atencldn a la retencién de la carga en nl plano ver
tlcal orlglnal. Incluso con un operador atento muy experto
esto constltuye a menudo un procedlmlento muy dlficll ya
que la linea de v%sta de operador es a menudo Lnadecuada
para proporclonar ajustes exactos. Debido al p"oblema de
linea de vista se coloca frecuentemente un segundo operador
en proximidad mds ;nmediata al extremo de carga; Esto no
solo aumenta el coste del funcionamiento de la gria, sino
que aumenta también los'réeséos para la éeguridad, ya que
estd siempre presénte la ﬁosibilidad de falta de entendi-

miento entre los operadores, Aun cuando el mecanismo del

.aguilén puede ser automatizedo para retener lé‘carga en el

mismo plano vertical, tales sistemas.de automatizacién son

Los anuamlos aJustables se utlllzan a,menudo pa-

ra mover cargas a lo largo de un plano vertlcal. Se ha vis
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i _to que son ventajosos andamios del tipo de tijera,,tal co~-

‘mo el que se describe en,}a,éolicitud de patente norteame=

ricana mimero 733.599, présentada el 3.de Noviembre de
1.976. Sin embargo, dado que tales aparatos no proporcio-
nan capacidad de'mpvimiento 1étera1, son limitados en su’
alcance de.funcionamiento. Si 'se montara una gria sencilla

no extensible en un andsmio ajdsﬁable, la cobertura de al-

_cance del abarato es todavia limitada,ftal como se deseri-

be con detalle mds adelante & se Ilustra en los’dibujos.

Por éonsiguient;, un objeto dél preseﬁte ih&énio
es la creacién de uné grda:qﬁe no necesita tener un ci%iﬁ,
dro de fuerza~éxtensiblevéara alargar el aguildn, pero:Qué
puede mover una carga en ﬁﬂ plano sustancialmente vertiéal.
Otro objeto es la crea016n de una grﬁa que puede automatl—
zarse fdcilmente. Todavia otro objeto es la creacién de un
elevador aéreo que es mds sen011lo que.los elevadores aciua
les, pero que tiene mayor versatllldad Y alcance de eleva-
cidén. Estos y otros obgetos, caracteristicas v ventaaao-
del presente invento resultardn evidentes por -la descrip-
016n s1gu1ente, las re1v1nd1ca01ones adauntas ¥y los dibujos
anexos.

RESUMEN DEL INVENTO

De acuerdo con este invento se proporciona un
elevador aéreo gue tiene un aguilén cuyo extremo de pivo-
tamiento se mueve en uns direccién horizontal a medida que
su carga es sublda y bajada, para proporcionar una gria

que puede mover una carga a lo largo de una linea sustan-

. cialmente vertlcal sin nece31dad de que el agullén sea eX~:

'ten81b1e. Un agullén plvotable que tlene un extremo de cari, E

- ga y un extremo de plvote esté montado en una mesa de non-
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|_taje de modo que el extremo de pivote del aguildn se puede -

‘mover horizontalmente, pero estd verticalmente fijo. Un braf.

zo de soporie se extiende entre la mesa de montaje y un pun
to medio’del.aguiién, ¥y estd montado de forma pivotante en
cada uno de modo que“a medida que se ajusta hacia arriba y
hacia abajo el extremo dgicargé'del aguilén, el extremo de
pivote del aguildn se mueve horizontalmente acercdndose y

alejéndose de dicho brazo de soporte. Finalmente, estdn pre

vistos unos medios_de accionamiento para subir y bajar el

aguilén.

" Los nuevos rasgos distintivos que se cree que son

~ caracteristicos del invento se exponen en las reivindicacio

nes adjuntas. Se-cree que el invento ze entenderd mejor
haciendo referencia a la: siguiente»descripcién tomada en
un16n de los dibujos que se acompaiian.

" BREVE DESCRIPCION DE_LOS DIBUJOS

ﬂé'Figura 1 es un vista en alzado del invenfo-én
una posicidn intermedia;

la Figufa 2 es una vista en seccidn tomada a lo
largo de la linea 2-2 de la Figura 1;
_ la Figura 3 es una vista en seccidn tomada a lo
largo de la linea 3-3 de la Figura 2;

la Figura 4 es una vista en alzzdo del invento en
la posicidn totalmente elevada; y

. la Figura 5 es una vista en alzado del inventoc en

la posicién totalmente bajada.

DESCRIPCION DETALLADA DE LAS REALIZACIONES PREFERIDAE

En la forma del 1nvento 11ustrada en los dlbuaos,

el elevador aé“eo esté 1nd1caao en general en 10. Se ﬂues~'i‘

tra un gguilén plvotable 12 para soportar un cesto 14 que




P-

10

I 15

20

25

30

07038

tH{ojr nim. 5

-puede estar disefiado para transportar una cﬂrga. Esta carga

,puede 1nclu1r trabaJadores, pero. puede incluir glternatlva
0 adlclonalmente maqulnarla de cualquler tipo concebible.

‘En la reallyaclon 11ustrada se le permlte al cesto 14 gi-

rar scobre espigas 16 para mantener su p031016n vertical, El
extremo de carga del agulldn puede 1nclh1r horqulllas ele~ |
vadores convenc1ona1es y'mecanlsmos nlveladores automatlcos
o manuales de diseflo convencional para mantener las horqui |
llas paralelas al suelo. Por supuesto, si la cargafesté

destinada a quedar suspendida del aguilén, no se requlere

tal mecanlumo nlvelador.

El cxtremo de plvotamlenio del agull(n 12 eata
A

montado de forma plvotante por una junta 18 en una V1ga des

1:zante 20 que ésté montada de forma desllzable en un canal
que puede descrlblrse alternatlvamente como montado en una

mesa de montage 24 o como formando parte de dlcha mesa ue

montaae. El canal 22 esté montado de forma glratorla en *a

| mesa de montage, ? en el resto de la mesa, sobre un cilin-

dro sustan01almente vertical 26, a describir con mds deta~
lle en lo que sigue. La funolén del canal 22 es impedir un
desplazemiento axigl detla viga 20 cén respecto a la mesa

de montaje 24. De ordinario, tanto la viga 20 como la mesa
24 serdn sustancialmente @orizontales, tél‘como se ilustra,
pero esto no es necesario'para ¢l funcionamiento apropiado

del aparato. Como se ilﬁstra en la Figura 3, estdn dispueg
tos tnos rodillos 28a y b, 302 y' b, y 32a y b para asegurar

que la viga 20 seca deslizable dentro del canal'22. Dado que

- | una carga orlentada.ha01a abaao del extrémo de carga del.

: 'agullon tenderé a forzar un desplazamlento ax1al a derechas

de la v1ga 20 con respeﬂto al c111ndro 26, los rodlllos 28a

A
\
\
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-y b, 32a y b soportardn de ordinario la mayor parte de la
carga. ' R - ‘
El aguilén 12 esté'méntado también de forma pivo
table en brazos de soporte 3da y;h por la junta 36. Estos
brazos de-SOPOfté 34a y b estéﬁ_a su vez montados de forma
pivotante en el canal 22 pof la junta 38, Asi, a medida que
el svuilén 12 es'subido.y bajadb,lla estructura de aguilén,
viga y brazo de soporte pivo#aré sobrerlas juntes 18, 36 ¥
38 para hacer gue la viga se mueva en vaivén con respecto
al canal 22 Y a la mesa de montaje 24. | |

Unos medios de aécionamientb para subir y bajér
el aguilén 12'compreﬁdeﬁ de ordinario un cilindro de pi#oté
hidréulico 46 que. tiene un extremo ﬁontado de forma pivétag
te en el canal por un punto-no mds préximo al'exfremo'dé
pivotamiento del aguildn gue la junta'38 del brazo de SOﬁog
_te, y el otro exfremo montado de formé pivotante en el‘
aguilén 12 en un punto alejadé de la junta 36 entre el bra
7o de soporte y el aguildn.fEl térﬁino "aiejaﬁo de" signi-
fica solo que laé juntas pueden no ser coaiiales. Como se¢ .
ilustra en las Piguras, esta junta 42 del cilindro de pive
temiento estd mdntada en el aguilén 12 a través de una pla
ca 44 que estd asegurada rigidamente al guilén y que estd
situada més cerca del extremo de carga del aguilén que-la
junta 36 del brazo de soporte. Asimismo, como se ilustra
en las Piguras, el extfemo de cilindro de pivofamiento 40
egtd -conectado de forma pivotanté al canal 22 en la junta

38, coaxial con el puito en el que el brazo de soporte es-

detalles 2 contlnua016n. A

Aun cuando los medios anter:ormente descritos pa-~

¥4 montado en el canal Esta Junta 38 se descr¢b1ré con més =

~“POOR
* QUALITY
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- pueden utllluarse alternatlvamente otros medlos (no 1lus-

18a y b, 30a y b y 322 y b pueden actuar como una cremallg.

| extremo de carga de la viga.

1 aiéndose desde el mlembro 44 hay una pata 46 en la que es-

| tado de forma pivotante en la mesa de montaje 24.

“| toria que estd mucho mds cerca-de una linea vertical que en

T4 ra proporclonar ua- grua que’ pueaa elevar una carga a lo

K largo de una linea que esté 1ncluso mds préxlma a la vertl"

Hoja ndun. 7
|.ra accionar el elevador constltuyen el disefio preferido,.
trados), Por ejemplo, la v1ga deslmzantp 20 y los rodillos.

ra y un pifién de modo quella rotaeién_de los rodillos en un
sentido y en otro cambiard la posiciéﬁ lateral de la viga !

20, produciendo asi un cambio en la posicidn vertical del

Como se ha indicado‘anteriormenté, el canﬁlﬂg2
es giratorio con respecto a la mesa de montaje 24, Esta. ca
racteristiéaiaumenta evidentemente.la versatilidad del elg
vador en uﬁzgrédo suétancial El canal es giratorio sobre
el clllndro vevtlcal ;6, el cual, como se 1lustra en la Fi
gura 2, esté‘de;plazado respecto del canal 22 y del resto
del aparaLo del agullén. El canal 22 estd montedo sobre el
cilindro vertlcal 26 por medio del miembro 44, que se cxtlen

de desde el canal 22 y rodea al cilindro vertical 26. Exten

t4n montados de forma pivotante los medios de ¢.ccionamien-—
to giratorios, en este caso un cilindro hidrdulico conven-

cional 48. El extremo opuesto de este cilindro 48 estd mon
y Una de las ventaaas del presente invento es que

permite gue una carga sea elevada a lo. largo de una trayeg

los aguilones convenelonales, los cuales, cuando son inex=-

tensibles, hacen oscilar a la carga siguiendo un arco. Pa-~

cal puede anadlrse una secc;én telescéplca 50 al aparato
4

5
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|_junto con un cilindro de accién telescdépica 52. Como se
.muestra, un-extremo de1>¢i1indro-de;gcciénitglescdpicé 52
estd fijado qe forma pivotante a la seccidn telescépica 50
en la junta 54, mientras gue el otro extremb estd conectado
de forma pivotante a una prolongacién 56 del brazo de sopor
te en una junta 58. E1l propio cilindro de accién telescdpi
¢a -no necesita se;’extensible, es decir, puede ser figido.
A medida que se ajusta el aguildn & diversos niveles de in
clinacién, el movimiento de la prolongacidn del Erazo de
soporte hacg;que el cilindro de accidn telescépica extiénda
y retraiga éﬁtométicamente la seccidén telescdpica del agui
' 1én. Sin eﬁﬁargo, como. se muestra en las Figuras, el cilin
dro de accidn telencdpica 52 es de ordinario un cilindr?:i
hidrdulico extensible convencional. Esto proporciona uﬁ;.
gria con una versatilidad incluso mayor,

Como se indica en las Figuras, la viga deslizable
20 es de orainério de configuracién rectangular. E1l ag@il&n
pivotable 12 y su seleccidén telescédpica 50 son de prefefég
cia también rectangulares en seccidn transversal. Asi, los
rodillos 18a y b, 30a y b, y 322 y b estdn montados en la-
dos opuestos de la viga deslizable 20. Andlogamente, las
Juntas 18 y 36 se extienden a través de toda la secciGn
transversal del aguilén. Las patas 60z y 60b de la viga se
extien@en desde cada lado de la parte extrema de la viga p2
ra encontrarse con las patas 62a y 62b (no visibles) en la
junta de pivotamiento 18, Estd previsto ﬁn cojinete adecua
do 64, - |

Como se mueﬂtra en la Flﬂura 2, los brazos de so.

] pOrte 34a ¥ b se extlenden entre las guntaa 36 y 38 wno a -

'cada lado del- agullén 12. la prolongac16n 56 del brazo de
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_soporte es de ordinario una prolongacidén de uno de estos

brazos,7ya,que'éliCilinerJdé acqiéh.telescéﬁica 52 sé ex—
tiende desde la juﬁta 58 hasta solumente un lado de la sec
¢ién telescéplca 50 en la Junta 58

" Como se ha mencionado anteriormente y se muestra
en la Figura 2, los punt0° en los que los brazos de sopor-
te 24 y el 0111ndro de plvotamlento 40 estén montados en el
canal 22, son de prefcren31a coaxlales en la junta 38. Una
placa de junta 66 estd fﬁaada a la parte euperlor del canal
¥ se extiende a uravés de toda . la seccién transversal de la

viga de§llzable 20, Esta Junta 38 estd compuesta realmenie

de tres juntad separadas, con los brazos de soporte 34a y
"b pivotables sobre espigas 68a y b, respectivamente, El ci

lindro de pivotamiento pivota sobre la e$piga‘70.

La mesa de montaje 24 en la que estd montado-ei
aparato ahteriormente descrito, es derpreferencia vertical
mente ajustable por encima de ‘una base~72..Los médios_péfa
subir y bajar la mesa 24 son de ordinario'de un diseilio de
tijera, tal como el descrito en la solicitud de patente nor
teamericana mimero 738.599, presentada el 3 de Noviembre
de 1,976, Este mecanismo de tijera mostrado en general en
T4 incluye brazos de tijera T6 y cilindros de fuerza 78,.La
base T2 estd provista'de preferencia de ruedas 80 para'asg
gurar su movilidad., Serian deseables también unos frenos
(no mostrados). .

En funcionamiento, el mecanismo de tijera ante-

riormente descrito coopera con el aparato del aguilén pivo

' ‘table para proporc1onar un elevador aereo con mayor radlo )

dae. alcance. ‘Las, Flguras 4 y 5 muestran el agullén ‘en p031'

"ciones subida y bagada, respectlvamente, ¥y la Figura 1 lo
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BE por completo a trévés del canal 22 y'haciendo que la junta

fomen

mostrada en la Pigura 4, el cilindro de pivotamiento es ex |

Hojr nGm. 10

muestra en una posicién intermedia. En estas Figuras estéd
incluida una casilla 82 para mostrar . que el.élevadorzaéreo :
proporciona una capacidad de alcance a todas las partes de
la pared 84 con las que hace topé la casilla 82, Si el apa
rato del aguiléﬁ s0lo estuviefa montado junto a las fuedas
80, el drea indicada en general en X seria inalcanzable.
Suponiendo que la casilla 82 estuviera sustancialmente mds
baja y qué’el mecanismo de tijera 74 eétuviera completamen
te plegado, un aguilén convencional no extensible seria in
capaz de alcanzar tanto el drea X como el drea indicéda.en
Y, ya que el eitremo de cafga del aguilén se moveria nece-
sarizmente siguiendolun qfco. | '
Con el . aguildén en la posicidn totalmente bajada
de la Figura 5, el cilindro de pivotamiento 40 estd total
mente retraido y la viga deslizable 20 se extiende comple~
tamente desde el canal 22. El cesto 14 estd en su posicidﬁ v
més‘baja, casi haciendo tope con la pafed 84. Para elevar
el aguilén 12, el operador comienza a extender el'ciliﬁdro
de pivotamiento 40, dando por resultado uh movimiento de ro
tacibn entre las juntas 42 y 36. Esto hace gque la juntz 36
oscile hacia arriba y hacia la izquierda, y que la viga 26
se retraiga enirando en el canal 22. El movimiento de la
prolongacién 56 el brazo de soporte hacia el extremo'de
carga del aguilén hace que el cilindro de accidn telescdpi
ca 52 extienda la seccidn telescédpica 50 del aguilén 12,
haciendo asi que el cesto 14 se eleve y permanezca en pré—

ximidad inmediata a.la pared 84. Para alcangar la posicién

%éndido pdr compléeto, haciendo que la-viga 26 se retraige
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|36 oscile hasta su posicién mds alta., Al mismo tiempo, la

seccidn telescépica 50 ha quedado fija en la posicién tdtal '
mente'extehdida. Para bajar el aparato, se retrae el cilin
dro de ﬁivotamiento 40 ¥y se fepite el proceso. Si se desea
ﬁovimﬁento lateral del cesto, la seccién telescépica 50 del
aguilén puede ser exten&ida o retraida en mayor medida ac~
tiﬁando»el cilindro.de accibn telescdpica 52. Para trasla-

¢cién axial se utiliza el cilindro 48 de accionamiento para

rotacién. Para hacer girar el aparato del aguildn en sen’i

do a derechas con referencia en la Figura 3 se retrae el

L .
cilindro 48 de accionamiento para rotacién, y pars rotazién

a izquierdas se extiende el eilindro.

Por supuéstb, deberd entenderse que resultarda
evidentes a los expertos en la téqﬁica diversos cambios y
modificaciones de las realizaciones preferidas descritas en|
esta memoria. Taies cambios y mecdificaciones pueden hacerse
sin apartarsé del espiritu y alcance del preseﬂte invento
y sin disminuir sus ventajas concomitantes., Por consigﬁi;g
te, se pretende que tales cambios y modificaciones queden

cubiertos por las reivindicaciones siguientes.
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~ - REIVINDICACIORES

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para gue sean objeto de esta solicitud de Paten-
te de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que se
recogen en las reivindicaciones siguiehtes:

l2,- Perfeccionamientos introducidos en un apa-
rato elevador aéreo para transportar equipo y/o personal,
cuyo aparato éomprende: unos medios de soporte sustancial-
mente horizontal; un aguildén pivotable que tiene un extre-
mo de carga y un extremo de pivotamiento; medios para mon-
tar dicho aguilén en dichos medios de soporte de modo que
dicho extremo de pivotamiento del aguildén se pueda mover en
esencia horizontalmente, pero esté verticalmente fijo; un
brazo de soporte.que tiene un extremo montado de forma.pi-
votante en dichos medios de soporte y un segundo extremo
montado de forma pivotante en dicho aguildn; y medios para
subir y bajar dicho aguildn de modo que a medida que se-elg
va dicho extremo de carga del aguilén,tel extremo de pivotsa
miento del aguildn se mueva en esencia horizontalmente ha-
cia dicho brazo de soporte.

28.~ Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacidn 12, segln los cuales dichos medios para subir
¥y bajar dicho aguildn comprenden un cilindro de pivotamien
to que tiene un extremo montado de forma pivotante en di-~
chos medios de soporte en un punto no més préximo a dicho
pivote del aguildén que dicho brézo de soporte, y el otro
extremo montado de forma pivotante en dicho aguilén en un

punto alejado de dicho bragzo de soporte.
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- 38,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivip

~|-dicacién 2§,'seﬁdh"lstcuﬁlés-lds,pﬁntos en los que dicho |

brazo de soporte y dicho cilindro de pivotamiénto estdn mog
tados en dichos medios de sopo;te son coaxiales,
45.~'Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacidn éit éegdn los cualés él punto en el que dicﬁo ci-
lincro de pivotamiento gsté monﬁado en dicho aguilén estd
entré diché extremo de carga del aguildén y el punto en el
que dicho brazo de soporte estd montado em dicho aguilén;

' 59,-1Perfecdionamiéntos de acuerdo con la refﬁig
dicacidn 28, segin los'cuaies los puntos en los que dicho
brazo de soporte y dicho cilindro de pivotamiento estéﬁrméé
tados en dicha mesa son cbaxiales, ¥-el punto en el ques di
cho cilindro de pivotamiento estd montado en dicho aguiléa
se encuentra entre dicho extremo de carga del aguilédn y el
punto en el que dicho brazo de soporte estd montado en di-
cho aguildn. ' ‘ ‘

62,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacién 12, segin los cuales Qicho_aguilén estd provisto
ademds de un exiremo de carga extensible, ¥y medios pars,
extender automdticamente dicho extrémo de carga extensible.
a medida que dicho extremo de carga es elevado, para manhg'
ner dicho extremo de carga en un plano sustancialmente(veg
tical durante la elevacidén de dicho extremo de carga del
aguildn. |

AR Perfeccionamiehtos de acuerdo con la reivin

dicacidn 52, sezin los cuales dicho aguildén tiene una parte

| extensible adyacente a dicho'ektremo de carga, dicho brazo | °

de soporte tiene uria prolongacién que se extiende mds alld

"de dicho aguildn, y un cilindro de accién telescépica al-




P-

07038

10

15

20

25

30

MHoja ndm. 14

_canza de forma pivotante desde dicha prolongacién del bra-

| zo de soporte hasta dicha parte-extensible de dicho aéuilén,.

de modo que a medida que dicho cilindro de pivotamiento su
be y baja dicho aguilén, dicho cilindro de accién telescd-
pica mueve convefecta telescdpico automdticamente a dicha
parte .extensible de dicho aguilén.

82,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin
dicacidén 6%, segin los cuales dicho'oilindro de accidén tew
lescdpica es .extensible. |

92;— Perfeccionanientos de acuerdo con la reivin
dicacidn 7é}tsegdn los cuzles dicho medios para montar di=-
cho aguilén en dicha mesa comprenden una viga que estd mog
tada de forma deslizable en dicha mesa, estando dicho ex-
tremo de pivotamiento del aguildén montado de forma pivotan
te entdicha viga de modo que dicha viga se mueve en vaivén
con respecto a dicha mesa a medida que dicho aguilén pivo-
ta hacia arfibé y hacia abagjo.

108,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reiVig
dicacidn 98, segun los cuales dicha mesa comprende ademds

un canal que es giratorio, pero que, por lo demds, es esta

cionario con respecto al resto de dicha mesa, estando dicha |

viga montada de feorma deslizable dentro de dicho canal y es

tando dicho brazo de soporte y dicho cilindro de pivotamien
{40 montados de forma pivotahte en dicho canal, de modo que
las'partes méviles de dicho elevador aéreo son giratorias
con respecto a dicha mesa. C .

112,~ Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin

dicacién 108,segin 103'¢ﬁales el elevador comprende. ademds

medios para hacer girar a dicho canal eon respecto al res- |’

to de dicha mesa.
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- - [128,4 Perfeccionanisntos de acuerdo con la rei-

vindicacidn 108, segin los cuzles el elevador incluye una

' |
base diépuesta por debajo dz los medios de sonorte, y me-
!

dios pera subir y bajar los medios de soporte por encima
de la base.

138,- Perfeccionanlsnitos de acuerdo con la rel-

vindicacidén 22, segun los cuales el elevador incluye una

- base dispuesta por debajo de los medics de soporfe y un

sistema elsvador del tipo de tijera para subir y bajar
los medios de soporie que incluye medios vara accionar di-
cho elevador. '

148, ~ Perfeccionamiantos de acuerdo con la rei-
vindicacidén 132, segtin los cuales los puntos en los que
dicho brazo de soporte y dicho cilindro de pivotamiento es
t4n montados en dicha mese son coaxiales, y el punto en
el quse dicho c¢ilindro de nivotamiento estd montado en die
cho agullén se encuentra entre dicho extremo de carga del
aguilén y el punto en el gue dicho brazq de soporte estd
montado en dicho aguilén.

158,~ Perfsccionamientos de acuerdo con la rei-
vindicacidn 148, segdn los cuales dicho aguilén tiene una
parte extensible adyacente a dicho extremo de carga, Ai- |
cho brazo de soporte tiene una prolongacidn que se exfien~
de més alld de dicho aguildn, y unos medios de cilindro
rigidos elcanzan de forma pivotante desde dichs prolonga-~
éién agl brazo de soporte hasta dicha parté gxtensible ds
dicho aguildn para extender y retraer automdticamente di-
che, parte extensible de dicho aguildn.

168, - Perfeccionamientos de acuerdo con la rei-

vindicacibn 152, segin los cuvales dichos medios para mon-
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L"‘r:ar dicho aguilén en dicha nesa comprenden: una viga sus-
tancialmente horizontal en la dué“ésﬁé montado de forma pi
votante dicho extremo de pivotamiento del agﬁilén; Y un
canal en el que estd montada de forma deslizable dicha vi-
ga de modo que dicha viga se mueve en vaivén con respecto
a diého canal a medida que dicho aguildn pivota hgcia arri .
ba y hacia abajo, siendo dicho canal giratorio, pero sien-
do por lo demés estacionario con respécto al resﬁo de di-
cha masa de montaje; y en el gque dicho brazo de soporte y
dicho cilindro de pivotamientoc estéan montados de forma pi-
votante en dicho canal de modo que dicho aguildn, dicha vi
ga, dicho canal, dicho brago de soporte, dicho cilindro .de
pivotamiento y dicho cilindro de accidn telescédpica son gi
ratorios com6 una unidad con respecto a dicha masa de mon-
taje.

172.~ Perfeccionamientos introducidos en un apaj

‘|rato elevador aéreo para transportar equipo y/o personal.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an
tecede, representado en los dibujos que se acompafian y pa-
ra los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de dieciseils hojas escritas

a maquina por una sola cara.

Magria, 13JUN1978
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