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" vos de contacto para desconexién (puesta en cortocircuito)

Hoje ntm. 1

,' Ia presepte invencién se refiere a un ele-
menﬁo deslizant; de contacto inclufdo en un instrumento te
lefdnico del tipo de conjunto de pulsadorés pare activacid
de. una pluralidad dé dispositivos de contacto cuando es in
fluenciado pof un pulsador del conjunto de pulsadores del
instrumento. Més precisamente, la invencidn se refiere a
un elemento deslizante de contacto que tras dicha influen-
cia'activa_los dispositivos de contacto en uwna secuencia
de Aiempos para cambizr el instrumento a una posicidn de
emisién de sefiales, teniendo lugar la emisién'de sefiales
de acuerdo.con une seleccién de tomos o una seleccién de
impulsos. '

En los modernos instrumentos telefénicos de’
tipo de pulsadores, la transmisidén de informacidn digital
desde el instrumento a la, central telefénica se ejecuta en
viando sefiales de tono qu; son generadas por medio de un
dispositivoe oscilador inclﬁido en el instrumento. La sefal
de tono puede constar entonces de un sélo tono o de una su

perposicidn de dos tonos en diferentes combinaciones. Los

dos tonos son preferiblemente generados por dos oscilado—A _

res diferentes, uno para cada frecuencia de tono. Cuando

es accionado un botén del instrumento, los componentes que
determinan la frecuencia son conectados en cada oscilador |-
y se lleva a cabo la superposicién de las frecuencias, ejel -

cutdndose la conexién del dispositivo oscilador simultdénea] .~

mente con la puesta en cortocircuito de los circuitos de
microteléfonoi&el instrumento. Preferiblemente, la conexié:
del didpositivo-oscilador se 1lleva a cabo por medio de dig

positivos de conexién mecénicos que comprenden dispositi-

'
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. ble conectar una resistencia de vigilancia de modo gque se

Hofu nfiin., 2

—de los circuitoé de microteleféno y conexién de los oscila-
dores o viceversa (posicién de emisidén de sefiales y posicid
de transmisibn, respectivamente). En este contexto, es de-
seable que, por ejemplo,'con la puesta en corfocircuito de
los circuitos de:microteleféno, pase cierto intervalo de
tlempo corto antes de conectar los circuitos de oscilador.
Esto depende del hecno de que los osciladores necesitan
cierto tiempo transitorio antes de ser conectados a la 1{-
nea y antes de la desconexidn de los circuitos de microte-

1éfono puestos en cortocircuito. A veces, es también desea

obtiene en el receptor telefénico una vigilancia amortigua-
da de la sefial de salida. o

El objeto de la presente invencidn es Propor
cionar un diépositivo en un instrumento telefénico del tipo,
de pulsadores por medio del cual una pluralidad de disposi-]
tivos de contacto incluidos en el instrumento pueden ser.ac

tivados a cierta secuencia de tiempos cuando es influencia-
to.
prenden de la re1v1ndlca016n subsmguiente, se describird

en el que

-La figura 1 muestra una vista en perspectiva)
del elemento deslizante de contacto de acuerdo con la inven
cién y la manera de cooperacién con glgunoslotros elementos
del instrumento cuando es iﬁfluenciado por un pulgador,

Lg figura 2 muestra desde abajo doénmiembros

cuneiformes dirigidos en sentido opuesto del elemento desli

-

do por un pulsador del conjunto de pulsadores del instrumég_
La 1nven016n, cuyas caracterlstlcas se des-~ |

més détalladamente con referencia al dibujo que se acompafial, ..
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‘tzante de contacto de acuerdo con la invencidén y la manera

de-cdoperacién con los dispositivos de contacto en el ins-

trumento, :

) Lés figuras 3-5 muestran diferentes posicio-—

nes de un miembrb cuneiforme mostrado en la figura 2 a fin |

de des?rlblr con més detalle el funcionamiento del elemento
deslizante de contacto.

En la vista en perspectiva de acuerdo con la
figura 1, se muestran solamente el elemento deslizante de
contacto junto con elementos de influenciaecién y soporte
concernienfes. El elemento deslizante de contacto 1 consta
de un brazo 2 que estd dispuesto en una placa de base (no
mostrada). E1 elemento 1 consta ademds de partes de forma
de marco 3a-3d que tienen un contorno externo sustancialmen
te rectangular que muestran cada una una abertura rectangu-
lar. Por medio de elementos de guia 33a, b que no se mves-
tran en la figura 1, sino en la figura 2, el elemento desli|
zante de contacto dispuesto en la piaca de base esté fijaﬁo
en la direccién transversal, pero puede, por influencia,ié
ger llevado a ejecutar un movimiento longitudinal como se
describird en lo que sigue. ‘

Los elementos de guia 333, b estén firmemen~‘

te molieados con el'lado inferior de la placa de base (no

més dos partes cuneiformes 7, 8 que estédn firmemente moldea|
das con el brazo 2 y bajo las mismas o bajo algunas derlas
pertes de marco de forma rectangular 3a-3d. El elemento 1
estd dispuesto en la placa de base de manera que las partes
cuneiformes T, 8 caen a lo largo de una ranura logéitudinal

cortada en la placa de base, desplazdndose las partes cunei

mostrada). El elemento deslizante de contacto 1 muestra adgr«rf
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‘tformes 7, 8 completamente libres en la direccién longitudi-

nal del brazo 2 durante el movimiento longitudinal del ele-
mento 1. Una barra de conexién 10 estéd dispuesta de manera
movible en dos soportes 13a, 13b que estdn firmemente fija-
dos a la placa de base. La-barra de conexién muestra un bra
zo de accionamiento 11 y un brazo de agarre 12 que por me-
dio de su parte doblada estd destinado.a introducirse en la
dbertura de la parte de forma de marco 3c.

Un pulsador 16 esté_gotado con una pestafia
17 y debajo con un eje central 18 éue estd hueco y que en-
cierra el muelle helicoidal 19. E1 eje central 18 junto con
el muelle 19 estdn destinados a ser oprimidos alrededor de
la parte estrecha 20a del nervio 20 firmemente moldeado con
la placa de base, introduciéndose la parte estrecha 20a en
una gufa (no mostrada) dentro del pulsador 16.

El muelle 19 se apoyardn entonces con su par
te inferior qontra la superficie superior plana de la parte
més ancha 20b del nervio 20. El mecanismo de pulsador se

describe en detalle en la solicitud de patente sueca

4
miento 11, inicidndose asi el proceso de conexién.

El elemento deslizante de contacto muesira

te parsa dos muelles de 1£mina 9a, 9b que estdn firmemente
sujetos por los elementos de sujecidén l4a, 14b firmemente
moldeados con la placa de base (no mostrada).

Con el accionamiento de presién del botén 16
se inicia el movimiento del elemento deslizante de contacto

con lo que la pestafia 17 hace tope con el brazo de acciona~

76.14333~8, Cuando se oprime el botén la pestafia 17 hard fiy

nalmente tope contra la parte superior del brazo de acciong‘

ademds dos hendiduras 6a, 6b previstas para formaer un sopor| -
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‘rmiento 11, véanse las flechas a - a, ¥ la barra de conexién

te de contacto como se indica por la flecha bl y el movimie

Hoja nfm. 5

ejecutard un movimiento de rotacibn, véase la flecha c. El

brazo de agarre 12 desplazard entonces al eiemento deslizan

=

to del elemento deslizante continuard hasta gue el botén eg
té completamente deprimido. Cuando cesa el accionamiento de
'presibén del botén 16, el elemento deslizante de contacto

ejecutard un movimiento dirigido en sentido opuesto de acue

173

do con la flecha b2 debido a la fuerza eldstica de reacciédn
de los muelles de ldmina 9a, 9b. El movimiento continuard
hasta que ia parte sobresaliente 4 del elemento 1 haga tope
con la pared frontal 5 de la placa de base.

En la figura 2 se muestran més. en detalle las
partes cuneiformes 7, 8 previstas en el elemento deslizante
de contacto de acuerdo con la figura 1 junto con el grupo
comin de muelles de contacto. ILa parte cuneiforme 7 conszta
de una parte frontal y una parte posterior sobresalientes..
31 y 32, respectivamente, las partes extremas de las cuales
est4n redondeadas y que forman juntas la porcién media de
la parte cuneiforme. Ademés, la parte 7 consta de dos cuf~
vas de cufla 29, 30, las posiciones de las cuales a lo 1arg5
de la porcién media son desplazadas una con relacién a otral, :
Un elemento de gufa 33a, 33b estd firmemente dispuesto a cg,‘

da lado de las partes 7, 8 y configurado de menera que la

te de contacto 1 puede desplazarse entre los vdstagos de
los elementos de gufa 33a, 33b.

" El grupo de muelles de contacto consta de
,cuatrp muelles de contacto movibles, perteneciendo dos mue-

| 1les 2la, 21b a la parte cuneiforme 7 y perteneciendo dos

parte posterior 32 con el movimiento del elemento deslizan- .. - .-
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movibles 2la, b, 22a, b estd provisto de un perfil de con-

Hoja ntm. 6

i
?
xS

muelles 22a, 22b a la parte cuneiforme 8., Ademds, estédn pre
vistos perfiles de contacto rigidos 25a, b y 26a, b fijados

a la placa de base. Cada extremo de los muelles de contacto

tacto 23a, b 24a, b para permitir el contacto con los perfi
les de contacto rigidos 25a, b, 265, b. ‘Los muelles de con-
tact9 movibles 2la, b, 22a, b estdn firmemente sujetos por
medio de elementos 27 a, b, 28 a, b moldeados con la placa
de Qase; '

‘Con el accionamiento de presién de un botén,
el elemento.deslizante de contacto junto con las partes cu~
neiformes concernientes 7, 8 ejecutard, como se ha descrito
en lo que anteéede, un movimiento longitudinal de acuerdo
con la flecha bl, véase la figura 1. Los muelles de contac-
to 21z, 21b serdn entonces, accionados gbr la parte cuneifor
me. 8 deimodo que la curva ée cufia 30 al principio tocard la
curvatura del muelle de confacto 21b y obligard a éste hacia
fuera, con lo que los perfiles de contacto harédn primeramen
te contacto entre si. Un corto intervalo de tiempo desvués,
la curva de cufla 29 tocard la curvatura del muelle de con-
tacto 2la y los perfiles de contacto 23a, 25a narén contac-|
to entre si. El movimiento del elemento deslizante de acuegwrl
do con la flecha bl ha entrafiado al mismo tiempo una desco{ti
nexién de los perfiles de contacto 24a, 262 y, wun corto in-|
tervalo de tiempo después de ésto, una desconexidén de los _
perfiles de contacto 24b, 26b. Cuando cesa el accionamiento
de presién del botén 16, el elemento. deslizante 1 por influgn
cia-ae Los muelles 9a, 9b ¥ como Se describe en lo'que ante
cede,tejecutafé un movimiento de retorno de acuerdo con la

flecha b2; con lo que los contactos 25a, 23a y 23b, 25b son
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‘.31, 32 y su desplazamiento una con relacién a otra determi-

| 21a por su accibdn eldstica ha vuelto a su posicién inicial

Hoja nétm. 7

—desconectados y los contactos 24a, 26a, 24b, 26b son conec-
tados otra vez en cierta secuencia de tiem@os. La posicidn

de las curvas de cufia 29, 30 a lo largo de la porcidn medid

nan asi el movimiento de los grupos de muelles de contacto
¥y el desplazamiento mutuo en tiempo obtenido.

| Las figuras 3-5 muestran tres posiciones di-
ferentes de una de las partes cuneiformes, por ejemplo, la
parfe T. Lé figura‘3'muestra la posicién inicial cuando la
parte frontal 4 del gleménto deslizante 1 ﬁace‘contacto coy
la pared ffontal 5 de la placa de base'(figura 1). La figud
ra. 4 muestra una posicidén en la que un muelle de contacto
2le ha sido forzado hacia fuera por la curva de cufia 29 y
cuando se ha establecido el éontacto entre los perfiles de
contacto 23a, 25a. Finalmente, la figura 5 muestra una po-
sicibén en la que el elemeﬁto deslizante de contacto 1 ha

)
sido desplazado hasta tal punto que el muelle de contacto

y el contacto entre los perfiles 23a, 25a ha sido roto. De |
la manera éorrespondiente, tienen lugar la conexién y des-|

. T
conexibn de los perfiles de contacto 23b, 25b en la curva

de cufia 30 y de los perfiles de contacto 24a, 26a y 24b,

26b, respectivamente, en las curvas de.cufla restantes en 1?«

otra parte cuneiforme 8.

el movimiento del elemento deslizante se lleva a cabo por
medio del brazo de agarre 12 junto con la abertura en la

parfe de forme de marco 3c. Naturalmente, es también posi-
ble excluir las partes de forma de marco 3a-3d y el brazo:

de agarre 12 y, en lugar.de ello, llevar a cabo la transfe

En la realizacidn de acuerdo con la figura if"ﬁf
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Frencia de movimiento por medio de una transmisibn dentada

entre la barra de conexibn y el elemento deslizante 1,
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REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son los que
se recogen en las reivindicacioﬁes siguientes:

l2.- Elemento deslizante de contacto inclui
do en el cbnjunto de pulsadores de un instrumento teleféni
co para conexién y desconexidén en cierta secuencia de tiem
pos de una pluralidad de dispositivos de contacto que cong
tan de un par de brazos de contacto movibles y contactos -
fijos concernientes, incluyendo dicho elemento un brazo co?
al menos un elemento de agarre cooperante con un elemen®:d
de agarre correspondiente de al menos una barra. de conexién
alojada en direccidn transversal a la direccién de dicho -
brazo, mostrando ademds dicha barra un brazo de agarre fesj
tinado a ser accionado por un vulsador, con lo que un movijt
miento de rotacidén de la barra de conexidn producido por
un botén deprlmldo lleva consigo un mov1m1ento longltudlnaJ'
del brazo, caracterlzado porque el bragzo muestra dos partes.
cunelformes dirigidas una hacla otra con una porcibn media
longitudinal y configuradss con curvas de cuiia en ambos la-
dos de la porciéh media, s;gndd las ~posiciones de las
curvas de cufla de cada parte mutuamente desplazadag en la
direccién loﬁgitudinal del brazo a fin de accionar los bra
708 de contacto movibles en clerta secuencia de tiempos de

pendiente de la posicién mutua de las curvas de cufia en el
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movimiento longitudinal de dicho brazo, de modo que se ob-
tienen dicha conexibn y desconexién de los dispositivos de

contacto.

DO EN EL CONJUNTO DE PULSADORES DE UN INSTRUMENTO TELEFONI
con. '

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se qcompaﬁan y
para los fines que se han especificado. :

Esta Memoria consta de diez hojas escritas
a mdquina bor wna sola cara. .

Madrig, 1.FEB.1

P.A,

Albefto fe Eljab

Por Pgde

28,- "ELEMENTO DESLIZANTE DE CONTACTO INCLUL
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