
MMÜKNO DE MDMTMA Y EMEMÌA------------------------  ,  ----------------------  ----------------------  ^
RegMro de ta Propiedad )ndu:iríat ^ Q $EÎ ̂ 973 ^  ̂  O

Concedido e! Registro de acuerdo

46 6 6 3 9

ESPAÑA

con tos daíog ^ue figurai o .i )a pro- V—^  
sente deserción y segün o) 
tenido de !a Memoria adjunta, / V

PATENTE DE )NVENC!0N

O  Al
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@ TITULAN (E S )

(7^  R E P R ESEN TA N TE FRANCISCO GARCIA CABRERIZO &/tïEPt 7365D ,.N/REFaO.Ge33747/AS---- ------------------- é ______
UTtUCESE COMO PRtMERA PAGtNA OE LA MEMORtA

P O O R
QUALtTY



Rata invención se relaciona con un interruptor elóo- 
trico del tipo que presenta un primer y un segundo estados de 
funcionamiento y que está dotado de medios para proporcionar 
una indicación visual del estado de funcionamiento del mismo, 

5+ teniendo por objeto la invención ofrecer un interruptor de la 
clase especificada, en forma sencilla y conveniente.

Bn interruptor elóctrico de acuerdo con la invención 
incluye un contacto elóctrico fijo, un contacto dÓotrico mó­
vil, medios para desplanar al contacto móvil hacia y desde su 

10* acoplamiento con el contacto fijo, un primer rótulo dispuesto 
en una parte fija dd interruptor e indioativo de uno de loa 
estados de funcionamiento del mismo, un segundo rótulo dispuse 
to en una parto móvil respecto a la citada parte fija e indi­
cativo del otro estado de funcionamiento dd interruptor, des 

15* pló&ándose dicha parte móvil entre una posición en la que se 
revda d  primer rótulo y el segundo queda ooulto, y una posjL 
ción en la que la parte móvil oculta d  primer rótulo y d  se 
gundo queda al descubierto; unos medios dÓstioos que impul­
san dicha parte móvil a una de las citadas posiciones; medios 

20* fiadores liberados destinados a retener la citada parte mó­
vil en la otra de didas posiciones contra la acción de aque­
llos medios dÓstioos; medios para liberar los medios fiado­
res en un punto predeterminado del movimiento dd contacto mó 
vil respecto d  contacto fijo, y medios para devolver la par- 

25* te móvil contra la acción de los medios elásticos*
Preferiblemente, dicha parte móvil es sostenida por 

un vástago elástico que tiene un extremo fijo y que constitu­
ye los citados medios elásticos*

Deseablemente, la citada parto móvil presenta dos sec 
30* cienes rdativamente móviles, cada ana de las cuales lleva —
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parte del segando rétulo mencionado, ciando elípticamente igt 
paleadas talee eeooionea en direcciones opuestas y ocal tanda 
ambas secciones conjuntamente al primer rétulo en la poaioidn 
adecuada#

5# jPreferiblemente, onda una de dichas ssodones es aog
tenida por un respectivo vístago dístico# teniendo cada vas­
tago un extreme fijo y produciendo el impulso dístico de sú 
respectiva aecelín.

Convenientemente, loe dos vístagos son elístioamMte 
10¿ alejados entre si y loa mencionados medios fiadores satín de­

finidos por un brazo dotado de un gancho y dispuesto en uno - 
de los vístagos, cuyo brazo ganchudo so acogía al otro vísta- 
ge para retener a ambos contra su imp&eo dístico, ocultando 
las dos secciones de dicha parte mívil d  primer rítalo,

15* Deseablemente, d  ocnteoto aívil dd interruptor está
dísticamente aontedo en un soporte, ape se mueve para deapla­
zar d  contacto móvil, permitiendo d  montaje dístioo que 
che poporte se mueva respecto d  contacto móvil cuando se apg, 
pía al contacto fijo para aplicar asi una praslín de oontactm, 

20# siendo sostenidos también loa medios liberadoree dd fiador - 
por d  mencionado soporte y disponiéndose de modo que liberen 
tal fiador cuando d  contacto móvil se ha acoplado al contacto 
fijo,

En los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de la - 
25+ lnvenoiín y en dios#

La figura 1 es una vista en alzado lateral de parte 
de un interruptor dtetrico, cuya envoltura ha sido omitida - 
para moyor daridad*

La figura 2 es ana vista en plante fragmentaria de - 
30+ parte dd interruptor mostrado en la figura i, habiéndose oa&
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tldo taü̂ idn parte da la envoltura para una mayor claridad;
y

la íî a?a 3 ea una vista en alzada lateral de ana ̂  
modificación manar del dispositivo indieador del interruptor 

5*- mostrado en. la figura 1*
Con referencia a los dibujos* d  interruptor eléo—  

trico es un interruptor de control maestro de batería que - 
coaprmde bÓsloamente un cuerpo fijo t! de resina sintética 
maldoada, que sostiene un primer par de contactos eléctricos 

t&* fijos* ano da los cuales se nuestra en 12, y un segundo par 
d* contactos déctrlooa fijes* no mostrados en los dibujos *? 
pero situados en posioién diametralmente opuesta a la d& p^ 
mar grupo de contactos fijos, es decir, a la derecha de la ̂  
línea central vertical de la figura i,

15, Bn el cuerpo 11 hay una ̂ apuHadura de accionamiento
ti rotatoriamente montada y acoplada a una leva rotatoria 14 
dentro del citado cuerpo* H  acoplamiento entre la empatadura
13 y la leva 14 es complejo, poro a los afectos de compren­
sión de la presente invención, es suficiente con reconocer —

20+ que la rotación da la empatadura 13 se transmite a la leva -
14 para hacerla girar. Asociado a la leva 14, bey un primer 
conjunto de contacto móvil que incluye un soporte resinoso — 
sintético moldeado 1$ y un contacto móvil 16 capas de conec­
tar en puente el contacto 12 y el otro contacto del primer -

25, grupo de contactos fijos* En el lado diametralmente opuesto 
de la lava 14 respecto al primer conjunto de contacto móvil, 
se dispone un conjunto de contacto móvil similar, análogaman 
te asociado al segundo grupo do contactos fijos#. EL oontaoto 
móvil de cada uno de los conjuntos de contactos móviles está 

3&+ desplazáblemente montado en su respectivo soporte y es impul
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sado desde el sopearte hada los contados fijes mediante un - 
resorte 17# Cada uno de loe soportes de los conjuntos de con­
tactos móviles incluye un seguidor de leva 18 que se deslisa 
sobre la superficie de leva de la leva rotatoria 14* La rota- 

5. dón de la eapuCadura 13 se transmite a la leva 14 y la ocope 
ración entre loe seguidores de leva de los conjuntos de con­
tactos móviles y la leva 14 durante la rotación de ésta últi­
ma en una dirección tiene per resultado el movimiento de los 
contactos móviles de los conjuntos hada su acoplamiento con 

10. sus respectivos contactos fijos. Los dos conjuntos de contac­
tos móviles so mueven simoltánesmente* presentando la leva 14 
la forma de dos partes similares# cada una de ellas asociada 
a un respectivo conjunto de contacte móvil* La rotadón de la 
empuHsdura 13 y por consiguiente de le,leva 14 en dirección - 

15* epaeata permite la retirada de los conjuntos de contactos mó­
viles respseto a sus contactos fijd bajo la acdón de los ̂  
sortea de retomo (no mostrados) para interrumpir los circui­
tos a través del interruptor* Además* el acoplamiento entre - 
la enguSadara y la leva permite que ósta última se mueva aadâ  

20. mente para permitir la instantánea retirada de los oontaotos 
bajo la sedán de los resortes de retoma^ 9n dispositivo de 
adenoide se incorpora en d  aooplamientc entre la MgpaBadura 
13 y la leva 14* que funciona desplanando la leva 14 arialmô  
te para efectuar dicho retomo instantáneo de los contactos - 

25* móviles desde su poeidán cerrada d  recibir ana seSal elfo—  
trica* por ejemplo desde un interruptor de botón pulsador si­
tuado en un punto alejado* Se agradará que loe oontaotos mó­
viles se desplanan por medio de sus soportes y loa resortes- ** 
de compresión 17* siendo tal la disposición que* tras el aoo- 

30* i&aalento de los oontaotos móviles con sus oontaotos fijos* la
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continuada rotación de la leva 14 tiene por resaltado el con­
tinuado BMvimianto de los soportes# comprimiendo asi loe re­
sortes 1? y cargando los contactos móviles contra loa contac­
tos fijos para coneoguir ana adecuada presión da contacto#

5* Como d  estado de funcionamiento de loa conjuntos de
contacto# establecido o interrumpido# no está directamente rg, 
lacionado con la posición angular de la empuaadura 13 respec­
te al cuerpo, puesto que los contactos móviles pueden ser de­
vueltos por d  movimiento axial de la leva tras el funciona—  

13. miento del solenoide# es Importante establecer alguna indica­
ción visual del estado de funcionamiento del interruptor. Ra­
ra proporcionar tai Indicación visual# ee disponen unos rótu­
los en una ventanilla del cuerpo o caja del interruptor# que 
es visible para ol operario, ios dos rótulos pueden presentar 

1% una serie de formas; por ejemplo# pueden ser simplemente unas 
zonas coloreadas# Indicando los dos colores diferentes los dos 
estados de funcionamiento# o bien pueden ser rótulos escritos, 
por ejemplo DESCONEXION y CONEXION. La naturaleza efectiva - 
de los rótulos no es Importante para la presente invención# - 

20+ pero a efectos de la siguiente descripción se supondrá que %  
les rótulos son del tipo escrito# DESCONEXION Y CONEXION.

Debajo de la ventanilla de la envoltura o oaja del - 
interruptor bay una placa 19 que lleva el rótulo CONEXION. La 
anchura de la ventanilla de la caja es tal que permite la tetad 

2g+ visibilidad del rótulo CONEXION. Dentro de la caja 11 del in­
terruptor se dispone un miembro indicador 21 formado de tira 
da acero elástico*.

El miembro 21 comprende un par de vástagoe rectos y 
clásticos 22 interooaectadcs en un extremo por una porción so 

30* lidaria 23 que ae extiende as general en ángulo reoto con di-
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choz vástagos* La poroidn 23 está fijamente asegurada, por - 
ejemplo mediante remacho a la caja ti, da manera que sostenga 
al miembro indicador en sn poeioldn* En ano extremos alojados 
da la porcidn 23, los dos bástagos 22 están* doblados hacia - 

5+ dentro an direocidn reoî ooamente mdtua para definir las eqg 
oiones indicadoras 24, cada ana de oayas loagitadee es sensi­
blemente igual a la mitad de la longitud de la porcidn 23# La 
inherente elasticidad de los vástagos 22 icyalean a detos a - 
separarse reciprocamente, poro se apreciará que, venciendo la 

10* elasticidad inherente do los mismos, pueden flexionarse ano - 
haoia el otro, a una posicidn en la que loa extremos libros - 
de loa secciones 24 ae tocan, definiendo el miembro 21 an r̂ c 
tángalo. nao de loa vástagos 22 indoyo an brazo solidario 23 
que se extiende hacia el otro váatago y que preaenta an eaea- 

15# lán 25. El brazo 25 puede describirse asi come un brazo gan­
chudo y el escalda 26 del mismo es acoplad* si otro vástago 
22 en la otra posicidn, en la que loa vástagos 22 son parala- 
loa, oon loa extremos libres de las secciones 24 en contacto* 
El escalda 26 acoplado al otro vástago 22 mantiene asi a am— 

20* boa vástagos paralelamente entre si, estableciendo contacto - 
las seccionas 24 hasta el momento en que el brazo 25 se des­
vía para desacoplar d  escalda 26 del Otro vástago, tras lo - 
ocal ambos vástagos se separan bajo su elasticidad inherente, 
soparando las secciones 24 entro si* El brazo 23 incluyo ade- 

23* más, en su extremo libra, un dedo solidario e inclinado 2? me 
diante el cual dicho brazo 25 puede ser desviado para liberar 
loa vástagos* So comprenderá que el brazo 25 y la porcidn as& 
ciada del otro vástago definen un mecanismo fiador destinado 
a retener liberablamente los vástagos 22 del mieatbro do aopog 

30* te en una posicidn en la que las secciones 24 quedan alinea—
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das y en contacto. Se observará que la figura 1 muestra los 
vástagos 23 en su posición trabada, en tanto que la figura 3 
maestra, tales vástagos m  su posición liberada. Además y el 
brazo 2$ de la figura 1 es ligeramente diferente al brazo 25 

5* de la figura 3, en elsentiAo de que, -en lugar del escalón 26, 
incorpora an reborde 26a vuálto Mcia abajo. El reborde 26a 
cumple sin esbaggo eraot̂ aente la misma misián que 01 escalón 
26, en el sentido de que, en la posición trabada, establece 
contacto con una superficie del otro vástago 22 para mantener 

1̂ ., a ambos vastagos fíeadoaadoe uno hacia d  otro.
Junto a laa seooionee 24, los dos vástagos 22 son de 

anchura reducida y pasan a travÓs de aberturas practicadas aa 
la plataforma 19, con al rótulo CONEXION, y a lados opuestos 
respectivos del rótulo. En la posición liberada de los dos - 
vástagos 22, laa saciónos 24 revelan d  rótulo CONEXION y - 
son optadas por quedar debajo de laa poroienee de la oaja 
11 a lados opuestos de la ventana. Sin embargo, en la posi­
ción trabada de los vástagos 22 mostrados en la figura 1, las 
secciones 24 se tocan por sus extremos libras y por consi—  

20. guiante ocultan la plataforma 19 y el rótulo CONEXION, de mg 
mera que date no es visible a trsvós de la ventana. Las sec­
ciones 24 incluyen partes del rótulo DESCONEXION y asi, cuan 
do tales secciones 24 están en contacto y ocultan la platal- 
forma 19, el rótulo DESCONEXION es visible en la ventana. Se 

25. comprenderá por consiguiente que moviendo los vástagos 22 en 
tro sus posiciones flaxioaadas y trabadas, cambia el rótulo 
visible en la ventana de la caja 11¿

El brazo 25 dd miembro indicador 21 es elásticaŝ  
te impulsado por su propia elasticidad inherente a una popi* 

30. alón en la que, cuando loa vástagoe 22 son paralelos, el es-
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Odón 26 6 al reborda 26a sa acopla a la correspondiente su­
perficie del otro vástago para retener ambos vástegoa entre 
sí. Be este modo, ílexionando simplemente los dos vóstagoe 22 
a su configuración paralela, se accionará el mecanismo fiador 
definido en parte por di brazo 2$ para retener los vástagos ̂  
en su configuración paralela. Ceda uno dolos soportes de los 
conjuntos de contactos móviles intuye una prolongación 28 que 
se proyecta hacia su respectivo vástsgo 22, la prolongación - 
28 del soporte asociado al vástago 22 que no tiene el brazo - 

10* 2$, está provista de una clavija 29 de liberación del fiador 
que, como se describirá más adelante, puede cooperar con el dg 
do indinado 2? dd brazo 25 para liberar el mecanismo fiador* 

Suponiendo que d  interruptor está en posición des­
conectada, con los contactos móviles de los respectivos con* 

15* juntos especiados da sus respsotivos oontaotcs fijos, los - 
vástagos 22 dd miembro indicador 21 quedarán trabados en su 
configuración pardda, de manera que d  rótulo visible en - 
la ventana dd interruptor será d  de BESOONEKON* la rota­
ción de la empacadora 13 en la dirección adecuada causa en—  

20* toncas, en virtud de la rotación de la leva 14, d  movimien­
to de los conjuntos de contactos móviles hada sus posicio­
nes de CONEXION* Aneante este movimiento, la davija 29 de - 
liberación dd fiador se aleja dd váatago 22 hada la suyqg 
fide indinada dd dedo 27 y las dimensiones de las partes 

25* se disponen entonces de td manera que la davija 29 no se - 
acopla a la superficie indinada dd dedo 27 hasta que loe - 
contactes móviles se han acoplado de. hecho a los contactos - 
fijos y ha empezado a aplicarse presión de contacto por d  - 
movimiento continuado de los soportes respecto a loa contae- 

30* tos móviles* Seguidamente, la cooperación de la davija 29 y
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el dedo inclinado 27 levente al brazo 27 contra su dasti^ 
dad inherente gara liberar a loa vástagos 22. Agí# en un mo 
manto fraooionalmente postorier al cierre do loa contactos, 
loa vástagos 22 apodan liberados y se apartan entre si, do — 

5. manera ano las seccionas 24 quedan coultaáas por la caja a — 
ano y otro lado do le ventana y aparece el rótulo CONEXION - 
de le plataforma ?9.

Con los vástagos 22 en su posición flexionada, el — 
brezo 2$ no se encaentra naturalmente en ángulo reoto con el 

tO. vástago 22* con SI que coopera para tratar entre si tales - 
vástagos. Asi* durante el subsiguiente movimiento de retomo 
de loa vástagos 22 contra aa elasticidad inherente, el brazo 
2$ puede Realizarse sobre al borde de las superficies en con 
tacto dd otro vástago 22, Üaxionando el brazo 29, hasta el 
momento en que el escalón 26 ó la superficie equivalente del 
reborde 26a se alinea con el borde de la superficie en con­
tacto dd vástase 22, tras lo cual d  brazo 25 üaxiona bar­
cia atrás para trabar los vástagos 22 en su configuración pa 
raída*

20. El movimiento de retomo de los vástagos 22 se ofeo
tda por las propagaciones 20 de los soportes de los conjun­
tos de contactos móviles* Al volver estes conjuntos hacia - 
sus posiciones de DESCONEXION bajo la influencia de sus res­
pectivos resortes de retorno e independientemente de la mane 

25* ra en que se inicia tal movimiento de retorno, loe extremos 
libres de lee prolongaciones 28 se acoplan a sus respecti­
vos vástagos 22, fisionándolos así hacia su configuración — 
paralela, apreciándose que el resorte de retomo de los con­
juntos de contactos móviles sen austancialmente más fuertes 

30+ que la resistencia a tal movimiento comunicada por la elastg.
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cidad da loa vdatagos 22*
En una modifioaoidn (no moatrada), no omita al váalge 

go 22 deaproviato do brazo 25* y la aoooidn 24 del reatante - 
váatago oo extiendo y sostiene la totalidad del rdtulo DESOCA 

5* NEUON? El brazo 25 coopera con ana auperfioie do apoyo del - 
cuerpo 11 pera trabar el váatago en conflguracidn flaxionada* 
en la que su aeeoidn 24 oculta ol rotulo C0HEX3DE* siendo el 
funcionamiento do esta modifioaoidn auatanoialmente iddntioo 
al antoriormento demerito, naturalmente con la exoepoidn do - 

10? que uno do loa oonjuntoa do contaotoa mdvilea efcotia la 1H^ 
raoidn dd fiador, mientras qua 01 otro efectúa al movimiento 
do retomo dal váatego*

En la diapoaioidn verianto do oata modifioaoida, 01 
interruptor incorpora adío un conjunto do contaotoa mdvilea y 

15? el dispositivo fiador para el váatego indicador flexible ee - 
accionado por ol único conjunto do ooataotoa mdvilea* Acáloâ  
mentó# esta conjunto efectúa ol movimiento do retomo del vág 
tego en el momento adecuado#

Se comprenderá que en todao las diapoeioî mea antea 
20? doacritaa adío ao requieren anua modlfioaolonea mocoroa en 01 

montaje para invertir el funcionamiento# de manera que la aeg 
oidn o aeooionea 24 del miembro indicador llevan el rdtulo 
HBnoy# mientras la plataforma 19 lleva 01 rdtdo DESCOKBXIOE*

,,.,,n.^..,̂ .,4,.̂  ,
25# La Bateóte de lavenoidn que ae adioita por veinte -

aHoa# paca EapaBa* do acuerdo con la rigente Logialaeidn# de­
berá recaer sobre# "INTEREDPTOR ELECTRICO"* con Prioridad de 
la Demanda da Datante en Oran BrotaSa ae 5044/t7 da fecha 8 - 
de Febrero de 1977* aagún lea oarMtoriaticaa eaencialea do - 

30? laa aigaieataat
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Interruptor eléctrico que incluye un contacto - 
eléctrico fijo, un contacto eléctrico mévil, medios para des 
pistar el contacto mévil hacia y desde en acoplamiento oon - 
el contacto fijo, na primer rétalo dispuesto en ana parte %  
ja del intexTRptor e indicativo de ano de los catados de fq& 
eionamiento del .miiáüO, an segando rétUlo dispuesto en ana <* 
parte mévil rabeóte a la< citada parto fija e indicativo del 
ctro estado de funcionamiento del interraptor, moviéndose 

tes cha parte mévil entre ana posición en la que el primer réta­
lo queda expuesto y el segando rétulo queda oculto, y ana pe 
sicién en la que la parte mévil coaita el primer rétalo y el 
segando queda al descubierto? medios elásticos que impulsan 
dicha parte móvil a ana'de dichas posiciones? medios fiado*, 
ra? liberales destinados a retener la citada parte mévil en 
la otra de las mencionadas posiciones contra la acoién de — 
los medica elásticos? medios liberadores de los medios Üadg, 
res en un panto predeterminado dd movimiento del oontacto - 
mévil respecto al contacto fijo? y medios para devolver la - 

28* parte mévil contra la andén de los medios elásticos*
2*** interruptor eléctrico segdn la reivindicaoién i , 

en el que la parto mévil es sostenida por un váetago elástico 
ano de c^cs extremos está fijo, constitayendo dicho vástago , 
los citados medios dástiooŝ .

2$̂  1*- Interruptor eléctrico segán las reivindicaciones
t é 2, en el que dicha parte mévil consta de dos secciones - 
relativamente móviles, cada una de las cuales lleva parte del 
segundo rétulo mencionado, siendo elásticamente impulsadas - 
las cicadas secciones en direcciones opuestas y ocultando am 

3&* has secciones conjúntamete el primer rétulo en la posición
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adecuada.

4*- Interruptor eléctrico aag&n la reivlndloaclén 3, 
en oí que cada una de laa citadas secciones os sostenida por 
un respectivo vástago elástico, teniendo cada vástago un ex- 

5. treex fijado y efectuando el impulso elástico de su reapeeti- 
va secoién#

5̂ # Interruptor eléctrico eagáa la reivlndicaclén 4, 
en el que los dos vástagoa son elásticmcente impulsados con - 
alejamiento reciproco y loe medios fiadores están definidos - 

10# por un brazo ganchudo, dispuesto en uno de los vástagoa, que 
se acopla al otro vástago para mantener ambos vástagoa contra 
su impulso elástico, ocultando las dos secciones de dicha pag 
te mévil el primer rétulo#

6#- Interruptor eléctrico, aegdn cualquiera de las - 
15. anteriores reivindicaciones, en d  que el contacto mévil está 

elásticamente montado en un soporte, cuyo soporto es desplatta 
do pam mover el contacto mévil, permitiéndo el montaje elás­
tico que tal soporte se mueva respecto al contacto mévil cusa 
do se acople el contacto fijo, a fin da aplicar una presién - 

20. de contacto, siendo sostenidos también los medios liberadores 
ddl fiador por dicho soporte y disponiéndose para liberar tal 
fiador cuando al contacto mévil se ha acoplado al contacto %  
3*.

7#- "INTERRUPTOR EEBCTRI00*
25# Segén queda sustancialmente descrito en la pre-

30# # #, # /  # # #-



13*

Z- sente memori qne consta ¿o trece hojas escritas a máqmina, 
por ana sola cara, y aconpaSada de dibajoŝ

MtrM,3FE8.W8
. LUGAS INDUSTRIES LIMITED

5* P .P .
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