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EL presente invento tiene por objeto un d isp ositi­

vo basculador, u tiliza b le  especialmente para permitir e l 

vaciado de cajas de manipulación.

Hasta ahora, se conocían diferentes tipos de dispo 

s it iv o s  basculares del tipo que presentan una cuna o chasis 

móvil destinado a recib ir  la  caja o el recipiente a vaciar 

y accionados por medios hidráulicos o neumáticos. Tales dis
f

positivos estaban destinados, en principio, a vaciar to ta l­

mente recipientes y funcionaban, en consecuencia, con un 

ángulo de basculación importante.

El invento trata  de proporcionar un dispositivo  

basculador que presenta un ángulo de basculación limitado, 

como máximo de 30 s, destinado a fa c i l ita r  la  prensión de 

la s  piezas contenidas en la  caja de manipulación a vaciar, 

especialmente la s  piezas que se encuentran en e l fondo de 

e lla .

El dispositivo basculador según el invento incluye 

un chasis de soporte móvil, sobre e l cual está articulado 

un chasis basculable, incluyendo cada uno de lo s chasis un 

marco v ertica l y un marco horizontal, estando caracterizado 

este  dispositivo por el hecho de que está montado pivotante 

sobre e l  chasis de soporte un marco oscilan te, en el cual 

está montado el mecanismo de elevación de torn illo  y tuerca, 

cooperando dicha tuerca a pivotamiento por medio de una nuez 

con dos pescantes solidarios del marco vertica l del chasis 

basculable, y porque están previstos medios motores para 

accionar e l  mecanismo de elevación.

El dispositivo basculador según e l invento es no­

table igualmente por lo s siguientes puntos:

Los medios motores pueden ser dispositivos neumáti-
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eos, hidráulicos o eléctricos.

El tom illo  de elevación está mandado por rueda y 
to m illo  sin fin, accionados por dichos medios motores.

Sobre el travesano delantero del chasis bascula-

5 ble están previstos, por lo menos, dos topes cscamoteables

que, en posición enclavada, actúan sobre controladores que

alimentan los^medios motores.
<

El sistema de basculación está concebido para que 

el chasis pivotante presente un ángulo de basculación de
10 por lo menos 30S con relación a la  horizontal.

El invento será mejor comprendido por medio de la  
lectura de la  descripción siguiente de una foxma de rea li­

zación no lim itativa del dispositivo basculador,con refe­

rencia al dibujo anejo, en el cual:
15 -  la  figura 1 es una v is ta  esquemática del dispo­

sitivo  basculador del invento en posición basculada;

-  la  figura 2 es una v is ta  por detrás en alzado 
del sistema de basculación;

-  la  figura 3 es una v is ta  esquemática la te ra l del
20 sistema de basculación de la  figura 2;

-  la  figura 4 es una v is ta  a mayor escala del to­

< pe representado en la  figura 1 ,  estando el dispositivo bas­
culador en posición no basculada;

-  la  figura 5 es una v is ta  desde arriba de la  zo­
25 na donde está montado el tope de la  figura 4;

-  la  figura 6 es una v ista  en corte tomada según 
la  línea V-V de la  figura 5; y.

-  la  figura 7 es una v ista  esquemática del dispo­

sitivo  de mando neumático del sistema de basculación.

30 El dispositivo basculador del invento está cons-
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titu ído  por un chasis de soporte 1 y por un chasis bascu- 

lable 10 destinado a recib ir la  caja a vaciar y articulado 

sobre el chasis de soporte 1. Los chasis de soporte 1 y bas 

culable 10 están constituidos, cada uno, por un marco hori­

zontal y por un marco vertical ensamblados en escuadra, es­

tando además el soporte 1 rigidizado por refuerzos 6.

La movilidad del dispositivo basculador está ase- 
gurada, por una parte, por un par de rodillos 3 de eje fi jo 

montado bajo el travesano in ferio r delantero la  del chasis 

de soporte 1 y, por o tra parte, por dos ruedas 4 montadas 

pivotantes sobre un travesano 5 solidario del marco v erti­

cal del chasis de soporte 1. Esta disposición pennite des­
plazar fácilmente el dispositivo y deslizarlo debajo de la  
caja a bascular, haciéndolo maniobrar con ayuda de una em­
puñadura 7.

-El marco horizontal del chasis basculable 10 está 
articulado en el extremo anterior del marco in ferio r del 

chasis de soporte 1, mientras que el marco vertical de di­

cho chasis basculable 10 está articulado por pescantes a 

un marco oscilante 14, en el cual está montado un mecanismo 
de elevación por to m illo  116 y tuerca 108.

El to m illo  de elevación 116 es de f i le te  trapezoi­
dal, está f i jo  en traslación y manda, por su rotación, la  

subida o la  bajada de la  tuerca designada con la  referencia 
108, contenida en una nuez 114 que oscila en el extremo pos­

te r io r  del marco inclinable 15. El to m illo  de elevación 
116 es arrastrado en rotación por una rueda dentada 102 cala 
da sobre e lla  y engranada con un to m illo  sin fin  solidario 
103 de un motor neumático por un acoplamiento (este motor 

no está representado en e l  dibujo).
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El to m illo  de elevación y el to m illo  sin fin  

están montados sobre rodamientos de rodillos.

En las prolongaciones la tera les de la  nuez 114 es­

tán montados pivotantes dos pescantes solidarios 15 del mar 

co vertical del chasis basculable y dispuestos simétrica­
mente a uno y otro lado del eje vertical del marco oscilan- . 

te .
í

Dos topes escamoteables 117 se articulan alrede­

dor de ejes 118 y se enclavan a l l í  por deslizamiento de 
dos platos. Su desenclavamiento se efectúa elevándolos pa­
ra separar los platos, después de lo cual se les hace su­

f r i r  un movimiento de rotación para escamotearlos en un ca­

nal apropiado previsto en la  cara superior del travesano 

delantero 9 del chasis pivotante 10.

. Estos dos topes 117, en la  posición representada 

en la  figura 6, presionan sobre los pistones de los contro­
ladores neumáticos designados con la  referencia 126, per­
mitiendo asi la  alimentación con aire comprimido de los 

captadores D̂  y Dg (véase la  figura 7).
El marco horizontal del chasis basculable 10 se 

prolonga hacia delante por dos patines la tera les 12 que, 

en posición basculada, vienen a apoyarse sobre el suelo, 
elevando asi los rodillos delanteros 3 del chasis portador 

1 e impidiendo todo desplazamiento del dispositivo.

En la  figura 7 está representado un esquema del 

circuito de alimentación del motor neumático. Este circui­

to comprende un bloque de conexión B a la  red de aire com­

primido, asegurando un tubo flexible la  unión entre el bas- 

culador y la  red de alimentación con aire .

Este aire está lubricado por un engrasador de aire
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C, con el f in  de asegurar el buen funcionamiento de toda 
la  instalación neumática, y especialmente del motor.

El distribuidor Dn alimenta el motor neumático, y 
está mandado por los dos captadores y Dg, los cuales co­

rresponden a los botones "subida" y "bajada" del d ispositi­
vo basculador.

Estos captadores y Dg son alimentados a p a r tir  

de dos controladores neumáticos 126 conectados en serie a 

la  red de alimentación. Para que los captadores sean a l i­

mentados, es preciso que estos dos controladores tengan sus 

pistones respectivos metidos -  lo que se realiza cuando los 

topes 117, que impiden que la  caja se deslice del marco in- 

clinable, están enclavados. El motor neumático gira en un 
sentido o en el otro, según que sea accionado ó Dg.

Silenciadores "SI" están dispuestos sobre los es­
capes del motor y del distribuidor.

El dispositivo basculador según el invento funcio­
na de la  manera siguiente, cuando se u til iz a  en un puesto 
de trabajo, cerca de una prensa.

Estando puesto el marco horizontal del chasis bas- 

culable 10 en el mismo plano que el marco horizontal del 
chasis portador 1, se coloca el dispositivo basculador, gra­

cias a sus ruedas, debajo de la  caja de manipulación a bascu 
la r .

Esta ha sido puesta previamente en posición en el 
puesto de trabajo con ayuda de una plataforma de transporte, 

porque en el caso presente el espacio en los arededores del 

puesto de trabajo no permite el empleo de un carro con hor­
qu illas.

Cuando el chasis basculador de 10 está en buena
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posición debajo ¿e la  caja, es decir, cuando la  caja tro ­

pieza contra el marco vertical del chasis basculable, se 
enclavan los dos topes delanteros que condicionan la  a l i ­

mentación de aire sobre los captadores y Dg.
Cuando el nivel de las piezas contenidas en la  ca­

ja  no permite ya una toma normal, se aprieta el botón del 

captador córrespondiente a la  subida.
Esta se efectúa, así como la  bajada, en un tiempo 

relativamente largo, del orden de 50 segundos. Este tiempo 

ha sido elegido bastante largo para que durante la  bajada 

no se vea tino sorprendido por el movimiento del chasis bas­

culable 10, y evitar así todo accidente.
La potencia del motor neumático ha sido elegida 

para que se pueda bascular una caja llena -  lo que, por 

otro lado, no presenta ya interós, puesto que el disposi­
tivo está destinado a fa c i l i ta r  la  prensión de las piezas 
situadas en el fondo de la  caja. A este respecto, el ángu­

lo de 30s se ha mostrado como el ángulo que conviene mejor 

para esta operación.
No se ha previsto parada neumática a l fin a l de ca­

rrera , porque el motor se detiene por s i  mismo cuando en­
cuentra una c ie rta  resistencia. Por otro lado, es necesa­

rio mantener la  presión de la  mano sobre el botón del cap­

tador apropiado durante toda la  maniobra de subida o de ba­

jada del dispositivo basculador.
El dispositivo basculador según el invento ha sido 

concebido para satisfacer las normas de seguridad. Es asi 
como el arrastre del chasis basculable por to m illo  y tuer­

ca es un sistema irreversib le . Igualmente irreversible es-el 

a rrastre  del to m illo  por e l motor con ayuda de una rueda
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y un to m illo  sin fin .

El to m illo  de elevación se elige, de preferencia, 
con f i le te  trapezoidal de gran sección, que presenta un 

gran coeficiente de seguridad, teniendo en cuenta la  carga 
a soportar.

La puesta en marcha del dispositivo, condicionada
por la  colocación de los topes en la  parte delantera, impi-

¡
de el desplazamiento de la  caja en el curso de la  bascula- 
ción.

Este dispositivo permite, además, disponer la  caja 
de manipulación en una posición como la  de vaciado por el 

operador de un puesto de trabajo. Por otro lado, la  veloci­
dad reducida de subida y de baja.da del dispositivo evita 
todo accidente por sorpresa.

Igualmente, el bloqueo en el suelo del d ispositi­
vo, gracias a los patines, en posición basculada, es un fac 
to r  de seguridad. Hay que señalar igualmente que, en caso 

de incidente en curso de maniobra, basta so lta r el botón 

del captador, para que el dispositivo se pare inmediatamen­
te .

Es bien evidente que el invento no está limitado 

a la  forma de realización descrita más arriba con referen­
cia al dibujo anejo, sino que engloba las modificaciones y 

variantes al alcance del especialista, que se derivan del 
mismo principio básico. Es asi como se puede considerar, por 
ejemplo:

-  la  adaptación de un plato sobre el marco inclina- 
ble del dispositivo, que perm itiría la  carga en el carro- 
con horquillas y el desplazamiento de las cajas, s i  el es­

pacio circundante lo permite;
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-  la  subida del chasis portador o su sustitución 
por un plato giratorio que pcimite, por ejemplo, la  carga 

de la  caja por el lado de la  p ista  sobre una cadena de mon­

taje y su vaciado por el lado de la  cadena por el operador. 

Se puede igualmente señalar que el dispositivo po­

dría estar equipado con un motor eléctrico o con un motor 

hidráulico, o incluso con un mando manual, por manivela, en 
lugar del motor neumático,descrito más arriba.
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REIVINDICACIONES
t
i

Los puntos ¿e invención propia y nueva que se pre­

sentan para que sean objeto áe esta so lic itu d  ¿e Patente de 

Invención en España, por VEINTE años, son lo s  que se reco­

gen en la s  reivindicaciones siguientes:

15 .- Dispositivo basculador, especialmente u t i l i -  

zable para permitir e l vaciado de cajas de manipulación, y 

que incluye un chasis de soporte móvil, sobre el cual está 

articulado un chasis basculable, incluyendo cada uno de los  

chasis un marco vertica l y un marco horizontal, estando ca­

racterizado este dispositivo por e l hecho de que está mon­

tado pivotante sobre e l chasis de soporte un marco osci­

lan te , en e l cual está montado un mecanismo de elevación 

por to m illo  y tuerca, cooperando dicha tuerca a pivotamien 

to por medio de una nuez con dos pescantes solidarios del 

marco vertica l del chasis basculable, y porque están previs 

tos medios motores para accionar e l  mecanismo de elevación.

2S.- D ispositivo según la  reivindicación 13, carac­

terizado por e l hecho de que lo s  medios motores son dispo­

s it iv o s  neumáticos, hidráulicos o e léctr icos.

3&.- Dispositivo según la s reivindicaciones 13 ó 

23, caracterizado por e l hecho de que e l to m illo  del meca­

nismo de elevación es mandado por un sistema de rueda de 

to m illo  sin  f in  accionado por dichos medios motores.

45 .- Dispositivo según la  reivindicación 13, carac­

terizado por e l hecho de que sobre e l travesano delantero
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topes escamoteables que, en posición enclavada, actúan so­
bre controladores que alimentan los medios motores.

53.- Dispositivo según la  reivindicación 4^, carac­
terizado por el hecho de que el marco basculable presenta, 

con relación a la  horizontal, un ángulo de basculación de 

por lo menos 306.

6a.- Dispositivo basculador, especialmente u t i l i -  

zable para peim itir el vaciado de cajas de manipulación.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que ante­

cede, representado en los dibujos que se acompañan y con 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de DIEZ hojas escritas a má­
quina por una sola cara.

Madrid, 0 2.FE8.1378 
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