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cias, por medio de un cierto nfimero de pulsadores; obteniéndose la

- La presente memofia descriptiva tiene como -
fin la declaracidn del objeto-soﬁre el que ha de recaer el privi-
legio de gxplotacién industrial y comerciai exclusivo en el terri-
torio nacional de una Patente de Invencidn, de acuerdo con la vi-
gente Leéislacién, que, como su enunciado ihdica} se trata de”—
"CONJUNTO GOBERNADO POR PULSADOR PARA MEMORiZAR UNA SERIE DE POSI-
CIONES PRESELECCIONAbAS DE UN ELEMENTO MOVIL DEL MISMO".

La presente invenéién-se refie?e a un conjunto
gobernado por pulsador, destinado a memorizar una serie de posi- .
cioﬁeé.pfeseleccionadas de,ﬁn elemenﬁo de—mando,'el cual, a su vegz
acciona un 8rgano, tal como un circuitb_eléctricé; gue posee ca-

racteristicas variables en funcidén de la posicién del elemento de

mando. Debido a las caracteriéticas estructurales de este conjun- }°

to, resulta particularmente apropiado para actuar, como sistema

de sintonizacidn mecinica de un aparato de radio provisto de un

circuito de sintonizacién, sobre una serie de diferentes frecuen- j

sintonizacidén por simple depresidn del pulsador asociado a la fre-
cuencia deseada, previament sélgccionada en'el dispdsitivo.:

Ya se génocen bonjuntos ﬁecénicos por medio
de los cuales resulta posible preseleccionar la sintonizaciln de
un receptor de radio en una serierde:valoreslﬁe.frgduenqia_p;égg—
leccionados; pbr ejemplo, las ffecﬁencias que cdrresponden é emi-

soras determinadas de escucha habitual; obteniéndose esta sintoni-

zacidn por memorizado.




10

15

20

25

son excesivamente costosos.

Estoé:conjuntos hacen uso de meéanismos gober-

nados por diferentes pulsadores vy con los que se puede selecciona

v cambiar a voluntad diferentes estaciones emisoras. -
N i .

Sin embargo, si bien 195 sistemas conocidos
solucioﬁan generalmente el problema téénico, les falta exactitud
Yy presentan uha configuracién.voluminoéa;-en consecuencia, no ée
les éuede incluir en los éequeﬁos aparatos de radio, por ejemplo,
en los aparatos de radio para automéviles.

Asimismo, esfésrsisfemas convencionales son
complejos y, por tanto, costosos. Ademds, debido a su redﬁcida -
exactitud, los éonjuntos conocidoé necesitan habitualmente me-
canismos de aiusté'que complican ulteriormente su estructura, v
estos mecanismoé contribuyen a incrementar afin m&s los costos.

Por el contrario, la presenté invencidn pro-
cura un coniunto del tipo previamente mencionado, en el gue una
alta exactitud de accionamiento viepe unida 5 una estructura com-
pacta, simple v barata, la cual,-ademis, elimina la necesidad de

procedimientos de calibracién durante su manufactura, los cuales

En consecuencia, un obijetivo fundamental de
la invencidn consiste en el disefio v realizacibn préctica de un
conjunto gobernade por pulsadores, adaptado para memprizar una
serie de posiciones preseleccionaaas de un elemento de mando des-
plazable; siendo cada una de las citadas posiciones seleccionable

por medio de un botén pulsador; presentando el citado conjunto
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una configuracidn simple y compacta, y siendo de accionamientp -
simple y de alta fiabilidad.

Otro de los objetivos de la'presente invencidn
consiste en proporcionar un conjunto de las caracteristicas gene-
rales mencionadas y que, debido él tamaﬁo muy reducido del mismo,
pueda usarse en todos los receptores de radio en los que es esen-
cial reducir al minimo el volumén ocupado por todos los conjuntos
incluidos en aquellos, al objeto dé minimizar ei.;amaﬁo global -
de los receptores. 7

Otro objetivo ulterior de la presente inven-
cidn en procurar un conjunfo en el que se elimine la necesidad -
de procedimientos de ajuste o calibracidn durante 1a fabricacidn
del mismo. |

Un objetivo adicional de lazpresente iqvénciér
consiste en proporcionar una segunda configuraﬁién del éonjunto
provista de'una unidad de retencidn destinada a mantener cada
pulsador oprimido en una posicién de depresidn, siendo esta uni-
dad diferente de los 6rganos de retencidn incluidos en la prime-
ra configuracidn, y parﬁicularmente*idéheos’péra su uso en radios
muy compactos. '_

7 De acuerdo con la invencién,'a diferencia de
la tecnoloéia usada hasta el presenté, losfezementos memorizados,
accionados éor los pulsadores y en el mismoﬁLé&ero que estos Gl-
timos, se hallan dispueétos externamehﬁg al correséondiente pul-

sador, en lugar de estar alojados en el,intérior de estos pulsa-
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dores.

Como se constatard de lo expuesto a contihua—
cibn, la citadé disposicién constructiva permite la méx1ma minia-
turizacién del conjunto memorizador, hac1endo posible la reali-
zacidn de un conjunto-capaz:de memorizar una serie de posiciones
con el miximo de rendimiento y fiabilidad, pero teniendo, sin em-
bargo, un tamafio extremadamente reducido, particularmente en lo
que se refiere al espesor y a la anchura del mismo.

A contlnua016n se descrlblré en detalle la -
presente 1nvenc16n, haciendo- referenCLa a los dibujos anexos, que
muestran, a titulo de ejemplo 1lustrat1vo, un conjunto emplea-
do como grupo de pulsadores de 51ntonlzac16n, destinado a presg—
leccionar seis eStaClOneS de radlo en un aparato de radio, recep-
tor de ondas electromagnéticas; ¥, asimismo, una segunda configurs
cidn del conjunﬁo, provista de un 8rgano diferente, de manteni-
miento de cada pulsador oprimido en la posicidén de depresibn co-
rrespondiente. En estos dibujos: .

A Para comprender mejor la naturaleza del in-
vento, en el plano'édjunto.hacemos una representacidn esquemitica

de su utilizacidn, no siendo en absoluto limitativa y susceptible

Tes

por ello de las modificaciones accesorias que no alteren las cara

teristicas esenciales.

La figura 1 es una vista en planta del conjun
to de acuerdo con la invencidn, con partes omitidas o secciona-

das en aras de la claridad de interpretacién;
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La fiéura 2 eé una perspebtiva, barcialmente
explosionada, con partes cmitidas o secc10nadas, '

La figura 3 es una vista -en corte, a mayor -
escala, tomada segﬁn la linéa ITI-TIT de la figura 1;

-La figura 4 e§ uhé,vista'a mayor escala que
muestra en detalle la configuracién particular de un elemento de
trabajo o maniobra del conjunto de écuerdo con la in&encién;

La figura 5 es una vista en perspectiva de ung

segunda configuracidn del conjuntg de la figura
ferentes Organos de fetencién de.los'pulsadores
| 77 . La figura 6 es una vista en
V-V de lé figura 5; . 7

La figura 7 es una vista en

1; dotada de di-
cprimidos;

corte por la lines

planta del elemen

primera conflgura01on del conjunto de acuerdo con la invencidn coE

to de retencibn de los érganoé de retencién;

La fiéura 8 esluna-vista lateral del elemento
de la figura ‘7; 7 -

La figura 9 eé_una vista lateral de la plaéa
de friccidn; ’ ' 7 - '

La figura 10 es una vista lateral de la placa
de larfigﬁra 9, ¥ |

La figura llres uha vista que-muestra el eje

de la empunadura sintonizadora, en detalle.

Hac1endo referencia a las figuras 1 y 2 la

porta una placa de soporte (10}, gque forma un solo elemento con -
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el bastidor del receptor y que'inbluye una pared trasera (11)'y
con seis unidades -sintonizadoras (30) gobernadas por pﬁlsador;
siendo estas unidades idénticas entre si y actuando sobre una‘vari
lla de mando (20) comun. La varilla dé mando com@in (20) estd pro-
VLsta de siete espigas .(21) (A, B,.. G) separadas entre s a inter-
valos regulares, estando la 01tada varilla convenlentemente conec-
tada al conjunto.51ntoqlzad0r,de la radio, que aparece representa-
do por nficleos de sintonizacidn (25). La pared (1l) estd provista
de aberturas.(lZ).alineédas entre sf.

Cada unidad (30)'esté'diseﬁada para memorizar
una pos1c1on, prev1amente selecc10nada, de la varilla de mando -
(20) vy, en consecuencia, del conjunto sintonlzador (25) conectado
a ella; pudiendo, asi, asumir la posicidn preseleccionada.”Enh_f_
otras palabras,.él accionamiento de cada unidad (30) lleva a la -
varilla de mando (20)'a 1la posicién previamente memorizada en la -
unidad, situandp_asi al éonjunto sintonizador (25) en la frecuen
cia de emisidn asociada-a esta posicidn.

éon esté £in, cada unidad (30) comporta un
pulsador (31) gue posee una cavidad (32) de seccién rectangular
practicada en su interior, la cual se prolonga seg(in una cavidad
trasera (33) de seccifn transversal menof, ensanch&nd&se esta (l-
tima, en un nivel mis bajo, segfin la parte ancha (34) -tal como -
aparece en la figﬁra 2=, .. )

En él fondo o parte mas baja de la parte en-

sanchada (34), se aloja la placa (35), rigidamente unida a la ci-
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tada parte ensanchaaa;:péf;éjémplé,'ééf;ﬁéai6.aél.éﬁdeﬁtadé en -
dientes de sierra (35A) el cual ejerce una accidn de aprlete con-
tra las paredes laterales de la cavmdad (34)

- ‘La placa (35) esté prov1sta de una espiga (36)
gue sobresale hac1a arrlba e de un. dedo central (37), el cual se .
extiende ha01a el exterlor del pulsador (31) y estd llgeramente -1
curvado hacia abajo, presentando un tramo curvado hac1a arrlba (38
en su extremldad llbre;'estando la placa metlda a presidn en la -
cavidad ensanchada (34)

En la partéienéénchada (34);de la cavidad se 
aloja el extremo de una brida (39);rsituado directamente encima ae
la placé (35). | . ‘

' La brida (39) forma un solo éueréo con la plaé'
ca de soporte (10), a un nivel ligeraménte'més'alto que.el'de esté
iltima, y aquella brida comporta un tramoc en forma de 5 (40).

La brida (39) presenta désrdedos'laterales - :
(41) en la extremidad libre de la misma, coh una'orejéta sobresa—é
liendo hacia arrlba (42) dlspuesta entre ambos dedos, una ranura'
central (43) destinada a alojar la esplga (36), y una ventana cué
drada (44) practlcada en el tramo (40) en forma de S.

El muelle hellc01dal de compre516n (45) se ha—
ila dispuesto en la cavidad (33) del pulgador (30), actuando entrg
el fondo de la cavidad y la cara externa de la ofejeta (42).

Asimlsmo, una prlmera espiga (46) con cabeza

(47), y una espiga (48) alejada de 1la prlmera v hacia el interior
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de la placa (10),_fdrmén ﬁna sola pieza con esta placa (10); es-
tando ambas espigas, (46) y (48), asociadas a cada una de las bri
dasr(39) y, mis precisamente, alineadas con la prolongacién del
eje longitudinal o de simetria de éstasrﬁltimas.

_.Pér debajo aeulé cabéza (47) de la espiga (46)
se acopla, haciendo contacto con la cara inferior de la citada ca-
beza, una palanca de sujecidn y desenganche (50). . -

La palangg (50) estd ligeramehté curvada en
(51), v pivota por medio de la ranuré (52) alrededor de la espiga
(36) dispuesta en ei intérior de 1la cavidad (32). El extremo de
la palanca (50) acoplado por debajo de la cabeza (47), presenta
la forma de una horquilla y comporta dos dedos (49), cada uro de
los cuales presenta una orejeta (49 A) que se prolonga lateralmei '

te.

La palanca (50) de sujecifn y desenganche ejel]

ce una accidn de retencidn y zafado sobre el elemento de memori-

zaciéﬁ de la unidad sintonizadora, el cual incluye una placa alar:
gada (53), hecha solidaria de la espiga (48) en uno de los extré~.
mos de aguella y sobresaliendo hacia arriba de esta placa una es-
piga vertical de memofizacién (54). La sujecién y. el desenganche
del elemento de memorizacidn (53) se ejecuta por medio de una pa-
lanca intermedia (55), la cual incluye: una placa dotada de una
lengﬁeta'(SG) que se inserta en una de las éberturas (12} de la
pared (11l):; una acanaladura transveréal (57), con ia convekidad

hacia abajo; una ventana transversal (58), de forma alargada y

i . v — | B s




10

15

20

25

{hecha de un material apropiado, y dotada‘de una ranura (65) prac-

- 10 -

diépuesta centralmente, y dos entallas semiéirculafes (59) pr%cti—
cadas en los bordes laterales de la palanca. El extremo opuesto deﬂ
la palanca (55) presenta.la forma de una horquillary tiene dos -
dedos laterales paralelos (60), cada uno deilos cuales presenta

un extremo curvado hacié abajo (61) y se halla'sitﬁado lateralmen
te de la espiga (46) con cabeza Yy a un nivel por debajo de las -
orejetas (49A) de los dedos (49%) de 1la palanca (50)

Ha de hacerse notar que las espigas (62) que
son solidarias de la placa (10) se alojan en el interior de las
entallas (59), manﬁeniendo a la placa (55) inmévil frente a desplg
zamientés axiales y laterales. .

La extremidad posterior (63) del elemento de
trabajo o maniobra {(64) de la unidad s;ntonlzadora, se halla alo—
jada en el interior de la parte mis alta de larcavidad (32) del
pulsador (31).

El elemento dé trabajo.o manicbra (64}, cuaﬁ
do es accionado apropiadamente, selecciona la posicifn del élemeg
to de memorizaci6n>(53) Yy, una vez qﬁe se ha,élcanzadb esta posi-
cidn, selecciona la posicidn relatlva de la varilla de mando (20)
y,hen consecuencia, la frecuencia del conjunto 51ntonlzador -
(25} .

El elemento (64i incluye una placa ala;géda,

ticada en la extremidad posterior (63); inéluyendo asimismo un

tramo frontal que presenta dos dedos (66).
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La ranurafposﬁerior {65) prese?ta una_p;ihera
parte, abierta; dos orificios (68) y (69) distanciados entre si, |
v una zona de extremidad (70). -

Los ‘dedos  (66) incluyen una primera parte rec-:
ta (71), y, a partir de ahi, se separan relativamente édoptando
una parte en forma de pinza; presentando cada dedo una parte dirid
gida hacia fuera (72), una parterarqueada (73), una parte dirigida
hacia dentro (74), y un ektremb afilado o puntera (75), estando -~
las dos punterxas (75) ligefamente distanciadas éntre sfi. .

Con. una estructura de este tipo, los dedos -
{66) presentan varias superficies de forma de leva,que,'cSmé‘se
defallaré m&s adelante, se usarén'para posicionar la espiga ve}-
tical de memorizacién (54) de la-unidad,sintohizadora.(30) con
respecto al par de éspigas qsociadas (21A)'y'(2lB)"¥o (21Bj’y -
(21C), y asi sucesivamente~ que forman un solo cuerpo con la va-
rilla de mando (20) de la sintonizacidn.

Estas superficies de perfil de leva, que apa-
recen repreéentadas con mayor detalle en la figura 4, son las.su~
perficies internasr(71A) de las partes réctas (71), las superfi-
cies internas (722) de las partes divergentes (72}, y las sﬁpeffi-
cies exteriores (74A) de las partes convergentes (74) adyacentes
a la parte arqueada (73). ' t
En este punto hay gque hacer notar que, en -

todos los elementos, las superficies (74A) forman un arco de cir-

cunferencia C, el centro de la cual es un punto situado exactamen

1
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te en la boca de la ranura'(é757définidérpor las partes (71) se-
paradas entre si de los dedos (66); esténdo este punto situado en
el eje de la espiga vertical de meﬁorizacién (54) cuando la uni-~
dad sintonizadora (30) se désplgza a lé,posicién selectora de.una
posicidén de la varilla de mando (20) y, en consecuencia;_dé una -
determinéda frecuencia del receptor.

7 rPof Gltimo el conjﬁnto de la invencidn estd
provisto de una serie de pares de espigas (22), gue forman un éo—
lo cuerpo con la placa (10), destiﬁadaé a guiar la varilla de man
do (20), y de uﬁ botén M montado.en el bastidor de la radio y -
destinado a sintqnizarrmanualmente el-gpafato.receptof. El botdn
M regula la posicibn de la vafillé dé mando (20)ré.tfavés de uﬁ -
par de rodillos, gque inclﬁye el rodillo (26), accicnado directéﬂ
mente por el eje (27) del botdn M, y el rodillo (28) empujado ﬁa—
cia el rodillo (26) por medio de un'muellé plaﬁo (29). La prolon-

gacidén lateral (23) de la varilla de mando (20) se introduce en-

tre los rddillos (26) y (28), y estd conectada a la varilla (20)

por el brazo transversal (24), al que estdn conectados rigidamen-

te los conjuntos sintonizadores (25).-

) Ha de hacerse observar gue €l conjunto que
incluye los rodillos (26) y (28) y gl-muelle plano (29) estd di-
sefiado de forma que constituye un conjunto de fricciéﬁ que -
permite a la varilla de control (261-desplazarse con respecto al
botén de mando manual con independeﬁcia de éste'ﬁlfimo.

ELl funcionamiento del conjunto de acuerdo
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(36) que hace tope contra el borde posterior de la ranura (52).

- 13 -

con la invencidn se describird ahora en relacién con la seleccidn
de una estacidn emisora de radio de una determinada frecuencia,
estacidn que es de escucha habitual y que la recibe ;a fadio é'la
que esti aséciado el conjunto; también se describiré la memoriza-
cidn de esta estacidn o frecuencia en la unidad sintonizadora (30)
ast como la seleccidn automética de esta estacién por la pulsacidn
del pulsador (31) de una unidad (30).

En primer lugar, el aparato de fadio se sinto-+
nizard manualmenté a la citada emisora de radiodifusién por medio
del botbn M.

En ese momento, se sacéré el pulsador (31)
fuera de aquella unidaa sintonizadora (30) en la que va a "memo-
rizarse" esta estacidn, hasta que el citado pulsador alcance la 7
posicién indicada con Pl en la figura 1. Esta operacidn manual -
desplazaré hacia étrés, tanto la placa (35) -rigidamente solidaria
del pulsador (31}— como la palanca (50) de sujecidn y desengan-

che, la cual es desplazada hacia atrids por la accidn de la espiga

El desplazamiento hacia atrds de la palanca -
(50),'liberar& el extremo (61) de la éalanca intermedia (55); las
orejetas (49A) de los dedos (49) de la cual palanca descansan -
sobre el citado extremo (61), vy, en consecuencia, la acanaladura
{57) dejard de oprimir contra el extrémo'(S3Af del elemento de ~
memorizacidn (53), el cual serd capaz de girar con respectc a la

placa (10), alrededor de la espiga (48).
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Mientras taﬁto, debiddra su desplazamiento -
hacia atrds, la espiga (36) alcanzari el orificio trasero (68) de
la ranura (65) del elemento (64) de trabajo o maniobra -cuya ex-
tremidad trasera hard tope contra la cara interna de la orejeta
(42) de la brida (39) que forma un solo cuerpo con la placa fija
(10). ' | |

Entonces, al objeto de éjﬁstar'la posicién de
la varilla de mando (20),'se'prbcederé a introducir completamente
el pulsador previamente ext;aido, hasfa que &ste alcance ahora la
posicibn P2 (figura 1). Esta operacién determinarg que la placa
(35) y la espiga (36) se desplacen hacia delante, vy, en consecuen-
cia, "la espiga (36) produciri el desplazamiento, a iarvez, del -~
elemento de trabajo y maniobra (64) y el de la palanca (50) de -
sujecibn y desenganche. Ahora} el désplazamienfo de la varilla dé
mando (20) y el posicionamiento sobre ella de las espigas (21)
(A,B...G) son tales que las posiciones relativas de los’'dedos (66)f
y los pafes de espigas (213a), (ZlB), etc., provocan siempre que
la superficie exterior (75A) de un dedo (66) epgranercon una es-
piga (21) -en este caso (2134) o (21B)-~ duranﬁe la primera parte .

del movimiento de avance del elemento (64)'de trabaﬁo-b maniobra.

Dado que la varilla de mando (20) esti ahora inmévil (pues el acod

plamiento entre botdn y varilla es delVtiporde,accionémiénto no :’
reversible y el conjunto de friccidn ejerce un esfuerzo relevan-. .
te), la superficie inclinada (74A) deslizard contra una espiga,

por ejemplo, la espiga (21A), haciendo que el elemento (64) de -~




10

15

20

25

=15 -

trabajo o maniobfa'gire en éi senfido cont}ario a ias-agﬁjas del
reloj alrededor de ia'espigér(36) 'Mientréé tanto, el desplazamien
to de avance del- elemento (64) ha llevado a la parte superlor ‘de
la esplga (54) de memorlzac16n del elemento de memorlzac16n (53)
a hacer tope contra 1a superflcle interna - (72A) del dedo (66).

superficie interna (723), actuando como una 1eva, desplazaré a la

espiga (54) en el sentldo lateral, hac1endo, asf, que glre el ele~ E

mento de memorizacién'(53);,en este ejemplo, este giro se produci-
r& en el_sentido'dohﬁrario al de'lgs agujas-de'uh reloj, y el ci-
£ado elemento de memorizacién (53) no se encuentra inmovilizado; -
en este momento, por la accidén de la acanaladura (57) de la palan
éa intermedia (55). - ”._” 7 N

El ultefidr desplazamiento hacia delante del
pulsador (31) y, en éonsecuencia,'del elemento de trabajo o ﬁanig
bra (64), provocari que la superficie exterior (74A) del segundo
dedo k66) establezca un contacto con la espiga (21B), y que la
espiga vertical-de'memor;zacién (54) alcance el comienzo de la
ranura (67) que serextiende entre las superficies internas (713)
ée las partes recﬁasr(7l) “En esta'posicién, la contiﬁuacién del
desplazamiento hacia delante del elemento (64) de trabajo o manio
bra resulta detenlda, y, entonces, el ulterlor movimiento del pul
sador (31) hace que la esplga (36) salte bruscamente desde el ori
ficio (68) hasta el orificio (691 Este ﬁltlmo desplazamlento ul-
térior de avance déterﬁina; también; que las orejetas (49A7) de

los dedos (49) integrantes de la palanca (50) de sujecién v desen
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ganche fuercen hacia abajo a la extremidad-de la palgnca interme-
dia (55), la cual extremidad descenderi de nivel, dado que la len
gieta (56) gira alrededor del borde superior de la abertura (12)
Y, en consecuencia, la'gcénaladura>(57) forzaréra desplazarsg ha—
cia abajo a ;a’extrémidad (53a) dé; éleméntq de memorizacién (53);
suje?ando; asi, a eété ﬁltimo en'ia posicién de estrgého contacto
contra la placa (10).

| Asimismo, laje#tremidad curvada hacia arriba
del dedo.(37) de 1la biaca (35f se engancharé en.la cara superior
de la ventana cuédrada (44) de-la brida (39), inmovilizando, asf,
él pulsador (31) en esta éosicién avanzada, en opdsicién a la sé—
licitacidn eldstica ejercida pof el muelle (45).

, Eéidentementé,'cﬁalquiéra otra de las unida;
des (30) sintonizadoras gobernadés pdr pulsador puede hacerse fun
cionar en forma similar, al objeto de preseleccionar en forma au-
tomatlca las otras estaciones que el conjunto permlte

De lo expuesto anterlormente se deduce que,
una vez que se ha procedido é la preséleccién'de una determinada
estaC1on por medio de una unldad sintonizadora (30} gobernada por
pulsador, el receptor podr8 sintonizarse autométlcamente a esta
estacidn por la simple Qpresién del pulsador correspondiente.

De hecho, la opre516n de -por ejemplo- el pul

sador (31), correspondlente a.la posicidén Pl de la figura 1, hari |

que el elemento (64) de trabajo-o maniobra se desplace hacia de-~

lante. En consécuencia,.la superficie intexrna (72A) de uno de los
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dedos (66) estableceréd contaéto con larparte superior de la eépi—
ga (54) vertical de memorizacidn. Dado que el elemento (53) aso-
ciado a la citada espiga estd refenidé por la acanaladura (57), -
la eépiga vertical de.memorizacién (54)'obligara al elemento de
trabajé'o maniobra (64) a éirér alrededéf de la éspiéa (36), haétén
que la espiga de memoriéacién {(54) alcance la embocadﬁra_de la ra-
nura (67), tal como sé ha detallado con anterioridad. Sin embar-
go, en el tiempo intermedio, una puntera (75) de los dedos (66) -
habra establecido contacto con una espilga (21A);-, eventualmenfe,
con la (21B), en.fpgqién de la ppsicién de la varilla de manéa -
(20)~, y, en consecuencia, la rétacién delrelemento (64) de tra~
bajo o maniobra provocari que la varilla de manao (20) se desplace
longitudinalmente, siendo esta traslacidn posible como consecuen-
cia del conjunto de friccidn gque incluye los rodillos (26) y (28).
La varilla (20) se inmovilizard fGnicamente cuando las espigas -
(54), (21a) y (21B) y las superficies (71a) y (74A) hayan alcanza-
do exactamente la posicibn de la figura 4.

En este momento, es de interé&s hacer notar la
particular configuracidn de los dedos  (66) del elemenﬁo (64) de
trabajo o maniobra, tal como se observa en la figura 4. Debido a f
esta configuracién,.cuando'la espiga de memorizacidn (54) esté _.
en la emboéadura de la ranura (67), aquella espiga constituye el
centro de una circunferencia, dos arcos de la cual esté&n materia-
lizados en las superficies (747) de los dedos (66) que posicionan

las espigas (21) -en este caso, (21A) y (21B)-.
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Por tanﬁo,rel funéionamiento'del.conjﬁnto -
es extraordinariamente exacto, pues al sintonizar automiticamente
el aparato de radio por medio de una unidad sintonizadora (30) ~
gobernada por pulsador, la pésicién relativa de la espiga de memo-
rizacién (54) con respecto é los ﬁargs de espigas (21) (A,B...G).
en contécto con el corréspondiente eiemento-(64) de trébajo o ma-
niobra -y, en consecﬁencia, la posiciéﬁ de la varilla de mando -
{20) - se mantiene pérfecta:e idénticamente defini@é en todo momén-
to, con la mayor exactitud, para cualquier posicidn angular dél

elemento (64) de'trabajo © maniobra; con resﬁecto_al eje de sime-

Por otra parte, ha de hacerse notar que un -

desplazamiento lateral de la varilla de mando (20) a partir de la}

posicién seleccionada, bien por medio del botdn M o0 manipulando
uﬁa unidad sintonizadora diferente, dard lugar a un desplazamientc
hasta la posicién dé reposo de aquel de los pulsadores (31) que
ﬂa sido opriﬁido previamente y sostenido en la posicidn deprimi—
da. De hecho, este desplazamiento 1ateral,obiigaré a las espigaé
{217A) y (21B) a empujar hacia atrés al eleméhto-de trébajo o ma-
niobra (64) correspondiente,.el cﬁaljejerceré una presibn contra
la espiga (36) y, en consecuehcia,’conﬁra'el pﬁlsador (31), libe-
rando, asi‘a la extremidad curvada (38) con respecto a la ventana
{44) v desplazando al pulsador (31) a ia‘posicién dé reposo (P3
en la figura 1) bajo la solicitaciéﬁ eléstica del muelle (45).

En las figuras 5 a;ll éparece ilustrada otra

[RES,
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configuracién del conjunto de las figuras lra 4, estando esta nue
va configuracidn provisté de una unidad de retencidén de los pulf
sadores oprimidos,rlo cual resulta partiéularmente itil en los re-
ceptores de radio muy compactos.

- Con feferencia.a las figuras 5 y 6, puede ob—
servarse que se'encuentfa montada una placa rectangular alargada
(100) , dispuesta transversalmente por encima de los elementos (64)
de trabajo o maniobra,vestandé la citada placa (100).provista de
una serie de dientes (101) que sobresalen laterélmente, y donde -
cada uno de estos dientes corrésponde a una unidad (30) goberﬁada
por pulsédor.

La placa (iOOj encaja en las espigas (46),
dispuestas a una separacidn conveniente, por debajo de las cabezas.
(47) de las mismas, por medio de dos ranuras (102). La placa (100)
estd provista de una "cabeza" (103) en la extremidad derecha de
la misma, seglin el sentido de observacidn del dibujo. La cabeza
{103) estd orientada en &ngulo recto con el cuerpo de la placa -
(100), la cual, en consecuencia presenta un perfil en forma de IL,
de acuerdo con la disposicidn de esta. cabeza. '

La parte de extremidad (104) de la cabeza -~
(103) presenta la<forma de una pinza, con dos brazos (105) en for-
ma de C gue sobresalen de un borde recto-(iOGl.

Cada una de las dds éntalladuras (i071 defi~
nidas por el bhorde recto (106) y el brazo en forma de,pinza,(lOSI

asociado, aloja una espiga .(108); las dos eSpigaS forman un solo
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cuerpo con una plaquita (110)lsop§;éé§é;éobﬁé:éi eje (27) del bo-
tén M de mando manual )

‘ Mas en detalle, la plaqulta {110) se alo;a en
una mﬁescé {111) del eje (27), por medlo de una parte (112) en -
forma de mordaza practlcada en la plaqulta, y la cual mordaza in-
cluye dos dedos externos de cefiido (113) y dos dedos. internos -
(114); definiendo entre los dedos lnternos Yy externos un or1f1c1o
circular (115) de un dlémetro llgeramente ;nferlor al dl&mgtro -
del tramo (116) del eje (27)_(figurar7) en donde se forma la mues-
ca (111). ' ' |

fal como se observa élaramente en las-figuras
5y 7, cada diente (101), cuyarextremidad se aloja en el interior
del pulsador (31), é?esénta'un bordé recto a la derecha, y un -
borée a la izquierda conrdoblé perfil éurﬁoi es decir, un perfil
curvo delantero (118) y un éerﬁil de enganche-posterior, donde
este filtimo comprende una priﬁera parte de enganche (119) y una
segunda parte achaflanada (120). '

Con. una disposicidn de este tipo, la depre-
sién de un puisado;,'tal como, por ejemplo, el botén Pl de la fi-
gﬁra 5, ademds de todas las otras acciones descritas en_gpnekién
con el funcionémiento del conjunté anterior, pfovocarﬁ qﬁe la es-
piga (36} establezca contécto contra el perfil curvo delantero
(118). En consecuéncia; la placa (100)_59 verd fprzada‘a despla—
zarse lateralmente seglin el séntido de la flecha FA (figura 7)., -

en oposicidn a la solicitacibn eléstica ejercida por el muelle -
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(124), hasta que la espiga (36) haya sobrepasado la punta (l2§)
del diente, en cuyo instante la placa (100) alcanzard de nuevo su |
posicién de reposo, bajo la traccidn ejercida por el muelle hell—
coidal (124). '

En consecuencia, durante la carrera de retro-
ceso del pulsador, que tiene lugar bajo la.accién del muelle (45)
después de haber finalizado la présién manual ejercida contra el
mismo, la espiga (36)'engranara en la parte de enganche (119) del
diente, manteniendo e inmovilizando al pulsgdor oprimido en la -
posicidn de depresidn.

La‘espiga (36) se Zafafé del gancho (119) en
cuanto la placa (100) vuelva a desplazarse a 1o.largo de la fle-
cha FA: o bien como consecuencia de la accidn de;otra espiga (36)
al oprimirse el pulsador correspondlente {la cual espiga (36) ac-
tuard sobre el perfil curvo delantero (1181 del diente (101) aso—
ciado a ella); o bien debido a cualquier rotacidn, de una cierta
amplitud, del botén M de sintonizacibn, . por lorque la plaquita -
(110) girard solidariamente con el eje (27), debido a la friccién
de la mordaza (112) sobre el tramo (116) del eje.

Realmenﬁe, la citada rotacién de una cierta
amplitud haré qﬁe una de las dos espigas (108) establezca contac-
to contra el borde interno (128) del brazo (105) asociado (figura
8). |

-Se observari que, .también en este caso, bajo

la accién de una de las espigas, la placa (10Q) se desplazari en

.vrrr v ' " o ; 1ag - e -
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‘muelle (124) serd de sentido opuesto, y las espigas (1081 actuarén

el sentido de la flecha Fa, en oposicién a'la solicitacién del mug

lle (124), liberando, asi(>a cﬁélﬁuiér_espiga.(BG),ehgéanada con
la @arte de enganche (llQ)'del'dienférfldij éérréspondiente; mieg'
tras que cualquier rotacidn manual ulterior del eje (27) con vis-
tas a la sintonizacitn del receptor, se realizard en v1rtud de la
rotacidn a friccidn del eje (27)'dentro del orificio (115) de la
mordaza (112) de la plaquita (110). . .

Se observaré a31mlsmo que,rpor el contrarlo,
las rotaciones del botén M gue presenten pequena amplltud, p031—
blemente requerldas después de oprlmlr un pulsador con objeto de .
ajustar la sintonizacién, no p;dVocar&n qﬁe la espiga (36) corres-
pondiente se zafe del diente (101), quoigdhsecuengig de 1§ hol-
gura entre las espigas (108) y el borde (128) de tope; 7

Se observard que la unldad que ‘se acaba de -
describir y representar gréflcamente, (unldad destlnada a inmovi-
lizar en la posicidn de depresibn a cualquier pulsador del conjun
to de acuerdo con la invencién), puede comportar una placa confi-
gurada en.sentido-opuesto con respecto-a la piaca (1001 previamend
te representada: mis esﬁecificamente,_una placa dotada de dientes
(101) dirigidos en ‘sentido opuesto.

En este caso,’ la dlrecc16n de la accidn del -

sobre el borde recto (106) de la cabeza-(lo3i;'mientfas que los
brazos (105) actuarin sobre estas esplgas, volvlendo, asi, ala

plaguita de friccién (llO) a su p051c16n inicial.
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Por @ltimo, ha de hacerse notar qué, en los -
conjuntos gobernados por pulsador provistos de la .unidad de 'suje-
cién o inmovilizacidn descrita con referencia a'las figuraé 5.a -
11, las placas (35) no estén dotadas de las partes (37) que consig
tian en losrérganos de mantenimiento dei pulsador en su.posicién
de depresidn, en el cqnjunto descrito en reléciéh a las figuras
1a 4. . |

De £odo lo anterior se deduce que los objeti-
vos que se proponfa alcanzar la presente invencibn, se aicanzaﬁ ey
forman satisfactoria gracias a los conjuntos que se acaban de des-
cribir. '

Ha de entenderse que pueden efectuarse modifi-f
caciones y cambios a los eleméntos.y conjﬁntos de elemeﬁtos des-
critos y con referencia a los dibujos anexos, sin salirse, por -
ello, del alcance y los conceptos de la invencidn.

Descrita suficientemente la naturaleza del -
presente invento, asi coﬁo.su ;ealizacién’industrial sblo cabe -~
afadir que en su conjunto y pértes constitutivas es posible intro
ducir cambibs de forma, materia y disposicidn en cuanto tales al-
teraciones no desvirtuen,-sﬁ fundamento.

El solicitante, al amparo de los Convenios In-
ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho -
de extender esta demanda a los paises‘extranjeros, si fuera posi-
ble, reivindicando-la misma prioridad de lﬁ presente solicitud.

‘Igualmente el solicitante, se reserva el dere

T
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cho de extendef esta demanda'a'lés paisés'extranjeros,'si fuera ~
posible, reiviﬁdicando la misma prigridad dé lalpresenfe solici~
tud. | | | ‘ .

Igualmente el sollc1tante, se reserva el dere-
cho de 1ntroduc1r en la presente 1nvenc16n cuantos perfeccionamier
tos sobre la misma puedan derivarse medlante la 301101tud de los .
correspondientes Certificados de Adlclén en la forma senalada por
la Ley. »

VN O.T A 7

'L La Patente- de Inven016n que se 501101ta como

nueva en Espana, pox velnte afios, de acuerdo con la vigente Legls

laclon, deberé recaer sobre "CONJUNTO GOBERNADO POR PULSADOR PARA :

MEMORIZAR UNA SERIE DE POSICIONES PRESELECCIONADAS DE UN ELEMENTO
MOVIL DEL MISMO", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIV'IN'D'ICACIONES

l - Conjunto gobernado por pulsador, para me
morizar una serie de .posiciones preselecc1onadas de un elemento
mévil del mismo, donde la 9051c10n del citado ‘6rgano regula uni-
vocamente la cond1c10n variable de un. segundo conjunto conectado
mecanlcamente a agquél, y donde lag citadas posicioches del citado
6rgano mévil se preselecc10nan por medlo de los citados pulsado-
res y,son seleccionadas por'estqs ﬁ;tlmos,al oprimir el pulsador
correspondiente; caracterizédO'porqué-eifcitédd conjunto comporta:
una placa de soporte que lncluye una pared de extremldad, dotada

de una serie de aberturas, en una cara, y el nﬁmero correspondlen-

T ¥ Trerp T i s - Qa1

o 1o i et -
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te de orejetas que presentan un extremo curvado hacia arriba,’ en
la otra cara, estando él citado 6rganoc mévil soportado sobre la -
placa y pudiendo deslizarse con respecto a 8sta, y llevando este
brgano mévil elementos destlnados a selecc1onar automdticamente -
las citédas posiciones; una unidad de,mando, destinada a gobernar
manualmente las posiciones del citado 6rgano mdvil; un conjunto-
de friccidn, que permite losrdesplazamientos relativos entre el
citado drgano mévil y la citada unidad de mando accionada manual-
mente; y una serié de unidades provistas de pulsadores, destinadag
a memorizar y seleccionar las citaéas posiciones del citado 6rga-
no méVil, en nfimerc igual al de las citadas orejetas, estando es-
tas unidades soportadas por las citadas orejetas y comportando -
elementos para memorizar y seleccionar las citadas posiciones del
citado drgano mdévil, siendo estos elementos suséeptibles de coo-
perar con los citados elementos de seleccidn montados sobre el -~
citado brgano mdvil.

2.~ Cohjunto gobernado por pulsador, pﬁra me~
morizar una serie de posiciones preseleccionadas de un elemento
mévil del mismo, en todo de acuerdo coh la reivindicacifn primera
caracterizado pdrque los citados elementos de seleccidn automiti-
ca provistqs socbre el citado 6rgano mévil incluyen: una serie de
espigas alineadas entre si y que forman un sbélo cuerpo con el ci~
tado érgano mdvil, trabajandd estas espigas dos a dos, donde c;é
da uno de estos pares esti asociado a una unidad de seleccibn y

memorizacidn, gobernada por pulsador; porque los citados elemento$

ot

[Lra
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de cada unidad gobernada por_pulsadér incluyen: un eiemento de -
memorizacién, qué presenta unc de sus extremos montado de ménera
pivotante y que esti dotado de una espiga de memorizacibn eh la
extremidad libre opuesta, y un'elementorde'trabajo o) mahiob:a,
que presenta una de sus extremidades alojada en forma pivotante
en el interior del pulsador correspondiente yrténiéndo la extremi-
dad opuesta formada por dos dedos separados entre si por una fa-
nura, los cuaies dedos actuando sobre la citada espiga de memori-
zacidén y siendo guiados por el citado.par de espigas del citado =
6rgano mdvil, ajustan-la posicién del citadq elementé de memériza-

cidn, tanto durante la memorizacidn de una posicidn preselecciona-

da del citado 6rgano mévil como durante la seleccidn de la citada

posicidn, y volviendo al citadc &rgano mdvil hacia la posicidén me-"

morizada, actuando sobre el citado par de espigas y siendo guiados
por la citada espiga de memorizacién; estando el citadd conjunto-
caracterizado porque 1la estructura 1’4 bonfiguracién delrmismo es -
tal, que tanto en la posicidn de hemofizaéién;de'una posicidn dei

citado 6rgano mévil,'el.ejé de simetria de la citada espiga de me

morizacidn es el centro de una circunferencia tangente a ambas es-

pigas del citado par de espigas destinadas a'selédcionar la posi-

cién del citado bérgano mgvil y montadas solidariamente a este Gl-

timo, de suerte que dos arcos de la citada circunferencia materiad

lizan cada una de las superficies exteriores de cada uno de los -
citados dedos del elemento de trabajo o maniobra, superficies ex-

teriores que son las que establecen contacto con el citado paf de
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espigas.

3.= Cpnjunto gobernado por pulsador, para me-~
morizar una serie de poéiciones preseleccionadas de un,elemenéo -
mévil del miémo, en todo de acuerdo con  la reivindicacibn 2, ca-
racterizado porque en las citadas posiciones de memorizacidn y
seleccidn de cada unidad gobernada por pulsadof, la citada espiga
de memorizacibn se encueﬂtre ocupandc la embocadura de la citada
ranura que separa los dos dedos del citado elemento de trabajo o
maniobré; siendo esta ranura, al menos en este punto, de una anchg
ra igual al didmetro de ia citada espiga..

7 4.~ Conjunto qobernado éor bulsador; para me-
morizar una{serie de poéiciones preseleccionadas de un elemento -
mévil del mismo, en todo de acuerdo con la revindicacibn 3, carac
terizado porque los citados dos dedos son de forma de pinza, y
cada dedo incluye una parte recta,.una parte dirigida hacia fuera|
una parte arquéada, una parte dirigida hacia dentro y una pﬁntera;
de suerte gque cada una de las citadas dos superficies exteriores
de los citados dedos materializan los citédos dos arcos de circun-
ferencia que tienen su centro coincidente con la citada espiga de
memorizacifbn y que forman la superficie exterior de la citada par-
te dirigidq hacia dentro, situada adyacente a la citada parte ar-
queada. - ) i ' .

5.~ Conjunto gokernado pof pulsédor, para me-
morizar una serie de posiciones preseleécionadas de un elemento -

mévil del mismo, en todo de acuerdo con la reivindicacibn primera
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caracterizado porqﬁe incluye, junto.con cada uniaad'gobernada'por

citado Srgano mévil, un mecanismo para'inmbviiizar la citada uni-
dad en la posicidn oprimida de memorizacidn y seléccién, donde -
este iltimo mecaniémo funciona en,qposicién g 1a solicitacidn elés
tica efectuadarpor un_muellg antagonista del citado pulsadof, in-
cluyendo el citéao mecanismo;'una-pléca alojada en la cavidad del
pulsador y hecha solidéria dérgste ﬁltimo; la cual placa comporta
una espiga que sobresale hacia arriba y uh.dedé'éentral que posee
un extremorlibre, curvado hacia arriﬁa frque'éobresale del pulsa-
dor por debajo de la gorresﬁéndiehte orejeta qué forma un solo -
cuerpo con la citada piaca de soporté; aonde el citado pulsador -~}
incluYe,.asimismo, una ventana'cuadrada practicada en la corres-
poﬂdiente'brejeta de soéorte que'fofma un solo cuerpo con la citad
da placa.de soporte, de manera que el c;tado extremo curvado ‘ha~
cia arriba encaja en el interioxr de la citada ventana cuadrada, y
se desconecta automiticamente de estafﬁltima al producirse cual-
quier movimiento hacia atrés‘deifditado,pulsaddr..

6.- Cdnjuntorgobé;padé po:rpulsador, para me- |
morizar-ﬁna serie de pésicionés pfeselecdiénadas-de un'elemento -
mévil del mismo, en todd ae aéuerdo con lés réivindicaciones 1,2
Yy 5, céracterizado porque cada unidéd'gobe;ﬁada'por pulsador y
destinada a memorizar Yy selécciohar'la'posicién'del'éitado Srgano-
mdvil incluye: un mecanlsmo de su]ec16n y desenganche, susceptible

de liberar el c;tado elemento de memorlzac16n en la p051c16n de -
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extraccidn del citado pulsaaor,:y eapéz, asimismo, de sujetar'al
citado elemento de memérizacién'en las posiciones de reposo, seled
cibn y memorizacién del citado pulsador; donde -el citado mecanis-
mo incluye una palanca de sujecién dotada de una ranura que se -
ajusta sobre ia citada!espiga provista en el citado pulsador y -
destinada a desplazarse hécia'trés solidariamente con el pulsédor
y dos dedos provistos de una orejeta lateral; una espiga, que for-
ma un solo cuerpo con la citada placa de SOporte,-y_una palanéa
intermedia dotada de ﬁna*lengﬁeta de'extremiaad alojada'én uno de
las citadas,aberturéé'dé la citada pared que forma un solo cuerpo-
con la citada placa de'soporte;'y dotada esta palanca intermedia,
asimismo, de una acanéladura con la convexidad hacia abajo, que
hace tope con el extremo libre del citado elemento de memoriza-
cidn, vy compbrtandd'tambiéh,.dos dedos cada uno de los cuales sé.
posiciona por débajo de una de las citadés orejetas integrantes
de los citados dedos de iaréalanca ae'sujecién v désenganche, de
suerte que la citada palanca de sujec16n y desenganche est& for-
zada eléstlcamente haCLa abajo por la accién de la c1tada ralan-
ca 1ntermed1a, con vistas a sujetar'al CLtado elemento de memor;-
zacidn apretaﬁdolo céntra la citada pléca dé soporte'por'medio de
la citada acanaladura cuando el c1tado pulsador se encuentra en
las p031c1ones de reposo y depre816n, mlentras que. la citada pa-
lanca iIntermedia puede elevarse-y liberar al citado elemento.de
memorizacidn cuando el éitado pulsadbr se encuentra en la posi-

cidn de extraccidn, y, en consecuencia, el desplazamiento hacia
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atris de léé citadas orejetas deHIOS dedos:de la palanca de sujéc—
cidn y desenganche libera los:dédqs édrrequddientes_de'la citada
palanca intermedia. . \
7.—'Coﬁjunto'gobernado;pcr pulsadér, para me-
morizar una éerie de posiciones preseleccionadas de ﬁn e1emento -
movil del mismo, en todo de acuerdo con la reiv1ndlcac10n primera,
caracterlzado porque 1ncluye, ademés, una unldad de retencidn de
los citados pulsadores,fsusceptlble dg ;etener cualqu;er pulsador
éprimido y mantenerlo senéibleménte én 1a.pa§ici6n de depfeéiéh,'
con respecto a los- pulsadores 51tuados en la p051c1on de reposo,
donde la citada unldad 1ncluye un- elemento plano alargado,'apll—
cado sobre la citada placa-de~$oporte, por medlo de elementos que
permiten un pequefio desplazamiehto'axial_gel mismo!;y>gst§9§§.§}
elemento plano provisto de élemenﬁqg.de”?éfenéiﬁn'en formé de dien
tes, de un ndmero igual al ﬁﬁmerO'de'pulsadOreé, de:ﬁ;nera que -
cada elemento de retencién"eniformé de'diente se éjusﬁa en el in—
terlor del pulsador correspondlente, y presentando el elemento
plano una cabeza en forma de plnzas, una plaqulta de fr1c016n,
dotada de elementos de- fr1cc1on que sujetan a. esta plaqulta de -
friccidn sobre el c1tado eje del boton, donde-esta plaquita de -
friccidn comporta dos esplgas dlstan01adas entre si cada una de

las cuales- se aloja con una c1erta holgura en_una cav1dad practl—

cada en 1la c1tada cabeza en- forma de plnzas, Y un muelle antago- '

espiga provista sobre cada pulsgdor'intgérante'dequitaéb,conjuntcv
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cuando esta Gltima espiga resulta engaﬁchaaa por ellcitado elemen-
+o0 en forma de diente durante la carrera de retroceso del pulsadoq
oprimido. )

8.- Conjunto gobérnédo por pulsador, para me-
morizar una serie de posiciones preseleccionadas de un elemento -
mévil del mismo, en fodo de aéuerdo con la reivindicacidén 7, ca-
racterizado porque cada diente dei éitadé elemento de retencidn
en forma de diente inéluyé- una par£e achaflanada, situada frente
a la citada espiga’ de cada pulsador durante la carrera de depre-
sién de un pulsador, destinada a desplazar lateralmente el citado
elemento plano alargado, en oposicibn a la solicitacién elédstica
ejercida por el citado muelle antaéonista, permitiendo, asi, que
la ciiada espiga pase al otro lado del citado diente, y provocan-
do el zafado de cualquier espiga de un pulsador previamente opri-
mido y gue haya sido enganchada por el'diente{correspondieﬁte.

91— Conjuntorgobernado por pulsador, para me-
morizar una serie de pdsiciones preSeleqdionadas ae un elemento -
mévil del mismo, en todo de.acuerdorcon la reivindicaciéﬁ 7, ca-
racterizado porque los éitados elementos'de friccidn que acoplan 4
la citada plaquita de friccidn sobre el citado eje del botdn, in-.
cluyen una mordaza que presenta dos dedos externos y dos dedos ind
ternos, los cuales definen un - or1f1c1o circular gue aloja un tram{
del citado eje del botdn, donde el 01tado tramo presenta un dlé—
metro reducido, con respecto al del -citado eje, pero que es lige-

ramente mayor que el-difmetro del citado orificio circular, de - |
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suerte que el c1tado eje sélo puede glrar a fricc1on en el inte-
rioxr del c1tado orificio. .
106.- Conjunto gobernado por pulsador, para me-]

morizar una serie de pos1c1ones preselecc1onadas de un elemento -

caracterizado porque el citado. conjunto de friccién que permite. -
los desplazamlentos relatlvos entre el 01tado 6rgano mévil v la
citada unidad de mando ac01onada manualmente, 1ncluye. un brazo
plano, que forma un sblo cuerpo con el citado Brgano m6V11, opri-
mido entre un par _de rodlllos apllcados elastlcamente el uno -
contra el otro, donde uno de los rodlllos es ac01onado por la ci~
tada unidad de mando acc1onada manualmente.

ll - "CONJUNTO GOBERNADO POR PULSADOR, PARA
MEMORIZAR UNA SERIE DE POSICIONES PRESELECCIONADAS DE UN ELEMENTO
MOVIL DEL MISMO". ) '

Segﬁn queda sustan01almente descrlto en la
presente memoria descrlptlva que consta de trelnta y tres hojas -~
mecanografiadas por una sola cara.. acompanada de sus correspondlen

tes dibujos.
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Hedsids Y Fep. 1M
El Agente Oficial.
L FERRARD 2-LONSA PY
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