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- . M E M O R I A  D E S C R I P T I V A .

La presente invención se refiere  a un equi 
po electrónico compacto para la  regulación y control 
de maniobra e léctrica , especialmente aplicable a l co 
mando de motores y dispositivos eléctricos.

$ La automatización de procesos que integren
la  maniobra de dispositivos y motores eléctricos de­
pendiente de la s  señales de un dispositivo electróni 
co, necesitan, por razón de la  seguridad del funcio­
namiento, que ambos dispositivos e l energético y e l 

10 cibernético, se alimenten de una fuente de energía -  
común, que habitualmente, es la  de la  red general.

Esta corriente, para que sea adecuada a l — 
circuito electrónico, debe ser modificada mediante -  

. un dispositivo adecuado, generalmente elaborado y —? 
15 complejo, para que una vez obtenida y procesada la  -  

señal, se ha de* transformar otra vez de modo que sea 
suficiente para activar un dispositivo eléctromecáni 
co de arranque o de - parada de la  máquina cuya manio- 

' .  bra se controla.
20 Esta doble transformación implica la  u t i l i ­

zación de dispositivos complejos compuestos por un - 
elevado número;de-componentes y-conexiones, formando 
un to ta l cuya fragilidad  y posibilidad de averias — 
está' en razón directa del número de piezas, por Ip -  

25 que su fiab ilid ad  y seguridad de funcionamiento, que 
es e l f in  perseguido, lo !estan en razón inversa. Pa- 

* rá  superar .estoá. inconvenientes y obtener un-disposi 
tivo  fia,ble: y seguro,. se'há proyectado y puesto a — 

; punto un equipo'de regulación y control que permite 
30 relacion ar.las señales débiles de lo s sensores con - 

la  ejecución de maniobras. sobre los conmutadores — 
electromecánicos de la  red general-, formado por un -



número muy reducido de partes, todas e lla s  e stá ti­
cas y robustas, que es e l que es objeto de esta pa 
tente.

De acuerdo con este equipo de regulación y 
control, la  señal eléctrica de los sensores, del -  

. orden de mA de intensidad, se transforma en señal 
luminosa. Esta disminuye la  resistencia de una fo­
tocélula integrada en e l circuito de un relé de — 
semiconductores capaz de activar a su vez la  bobi­
na de un oonmutador electromecánico.

Esto se lleva  a cabo mediante un par so li­
dario, constituido por un emisor de luz y una foto 
célula, un interruptor de estado sólido y dos re­
sistencias, que convenientemente circuitadas trans­

res, en una señal luminosa.
Su campo de aplicación es muy extenso, cen 

trandose sobre e l comando de maniobra de motores y 
dispositivos eléctricos. En este sentido es espe­
cialmente aplicable en el campo de control de nive 
les de líquidos, así como control de niveles en —  
los que uno es función de otro. Es también aplica­
ble a l control y maniobra de termostatos, así como 
también a l control de maniobra subordinada a l paso 
de líquido por una conducción. -

De un modo generalizado, es aplicable en -  
todos aquellos casos en que una señal débil.deba -  
ser transformada en una señal operativa sobre la  -  
red general, por lo que puede ser considerado como 
un relé de á lta  sensibilidad.

Para completar la  descripción que.seguida­
mente se va a realizar y con objeto de ayudar a — 
una mejor comprensión de- la s  características del -  
invento, se acompaña a la  presente memoria descrig, 
t iva , como parte integrante 'de la  misma'de un jue­
go de planos en e l que con carácter ilu strativo  y 
no lim itativo, se ha representado lo siguiente:
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70 La figura 1, muestra un esquema correspon­
diente a l equipo electrónico compacto de regulación 
y control de maniobra eléctrica , objeto de la  pre- 

. aente invención.
Las figuras 2,3 y 4, corresponden a sendos 

-75 ejemplos de aplicación práctica de dicho equipo.
A la  v is ta  de estas figuras, puede observar 

- se como el equipo está constituidb básicamente por 
un par fotoeléctrico - 1 -  formado por un emisor de - 
luz -2 - y una fotocélula -3 - , cuya fotocélula, a l -  

80 variar su resistencia en sentido decreciente, acti­
va un interruptor de estado sólido - 4- .  El circuito 
se complementa con dos resistencias -5- y -6-.

Este conjunto determina un bloque compacto 
y unitario -7 - del que únicamente afloran a l exte- 

85 r io r  ía s  bornes para las  conexiones adecuadas, como 
los relativos a l contactor de red -8 -, a l sensor - -  
activador -9-, a l sensor bloqueador -10 - y a l emi- 

¿ - sor - 1 1 - .  -
, E l equipo está capacitado para recib ir seña
90 . * le s  e léctricas a través de lo s sensores -9- y -10 -,

' débiles,.y-a distancia, dependiendo ésta únicamente
de la  longitud de la s  conexiones. Estas señales son 
adecuadamente transformadas para poder accionar un 
conmutador electromecánico.

'95 El bloque unitario asi conformado, es resis
tente-á la  humedad, a la  conexión por agentes —'

- . ambientales^ a l calor, a la  luz, asi como también a
la s  vibraciones y golpes. ' - _

Su campo de aplicación es, como anteriormen 
100 te se ha dicho,-sumamente amplió, citándose a conti 

: nuación y con carácter ilu stra tivo , tres ejemplos -  
de aplicación práctica.

. E l primero de e llo s, cuyo esquema,aparece -  
representado en la  figura 2, corresponde al control 

105 de dos depósitos de fluido uno de ellos con de-
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pendencia del otro. Sn este esquema, aparece refe-' 
renciado con -12 -  el equipo electrónico compacto -  
objeto de la  invención, destinado a controlar el -  
motor - 13 -  a través del contactor - 14-  y de acuer­
do con la s  señales recibidas de los sensores - 15 -  
dispuestos en los respectivos depósitos que se de­
sea controlar.

El segundo ejemplo de aplicación practica 
se corresponde a l esquema representado en la  figu­
ra -3 -, en e l que, a l igual que en e l caso ante-. 

,r io r  e l equipo electrónico compacto - 12 -  gobierna 
e l motor - 13-  a través del contactor de red -14 - - 
sustituyéndose en este caso los sensores - 15-  por 
un microcontacto - 16- .

Finalmente, e l tercer ejemplo de aplica­
ción practica, consiste en e l control del paso de 
un liquido por una conducción, apareciendo su c ir ­
cuito de montaje en la  figura 4., en la  que a l — 
igual que en los casos anteriores, el equipo elec­
trónico compacto - 12 -  gobierna e l motor - 13 - ,  a — 
través del contactor de red - 14-  y de acuerdo con 
la s  señalres recibidas de los sensores - 17-  dis­
puestos en aquellos puntos de la  conducción -18 - -  
que se desean.comparar.

= N 0 T A =

Se declaran de novedad la s  siguientes
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=R. E I  V I N D I C A C I  0 N E S=

1§.-. Equipo electrónico compacto de regula­
ción y control de maniobra eléctrica , esencialmente 
caracterizado por estar formado por cuatro elementos 
estáticos dónde la  señal de mando és transmitida a l 
circuito como energía luminosa, activándolo a l dismi 
nuir la  resistencia de un fotocélula sensible.

28.-- Equipo electrónico compacto de regula­
ción y control.de maniobra e léctrica , según-reivindi 
cación 13, caracterizado por conformarse como un — 
bloque compacto unitario del que afloran solamente -  
la s  bornes para la s  conexiones exteriores necesarias.

-38.- Equipo electrónico compacto de regula- 
. ción y control de maniobra eléctrica , según reivindi 

caciones anteriores, caracterizado por ser suscepti­
ble de conectarse a varios sensores que transmitan -  
ordenes en forma de señales eléctricas débiles a — 
distancia, dependiendo .esta únicamente de la  longi­
tud de la s  conexiones. < '

43. -  Equipo electrónico compacto de regula­
ción y control de maniobra e léctrica ,, según reivindi 
caciones anteriores, caracterizado por conformar un 
circuito determinado y definido a l que se pueden co­
nectar sensores cuyas señales eléctricas recibe y -  
que transforma .en una corriente capaz de accionar un 
conmutador-electromecánico.

58. -  Equipo electrónico compacto de regula­
ción y control de maniobra eléctrica , según reivindi 
caciones anteriores, caracterizado por conformar un 
bloque.unitario resistente a. la  humedad, corrosión, 
agentes ambientales, calor, luz, vibraciones, gol­
péam ete., cuyo bloque puede ser miniaturizado, — 
semiminiaturizado y/o blindado de ácuerdo con la s  — 

- exigencias tecnológicas de su.empleo.
68. -  EQUIPO. ELECTRONICO COMPACTO DE REGULA-
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165 CION Y CONTROL DE MANIOBRA ELECTRICA.
Todo e llo  según se describe y reivindica en 

la  presente memoria descriptiva, que consta de seis 
hojas mecanografiadas por una sola de sus caras y -  

- debidamente numeradas, y se ilu stra  con la  hoja de 
170 planos adjunta.

Madrid,Q
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