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La presente invencidén se refiere a un equi
po electrénico compactd para la regulacién y control
de maniobra eléctrica, especialmente aplicable al.-co
mando de motores .y dlspbsltlvos eléctricos.

Le. automatizacidén de procesos que integren

la man1obra de dlspositzvos y motores eléctricos de~

pendiente de las sefiales de un dzspositivo electréni
co, necesmtan, por razén de la segurldad del funcio-

_namiento, .que ambos dispositivos el energetico ¥y el
‘clbernetlco, se alimenten de una fuente de energia -
* comin, que habitualmente, es la de la red genersl.

'Esta corriente, para que sea adecuada al —-

,clrcuito electrénico, debe ser modificada mediante -
.un dispositivo adecuado, generalmente elaborado- Y -
,complego, para.que una vez obtenida y procesada la -
sefial, se ha de” transformar otra vez de modo que sea

suficiente para activar un dispositivo electromecédni

co de arranque o de- parada de la miquina cuya" manlo- _
. 'bra se controla. ’ ‘

Esta doble transformacidén implica la utili-
zacidén de dispdsitivos complejos compuestos por un -

elevado ntmero, de- componentes y- conexiones, formando

un total cuya fragilidad v posibllidad de averias -~
esté en razén directa del ndmero de piezas, por lp -

- que su fiabllldad Y segurldad ‘de funclonamlento, que -
es el fin perseguido, 1o ‘estan en raz6n inversa., Pa-
- ra superar estos inconvenlentes y obtener un-disposi
-tlvo fiable ¥y seguro, se ha proyectado y puesto a --
" punto un’ equlpo de regulac16n y. control que permite
l.relaclonar las seﬁales déblles de los sensores ‘con -

la ejeeuclén de: manlobras sobre- los conmutadores ~=

_'electromecénlcos de la red general, formado por un -
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 nimero muy reducido de partes, todas ellas estéti-

cas y robustas, que es el que es objeto de esta pa

tente,
De acuerdo con este equipo de regulacién y

control, la sefial electrica de los sensores, del -

. orden de mA de intensidad, se transforma en serial

luminosa, Esta disminuye la resisténcia de una fo-
tocelula integréda en el circuito de un relé de --
semiconductores capaz de activar a su vez la bobi=-
na de un conmutador electromecdnico, '

Esto se lleva a cabo mediante un par soli-
dario, constituido por un emisor de luz y una foto
celula, un interruptor de estado sélido y dos re-
gistencias, que convenientemente circuitadas trans-
forman la seilal electrica.recibida por los sensgo-

res, en una sefial luminosa. .

, - Su campo de aplicacién es muy extenso, cen
trandose sobre el comando de maniobra'de motores y
dispositivos electricos. En este sentido es espe-
cialmente aplicable en el campo de control de nive

les de l{quidos, asf como control de niveles en —--

los que uno es funcidn'de'otrq.:Es'tambien aplica-
ble al control y maniobra de texmostatos, asi como
tambien al control de manlobra subordinada al paso
de liquido por una conduccién.

D& un modo generalizado, es aplicgble en -
todos aquellos casos en que una sefigl’ débil. deba -

_ser transformada en una sefial operativa sobre la -

red general, por lo que puede ser considerado como

‘un relé de’ ‘8lta sensibilidad

» “Para completar la descrlpci6n que seguida-
mente se va a realizar y con ohjeto de ayudar a --
una ‘mejor comprensién dellas;éaracteriéticas del -
invento, se'acompaﬁa ala presénte?memoria descrip
tiva, como parte integrante ‘de la mlsma de un jue-
go de planos en el que con. carécter ilustrativo v
no 1imitativo{ se ha reprpsentado lo sigulente:
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-t”'débllesﬁy -a distancia, -dependiendo ésta dnicamente
" de la longitud de las conexiones. Estas sefiales son
: adecuadamante transformadas para poder acciOnar un
' conmutador electromecérico.

100

., 105

_ ALa figura 1, mueétrarun_esquema correspon~
diente al equipo electrénico compacto de regulacién
¥y control de maniobra eléctrica, objeto de lé‘pre-

L sente invencién,

_ Las flguras 2,3y 4, corresponden a ‘sendos
ejemplos de aplicaeidén préctica de dicho equipo,
" A la vista de estas figuras, puede observar

',se como el equipo estéd constituido bés1camente por

un par fbtoeléctrico ~1= formado por un emisor de -

 luz -2~ y una fotocélula -3-, cuya fotocélula, al -

variar su resistencia en sentido decreciente, acti-
va un interruptor de estado sblido -4-, E1l circuito
se. complementa con dos resistencias 5= § b,

"Este conjunto determins un bloque compacto

~y unitario -7- del que tdnicamente afloran al exte-
-rior las bornes para las conexiones adecuadas, como .
los relativos al contactor de red -8-, al sensor =-
_.activador -9-, al sensor bloqueador -10- y al emi-

sor -11-

CEl equlpo esté capacitado para recibir sefia
les électricas a través de los sensores -9~y -10-,

El b10que unitario asi conformado, es resis
tente ‘a 1a humedad a la conexidn por agentes =

o ambientales, al calor, a la luz, asi como tambien a
" las. vibraciones ¥ golpes. . . i
l:' ' su campo de aplicacién’ es, como anter10rmen>
;te s¢ ha dicto, - sunanente anplio, citéndose a conti
»nuac1on y con cardcter 11ustrat1vo, tres eaemplos -

de aplicacldn préctica. )
El primero de" ellos, cuyo esquema aparece -

"representado en la figura 2, corresponde al control
de dos.dep681tos de fluidoe wuno de ellos con de-
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" pendencia del otro. En este esquema, aparece refe-’

renciado con -12- el equipo electrénico compacto -

objeto de la invencidn, destinado a controlar el - .

motor =13~ a través del contactor -14-'y de acuerw
do con ias seflales . recibldas de los sensores =15=
dispuestos en los respectivos depbésitos que se de-
sea controlar,

E1l segundo eaemplo de apllcaclén practica
se corresponde al esquema repregsentado sn la figu-
ra =3=-, en el que, al igual que en el caso ante-.

.rior el equipo electrénico compacto -12- gobierna'

el motor -13- a través del contactor de red —14- -
sugstituyendose en este caso los sensores -15= por
un microcontacto =16-.

Finalmente, el tercer ejemplo de aplica-
cién practica, conéiste en el control del paso de
un lfquido por una conduccién, apareciendo su eir-
cuito de montaje en la figura 4, en la que al —=
igual que en los qasos anteriores, el equipo elec-
trénico compacto -12- gobierna el motor =13-, a —-

través del contactor de red -14-'y de acuerdo con

las sefialres recibidas de los sensores -17- dis-
puestos en aquellos puntos de la’ conduccién 18~ -
que se desean comparar, :

=N 0 T A

Se declaran de novedad las siguientes

-
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13;- Equipo electrénico compacto de regula-
cién ¥ control de maniobra eléctrzca, esencirlmente
caracterizado por estar formado por cuatro elementos

iestéticps dénde la sefial de mando ég transmitida al

circuito como energia luminosa, activandolo al dismi
nuir la resisténcia de un fotocélula sensible.
_ - 28,- Equipo electrénico compacto de regula-
cién y control. de maniobra eléctrica, segin-reivindi
cacidn 18, caracterizado por conformarse como un -—-
bloque compacto unltario del que afloran solamente -
las bornes para las conexiones exteriores necesarias,
.38~ Equipo electrénico compacto de regula-

.c16n v control de maniobra eléctrica, segin reivindi

caciones enteriores, caracterizado por ser suscepti-

~ ble de conectarse a varios sensores que transmitan -

ordenes en forma de senalea electricas débiles a —

distancia, dependiendo esta tnicamente de la longl-

tud de las conexlones.; - .
 48.- Equipo electrénico compacto de regula—

7 016n y control de maniobra eléctriea,, segin reivindi

caciones antermores, caracterlzado por conformar un
_circuito:determlnado y definido al_qge se pueden co-

' nectar sensores cuyas seﬁales eléctricas recibe y -

que transforme’.en una corriente’ capaz de acc;onar un
conmutador -electromecénico. C ,
58.= Equipo ‘electrénico compacto de regu1a~

’,cidn g control de maniobra eléctrica, segin reivindi
'.'caciones anteriores, caracterizado por conformar un
- bloque. unitario resistente a.la humedad, corrosién,

agenteé”ambientales, caior, luz, vibracipnes, £01~

~__ pes, ete., cuyo-bloque puede ser miﬁiaturizado, -
. semlmlniaturizado y/0 blindado de dcuerdo con las -

-exlgenelas tecnoléglcas de su. empleo.
] 63 - EQUIPO ELECTRONICO COMPACTO DE REGULA—

S v i v n e
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CION Y CONTROL DE MANIOBRA ELECTRICA.

- Todo ello seglin se describe y reivindica en
1a presénte memoria descriptiva, que consta de seis
ho jas mecanografiadas por una sola de sus caras y ~
debidamente numeradas, y se ilustra con la hoja de
planos adjunta,
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