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En instalaciones de explotacidn de pozos submarinos en ;
alta mar, se efectda un gran nimero de eperaciones a gran produn%
didad y sin la asistencia de buzos. Dichas cperaciones a gran ppé
fundidad necesitan un control a distancia de los equipos que se
5e precisan, En la solicitud de patente USA 743.586 depositada por.
la entidad solicitante, se ha descrito una estacidn submarina qug
comprende médulos 6 conjuntos modulares de control y de produccidn
que pueden ensamblarse con la estacidén submarina sin la necesidad
de buzos ¥y empleéndo medios de control a distancia. Esta estacidd
10, submarina comprende.montantes de gufado a los que pueden unirse
cables de gufado por medio de control a distancia a fin de facilj
tar el descenso de un equipo a lo largo de los cables de guiado,l
estando previstos tubos de gufado cooperantes para asegurar inie!

cialmente el posicionamiento de dicho equipo de pozos. Este egui

15, po de pozos puede comprender un dispositivo de suspensidn de eaty
bado que estd destinado a ensamblarse con un entubado 6 una cami-
sa de foze, § bién un conjunto de cabeza de pozo colocado en la
estacién sutmarina, comprendiendo el dispositivo de suspensidén
de entubado conductos de flufdos para circuitos de control flul-
20. dico y tubos anulares. Estos conductos depaso de fiufdo deben unir
se & conductos correspondientes llevados por un equipo de pozos
adyacente, por ejemplo un dispositivo de explotacién del pozo. Ig
interconexién flufdica de tales conductos necesitae una alineacidn
precise a la vez exial y angularmente para evitar las fugas y tam
25, bién para evitar dafios de los empalmes tubulares que establecen
el acoplamiento entre dos elementos de pozos y adyacentes.

Tos medios conocidos propuestos hasta ahora para unir
conductos flufdicos en dos elementos de pozo adyacentes comprenden

habitualmente un sistema que permite a buzos é a rehote de con=

30. trol a distancia realizar dicha wnién, Bajo la asistencia de un
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buzo § de un robot, las extremidades de los elementos de pozo a:
unir entre s{ a menudo diffciles de alinear y de orientar con

precisién y, cuando se produce un fallo de alineacidn, puede re-
sultar con ello un deterioro de las juntas de estanquidad y de
5e los érganos de acoplamiento. 4 prdfundidades de agua relativamen
te grandes, los procedimientos y estructuras conocidos gue se
utilizan para realizar dicho montaje necesitan operaciones lare
gas y dificiles, |

Ia presente invencién se refiere a un adaptador de Jun
10, ta destinado a unir de forma estanca a los conductos de flufdo
previstos én un dispositivo de suspensidn de cualquier entubado
con conductos correspondientes previstos en un dispositivo de
explotacién de pozo colocdndose el dispositivo de suspensién de
entubado mediante una técnica y un utillaje de un tipo nuevo que
15. permite posicionar angularmente con precisidén el dispositivo de
suspensién en una cabeza de pozo submarino.

Ia invencién tiene como finalidad proporcionar un adap=-
tador de una concepcién nueva que permita la colocacién de un
dispositivo de suspengién de entubado en un conjunto de cabeze
20, de pozo y el acoplamiento del dispositivo de suspensidn de entu
bado con un dispositivo de explotacién 6§ una parte similar,

Ia invencidén tiene igualmente como finalidad proporcio
nar un adaptador de un tipo nuevo que permite asegurar una ali-
neacidn coaxiel y angular precisa de uno ¢ varios conductos de
25, paso de flufdo previstos en elementos de pozo adyacentes y desti
nadog a ponerse en comunicacidén flufdica.-

Ia invencidn tiene ademds como finalidad proporcionar
un adaptador de junta que comprende al menos dos segmentos par-

cialmente cilindricos é incurvados destinados a alinearse con

30, una extremidad de mandril de un dispositivo de suspensién de en-
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tubado y a establecer una coincidencia angular seleccionzda del:
adaptador con la extremidad de mandril,

La invencién tiene igualmente como finalidad proporcio;
nar un adaptador de junta de una construccién nueva, en el gque :
5e se dispongen empalmes tubulares de canalizacién de flufdo con
respecto al adaptador de modo a ser protegidos contra dafios du-
rante el montaje del adaptador con un mandril de un dispositive
de suspensién de emtubado.

la invencidén tiene ademds como finalidad proporcionar
10, una técnica y un utillaje de montaje que permiten posicionay ?O?

precisién el dispositivo de suspensidén de entubado en otro en’u

bado de pozo 6 en un conjunto de cabeza de pozo, pudiendo a con

tinuacidén retirarse comddamente el mencionado utillaje de monta

jee
15, Otras finalidades y ventajas de la presente invencién
se pondrén de manifiesto a continuacidén con el transcurso de la
descripeidn que sigue y de las figuras anexas, dada a titulo !
ilustrativo pero no limitativo,

La figura 1 es una vista en alzado fragmentario de un
20, dispositivo de suspensidn de entubado que se suspende a una co=-
lumna con vdstagos antes de su colocacién en un entibado de po-
70, estando agenciado el dispositivo de suspensién de entubado
conforme a la presente invencidn.

La figura 2 es una vista en alzado fragmentaria, par-
25. cialmente en seccidn, que muestra una parte de la herrramienta
de montaje que se coloca por encima de la parte de la columna
de véstago representada en la figura 1, |

la figura 3 es una vista en seccidén a mayor escala de

1la partes superior del dispositivo de suspensidn de entubado qgl

30, locado en un entibado de pozo en posicidn definitiva y antes de
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la retirada de la herramienta de montaje. :

La figura 4 es una vista fragmentaria a mayor esczla |
que muestra otra fase de la retirada de la herramienta de montg}
Jee

la figura 5 es una vista fragmentaria a mayor escala
hecha segin la 1linea V-V de la figura 3.

Ia figura 6 es una vista en seccién fragmentaria que
muestra el dispositivo de suspensién de entubado equipado de un
elemento adaptzdor para facilitar la presentacién y la alinea~
cidén de un conjunto de explotacién con el dispositivo de suspen
gién de entubado,

Ia figura 7 es una vista en seccidn fragmentaria que
x

pone de manifiesto el elemento adaptador y una parte de un con-

junto de explotacién al que se une el elemento adaptador.

Ia figura 8 es una vista inferior de la parte de la fi]
gura 7. l

la figura 9 es una vista en perspeétiva de una extremil
dad superior de un dispositivo de suspensién de entubado que
comprende medios de alineacidén agenciados segin la invencidn.

De un modo general, una herramienta de montaje 20, tal
como la de las figuras 1 y 2, permite el montaje de un disposi=-
tivo de suspensidén de entubado 22 en un entibado de pozo 23, fi
guras 3 y 6, durante la ténminacidn de una perforacién de pozo

para la explotacién. La herramienta de moﬂtaje 20 puede retirar

se f4cilmente tras acabar los ensayos. Después de esta retirada,

los dispositivos de suspensién de entubado puede unirse a un coé

junto de explotacién a efectos de seguridad por mediacidén de un;
l

elemento adaptador 24 de une construccién nueva con vistas a la'

presentacién y a la alineacidn de conducto de flufdo existentes!

en el conjunto de explotacidén y en el dispositivo de suspensidnl
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de entubado de tal forma que se gufen empalmes tubulares 25 con
precisién justo en las posiciones correctas con respecto a losi
conductos previstos en la extremidad superior del dispositivo %
de suspensidn.de entubado.

Ahora se describird la técnica y la herramienta de mon
taje. Como se ha indicado en las figuras 1 y 2, la herramienta
de montaje 20 estd agenciada para soportar un dispositivo de
suspensién de entubado 22 que estd provisto de conductos.de:pg-
so de flufdos apropiados destinados a unirse a tubos anulargé.ﬁ
a tubos de control flufdico. El dispositivo de suspensién de en
tubado 22 puede comprender varios cerrojillos 27 repartidos en
su periferia y que realizan un bloque apropiado con un entibado
de pozo 23, de forma cénocida. Como lo muestran las figuras 3
y 6 el dispositive de suspensién de entubado 22 puede colocarse
en 28, la extremidad superior del dispositivo 22 comprende un :j
mandril 29 que se zjusta en una faldilla inferior 30, fileteada
interiormente, de-la herramienta de montaje 20, é

La herramienta de montaje 20 se une a una parte 32 de
la columna de v4stagos que se extiende hacia arriba, con refe-:
rencia a la figura 2, con vistas a enroscarse interiormente en
la extremidad infefior de un manguito 33 impedido inicialmente |-
de girar por un pasador 6 espiga de cortadura 34 que une un fo-
rro 35, fileteado en 36, con un cartes pivotante 37 que lleva
una base pivotante 38, Entre la base pivotante 38 y el carter,
estd previsto un medio anti-frceidn 39 constitufdo por un coji
nete a bolas, que permite un movimiento angular relativo entre
la base 38 y el carter 37. Un tornillo con cabeza 40 mantiene
12 base 38 en unién con el carter 37, ajustdndose la extremidad

interior del tornillo 40 en una garganta 41 agenciada en la ba=|

se 38,




50’

10.

15.

20,

25,

30,

f . ""6"'

El forro inferior 35 se une por enroscadura a un forrq
superior 42 que puede unirse a la columna de vdstagos 43 que
se extiende hacia un bugue que lleva una torreta, no represen— |
tada, y que flota en la superficie del azgua. El manguito 33 se
enrosca en 44 en la extremidad inferior del forro inferior 35

y comprende una prolongacidén 45 dirigida hacia arriba y que conm

prende una parte exterior fileteada 46 de longitud seleccionadé
para permitir un movimiento axial de la parte de colimna de vég

tagos 32 en determinadas condiciones angulares que se precisa-

rén a continuacidén, Por debajo de la base 38 del carter pivoian
te 37, el cuerpo 50 de la herramienta de montajes comprende v

parte vaciada 51 que forma una nervadura 52 que delimita una cé
vidad 53 en la que se monita pivotalmente un cerrojillo 54. Esté

cerrojillo 54 se monta de modo a poder girar alrededor de un

&

eje vertical 6 alrededor de un eje paralelo al de la herramien-
ta de montaje, como se indica en 55, y normalmente es empujado
hacia el exterior por muelles 56. E1l cerrojillo 54 puede ser

retenido en el interior de la cavidad 53 por una plaquita 57

fijada en lados opuestos de la cavidad 53 por pernos 58. El ce-
rrojillo 54 esté perfilado de modo a limitar el movimiento de ég
tacibn en el sentido de las agujas de un reloj, con referencia
& la figura 5 y para permitir una rotacidn en sentido inverso.
Durante la operacidén de montaje de un dispositivo de
suspensidén de entubado con ayuda de una herramienta de montaje
20 del tipo descrito antériormente, ge enrocas el dispositivo
de suspensién de entubado 22 sobre la faldilla inferior 30 de
la herramienta de montaje con ayuda de un fileteado especial 6(
que se opone a una rotacidn en presencia de fuerza de tensién

que actlan sobre la unidn fileteada, Ia herremienta de montiaje

20 es desceéndida por la colimna de vdstagos 43 hasta que base
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pivotante 38 se apoye, como se indica en 61, sobre dos empuja-

dores 62 que pueden estér previstos en un dispositivo anti—so-%
plante que se coloca en una zona adyacente al orificio del po-%
zo. Los empujadores 62 rodean la parte 32 de la colimna de végl
tagos con cierta tolerancia permitiendo asf un movimiento de
deslizamiento relativamente fécil,

Ios empujadores 62 son llevados 2 una posicién de aca
vallamiento con respecto a la parte 32 después de que el cuerpd
50 de la herramienta de montaje 20 haya pasado por debzjo de
ellos.

En dicha posicidén de la herramienta de montaje y del
dispositivo de suspensién de entubado 22 llevado por éste, el
dispositivo 22 egtd orientado ahgularmente con respecto a la
herramienta demontaje 20 con ayuda de un dispositivo de pistén
de bloqueo 70 que se describird a continuacidn.

Después de que la base 38 haya sido apoyado en los em

pujadores 62, se puede hacer girar la colimns de vdstagos 43 |

rar el cuerpo 50 de la herramienta de montaje 20 igualmente .
hacis la derecha, y lo que aplica el tope de blogqueo 54 contra1
la superficie interior 65 de la pared de entibado 66 hasta que
este tope 54 se ajuste en una ranura vertical 67 en la que es
empujado por un muelle 56. La rotacidén hacia la derecha es en-
tonces detenida,

Para hacer descender el dispositivo de suspensién de
entubado justo hasta su posicién de montaje, el pasador 34 es
ahora cortado por una totacién suplementaria hacia la derecha,
siendo impedido este movimiento antes precisamente por el tope

de bloqueo 54, Una vez que ha sido cortada la espiga 34, la co

lumns de vdstagos 43 se desplaza por rotacién en direceién o-
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puesta, es decir hacia la izqﬁierda. Esta rotacién produce un
movimiento de descenso del conjunto formado por el cuerpo de
herramienta de montaje 50, la parte de colimna de vdstagos 32 ;
¥y la prolongacién 45 en virtud de la unién fileteada estableci+
da en 44 con los forros 42 y 35 que ahora estdn en rotacién.
La herramienta de montaje 20 progresa hacia abajo hasta que el
digpositivo de suspensién de entubado se coloque en la posiciédn
indicada en 28 y que los cerrojillos 27 empujados hacia el ex~
terior entren en contacto con la pared del entibado para blo-
quear el dispositivo de suspensidén de entubado en su posicién_,
seleccionada, _

Durante el montaje del dispositivo de suspensidén de
entubado y en la posicién seleccionada de montaje de este Ultiw
mo, la herramienta de montaje 20 ha impedido &l dispositivo de
suspensidén de entubado que ejecute un movimiento relativo de
rotacidn con ayuda de un pistén de bloqueo 70 que comprende unz
extemidad inferior 71 que penetra en el paso superior ensancha«
do 72 de un conducto flufdico 73 previsto en el dispositivo de
suspensidén de entubado, la extremidad superior del pistén de
bloqueo 70 penetra en un orificio ensanchado 74 agenciado en
la herramienta 20, ha saber en un anillo debloqueo 75, con vig
tas a limitar el movimiento ael pistén de bloqueo 70 hacia
arribe durante las operaciones de reterida de herramienta.

El pistén de bloqueo 70 comﬁrende uns, cabeza superior
77 provista de anillos téricos 78 que entran en contacto estan
con con la superficie del orificio 74. Un muells 79 ejerce nor
malmente sobre el pistén de bloqueo 70 un empuje dirigido haci?
arriba, siendo detenido este movimiento de ascenso del pistén

70 por una espiga de cortadura 80 que se ajusta en una gargan-

te agenciada en la cabeza de pistén 77.
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Después de haberse ejecutado ciertos ensayos, se reti=
ra la herramienta de montaje 20 operando de la siguiente maner;:
ha de hacerse notar que la herramienta de mantaje 20 comprende
un manguito déslizante 83 colocado en el orificio de paso cen-
5, tral de la herramienta. BEste manguito 83 estd previsto de dos
anillos téricos 84 y de una garganta 85 en la que se ajusta un
paéador de cortadura 86 que atraviesa el cuerpo 50 y cuyo ori=-
ficio exterior es sellado con ayudza de un tampén 87. La espiga
de cortadura 86 mantiene el manguito 83 en la posicidén indicada
10, en la figura 3 donde el mangutio 83 obtura un orificio 88 agen-
ciado entre el paso central de la herramienta de montaje y el

calibrado 74 en el que desliza el pistén.

Durante la operacidén de reterida de la herramiénta deg
montaje, una chapaleta 90 puede descenderse en la colimna de !
15, védstagos 43 en el orificio de travesfa de la herramienta de mon
taje de modo a apoyarse finalmente en el manguito 83. Ia chapa%
leta 90 puede formarse de materia sélida apropiada y obtura eli
orificio previsto en el manguito 83 y que permite normalmente |
un paso de flufdo a la coltmna de vdstagos. Ahora se puede apli
20, car una presién flufdica, por mediacidén del paso central de la
colimna de vdstagos 43 y de la herramienta de montaje 20; con
vistas a producir una cortadura del pasador 85 y una liberacién
del manguito 83 de modo que éste pueda deslizar hacia abajo has
ta una posicidn de apoyo indicada en 92 en la figurz 4. En la
25, posicién de apoyo del manguito 83 y de la chapaleta 90, el ori-
ficio 88 es liberado y permite ahora el paso de flufdo al cali-
brado T4 del pistén de bloqueo por debajo de la cabeza 77 de

este Wtimo. Este flufdo 2 presidn ejerce un empuje dirigido ha

—

cia arriba en la cabeza de pistén 77 y produce una cortadura dg
tqN

!
30. la espiga 80 que libera el pistén de blogueo, siendo este €lti |

\



mo mantenido empujado hacia arriba hasta que se aplique contra
el anillo de bloqueo ¥ orgdno de retencidén 75. En esta posicién
superior, la extremidad inferior 70a del pistén de bloqueo sale!
del paso 73 de modo a permitir una rotacién de la colimna de

De véstagos, lo que produce un enroscamiento hacia arriba del man=-
guito fileteado 33 y, consecuentemente, la aplicacidn de una
fuerza de levantamientolpara la herramienta de montaje 20,

La rotacidén de la herramienta de montaje es permitida
por la superficie de accionamiento del tope de bloqueo 54 y por
10. el desacoplamiento del pistén de blogqueo 70 con respecto al dig
positivo de suspensidén de entubado. ILa herramienta de montaje
20 puede entonces desenroscarse del fileteado 60 del mandril, Ia
extremidad superior del dispositivo de suspensién de entubado,
cuya colocacidn ha conclufdo, 6 bién-del mandril 29 de este dig,
15, positivo, es ahora accesible, y resulta disponible para otras
operaciones a ejecutar en el pozo.

Ahora se v4 a describir el adaptador de junta agenciadé
gsegin la invencidén. Ias otras operaciones a ejecutar en el pozo
como se ha indicado ya, comprenden la interconexidén de la extre;
20, midad de mandril 29 del dispositivo de suspensién de entubado
con un conjunto de explotacién de funcidén de seguridad, cuya par

te inferior Unicamente ha sido representada, en los dibujos, a

fin de permitir una explotacidén continua del pozo., Como lo ponen
de menifiesto las figuras 6, 7 y 8, el dispositivo de suspensién
25, de entubado 22 se encuentra en una posicidn fija seleccionada en
el entibado de pozo & en la cabeza de pozo. En 100 se ha repre-
sentado un conjunto de explotacién de funcién de seguridad que

estd provisto de un paso central 101 y de pasos de control anu=

lares, de los cuales unc solo se representa en la figura 6 y eg

30. t4 designado con la referencia 102, Es evidente que los conduc-

B T R T — ——
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tos de paso de fluido previstos en el conjunto de explotacidn ;
100 deben presentarse, alinearse con precisién y hacerse estan-!
cos para poder realizar un control correcto de las operaciones
de explotacidén del pozo,

e . La preéente invencién se refiere a un adaptador 24 que
estd destinado a ser utilizado con dos elementos de pozo a unir
de forma hermética, comprendiendo este adaptador un cuerpo 105
provisto de una parte cilindrica interior hueca 106, provista del
un orificio central de travesfa 107 que define un eje longitudi~
10. nal., 4 intérvalos espaciados a lo largo del borde periférico ex-!
terior del cuerpo 105, se pueden prever segmentos slargados de
forma parcialmente cilfndrica ¢ incurvada 108, 108a y 108b que
se extienden en la misma direccién que la parte interior 106. Ca
da segmento incu:vado 108, 1082 y 108b tiene una longitud supe- i
15. rior a la de la parte interior 106, Cada segmento incurvado com-
prende bordes biselados, interior y exterior 109, 1092 que cum=
plen respectivamente la misién de medios de gufado, como se pre-
cisard a continuacidén. Cade segmento incurvado 108, 108a, 108b
estéd centrado en el eje de la ﬁarte interior 106, y subtiende un
20, édngulo de una magnitud diferente de la del gngulo subtendido por
un segmento incurvado adyacente,

. Como varianxe, cada segmento incurvado 108 comprende ‘
uns cuerda C de una longitud diferente de laz duerda de los otros
segmentos incurvados.

25, El cuerpo 105 estd provisto de orificios 110 que compren

den estribos fresados 111 dirigidos hacia arriba y desfinados a

recibir ftubuladuras 112, Cada tubuladura 112 comprende un colla-

rin 114 que se ajusta en la cavidad 111 de modo a posicionarse

en el cuerpo 105. Como se ha indicado en la figura 8, cada tubu-|
i
30, ladura 112 tiene un eje que estd sitdado en un radio comprendido:
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en el arco subtendido por su segmento incurvado asociado 108, Cd
da tubuladura 112 comprende una extremidad 115 provista de ani~-
1los téricos 116 que entran en contacto estanco con un contra-
calibrado ensanchado que estd agenciado en el conjunto de explo
5 tacidn 100, Ia extremidad inferior de la tubuladura 112 lleva
varios anillos fdricos 117 y estd provista de un borde inferior
biselado 118 destinado a ajustarse en el paso correspondiente
agenciado en el mandril 29 del dispositivo de suspensién de en-—
tubado, Ia longitud de la tubuladura 112 que esté orientada pa=|
10, ralelamente a los segmentos incurvados 108 y a la pafte interion
106, es inferior a las longitudes de la parte 106 y de los seg-
mentos 108, Ia extremidad inferior de la tubuladura 112 estd se

parada longitudinalmente de las extremidades de la parte 106 y

de los segmentos 108 de modo a quedar as{ protegida. !
15. La extremidad superior de mandril 29 est4 provisto en |
su superficie externa de cavidades longitudinales 120,120a, 1203,
que corresponden & la longitud y a la configuracién incurvada de
los segmentos respectivos 108, 108a y 108b. Conductos flufdicos
agenciados en la extremided de mandril 29 y en el conjunto de
20, explotacidn 100 y destinados a unirse por las tubuladuras 112
estdn igualmente dispuestos de forma apropiada con respecto a
los segmentos incurvados respectivos 108, 108a, 108b y a las ca
vidades 120, 120a, 120b., Consecuentemente, una alineacidén angu-
lar correcta del’conjunto 100 y del mandril 29 es asegurada por
25, la correspondencia apropiada de los segmentos incurvados con las
cavidades.

El adaptador 24 se fija sobre el conjunto de explota—

cidn 100 con ayuda de bulones 121, repartidos circularmente y co

locados en partes marginales periféricas del cuerpo 105 entre lab
i

30. extremidades de los segmentos incurvados adyacentes 108, 108a y !
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"108b, lLa intercara entre el conjunto de explotacién 100 y el ;
adaptador 24 estd provista de juntas anulares de estanquidad 122%
apropiadas. ' %
Cuando el conjunto de explotacién de funcién de seguri-
5. dad debe instalarse en el dispositivo de suspensidén de entubado,
‘el adaptador 24 fijado en la cara inferior de este conjunto de

explotacién es demcendido a lo largo del eje del conjunto y del

dispositivo de suspensién de entubado, Es evidente que este movi
miento de descenso del conjunto de explotacidén puede realizarse

10, con ayuda de cables y de manguitos de gufado perfectamente cono-
" | cidos, que c00perén con montantes de gufado, como se describe-en
la solicitud de patente 743,586 depositada por la entidad solici

tante en los Estados Unidos,

Cuando el adaptador 24 llega cerca de la extremidad su~;
15, perior del mandril 29, se le puede hacer girar por rotacién de ;
la colimna de védstagos que lleva el conjunto de explotacién y se
le puede poner en la relacién correcta con respecto a la extremi
dad de mandril 29 por ajuste de los segmentos incurvados en las
cavidades correspondientes de la extremidad de mandril,

20. En caso de desalineacidn angular § azimutal, los bordes
inferiores de los segmentos incurvados 108, 108a, 108b entran en
contacto con la cara extrema superior del mandril 29 en zonas si
tuadas entre las cavidades 120, 120a, 120b, destinadas a recibir
los segmentos en la extremidad de mandril y con este resulta una
25, detencidn del movimiento de descenso del conjunto de explotacién.d
En tales condiciones de desalineacidn, las extremidades inferio=~
res de las tubuladuras 112 son separadas de la extremidad 29 del
mandril del dispositivo de suspensidén de entubado, y son asi pro-

tegidas contra un dafio que se provocaria por dicho contacto en

30. las condiciones de desalineacién.



- 14 -

Cﬁando el adaptador y el conjunto de explotacidén 100 SOP
girados, se pone de manifiesto igualmente que los segmentos inw
curvados 108, 108a, 108b no penetran en las cavidades incurvadas
120, 120a, 120b formadas en la extremidad del mandril, a menos
5e que la cavidad correspondiente esté alineada con su segmento aso
ciado, Cuando ge establece dicha alineacidn angular y cuando los
segmentos han sido alineados con sus cavidades incurvadas respec
tivas, se puede hacer desplazar el adazptador axialmente de modo
a ensamblarse con la extremidad de mandril 29 y a ajustar comple
10. tamente los segmentos incurvados en sus cavidades correspondien-
tes.

Durente esta fase final de montaje, se vé que las parte§
inferiores de los segmentos incurvados 108, 108a, 108b aseguran |
una alineacidén aximutal angular de las tubuladuras 112 con sus
15. conductos respectivos. En primer lugar, las extrgmidades inferigi
res 118 de las tubuladuras 112 han penetrado en sus pasos respec
tivos de la extremidad de mandril y han contribufdo as{ a alinear
coaxialmente el adaptador 24 con esta extremidad de mandril 29, ’
Cuando el adaptador ha sido presentado correctemente, alineado
20. con respecto al eje azimutal y al eje longitudinal, las tubuladu=
ras 112 son alineadas coaxialmente con sus pasos respectivos en
la extremidad de mandril con vistas a una introduccidén precisa
s8in dafio,

La figura 6 muestra la condicién final de montaje de un
25, conjunto de explotacién 100 con una extremidad de mandril 29 uti
lizando un adaptador tal como 24. El segmento incurvado 108 se |

ajusta completemente en la cavidad correspondiente 120 prevista

en la extremidad de mandril 29 y la parte interior 106 se ajustai
en la parte superior 123a, ligeramente ensanchada del orificio ]
i

!

t

30. 123 existente en el dispositivo de suspensién de entubedo 22, El

-
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paso de control 73 estd en comunicacidn estanca con el paso 102
del conjunto de explotacién 100 por mediacién del paso agenciado
en la tubuladura 112,

Aﬁnque-el adaptador 24 haya sido descrito con referencia
5 a su utilizacidén en fases finales de preparacién de una cabeza
de pozo con vistas a la explotacidn, vA sin decir que se puede
emplear cémodamente dicho adaptador durante oiras fases de prepa
racién de la cabeza de pozo, por ejemplo la fase de ensayo finmel)
Igualmente v4 sin decir que el adaptador y la extremidad de man-
10. dril pueden utilizarse en otras instalaciones donde es necesario
alfnear coexial y angularmente, § hacer coincidir dos elementos
a conectar con ayuda de un control a distancia., La interconexidn
hermética de tubos de paso de flufdo constituye un ejemplo prin-!
cipal de aplicacién de la presente invencién; las caracteristi-
15, cas de alineacidn coaxial y angular del sistema segin la inven- |
cién pueden utilizarse para la interconexién de otros tipes de ;
tubos.

Ia herramienta de‘montaje 20 constituye un medio de co=
locacidn de instalacidn precisa de un dispositivo de suspensién
20. de entubado 6 de un equipo similar en una cabeza de pozo subma=
rino 6 en un entibado de pozo, de modo a hacer adoptar sl dispo-
sitivo de suspensién de entubado una orientacién angular 6 azimu
tal previamente seleccionadg en el entibado., Dicho posicionamien
to preciso del dispositivo de suspensidén de entubado consiste en
25, colocar con precisién las cavidades 120, 120a, y 120b en la extre
midad de mandril 29 con vistas a determinar as{ la posicién del

orificio de acceso 2 los pasos de accionamiento y de control de

espacio anular en el dispositivo de suspencidn de entubado., Con-

[

!

secuentemente, cuando el conjunto de explotacién que lleva el |
i

30, adaptador 24 es descendido con vistas a su montaje con el dispo-
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sitivo de suspensién de entubado, la grientacién de los segmentos
incurvados se realiza segin una alineacién aproximada. Se es-!:abl:q
ce una coincidencia de los segmentos incurvados con las cavidadeé
del mandril dnicamente después de que el conjunto de adaptacién

5 ¥y el adaptador llevado por éste hayan sido posicionados con vis-
tas a un inter-ajuste preciso con la extremidad de mandril 29 me
diante ligera rotacidén del adaptador, Durante la fase de alinea=
cién precisa, las tubuladuras de interconexién 112 se sitdan en

una posicién protegida donde las juntas que llevan no estdn suje

10, %as a una abrasién y a un dafio eventual.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento, asi
como la manera de realizarlo en la préctica, debe hacerse cons-
tar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscepii-
bles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su princi

15. pio fundamental.
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20.
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30,

| radialmente hacia el exterior de la parte interior cilindrica y

RETIVINDICACIONES

l.-~ Perfeccionamientos en adaptadores destinados a ase~!
gurar la alineacién de dos elementos a acoplar de forme estanca,
caracterizados porque éada adaptador se forma por un cuerpo pro-
visto de una parte interior cilindrica huece, provista de un ori
ficio que la atraviesa y que define un eje longitudinal, tenien=
do esta parte ;nxerior una longitud previapente seleccionada; al

menos dos segmentos parcialmente cilindricos que estédn separadbs

que se coloca concéntricamente z ésta, teniendo los segmentos vna
longitud superior a la de la parte interior; ¥y porque el cuerpo

coﬁprende un paso sitdado entre al menos uno de los segmentos y

la parte interior y agenciado para recibir un elemento tubular i
que se extiende en la direccién de lz parte interior en una dis—%
tancia inferior a la 1onéitud de esta parte interior. 5

2.~ Perfeccionamientos segtin la reivindicacién 1, carac
terizados porque al menos uno de los segmentos parcialmente cilin
dricos subtienden arcos de longitudes diferentes.

3+= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, carac
terizados porque comprende un elemento tubular colocado en el pa~
80 agenciado en el cuerpo ¥y due tiene una iongitud inferior a la
parte interior y al seémento.

4.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, carac
terizados porque el elemento tubular comprende un eje sitdado en
un radio colocado en el interior del dngulo subtendido por el seg

mento parcialmente cilindrico.

5.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 3, carag

terizados porque el elemento tubular comprende una parte que so—[

: |
bresale del cuerpo de modo a entrar en contacto estanco con uno !
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de los elementos a acoplar, asi como medios llevados por el cuer
po de modo a asegurar la fijacién del adaptador en el elemento !
a acopler, ;
6.- Perfeccionamientos seglin la reivindicacidn 1, carac
5 terizados porque cuando el adaptador asegura; la interconexién |
de un dispositivo de suspensién de entubado, con un equipo de po
zo colocado por encima, comprendiéndo éste dispositivo de sus-
pensién de entubado, un mandril extremo provisto de pasos de deg
lizamiento de fluidos, comprendiendo el equipo de pozo un eleme
10. to provisto de pasos de deslizamiento de fluidos destinados a
orientarse, alinearse y colocarse en comunicacién con los pasos|
del mandril, el adaptador.se dota de un cuerpo de adaptador fi-

jado sobre un elemento de equipo de pozo colocado por encima y

que comprende segmentos incurvados separados, que estédn orientgI
15. dos en direccidn del mendril, estando provisto el mandril de qgf
vidades orientadas longitudinalmente y destinadas a reecibir 1os§
segmentos en una posicidn predeterminada; y un elemento tubularg
llevado por el cuerpo de adaptador; que se extiende radiahnente.
hacia el interior de los segmentos, que tiene una longitud inﬁg'
20, rior a la longitud del segmento, y que estd dispuesto de modo a
ser recibido por un paso de flufdo agenciado en el mandril; uni-
camente en la posicién predeterminada, limitando la diferencia
de longitud entre el elemento tubular y el segmento incurvado
asociado, la éenetracidn del elemento tubular en el mandril has-

25, ta que la posicién sea determinada.

7.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidén 6, carag
U
i

terizados porque cada segmento incurvado define unz cuerda de

s

una longitud correspondiente a la longitud de cuerda de Yniceme

te una de las cavidades asociadas previstas en el mandril extre

——)

30. mo.
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8.- Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6, carac
terizados porgque cada segmento incurvado tiene una longitud deé
arco predeterminada que es diferente de la de un segmento adya%
cente, y porqué estd previsto un elemento tubular llevado por
5e el cuerpo de adaptador en una zona adyacente a uno de los seg-
mentos incurvados que tiene una loﬁgitud inferior a la longitud
dq los segmentos incurvados y que estd provisto de una parte ex
trema que se extiende por encima del cuerpo.

9,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 6, ca-
10. racterizados porque cada segmento incurvado comprende bordes
inferiores biselados que sirven para guiar los segmentos de ﬁof
do a ponerlos en contacto con el mandril extremo.

10,- Perfeccionamientos en adaptadores destinados a

asegurar la alineacidn de dos elementos a acoplar de forma es— !
'
15. tanca, tal y como queda sustancialmente descrito en la presente|

Memoria y en lod dibujos adjuntos, i
| |
]
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Esta Memoria consta de veinta hojas escritas a mdqui- l

na por una sola cara. i

Madrid, ~ & i 1075
SOCIETE NATIONALE ELF AQUITAINE
(PRODUCTION) .

1. M. QOMEZ

ps o Flemador J, Suarez
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