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La invencidén tiene por objeto un procedimiento y
un dispositivo destinados a la deteccidén éptica de de
fectos en objetos transparentes, esPecialanté de vi-
drio, tales como botellas, frascos o vasijas, ¥ permi-
tiendo, por una selecciég automédtica, eliminar de la
cadenagde fabricacidn objetos que tengan estos defec-
tos. )

Pfetende muy particularmente conferir a esta detec
cidn una gran facilidad de puésta en practica y un gra
do elevado de fiabilidad y de reproductibilidad.’

La invencidn se aplica de una manera general a las
operaciones de control dptico de los objetos transParég
tes presentando, al menos en las zonas a controlar, una
pared de revolucién, operaciones en el curso de las cua
les se hace estacionar cada objeto a uno, o sucesivamen
te,'vafios puestos de control, a cada uno de los cuales
se proyecta sobre regiones escogidas de la pared uno o
varios conjuntos de luz y, después del paso de dichos
conjuntos sobre esta pared, se recoge, segiin las direc
ciones determinadas, la luz susceptible de ser transmi
tida explorando cada una de diéhas zonas por explora-
cibén, gracias a una rotacién relativa de los érganos de
soporte del frasco en relacidn al bloque de los medios
épticos de control, de al menos un giro completo alrede

dor del eje de revolucidn, los separadores en la inten-
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sidad de la luz recogida en el momento de dicha explora
cién son utilizados para detectar la presencia eventual
de tal o tal tipo de defectos y provocar la eliminacidn
de los objetos defectuosos.

La invencién conocierne més especialmente a la de
teccidén de los defectos que provocan una reflexidn de
la luz, tales como los del tipo llamado vidriado en la
industria del vidrio hueco.

Dichos vidriados, que se presentan bajo la forma
de fallos de unos milimetros de longitud, resultan ge-
neralmente de una rotura bajo el efecto de tensiones in
ternas, que pueden afectar a todo'el espesor de la pared
Yy presentar inclinaciones muy diversas.

Se sabé, por experiencia, que aparecen de prefe-—
rencia con ocasién de una variacidn de forma o de sec-
cién. Se les encuentra pues, sobretodo, en la parte su
perior de los recipientes; vidriados sensiblemente ver
ticales sé forman sobre el borde; =a lo largo de los -
collares, cordones o fileteado, se encuentran, en gene
ral, vidriados de origen.sensiblemente horizontal, por
detras 1bs vidriadog tienen a menudo la forma de una V
aplaétada.

Los diversos procedimientos y dispositivos de con
trol conocidos, tienen diversos grados, elinconveniente

es que el reglaje en posicidén de los diversos medios de
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emisién y de recepcidn de luz,ieSEgeneralmente largo ¥y
delicado, dificilmente reproduéible, ¥y pof consecuencia
poco figble. Ahora bien, seria*éxpesivameﬂte éostosorpo
der utilizar cabezas de control dlstlntas para controlar
objetos de formas dlferentes, se dlspone pues en 1a -
practica de érganos montados sobre un apoyo comin por
medio de consolas de éoporte,con brazds'éfientables &
el reglaje es generalmente obtenido por ap?dximacion;s
sucésivas, el operador'encargado ael contrbl,’busca p:;
meramente, por un examen visual, 6bjetos psrtadofes he
de-fectos a detectar, despuds, por observacidén de éstos
a los diversos puestos de control, procede a la colocé—
c¢ibén de los diversos medios emisores de luz y de los me
dios receptores que le son conjugados.

Las dificultades de este trabajo son grandes, no
seria asi porque el operador debe contentarse con una
débil iluminacidén ambiental, de forma a discernir los
conjuntos luminosos. Estas dificultades seiaumentan por
el hecho de la multipliecidad de lqs'tipos de defectos
susceptibles de existir obligados,a efectuér simultéa-
neamente varios controles en un mismo puesto por razo-

: :
nes evidentes de economia; es entonces dificil deevitar
que los diversos conjuntos luminosos no in%erfieran,,y
es bien delicado, incluso haciendo llamada del persoﬁal

muy cualificado, asegurar la reproductibilidad de los
13
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reglajes entre dos campafias de fabricacién de un mis-
mo tipo de objetos. Esta forma de operar entrafia pues,
en cada cambio de fabricacibn, pérdidas de tiempo im-
portantes y costosas.

La patente francesa 1,588,308 ha aportado a es-~
tos procedimientos un importante perfeccionamiento pro
poniendo, para librarse de las interferencias entre los
diversos conjuntos y ruidos de fondo de origen interno
o de origen externo, tales como, por ejemplo, las va-
riaciones de la luminosidad del ambiente, distinguir
el origen de la luz recogida modulando diferentemente
en el momento de la emisidn la lu% de los diversos con
juntos utilizados sobre una misma cabeza de control y
empleando, en el momento de la recepcidn amplificadores
apropiadosrsobre la modulacién de la luz a recoger.

El'procedimiento, objeto de la presente invencidn,
remedia los inconvenientes de las formas de reglaje an-
teriorés, especialmente la lentitud de la puesta en prac
tica y su no reproductibilidad, asignaﬁdo a cada uno de
los di&ersos medios emisores de luz destinados al con-
trol,de"ﬁn tipo de -defectos dédo, ¥y medios receptores
que le son conjugados, una orientacidén y una localiza-
cidén determinadas, definidas por avance en funcidén del
solo emplazamiento de la zona a controlar.

. En efecto, gracias a los ensayos de control de -
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los objetos de formas y de dimensiones muy diversas,

ensayos confrontados por medios estadisticos, los re-
sultados de 1los controles visuales directos y'controles
por losfproceaimientos descritos méas arribé, la solici
tante ha determinado quegla colocacidn de los diversos
medios 6§ticos de emisidén y de recepcién necesarios, --
pueden uniformarse y unirse directamente a la forma Yy
2 las dimensiones del objeto.

En la continuacién del texto, la cabeza portado-
ra de los medios de control serid supuestamente fija, -~
el objeto es colocado en rotacidén alrededor de su eje
de una forma clésica por un brgano apropiado; por otra
parte este gie de revolucidén de rotacién del objeto a -
su puesto deﬁcontrol, seré supuestamente vertical. Es-
tas hipdétesis son esencialmente adoptadas aqui por ra-
zones de comodidad de lenguaje y corresponden sl modo
de puesta en practica més corrientemente utilizado, pero
no deben ser interpretados de una forma que limite el -
alcance de la invencidn.

Seglin esto Gltimo, la distancia de mira de los
diversos medios Opticos de emisidén y de recepcién es -
fijada de antemano, su orientacidén sobre el blogue épti
co o, si se prefiere, en relacidén al apoyo destinado a
soportar el conjunto de los medios bpticos que constitu

yen, en suma, una misma cabeza de control, es determina
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do de antemano para cada tipo de control considerado y
mantenido constante, cualquiera que sea la distancia -
de la zona a examnar el eje de rotacidn y el nivel de
esta zona, es decir, su posicidén a lo largo de este -
eje.

Bajo otro aspecto, el reglaje de la mira se efec
tha en cada uno de los emplazamientos considerados por
focalizacibén de los medios de emisién y de recepcidn -
sobre la zona a controlar a costa de uné simple trasla
cidn del medio corré5pondiente. 7

De forma ventajosa, la focalizacidén de cada uno
de los medios se sitéa constantemente en un mismo pla-
no, el conjunto de las traslaciones que permiten operar
los reglajes se efectlia pues, paralelamente a este plano
escogido de antemano. Tanto para la emisidén, como para
la recepcidén, es cémodo que este plano sea un plano ra
dial, es decir, conteniendo el eje de revolucidn, de
ello resulta que los angulos que los conjuntos luminosos
hacen, en el punbo de 1a;£oca1izaci6n, por unaparte con
este plano de examen radial, y por otra parte con un -
plano perpendicular al eje de revolucidn, sean invaria-
bles.

Finalmente, por razones de comodidad y de univer-
salidad de reglaje, el alumbrado y la observacidén corres

pondiente al conjunto del examen de un tipo de defectos
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dado por un conjunto de medios reunidos se opera en un
dnico plano radial, es decir, que el reglaje del con-
junto de los medips reunidos -emisores y receptores-,
relativos al control dado, se opera en la préctica por
una serie de traslaciones efectuadas en este plano segun
dos direcciones perpendiculares; finalmente, este rgla-
je consiste preferentemente en apuntar a“la superficie
del objeto, en dos puntos colocados uno mirando al otro,
y separados solamente por el espesor de la pared en la
zona examinada, los rayos incidentes que penetran por
la cara interna, y la deteccibén de los rayoz enviados
por el defecto SF efectllan sobre la cara externa.

En la préctica, la primera fase del reglaje, co-
min al conjuﬁto de los medios, y que puede, ademis, ser
efectuado a priori sobre el aparato, consiste en dispo-
ner correctamente el apoyo del bloque de control éptico
por encima del objeto colocado sobre el drgano de sopor
te y de puesta en rotacidén, provocando la exploracidn,
esto con relacibn a la vez al eje de revolucidn y a un
nivel de base determinado, correspondiente por ejemplo,
al apoyo del fondo, o por el contrario al plano del bor
de.

La segunda fase, caracteristica de la invenciédn,
¥ propia de cada uno de los medios o grupos de medios,

se efectla una vez escogidos los puntos de mira corres
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pondientes a la zona de examen de un defecto determina
do. Se descompone vetajosamente en una traslacidén para-
lela a dicho eje lievando el punto de focalizacidn del
medio comsiderado a la albtura correspondiente al nivel
de la zona a controlar, después en una traslacidén per-
pendicular al-eje, unida directamente al diametro, in-
terior o exterior, del objeto a dicho nivel, y llevando
el punto de focalizacibén a la distancia deseada del eje,
estas dos traslaciones defineh.el punto de control esco
gido.

Estas operaciones pueden efectuarse sin mira di-
recta, por simple punto de referencia a lo largo de las
trayectorias de traslacidbén sucesivas.

La invencidn concierne, ademés, a un dispositivo
para la puesta en practica del procedimiento definido
mas arriba.

Tal.aispositivo comprende, en cada puesto, al me
nos un bioque bptico de control comprendiendo, al menos,
un conjunto de medios de gmisién vy de recepcidn conjuga
dos, adaptados al tipo de defecto a detectar, este blo-
que es asociado a un 6rgano de soporte y de exploracidm,
asegurando la colocacidn y en rotacidn relativa al obje-
to, en relacidn con dicho bloque, alrededor de su eje -
de revolucidn.

Bien entendido que el conjunto del dispositivo -
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comprende medios convencionales asegurando una perfec-
ta reproductibilidad de las posiciones relativas del -
objeto y-del bloque de control..: ..

Segln la invencidén el bloque de confrbl se carac
teriza por al menos un apoyo poseyendo una cara porta-
dora de 6érganos de guia, destinados, cada uno , a reci-
bir un grupo de medios bpticos & funcidn ‘determinada,

a saber, de emisidén o recepcidn, estos medios estan mon
tados sobre conglas de soporte rigidas, provistas de -
pies que permiten regularlas paralela y transversalmen
a dichos 6rganos de guia, ddndolas una orientacidén fija
en relacidén a estas tGltimas. Ventajosamente se prevén,

;
ademis, medios tales como graduaciones que permiten la
localizacién en relacién con los pardmetros, situando la
zona a vigilar sobre el objeto controlado. Es posible
emplear, por ejemplo, ungpoyo cilindrico centrado sobre
el eje, pero en general, se utilizaré ventajosamente una
platina perpendicular a este ltimo. Los érganos de guia
seran de preférencia ranuras rectilineas y las patas de
las consolas serén vastagos de arista matada asociados
a la tuerca o engranajes de ajuste, manteniéndolos per-
pendiculares a la cara de apoyo.

La distancia del objetivo o de la puesta a punto
de los diversos medios Opticos utilizados, se encuentra

determinada, una vez por todas, previamente, o si se re
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fiere al caso en que el apoyo es una platina perpendi-
cular al eje, las ranuras de guia son, de preferencia
colocadas a una distancia del eje tal como, teniendo en
cuenta la orientacidén de los medios dpticos, los planos
en los que se efectian los desplazamientos del punto de
focalizacién de cada grupo 4ptico dado, de emisidén o de
recepcién, en relacidén a dicha platina, se cortan se~-
gin una misma recta que, después del centrado de la -
platina, coincide con el eje, de forma que los planos
de examen son también planos radiales.

Ademds, segln un modo preferido de realizacidn,
las ranuras de guia de los dos aﬁoyos reunidos de emi-
sién y de recepcidn, son paralelas entre si, de forma

que los planos de examen correspondientes son confundi

dos.

Otras caracteristicas y ventajas de esta invencién

resultarian de la descripcién del principio de reglaje -
de un ejemplo ventajoso, pero no limitativo, de realiza
cién, hecho a continuacidn con referencia a los dibujos
anexos, sobre los que:
~Las figuras-1l y 2 son, respectivamente, vistas
esquematicas en elevacidén y en planta, mostran
do las posiciones respectivas de los medios de

emisién y de recepcidn, en un dispositivo segin

la invencidn;
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-La figura 3 representa en planta un puesto de
control de un dispositivo realizado segun la
invencién; | -

-La figura 4 es un;corte seghn IV-IV de la figura

33

—La figura 5 es un corte segin V-V de la figura
35 , '

-La figura 6 es un corte seglin VI-VI de la figu-
ra 33

-La figuré 7 es un corte segun VII-VII de 1la figu
ra 33

Se refiere en primer lugar a las figuras 1 y 2
que representan, esquemdticamente, segun un ejemplo pre
ferido, el principio de reglaje de un conjunto de medios
conjugados conforme a la invencidn.

Estas figuras muestran un recipiente A poseyendo
un eje de revolucidén 0-0 dispuesto verticalmente; este
recipiente esti colocado en rotacidén alrededor de su -
eje bajo una cabeza de control fijada por un dispositi
vo convencional no representado sobre este esquema ted
rico.

El conjunto éptico de emisién E y el conjunto -
bptico de recepcidn conjugado R, se muestran en dos po
siciones distintas.

Si se refiere, por ejemplo, a la posicidn designa




10

15

20

25

12

da por'la referencia EO, se puede definir la orienta-
cién del conjunto E, de un parte, por su inclinacidn
sobré un plaﬁo horizontal H escogido como plano de re-
ferencia, es decir, abatible sobre la figura 1 por el
éngulo de situacién.og., de otra parte, por el angulo
que el plano vertical del eje del emisor hecho con el
plano radial E pasando por el punto de convergenciaIo
del conjunto luminoso, es decir, por el angulo de aci
mut Been proyeccidn horizontal sobre la figura 2, y,
bien entendido, por la posicidén de este plano radial E .

Se puede definir la orientacidén del receptor R
de forma idéntica al medio de los adngulos ol 47 /3T, a
partir de la posicidn del plan radial & que contiene
el punto,]° éobre el que el receptor es puesto a punto.

Las distancias de puesta a punto del emisor E y
del receptor R son fijados, una vez por todas, y con-
forme a la invencidén, igual a su orientacidn.

Si se supone que, para efectuar el control de un
cierto tipo de vidriadosnG gue aparecen en una zona de
nivel determinada del frasco, se ha escogido iluminar
éstg ai'hivel del punto I1 scbrela pared interior en -~
el mismo plan radial € y efectuar la deteccidén al ni-
vel del punto Jl sobre la:pared exterior, la posicidn
correspondiente del emiso? E es asi determinada por la

i L3 ;
dada por el radio vector constante Ilgl= 1,E, de forma




10

15

20

25

PN . R AR - -

13

que se pueda también escribir ‘I_jf EBi= E e+ e
ey = =
igual J0J1= Ror + rRl.

Si se impone al punto I quedar en permanencia en
este solo y mismo plan fadial‘é, se ve sobfe la figura
2 que eé necesario que el":trazo de guia Fe del pie Te
del emisor sobre el plano‘ de re_ferez_lcia H sea un segmen
to recto paralelo al plano E,' a distaincia.' determinada -
del eje 0-0 y que el angulo del plan vertical del emi-
sor E con este trazo sea constante e igual a /3',_. La po
sicibén del emisor depende directamente de la distancia
de I al eje 0-0. Lo mismo, €l anguloc{edebe quedar fi-
jo, la distancia del plano H varia como la altura del
punto I.

Un razdnamiento idéntico se aplica bien entendido,
a2l desplazamiento del receptor R cuyo pie Tr tiene por
trazo sobre el plan H, un segmento recto Fr haciendo -
con Fg un énguloy.,

Como se ha indicado mds arriba, es ,ademéds, venta
joso en la practica, colocar los puntos I y J en un mig
mo plan radial, es decir, dar al angulo g,-entre los dos
planos € y B, un valor nulo; los dos segmentos P,y L
serédn pues paralelos. Ademis, es cbémodo, en el momento
del reglaje, colocar los puntos I y J a una misma altu
ra; aunque esta solucidn no sea siempre, en teoria, la

més adaptada a la deteccidén de los vidriados de tal ti-
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po dados, es suficiente en la préctica y permite simpli
ficar considerablemente los dados de reglaje.

Las figuras 3 a 7/ son relativas a un dispositivo
de control destinado a recipientes cuyos cuellos posean
didmetros que tengan.de 16 a 80 mm.

La figura % representa, en planta, de forma muy
simplificada, el .conjunto de una cabeza de control que
pertenezca a uno de los puestos de un carrusel de selec
cién automitica. Esta cabeza tiene tres conjuntos 6pti-
cos conjugados que corresponden a tres tipos de conbtml
diferentes, de los que solo las consolas de soporte han
sido representados sobre esta figura. Cada uno de estos
conjuntos esti representado de forma méas detallada sobre
las figuras 4'a 7, que los muestran en elevacidn segin
loé planos de simetria del grupo emisor y del grupo re-
ceptor conjugado. '

Puede verse sobre la figura 3 una platina(BO)montg
da en la extremidad de un brazo (31) que se desliza en -
el interior de un érgano de posicidén, tal como un engrana
je (32), en el interior déi cual un tornillo de ajuste -
(33) permite bloquearle. Este ajuste se desliza sobre -
una columna (34), s&bre la que un tornillo de bloqueado
(35) puede inmovilizarle. En el ejemplo representado, la
columna (34) es solidaria del armazdén general del apara

to y el frasco A a controlar es arrastrado en rotacidén -
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alrededor de su eje 0-0 por medios de tipo conocido; el
conjunto del reglaje de la posicidén de la platina de con
trol, en relacidén a estos mediéq, serad explicado al fi-
nal de la descripcidn. .

Los diversos gfﬁpos gmisores y receptores son mbé-
viles en las ranuras que forman corredera, permitiendo -
reglarlos separadamente; De fdﬁma general -1la distancia
del objetivo de los emisores yrde los receptores es re-
gulada, una vez por todasz éom6 ya se ha dicho.

Sobre la figura 4, y en unién con la figura 3, -
que constituye un corte seglin IV-IV, se ven dos grupos
conjugados de emisores y receptores, destinados a la de
teccidén de vidriados horizontales. El grupo emisor com-
prende dos emisores idénticos (41), montados segin una
misma inclinacidén sobre una consola com@n (42), pero de
lo que, bien entendido, uno solo es visible sobre la fi
gura. Los dos emisores (41) son montados simétricamente
¥ regulados de forma que los conjuntos luminosos que emi
ten convergen sobre un mismo punto. Se comportan, pues co
mo un emisor Unico. La consola (42) es solidaria de un -
vastago fileteado (42a), portador de dos platos (42b). Es
te vastago es susceptible de desplmarse sin girar en una
cormiera o ranura (43) de la platina (30), donde puede,
seguidamente, ser bloqueado en posicidén verticalparn con

to ¢ de tuercas, una (42c) que permite regular la posicidén
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de 1a consola (42) en altura, y la segunda (42d) que per
mite efectuar una presidén que la inmoﬁilice, a la dis-
tancia deseada del eje 0-0.

El conjunto del reglaje resulta asi de una doble -

traslacién, poseyendo un componente horizontal y otro

" yertical.

El grupo receptor se compone de dos receptores -
idénticos (44), montados en un mismo plano vertical so-
bre una consola (45), de forma que observe un mismo pun
to, situado a una distancia fija de‘su lepte frontal. -
Se puede desplazar y regular la consola (45) en una ra-
nura (46) de la platina (30), de la misma forma que la
consola (42).

Al lado de cada ranura se ha preVisto un medio de -
marcacién realizado aqui bajo la forma de una escala,
tal como la (47), visible sobre la figura 3, solo para
la ranﬁra (%6). Igualmente una escala, tal como la (48)
pernite marcar la altura de cada grupo en relacidn a
la platina (30).

Conforme a las expl{caciones dadas més arriba, ¥
como SQ'Ye sobre la figura 3 los ejes de las ranuras O
correderas (4%) ¥y 646) son dos segmentos rectos alinea-
dos en el plano radial IV-IV. La puesta a punto de los
diversos emisores y receptores se efecta sobre la zona

(40), de un parte a otra de la pared del recipiente, -
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sin modificacibén de sus orientaciones.

Mas precisamente, de una forma ventajosa por su
comodidad, el reglaje se efectia sisteméfiqamente 50—
bre dos puntos, (40a), (40b), colocados a'la misma al
tura, enfrente uno gei otro, el primero sobre la super
ficie interior, y el segundo sobre la superficie exte-
rior del frasco (A), los emisores iluminan la cara in-
terna.

Resulta que las graduaciones de las escalas indi-
can directamente, por una parte las distancias de los
puntos (40a) y (40b) al eje 0-0, y por otra parte su al
tura en relacién al plano de referencia A escogido; co
rresponden, pues; a fin de cuentas, a los didmetros ex
terior erinterior del frasco A en la zona a examinar,
asi como a la posicién de esta zona en realcién al fon
do Q, de preferencia, al borde.

Sobre el corte seglin V-V representado por la fi-
gura 5, se ven dos grupos conjugados de'emisores y de
receptores, destinados a detectar los vidriados incli-
nados.

E1l grupo emisor comprende cuatro emisores idénti
cos y convergentes (51), montados en un mismo plano -
vertical sobre una consola comin (52), cuyo véastago -
(52a) puede desplazarse, de la mima forma que se ha des

crito méds arriba, en una corredera o ranura (53) de la
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platina (30).

El grupo receptor estéa constituido de cuatro recep
tores idénticos y convergentes (54), dos a dos, simétri
cos, en relacidén al plano de corte; estos receptores,
de los que solamente dos son visibles sobre la figura 5,
son montados sobre una consola (55) cuyo vastago (55a)
se desplaza en una ranura (56). Se ve sobre la figura 3
que los ejes de lag ranuras (53) y (56) estén alineadas
de forma que los desplazamientos de los grupos, tanto
el emisor como el receptor e un nivel dado, se efectuan
a lo largo de una misma recta; gracias a la orientacién
de los platos de los vastagos (52a) y (55a) los planos
de simetria de los conjuntos hacen entre si un éngulo fi
Jo de forma que la puesta a punto se efectla sobre la zo
na (50) en un solo y mismo plan radial paralelo a los ejes
de 1asxanqras. Se refiere ahora a la figura 6 que repre
senta,'en corte, segin VI-VI los grupos conjugados que
permiten la éeteccién de los vidriados verticales. El gru
po emisor comprende un solo emisor (61) montado sobre -
una consola (62) cuya posfcién sobre la platina (30) pue
de ser pegulada sin modificar su orientacidén, gracias a
la ranur;JEB). El grupo receptor comprende un solo recep
tor (64) montado sobre una consola (65) y se desplaza de
la misma forma la platina (30), por medio de una ranura

o corredera (66), paralela a 1la ranura (63). La
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jnelinacién del eje Optico a la entrada del receptor
(64) es inverso al del emisor (61), es decir, igual -
pero de signo contrario; es por.lo que, por razbén de
domodidad, el receptor esté, provisto de ﬁn'reenvio
de Angulo a 90e. ¥

La focalizacidn de los dos 6rganos sobre la zona
de control (60) se efecttia de forma idéntica a la que
ha sido descrita precedentemente.. '

Bien entendido que cuando varios controles tienen
lugar simulténeamente, las posiciones respectivas de
los planos de examen dben ser convenientemente escogi-
dos. |

Un disposiéivo de control completo comprende ven
tajosamente un segundo puesto andlogo al primero, pero
cuyos 4rganos son montados simétricamente. El segundo
conjunto de control de vidriados horizontales permite
efectuar un segundo control a una altura diferente -
del recipiente; el segundo conjunto de control de los
vidriados verticales permite doblar el control de estos
vidriados en una zona dada, para tener cuenta del hecho
de que no son necesariamente radiales y les coge cual-
quiera que sea su oblicuidad; el segundo conjunto de -
control de los vidriados inclinados permite incluso dg
tectar estos vidriados, cualquiera que sea su sentido

de inclinacidn.
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En el ejemplo descrito, se disponen los emisores
de manera que formen su imagen sobre la pared interior
del recipiente, a 60 mm. de su lente frontal, los re-
ceptores estén dispuestos de forma quevenfoque un pun-
to situado, mirando sobre la pared exterior, a 30 mm.
de su leﬁte frontal. En lo que concierne a los feceptg
res que aseguran 1ardeteccién de los vidriados vertica
les (figura 6)'dado que comprenden reenvios de A&ngulos
que introducen caminos épticos suplementarios, esta dis
tancia se encuentra reducida a 21 mm.

La focalizacidén se efectha sobre una imagen rec-
tangular de 0,8 x 7 mm., salvo en,lc que concierne a -
los dispositivos que aseguran la deteccidn de los vi-
driados por detras, cuando se focaliza sobre una ima-
gén de 2,5 x 10 mm., pues estos vidriados, en general
horizontales, pueden sin embargo presentar la forma de
una V éplastada.

En el caso en que deba efectuarse un:control sobre
una zona del oﬁjeto que no es de revolucibén perfecta, -
tal como el anillo de uni}rasco presentando una rosca y
que, po;;consecuencia, proporcione incluso en ausencia
de un defecto, una’seﬁal no uniforme, es til, para re-
ducir la influencia de esta seflal parasita, disponer so
bre la cara delantera de los receptores de los pequefios

diafragmas, provistos de una hendidura rectangular que
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puede, ademis, orientarse en el momento del reglaje pa

ra mejorar la relacién sefial-ruido de forma que evite
iniciaciones intempestivas & la.sefial de eyacuacién de
la instalacién de seleccidn. 7

Segin otra cafacteristica de esta invencidén, se
utilizan emiseres de luz infrafrqja sensiblemente mono
crométiéqs de una ldngitud de ondas del orden de 0,9 pm |
(diodos a infrarrojo) asociados a receptores que presen
tan su sensitilidad mixima para esta longitud de ondas.
Por otra parte, para evitar toda molestia debida a la su
perposicidén de varios controles, se realiza, de manera
va conocida, una modulacién de alimentacidén de los emi-

H
sores de diversas frecuencias y una amplificacién de las
sefiales :eciﬁidas por los receptores conjugados acorda
dos sobre la frecuencia correspondiente.

En el ejemplo descrito, el conjunto de los emiso
res es modulado a una frecuéncia de 7,5KHz y los recep
tores correspondientes son acordados sobre esta frecuen
cia, con excepcidén del emisor destinado a la deteccidbn
de los vidriados verticales y del receptor mancomunado
que son regulados sobre una frecuencia de 5 KHz, En el
segundo puesto, las frecuencias pueden ser invertidas
para que el nfmero total de alimentacién sea el mismo
para los dos canales. -

Se ha precisado més arriba que la platina (30) de
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bia ser fijada en una posicién perfectamente definida
en relacidén al objeto a controlar. En el ejemplo de rea
lizacidn representado, el recipiente A es afrastrado -
en rotacidén sobre su soporte (71) por dos rodillos de
ejes fijos (72a), (72b) de un tambor de transporte (73),
y un rodillo motor (74) montado sobre un dérgano de retro
ceso eléastico (75). La posicién del eje 0-O depende -
pues del didmetro del recipiente A, y por consecuencia
también de la posicién de la platina (30).

Los medios utilizados para realizar su posicidén -
son representados en la figura 7. Consisten en un véasta
go punzén (76) unida a un tapdn central(77) que permite
la colocacidén de la platina (30), en centrado y en altu
ra, en relacién al borde del recipienfe A a examinar,
antes del bloqueado, por los tornillos (33) y (35) visi
bles sobre la figura 3.

En el'cuadro que sigue figuran los valores de los
diferentes Angulos o(e, o .. B o /31-’ para cada uno de -
los emisores y receptore§ del dispositivo antes descri
to. Los signos indicados corresponden a las orientacip
nes.mostradas sobre las figuras. Igualmente se hallaran
los valores de estos mismos &ngulos por un dispositivo
de control de recipientes presentando’diémétros que ten
gan de 5 a 25 mm. Este dispositivo que es de concepcidn

andloga al de 16 a 80 mm., no ha sido representado.
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Queda bien entendido que esta invencidén no estéd -
limitada al modo de realizacidn descrito y representado,
sino, que abarca todas las variantes. '

' NOTA:

En resumen, la preseﬁte Patente de "Invencién, se -

contrae a las ‘siguientes reivindicaciones:
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REIVINDICACIONES

'

18) "Procedimiento y dispositivo para la deteccién épti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", que constan de zonas'é controlar;
una pared de revolucidn, ﬁor exploracién de cada una de
estas zonas con ayuda de un bloque de control optico,
efectuando una exploracidn de al menos.un giro completo
alrededor de un eje de revducidn, caracterizados porque
la distancia de enfoque de los diversos medioé_épticos
de emisidén y de recepcidbn estén fijos al avance, su -
orientacidén sobre el bloque bptico esté también deter-
minada al avance y mantenimiento constante, cualquiera
que sea la zona a eXaminar, ¥y pordue el enfoque se hace
a la superficie del objeto, en dos puntos colocados mi-
rando, de una a otra parte'de la pared, el reglaje de es
te enfoque efectuéndose en cada uno de los emplazamien-
tos considerados por focalizacidén sobre la zona a contro
lar, a costa de una simple traslacidén del medio corres-
pondiente.
2a) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidén 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", segin la reivindicacidn 12, carac
terizados porgue dicha focalizacidén se efectia constan-
temente en un mismo plan radial, los &ngulos como los -

conjuntos luminosos hacen al punto de focalizacidn, de
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una parte con este plan radial; y de otra parte con un
plan perpendicular al eje de revolucidén son invariables.
3a8) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidén Opti
ca de defectos en los objetos transparentes, espg
cialmente de vidrio", segin 1aﬁréivindicacién 28, carac
terizados pordue el alumbrado N4 1é‘observacién correspon
diente al examen de un tipo de defécto dado por un con-
Jjunto de medios conjugados, se operan en un tnico plan
radial.
48) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidn Spti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones precedentes, caracterizados porque la foca
lizacidén del conjunto de los medios conjugados, relati-
vos a un control dado, se efectla por una serie de tras
laciones seglin dos direcciones perpendiculares.
58) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidn Opti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segﬁn la reivindiqacién 48, carac
terizados porque después del centrado del blogue dptico
mirando €l objeto, .l reglaje de cada medio Optico se
descompone en umm traslacibén paralela al eje de revolu-
cién y una traslacidén perpendicular a éste.
62) '"Procedimiento y dispositivo para la deteccidn épti

. ca de defectos en los objetos transparentes, espe
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terizados porque los rayos incidentes penetran por la ca
ra interna, la deteccidn se efecttia sobre La:cafa externa.
7a) "Procedimiento y dispositivo para la deteccién 6pti
ca de ‘defectos en 1oé objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segin cuaiquiera de las reivindica
ciones precedentes eqﬁipado de un bloque 6§tico compren-
diendo al menos un.conjﬁnto de dos grupos de medios bog
jugados para la emisién y la recepcidn, este bloque esta
asociado a un érgano de soporte y de exploracidn, asegu-
rando la colocacidén y en rotacidn relativa del objeto en
relacidén a dicho hloque; este Gltimo se caracteriza por .
gl menos un apoyo poseyendo una cara portadora.de drganos
de guia, los ﬁedios bpticos conjugados estéan montados so
bre consolas rigidas provistas de patas; permitiendo des
plazarlas paralela y transversalmente a dichos drganos
de guia, déndole una oriéntacién fija en relacidn a estos
Gltimos.
82) '"Procedimiento Yy dispositivo para la deteccidn 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", segin la reivindicacidén 72, carac
terizados porque los desplazamientos de los puntos de fo
calizacién de cada grupo Optico se efectlan en planos pa
ralelos al eje. |

9&8) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidn Opti

e e b
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ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", segun la reivindicacidén 82, caracteg
rizados porque los planos en 105 cuales se efectﬁan los
desplazamientos de los puntos de focalizacidn de los dos
grupos de medios de un mismo conaunto optlco se confunden
y porque los planos de reglaje de los dlversos conjuntos
se cortan 51gulendo una misma recta. '
105)"Proced1m1ento y dispositivo para la detecc1on opti-
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", segun una cualqulera de las reivin
dlcaclones 7a g 982, caracterlzados porque los organos de
guia son ranuras rectilineas ¥y porque las patas de las cq%
solas son vastagos con aristas matadas mantenidas perpen-
diculares a la cara del apoyo.
llﬁ)"Procedimieﬁto vy dispositivo para la deteccidn Opti-
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio", segun la reivindicacion 102, carac
terizados porque el apoyo esti constituido de uraplatina
cuya cara portadora es perpendlcular al eje de revoluci&n
122)"Procedimiento y‘dlsp081t1vo para 1a detecc1ou optbi-
.ca de defectos en 1los obaetosrtransParentes, espe—
cialmente de vidrio", segin una cualquiera de laslreivig
dicaciones 72 a 112, caracterizados porque cada grupo de
medios opticos comprende, al menos, un emisor o un recep

tor montado sobre una consola cuya pata es un vasta-
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go portador de al menos un plato, mantenido por un con
junto de medios de presién que permiten immovilizar -
perpendicularmente a la ianura. ' . ’
138) "Procedimiento y disposifivo para 1a‘detepcién opti
ca de,defectos en l%s ébjetoé transparentes, espe
cialﬁente de vidrio", §égﬁn la reivindicacién 102, carac
terizados pofque ias raﬁu}as yrios véstaébs de las con-
solas del soporte estén graduados en didmetros y en ni-
veles. . .
148) "Procedimiento y diépositivo para la deteccibn 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segﬁn una cualquiera de las rei-
undicaciones 72 a 128, caracterizados porque un conjun-
to de medios épticos, comprendiendo un grupo de dos emi
sores idénticos y convergentes, montados segin una misma
inclinacidén sobre una consola comin, y un grupo anilogo
comprendiendo, al menos, un receptor montado en el plano
vertical de simetria de las emisiones conjugados.
152) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidn épti
ca de defectos en 1bs objetos transparentes, espe-
cialmente de vidrio",segﬁn:una cualquiera de las reivin
dicaciones 72 a 128, carécterizados porque comprende cua
tro emisores idénticos yrcpnvergentes, montados en un mig
mo plano vertical y cuatro;recéptores idénticos y conver

gentes, dos a dos, simétricos en relacidén a un plano ver

R e
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tical.
168) "Procedimiento y dispositivo para la deteccién 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segin la reivindicacion 128, carac
terizados porque comprenden un emisor unido a un recep-
tor cuyo eje 6btico posee una inclinacién inversa a la
del emisor conjugado.. . |
178) "Procedimiento y dispositivo para la deteccidn bpti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segin una cualquiera de las rei-
vindicaciones 78 a 162, caracteriz?dos porque, con vis
ta a controlar los objetos, que no presentan una sime-
tria de revolucién perfecta, la cara delantera de los
réceptores estd provista de diafragmas de hendidura es
trecha.
188) "Proéedimiento v dispositivo para la deteccidn 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espg
cialmente de vidrio", segin una cualquiem de las reivin
dicaciones‘75 a 172, caracterizados porque los emisores
¥y los regeptores utilizanwalzinfrarroja de una longitud
de onda-éél orden'dé 0,9 pm.
198) "Procedimiento y dspositivo para la deteccidn bpti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe
cialmente de vidrio", segin una cualquiera de las rei-

vindicaciones 72 a 188, caracterizados porque la luz emi
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tida por los diversos emisores estd modulada por fre-
cuencias puras diversas, y porque los recepiores conju
gados estan, respectivamente acdrdados sobfé estas fre
cuencias. .
202) "Procedimiento y disﬁositivo para la deteccidn 6pti
ca de defectos en los objetos transparentes, espe-
cialmente de'vidrio", segﬁn una cualquieré de las rei-
vindicaciones 78 a 192, caracterizados porqué las orien
taciones de los emisores y de los receptores conjugados
son conforme a uno de los doce grupos de valores indica
dos para el cuadro colocado al final de la descripcidn.
21e) "PﬁOCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PAﬁA LA DETECCION OPTI
CA DE DEFECTOS EN LOS OBJETOS TRANSPARENTES, ESPE~-
CIALMENTE DE VIDRIO", segin queda descrito y reivindica—
do en la precedente memoria y nota reivindicatoria, que
consta'de treinta y una piginas mecanografiadas y dibujog
adjuntose. |
' Madrid, 25 Enero 1978
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