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EXTRACTO DE LA DESCRIPCION

Se proporcionz un panel. de presentscién ds informa-

cién que estd dotado de una estructura ée superficie de repre
sentacién que tiene un gran mimero de elementos de representa
c¢idn montados de manera giratoria en un plano vertical. Ios
elementos de representacidén estdn constitgidos cada uno por
un plemento de bloque en forma de placa (o con cuatro esqui-
nas;lque tiene dos (o cpatro) superficies de representucién
de colores diferentes y una (o tres) piezas magnéticas. Uno o
varios de los elementos de representacién elegidos se hacen
girar por el movimiento de una o varias cabezas de éontrol de
repr sentaci6n, ¥ energizando temporalmente uno (o tres) ima-

nes de cada cabeza para hacer que una de las dos (o cuatro)

.superflcles de representacién de los elementos de renrasenta-

cibn ' elegidos se orienten hacia adelante, proporcionando la

representacién de un cardcter, de un grédfico, de un dibujo, *

etc.,'en la estructura de la superficie de representacidn.
ANTECEDENTES DEL INVENTO

Campo del Invento

El presente invento se refiere a un panel de presen;
tacién de informacién que incluye un gran mimero de elementos
de representacidén dispuestos en el mismo plano vertical para
asegurar la representacién de un cardcter, de un grdfico, de
un dibujo, etec., y se refiere igualmente a los elementos de
reﬁresentacién visual destinados a ser utilizados en el panelt

! . |

de presentacibén de informacién. .

Descripeién de la Técnica Anterior

Estos tipos convencionales de paneles de presentsn-
cién de informacién se utilizan para efectuar la represesta-’

cién de una sefial de tréfico, de una sefial de direccidn, de
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vn amncis, do la hora, de la ferha, o de cualquier informa-
ciéa parecida. Los elemenics de rspresentacifn de la técnica
anteric» estin generalmente constituidos por elemenios d= con
versién fotoeléctrica, y por tanto presentan un gran consuro
de energia. Ademds, los elementos de representa016n conven01o
?ales pueden ser fédcilmente deteriorados por una fuerza exter
na, 1o que reduce su vida dt{l. ‘
! RESUMEN DEL TINVENTO ' A

Por consiguiente, el presente invento proporciona un

!
nuevo panel de presentacién de informacién exento de los de-

fectos mencionados mds arriba de los paneles de la técuica an
terior, as{ como unos elementos de representacién visual des-

inados a ser utilizados en el panel de presentacién de infor

macidn.
BREVE DESCRIPCION DE _I0S DIBUJOS
La figura 1 ilustra como las figuras 1A y 1B estdn
interconecatads;

las figuras 1A y 1B representa, en alzado, un prlmer
modo de realizacidén del panel de presentacidén de informacién
segin el presente invento; !

. la figura 2 es una vista en seccién tomada a lo lar-

go de la linea IT-II de la figura 1A; '

las figuras 3A y 3B son respectivamente una vista de
fienté de un ejemplo del elemento de representacién visual: se
gin ‘el invento y una vista del lado derecho del mismo;

las figuras 4A y 4B son respectivamente una vista
frontal y una vista lateral derecha de otro ejemplo del ele-
mento de revresentacién visual;

las figuras 5A y 5B son respectivamente una vista

frontal de un ejemplo de una cabeza de control de representa-
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cién visval aplicable al primef modo de realizacién del panel
d= preseniacibn de informacién segin el irvento, y unz vista
en seccidén tomada a lo largo de 2z linea B-B en la figura 5A;

i las figuras 6A y 6B son diagramas explicativos del
funcionamiento del primer modo de realizacidén del invento;

la figura 7 ilustra ¢émo las fiéuraé TA ¥y 7B gstén
interconectadas; '
| las figuras TA'y 7B representan en alzado, un ‘Segun=~
do odo de realizacién del panel de presentacldn de informa-
cién segin el invento;

T la figura 8 es una vista en secclén tomada & lo lar-
g0 Qe 1a linea VIII-VIII de la figura TA;

_Vi las figuras 94 y 9B son respectivamente una . vista
fron?al de otro ejemplo del elemento gde representaclén visnal
segin el invento y una vista lateral derecha del mismo; y

las figuras 10A y 10B son, respectivamente, ura vise
ta frontal de un ejemplo de cabeza de control de rev:e senta- .
cidn visutal aplicable al segundo modo de realizacién del pa-
nel de presentacibn de informacién segﬁn el invento, y una
vista en seccién tomada a 1o iargo de la linea B-B en la figu
ra 10A.

DESCRIPCION DE LOS MODOS DE REALIZACION PREFERIDOS

Las figuras 1 y 2 ilustran un modo de realizacién de
un. aparato de presentacién de informacién segin el invento
que”esté constituido por una estructura de superficie de pre-
sentacién de informacién 1, una unidad de conmutacién de re-
presentacién visual 2 y una unidad de accionamiento 3.

En el ejemplo ilustrado de la estructura de superfi-
cie de presentacidén de informacién 1, si se representan las'

N lineas verticales de un conjunto de lineas separadas por
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una disfancia predeterninada las wiss de las otras en unm di-
reccidén horizontal por Aqs A2, coe Ay M elementos de repre-
sentacidén visuad, Diqr Dyps +ev Dy s respectivamente, estén
situados en la linea vertical a, (i =1, 2, .., N) a interva
los pre@eterminados LB en una direccidén vertical. En este ca-
s0, el édlemento de representacién visutal Dij (j = 1,'23‘... M
tiene una construccién tal como, por ejemplo, se representa
en las figuras 3A y 3B, en la cual un elemento en forma de
placa 4 hecho de un material a base dé resina sintética tie-
ne un par de superficies de representacién visual opuestas d1
¥y d, de colores diferentes, por ejemplo roja y blanca, en la
cual una pieza magnética M estd empotrada en una de lés por-
clones extremas superior g inferior 5 y 6 del elemento en for
ma. de placa 4, por ejemplo,en la porcién de extrémidadAsupe-
rior 5 de modo que se extienda lateralmente respecto al ele-.
mento en forma de placa 4 y en la cual un agujero 7 de recep-
cién de eje estd formado en el elemento en forma de placa 4
de tal manera que cuando el elemento en forma de placa 4 estd
soportado. por un eje 10, las §uperficies de representacién vi
sual obuestas d1 y do2 puedensituarse en planos verticales,
respectivamente. En este caso, para que las medias porciones
superior e inferior delos elementos en forma de placa 4 pue-
dan tener sustancialmente el mismo peso, un agujero pasante 8
cﬁn'ééccién transversal semicircular estd formado en el ele-

mento en forma de place 4 en la porcién donde estd situada la

pieza magnética M pare eliminar sustancialmente el mismo peso

que el de la pieza magnética M, como se representa en las fi-

- guras 34 Yy 3B oy, en Variante, una pieza no magnética 9 que

tiene sustancialmente el mismo peso que lz pieza magnética M

se empotra en el elemento en forma de placa 4 de modo que se
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extienda lateralmente respectc n éste en una posicién simétri
ce de la posicidn de la pieza maugnética M con respecto al cen
tro d@.eleménto en forma de placae 4, cute se ilustra en las
figuras 4A y 4B. El agujero 7 destinado a recibir el eje estd
fogmado en el centro del elemento en forma de place 4 ybse si
tda paralelamente a las superficies de representacidn visual
D

con holgura en el agujero 7 del elemento en forma de placa 4,

1 D,. Por consiguiente, cuando un eje 10 estd introducido

el elemento en forma de placa 4 estd soportado por el eje 10
iontacto con la pared interna supérior e inferior dal agu-

jerl T debido a la tara del elgmentofen forma de placé;4, en

cuyo! caso las superficies de representaci6h d, ¥ 4, se sitdan

2
en planos verticales, respectivamente. Los elementos de repre

'sentaclén visual mencionados méds arriba D41, D. aes DiM

2
PUEREE BM introduci
dos con holgura en los agugeros T de recepc16n de eje, respec

tén soportados por ejes horizontales Bys B

tlvamente, estando los ejes horizontales dlspuestos log unos
al lado de los otros y paralelamente con los 1ntervalos men=
cionados més arriba LB’ por ejemplo en:la direccién vertical.

Por tanto, las superficies de' representacién visual 31 o d2

a
12
Dyp +++ Dyy & Dy que estdn orientados hacia adelante, se si-

de los elementos de representacién visual D11 a DN1’ D

tdan en el mismo plano vertical, .

En un ejemplo de una unidad de commutacién de repre—
sentaclén visual 2 estd previsto una cabeza de control de re-,
presentac16n visual Ei s;tuada de modo que pueda desplazarse

a 1o largo de la lfinea vertical ay mencionada més arriba. En

nste caso, como se representa en las figuras 54 y 5B el cousu

tador de representacidén visutal E; tiene un nidcleo magniiico

22 sobre el cual estd enrollada una bobina 21 y que presenta,
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por ejcmplo, una seccidn tranéversa] circular, unas vlacas
mesnédticas trapezoidales 23L.y 23R, respeciivamente sujetas
en ambas extreuidades del miclec aagnéticsc 22, unas ﬁiezae
de jguia no magnéticas 25L, 25R y 261, 26R, sujetas respecti-
vamente en los bordes superior e inferior de las porciones
de extremidad delantera de las placas magnéticas 23L y 23R
de modo que se extiendan hacia arriba y hacia abajo-féépecto
a ellas, y unos muelles de lémina 27 y 28 sujetos réébéctivg

men?e por una extremidad en las piezas de guia 25L, 25R ¥y

' 26IL, 26R y que se extienden por su otra extremidad hacia el

nicleo magnético 22. El ndcleo magnético 22 y las plégas mag
nétﬂcas 23L y 23R forman un electroimdn 29. La distancia en-
tre las placas magnéticas 23L y.23R se elige de modo gue sea
infefior a la longitud del elemento de representacidn visual
Dij en la direccién lateral. las placas magnéticas 23L y 23R
de la cabeza de control de representacién visutal E, tienen
cada una una cavidad trapezoidal 30 de tal manera que cuando
el eleinento de repreéentacién visual Dij gira, como se des-
cribird mis adelante, no chogque con las placas magnéticas

23L ¥y 23R. las extremidades}libres de los muelles de ldmina
27 y 28 estén respectivamente dobladas hacia atrds sustancial
mente en dngulo recto ﬁara formar porciones dobladas 31 y 32.
La distancia entre 1as-porciones dobladas 31 y 32 se elige
de . modo que sea igual aproximadamente a la mitad de la dis- |,
tanéia vertical LB entre los elementos de representacién vi-n
sual. La cabeza de control de representacién visutal Ei estd

dispuesta frente a la linea vertical mencionada mds arriba

-ai en una barra horizontal 3 de tal manera que las czras de

extremidad frontal de las placas magnéticas 23L y 23R y de
las piezas de guia 25L, 25R, 26L y 26R puedan situarse cerca
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da la superficie de representaciin visual Dy 6 D2 del elemen-

to de representacidén visvzl D ia barra horizontal 3 estd

gituada detrds del eje horizoigal Bj y ¢5té adaptade para des
plazarse en la direccidén vertical. X
‘ Un ejemplo de la unidad de accionamlento 3 1nc1uye
Yna correa, una cadena O un elemento de transmisién idéntico
38 tenso entre un par de poleas 36 y 37 situadas en la_dlrec—
¢ién vertical, por ejemplo, & le izquierda de la estructura
de la superficie de presentacién de informacién 1 y a una
éierta distancia predeterminada la una de la otra, y un ele-
mento de transmisién similar 41 estd tenso entre un par de po
eas. 39 y 40 dispuestas igualmente en la direccién vertical a
Ia derecha de la estructura de la superflcle de presentacién
de informaciép 1 y separadas la una de la otra bor una distan
cia predeterminada. Ia barra horizontal 35 de la unidad de
conmutacién de representacién visutal 2 mencionada mis arriba,
ésté sujeta en ambas extremidades en los elementos de transmi
sién 38 y 41. Un eje giratorio 43 de un motor 42 estd conecta

do, por ejemplo, con la polea‘37 y un eje 44 estd montado en-

tre las poleas 36 y 39 de tal manera que los elementos de

transmisién 38 y 39 puedan desplazarse haciendo girar el mo-
tor 42, hacia arriba o hacia abajo, en sincronismo el uno con
el otro. Por tanto, la barra horizontal 35 se desplaza hacia
arriba y hacia abajo manteniéndose horizontal. La unidad de
accionamiento 3 tieme un mecanismo de déteccién 51 que permi-
te detectar la posicién de la barra de control 35. Un ejemplo
de mecanismo de deteccién 51 incluye una placa de deteceidén
de posicidn 52 que estd dispuesta a la izquierda de los ele=-
mentos de repreasntacién visual Dyqr Dyns +ee Doy estendién~-

1M
dose en la direccién vertical y cuyo borde: marginal fromtal
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ineluyez unas cavidades rectantulares R1 a RM’ formadas cada
una de medo que se extiendan hacia arriba desde la posicidn
gue corvesponde al centro del elemento de representacién vi-
sual D1 en la direccidén vertical, hasta una posicién separa
da por una distancia igual a la mitad del 1ntervalo LB’ de

la posicién mencionada més arriba, y unos elementos emisores
de 1luz 53 y 54 as{ como unos fotodetectores 55 y 56'qué es-
tén situados frente a las porciones dobladas 31 y 32 de los
muelles de ldmina 27 y 28 de la cabeza de control de represen

,tac16n visutal E; de tal manera que los elementos emisores

de 1uz 53 ¥ 54 y los fotodetectores 55 y 56 estén situados

losjunos frente a los otros por cada lado de la placa de de~
tec;ién de posicién 52. Los fotodetectores 55 y 56 proporcio
nan|cada uno una salida detectada "1" 6 "O" en la representa

cién binaria segin si la cavidad Rj existe o no entre cada
uno de los fotodetectores 55 y 56 y cada uno de los elemen-—
tos emisores de luz 53 y 54. En la prdctica, la plaga;de de~
teccidn de posicidn 52 incluye por lo menos las cavidades
menciona@as més arriba R1 a RM y unas cavidades similares
RS1 y RS2' formadas en posiciones separadas por las distan-
cias ;B a partir de las cavidades_més alta y mds baja R1 Yy
RM’ respectiyamente. Ademds, la unidad de accionamiento 3
tiene unos conmutadores de deteccién 61 y 62 para detectar
las posiciones de las extremidades superior e inferior de la
5arra horizontal 35, respectivamente. El conmutador de detec
cién’61 estd adaptado para proporcionar una salida binaria
»1"* cuando entra en contacto con una pieza de acoplamiento
63 de la barra horizontal 35, cucndo las piezas magnéticas
23L y 23R de la cabeza de control de representacién visual
Ei montadas en la barra horizontal 35 se desplazan fuera de
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-e representacién visual Dy 2 DN1’ Dyg @ D

- 10 =

Eu posicidn frente al elementc de representaclén v1sual D. 31°
El conmutador de deteccién 62 est’ adaptado dc la misms mane
ra nara proporcionar una sefial binaria i cuando enira &n
contacto con una pieza de acoplamiento 63 de la barra horizon
tal 35, cuando las piezas magnétlcas 23L ¥ 23R del conmuta-

?or de representacién visual E se desplaZzZan fuera de su po-

A31c16n frente al elemento de representac16n visual D u Ade-

més, la unidad de acc1onam1ento 3 tiene un circuito de acclo
pamlento 70 para excitar el electroimdn 29 de la cabeza de

control de representacién visual E; de la unided de conmuta~

cién de representacién visual 2..El circuito de excitacién

IO incluye, por ejemplo, un circuito de memorla H, un circui

o selector de direccién F, un circuito de salida Jy un cir-

.cuito de tratamiento de datos ¢ y un registro de desplazamleg

to X. E1l circuito de memorias H estd previsto para almécenar.
la informacidn,™1" & "O" con el objeto de seleccionar las su'

perficies de representacién visual D, 6 D2 de los elementos

net Dqy @ Dy de

la estructura de superficie de representacién visual 1. Esto.
\

quiere decir que las N informaciones de los elementos de re-

presentacién visual D44 & D 4 se almacenan bajo la forma de

‘primera informacifn paralela en una primera informacién, las

N de los elementos de representacidén visual Dyp 2 DK2 se al-
macenan bajo la forma de segunda informacién paralela en una
segunda direccibén, .... y en las N infromaciones de los ele-

mentos de representacidn visual D1M a D__ se almacenan bajo

NI

‘la forma de informacién paralela de orden M en la direccidn

de orden WM. Tas N 1nforma01ones que constituyen la informa- .
cién paralela de rango j almacenada en la direccidén de rango

J seleccionada por .el' circuito -selector de direccidn F se ex
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traen una por una cuando se produce un impulso de control de
legiura procedente del circuite de tratamienio de datos §.
El circusto selector de direccidn F estd adaptado para selec
cionar secuencialmente las primera, segunda, .... Mésima ai-
recciones del circuito H con el objeto de extraer secuencial
mente las M informaciones paralelas almacenadas en el circui
to de memoria M. E1 circuito de salida J.recibe y pfodace a
su salide las If informaciones paralelas del orde J extraidas
deltcircuito de memoria H. E1l circuito de tratamiento de da-
tos‘G recibe la informacién secuencial procedente del circui
to de salida J para generar impulsos cada vez que recibe la
informacién, aplicdndose los impulsos bajo la forma aé'ﬁn im
pulso de control de lectura y de un impulso de desplazamien-
o ai circuito de memoria H y al registro de desplasamiento
K, réspectivamente. El circuito de tratamiento de datos G es
té igﬁalmente adaptado para proporcionar un impulso de repo-
sicién RP destinado a efectuar la reposicién del registro de
desplazamiento XK. E1l registro de desplazamiento XK tieﬁé'unos
digitos de orden uno a N y estd disefiado de tal manera que
las N inférmaciones aplicadas’secuencialmente a partir del
circuito de tratamiento de datos G se almacenan en los N di-
gitos, respectivamente, y son extraidos simultaneamente del
mismo. Ademds, el circuito de excitacién 70 tiene unos termi

nales'de entrada I1 e I2 alimentados con las salidas detecta

das ‘procedentes de los conmutadores de deteccidén mencionados’

més arriba 61 y 62, respectivamente, unos terminales de en-
trada I3 e I4 alimentados con las salidas detectadas de los
fotodetectores 55 y 56, respectivamente, unos terminales de
salida 01 y 02 conectados con los lados de entrada de giro

hacia adelante y hacis atrds del motor 42, respectivamente,

e e
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y un terminal de salida OEi concctado con la bobina 21 del

. electroimen 29 de la cabeza de conirol de represeptacidn vi-

sual Ei ¥ un interruptor de fuente de energie S. Cuando la
barra horizontal 35 de la unidad de conmutacién de represen-
tacidn visual 2 estd situada en su posicién mds baja para
mantener el conmutador 62 horizontal en su estado de energi-
zacién (ON), si el interruptor de fuente - de energia_sfse cie
rra durante un tiempo extremadamente corto, se obtisne una
senzl de salida a partlr del terminal de salida 01, Aunque
la

da 01, si la sefial de salida dgtectada binaria "1 se.aplica

efial de salida se obtiene a partir del terminal de. sali-

a partir del fotodetector 55 al terminal de emtrada 13, las
N informaciones binarias "1" y los N impulsos Cp se obtienen
sécuénciélmente a partir del circuito de tratamiento -Ge da-
tos é ¥ el registro de desplazamiento X es desplazadc'secueg
cialmente al producirse cada uno de los N impulsos CP, lo
que hace que 1;s N informaciones "1" se almacenen en,los N
digitos del registro de desplazamiento X. A continuacidn,
cuando la salida detectada procedente del detector fotoelée-
trico 55 toma el valor binario "O", las N informaciones abmg'
cenadas en el registro de desplazamiento K se obtienen en
los terminales de salida OE1 a OEn' respectivamente. A conti
muacidén, cuando la salida procedente del fotodetector 55 to-
ma el valor binario "1" no se obtiene ninguna salida en los
tefm;nales de salida OE1 a OEN’ y al mismo tiempo, el regis~%
tro de desplazamiento K yuelve a su estado incial bajo el
efecto del impulso de re§031c16n RP con el objeto.de alamace
ner de nuevo las N informaciones binarias "1" procedentes
del circuito de tratamiento de datos G. A continuacién, cuan

do la salida del fotodetector 55 toma de nuevo el valor bina
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rio "O" se obtienen salidas en los tefminales de salida OE,

8 OEN de la misma manera que Ia que ha sido descrita nds afrl
ba y-a continuacidén se repite la operacidén en cuestién. Cuan-
do se aplica la salida detectada procedente del conmutador de
deteccibén 61 al terminal de entrada I1, se obtiene una sefial
de salide en el terminal de salida 02 en lugar del terminal
de salida 01. A continuacién, la salida binaria "O" -se. aplica
al terminal de entrada I4 a partir del fotodetector.56.en el
estado en que la sefial de salida se obtiene en el terminal de
salida 02, haciendo que el circuito selector de direccién F,
el éircuito de memoria H, el eircuito de tratamientaidg datos
G y|el registro de desplazamiento K sean controlados;‘de modo
que las N informaciones almacenadas en el circuito dejmemoria
H sean extraidas secuencialmente y aplicadas a través del cir .

cuito de salida J al registro de desplazamiento K y el regis-

tro de desplazamiento K es controlado por los N impu;sQ§ de
desplazamiento CP, de modo que la M informaciones sa“é;mace-
nen en los N digitos del registro de desplazamiento K:-A con-
tinuacién, cuando la salida aplicada a partir del fotodetec~
tor 56 al ferminal de entrada314 toma el valor binario "1inw,
las N informaciones almacenadas enlbs N digitos dei registro
de desplazamiento K se,obtienen en los terminales de salida
OE1 a OEN’ respectivamente., A continuac;dn, cuando la sédlida
procedente del fotodetector 56 toma el valor binario "0O", la
infogmacién obtenida en los terminales de salida OE1 a OEN
deja de ser obtenida y, gl mismo tiempo, el registro de des-
plazamiento K vuelve a sﬁ estado original bajo el objeto del
impulso de reposicién RP y a continuacidn, el circuito selec

tor de direccibén F, el circuito de memoria H y el circuito

de tratamiento de datos G son comprobados de la misme manera
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que la que ha sido descrita méds arriba, con .lo cual las N in-

formaciones glmacenadas en el ¢ircuito de memoria H en lg so=-

en'el registro de desplazamiento K. A continuacién, cuando la

salida procedente.del fotodetector 56 toma de nuevo el valor
binario "1v, las informaciones almacenadas en el registro de
desplazamiento K aparecen en los terminales de sali&é:dE1 a
OEN de la misma manera ‘gue la que ha sido desecrita mésfarriba,
¥y después se repiten las operaciones descritas mis arriba.
Ademds, cuando la salide binaria detectada "1" se aplica a
parLif del conmutador de deteccidén 62 al terminal de- entrada
12, |no se obtiene tensibén de salida a pértir del terminal de
salida 02. - . B

Lo que antecede es la construccién de un primer mo-

do de realizacién del invento. Con esta disposicién, si el in
terruptor § de la fuente de energfa del circuito de excita-
¢ién 70 de la unidad de accionamiento 3 se sitia en, la posi-
cién de energizacién durante un periodo de tiempo muy'corto,
suponiendo que la barra horizontal 35 de la unidad de conmuta
cidén de representacién visual'2 esté dispuesta en su posicién
més baja parza mantener el conmmutador de deteceidn 62 en su es
tado de excitacién (ON) se obtiene una tensién de salide en el
terminal de salida 01 para hacer girar el motor 42 en su direc
cién orientada hacia adelante, lo que hace que los elementos
de’éqrrea 38 y 41 se desplacen en el sentido horario para des

plazar hacia arriba la barra 35. Cuando la barra horizontal

35 se desplaza asi hacia arriba, el fotodetector 55 se despla

za para -situarse frente a la cavidad R, ¢2 le placa de detec

52
cién de posicién 52, de modo que se obtiene una salida bina-

ria "1""g partir del fotodetector 55 y, por consiguiente, la
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informaeién binaria "i" procedente del circuito de tratamien~
to de datos G se almecera en todos los digicos del registro
de desplazamiento X del circuitc de excitacién 70. A continus
cién, cuando la barra horizontal 35 se desplaza todavis més
para situar el fotodetector 55 frente a 1la porcidn situada en
trJ las cavidades RSQ y RM, la salida del fotodetector.BS t0-
ma el valor binario "0" para que se obtengan salidas ‘a ‘partir
de los terminales de salida OE, a OB, como se déscribe més
arrjiba, energizando los electroimanes 29 de las cabezas de
con ;ol de representacién visual E1 % EN' En estas condicio-
nesy los electroimanes 29 de las cabezas de control de-repre
sent%cién visual Eq a E, se sitdan frente a las porci6hes de
extremidad inferiores de IOS'elgmentos de representacidn vi-
sual D1M'a DNM’ de tal manera que si se supone que el elemen-

kY

to de representacibn visual DiM estd dispuesto de médb'que su

- pieza magnética M estd mantenida en la posicién baja,.es de-

cir con la superficie de representacién visual D, mantenida
en el lado delantero del elemento en forma de placa 4, la pie
za magnética M del elemento dg representacién visual Dy serd
atraida por el electroimdn 29 de la cabeza de control de re-
presentacién visual Ei’ comb se representa en la figura 6A, y

la porcidén de extremidaid del elemento de representacidén visual

Diy

cé=eh¥re las porciones dobladas 31 y 32 de los muelles de léf‘
mina 27 y 28 para acoplarse con la porcién doblada 32. A con-:

situada en el costado de la pieza magnética M, se introdu

tinuacibén, cuando la barra horizontal 35 es desplazada toda-

via mds hacia arriba para desplazar el fotodetector 35 frente

" 4 la cavidad R, se obtiene una salida binaria "1" a partir

M
del fotodetector 55 y por tanto no se obtiene ninguna salida

a partir de los terminales de salida OE1 a OEN, como se ha
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descrito mis arriba, y los electroimanes 29 de las cabezas
de conirol de representacién visual El a EN se desencrgizan
¥y las N informaciones binarias "1" procedentes del circuito
de tratamiento de datos G se almacenan de nuevo en el regis
tro de desplazamiento X del circuito de excitacidén T70. Al
mismo tiempo, el elemento de representac;én visual menciona
do mds arriba DiM se hace girar en mds de 90° para sifuar
la superficie de representacién visual d1 hacia el lado de-
lantero después dél estado ilustrado en la figura 6B, es de
cir que se hace girar el elemento de representaclén V1sual

1M 180°. A continuacién, cuando la barra horlzontal 35 se

(M 1)’ .'0 D2’
D, i1 glran secuencialmente 180' solamente cuando sus plezas

des laza, los elementos de representaclén D,

magnéticas M estédn situadas en el lado inferior. Por. tanto,
deb%do al movimiento ascendente de la Yarre horizontal 35,
las superficies de visualizacién 44 de los elementos de re=’
L ] D aD

12 2 Dyos Y1 ® Py S©
sitdan todas hacia adelante. Cuando la barra horizontal 35

presentacibén visual ]?11 a DN1’ D

ba alcanzgdo su posicidn mds alta en la cual acciona el con
mutador de deteccién 61 para obtener a partir de éste la sa,

lida binaria detectada "1", se obiiene una salida en el ter

minal de salida 02 del circuito de excitacién 70 en lugar de

la salida obtenida en el terminal de salida 01 hasta este
momento. Por tanto, el motor 42 gira en la direccién inver-
saldel caso anterior pera hacer girar los elementos de co—~
rrea.38 y 41 en el sentido antihorario en la figura 2, de
tal manera que la barra ﬁorizontal 35 se desplace hacia aba-
jo. A continuacidn, el fotodetevivi 50 se desplaza a la po-
sicién opuesta respecto a la porcién de 1a placa de detec-

cibén de posicidn 52 entre las cavidades RS1 y Ry, una ten-

-t 4
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sin de salida "O" se obtiene a partir del fotodetector 56 y
#e aplica para controlsr ei. circuito de memeria H, el circui-
1o selector de direccibén F, el circuitu Ge tratamiento de da
tos G y el registro de desplazamiento K del circuito de exci
tacién 70, con 1lo cual las primeras informaciones paralelas
de [los elementos de representacién visual Dyq B DN1.a1§aceng
das| en el circuito de memoria H se extraen y se almacenan en
el registro de desplazamiento X. A continuacién, cuando. la
bar%ﬁ horizontal 35 se ha desplazado todavia mds hacia abajo
hasta una posicibn en la cual el det@ctor fotoeléctricg 56
est% situado frente a la cavidad R, Se obtiene una salida
binaria "1" a partir del fotodetector 56, con lo cual se ob~
tlenen 2 partir de la sefial de salida OE1 a OE unas °dllda°
que corresponden a agquellas N informaciones almacenada~ en
un registro de desplazamiento X que se presentan bago la for
ma de una seflal binaria "1". Por consiguiente, solamente los
electroimanes 29 de los conmutadores de represenﬁacmén visual
elegidos entre los conmutadores E1 a EN son energizados, ¥y
las piezas magnéticas M de estos elementos de representacitn
visual'D15 a D1N que estdn situadas. frente a 1los electroima-
nes 29 de las cabezas de control de representacién visual
elegidas, son atraidas por los electroimanes 29 de modo que
giren-en sentido rotario (figura 2) y las porciones extremas
31tuadas en el costado de las piezas magnéticas M penetran en
1as porc1ones dobladas 31 y 32 de los muelles de lémina 27 y-

o

28 de las cabezas de control de representacidén visual eleglda,
acopldndose con las porciones dobladas 31, respectivamente. A
continuacién, cuando el detector fotoeldctrico 56 se desplaza
ﬁara situarse en una posicidén opuesta con relacidén a la parte
de la placé de deteccifn 52 que estd entre las cavidades Ry ¥
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R,y ya que la salida procedente del fotodetector 56 toma wa

valor binario "0" se efectis la reposicién del regisiro de
dezplozamients X del circuito de excitacién 70 y, al mismo
fiempo, las segundas informaciones paralelas de los elemen-
t0s de representacién visual Dy, 2D

N2
circuito de memoria H son extraidas por el circuito selec-

almacenadas en el

tor de direccién F y almacenadas de nuevo en el registro de
desplazamiento K. Simultaneamente, el elemento o los*éiémeg
tos de representacién visual elegidos entre los elementos

D11 a DN% §i;§p en mds de 90o para situar sus superficiles

de representacién visual D, hacia adelante. En resumen,. so-
lamgnte los elementos de representacién visual elegidos gi-
ran [180°%, A continuacibén, cuando el fotodetector 56 sé des-

plaza hasta situarse frente a la cavidad Ra se obtienen sa~ -

lidgs a partir del terminal o de los terminales de salida

elegidos entre los terminales OE, a OE, del circuito de ex-

citacién 70 que corresponden a 1;s terﬂinales de las K infor
maciones almacenadas en el registro de desplazamiento X que
se presentan bajo la forma de una sefial binaria "iw, como

en el caso anterior, ¥y solameﬁte giran en el sentido horario
de la figura 2 los elementos de representacidén visual elegi~

dos entre los elementos D,, a DN2' A continuacidén, solamente

12
giran secuencialmente los elementos de representacién visual

elegidos entre los elementos D13 aD eese D, a

n3? D1g ® Pygtet Dam
DNMJ'Cuando la barra horizontal 35 se sitda en su posicién
mds baja, activando asi el conmutador de deteccién 62 para
obtener a partir de éste una salida binaria detectada "1" no
se produce ya ninguna salide a partir del %erminal de salida
02, lo que detiene la rotacidn del motor.

De acuerdo con el primer modo de realizacién del pre
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sente modo de realizacién gue se describe mds arriba, es rosi
ble hincer que todas las superficies de representacién visusl

d1 de los elemcntos de representocidn visual D11 a DN1’ D12 a
Dyp **- D1M a DNM se orienten hacia adelante, y cuando la in-
formacién de un dibujo deseado estd almacenada en un circuito
de memoria del circuito de excitacién 70, es posible hacer

que las superficies de representacién visual D, de los elemen

" $0s de representacidén visual deseados se orienten hacia ade-

lante, de tal manera que pueds representarse un cardcter, un
simbolo, un gréfico, un dibujo, etc., deseado, con la super—
ficie de representacidén visual dy ¥ d, de los elementos Dqyq &

DN1’

D4y @ Dyt eeee Dy @ D ¥ esta representacmépAv1sual
puede obtenerse con una construccifén sencilla. Ademds, ya que

el elemento de representacién visual Dij tiene una construc~

cibn tan sencilla que la pieza magnética M estd empotrada en

una esquina del elemento en forma de placa 4 que estd. dotado
del par de superficies de representacidén visual opuestas d1 y
d2 Y que el agujero de recepcidén de eje 7 estd formado en el
elemento en forma de placa 4 de tal manera que las superfices
de representacién visual d1_y\d2 pueden situarse en planos
verticales cuando el elemento en forma de placa 4 estd sopor-
tado por el eje 10, es’bosible hacer que la distancia entre
los elementos de representacidn visual adyacentes sea muy pe-
qﬁeﬁé: Ademds, ya que no se necesita prever ningin dispositi-
vo de ﬁefinicidn de posicibn especid para retener las superfi
cies de representacién visual de los elementos de representa-
cidn visual en los planos verticales, es posible simplificar
el conjunto del aparato y reducir sus dimensioués de manera
cdrrespondiente.

Examinando shora lss figuras 7 y 8 se describird con
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refercisia a ellas, un segundd,modo de realizacidn dcl invento
en el cual las piezas que cofresponden a “as de las figuras 1
¥y 2 estédn indicadas con los mismes nimesos v caractercs de re-
feqencia ¥y no se repetird ninguna descripcién detallada. El
seﬁundo modo de realizacidn es de construccidén idéntica a la
del primer modo de realizacién representddo en las figuras 1
¥ 2}, salvo por las siguientes diferencias en el eleménto de

representacidén visual 1, en la cabeza de control de represen-

rep;esentacién visual'ﬁ;j de la estructura de superfiﬁ&e de
6n visual Ei de la unidad de con@utacidn de representa-
cibn visual,2, y en el circuito de excitacién TO de iz unidad
de %gcionamiento 3. ‘ :- -;.

' .y Como se ve en las figuras OA y 9B, el elemento de re
preséntaéién visual Dij de }a estructura de supérfi¢i?'de pre
sentacién de informacién 1, estd constituida por un €lemento
en forma de barra con cuatro esquinas 104 que tiene‘dos pareb
de superficies de representacibén visual opuestas d1 vy d2, d3
Yy d4, de colores diferentes, y que presenta una seccién cua=
drada. ELl elemento de represePtacién visual Dij incluye empo.
tradas en é1 unas piezas magnéticas M en sus esquinas salvo

entre las superficiés de representacién visual a4 ¥ d que

4
se extienden lateralmente. Ademds, un sgujero de recepcién de

eje estd formado en el elemento de representacién visual Dij

dé. tal-manera que cuando este Yltimo estd soportado por el

~
]

eje, un par de superficies de representacidén visual opuestas

,d1 y d2, o d3 ¥y d4, pueden situarse en planos verticales, resg

pectivamente., El agujero de recepcidén de eje 107 del elemento
de representacidén visual Dij tiene una seccidn transversal
cuadrada y estd hecho de tal manera que sus dos pares de es-

quinas opuestas estén separadas respectivamente por una dis-
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tancia angular de 45o a partir d¢ las esquinas del elemento

en forma de barra con cuairo esquinas 104, Representando las

esquinas del agujero 107, que correspondsn a las superficies

de ﬁepresentacién visual dqs dyy Q3 ¥ 4, DOX g1y &y, 83V 8y
respectivamente, cuando un eje 108 introduecido con holgura en
el agujero 107, como se indica por medio de la linea de tra-

zos interrumpidos, entra en contacto con cualquiera dé ias es

quinas &4 Y & las superficies de representacién visual d3 y

_ 4, se sitian en planos verticales y cuando el eje 108 se aco-

4
pla con cualquiera de las esquinas g3ﬂy g4, las superficies

de r‘rresenﬁacién visual a1 ¥ dz se sitian en planos vertica-
les. |

i Como se indica en las figuras 10A y 10B, la cabeza
de control de representacidén visual Ey de la unidad de conmu-

taciéﬁ de representacién visual 2, tiene el electroiman 29 men

" . cionado mis atriba, y otros dos electroimanes 129 ¥y 130 simila

res a éste, estando los electroimanes 29, 129 y 130 dispuestos
en orden descendente con los intervalos LB menoionadbs ante-
riormente con relacién a las figuras 1 y 2. En este caso, es
preferiblé introducir un elemento no magnético 131 entre los
electroimanes 29, 129 y 130 adyacentes para impedir qﬁe inter-
fieran los unos con los.otros. .- '

Ademds, el circuito de excitacién 70 de la unidad de
aqcionamiento 3 incluye otro grupo del circuito de memoria H',
un éiercuito selector de direccién F' y un circuito de salida?

i
J' ademds del grupo de circuito de memoria H, de circuito se-

lector de direccién F y dé circuito de salida J. El circuito
de tratamiento de datos G tiene dos terminales de entrada de
informacién x1 y x2 y tres terminales de. salida de informocidén

y1, ¥y2 e y3, y estd adaptado para que la informacién proceden-
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te de los circuitos de salidz § y J' se= aplicada a los termi
nales de entrada de¢ inforinacidn x1 y x2, respeétivamente. Ade
mis, se han previsto tres registros Ae desplazamiento XK1, K2
¥ K3 y las informaciones procedentes de los terminales de sa-
lida de informacién y1, y2 e y3 del circuito de tratamiento
de datos G se aplicén a las entradas de iﬁforﬁacién de los re
gistros de desplazamiento K1, K2 y X3, respectivamen%éi:El

terminal de salida OEi ha sido omitido, pero en su lugar se

_han previsto tres grupos de terminal de salida OE11 a OE1N’

OE21la OE2N ¥ OE31 a OE3N’ estando él.terminal de salida OE
conectado con el electroimdn 130 de la cabeza de control de

11

representacidén visual Ei’ el terminal de salida OE,, con el

21 "7
electroimdn 129 y el termingl de salida OE3i con el electro~
imdn{29. Cuando se suministra una salida binaria "1 zl termg

nal de entrada I3 a partir del fotodetector 55 en el eétado ‘
en que se obtiene una salida a partir del terminal de salida ‘'
01, la informacién binaria "1" y el impulso de ritmo CP se
obtienen secuencialmente a partir de los terminales de salida
¥1l, y2 e y3 del circuito dé tratamiento de datos G, y las in-.
formaciones binarias "1" proceéentes de los terminales de sa=~
lida y1, y2 e y3 se almacenan respectivamente en los registros
de desplazemiento K1, K2 y K3, cada vez que se produce un im=
pulso de ritmo CP. Por tanto, cuando la saglida procedente del
fotodetector 55 toma el valor binario "0", las informaciones
almacenadas en 10s registros de desplazamiento X1, X2 y K3 se
a OF

1w %aq @ OBy
a 0E3M’ y a continuacién, cuando la salida procedente

conducen a los terminales de salida OE11 a OE
¥y O'E31 ‘
del fotodetector 55 cambia, pasando al valcr binurio "1" es~
tas salidas dejan de obtenerse en los terninales de salida

OE,, a OF, ., OE,, a OE, y OE

11 1

01 31 @ OE.. Al mismo tiempo, los

3N

S
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registros de desplazamiento K1, K2 y K3 vuelven a su estado ini

cinl pura proporciomar de nuevo las salidas binarias "1% proce-
dentes de los cerminales de salida yl1, y2 e y3 del circuibc de
tratamiento de datos G, y estas salidas se almacenan en los re-
gistros de desplazamiento X1, K2 y K3. A continuacidén cuando
las salidas procedentes del fotodetector 55 toma de nuevo el va
lor binario "O" se obtienen tensiones de salida a pafti# de los

terminales de salida OE11 a OE1N’ OE21 a OEQN y OE Ja,OE1N co~

mo en el caso anterior, y se repiten a continuaci6i1estas opera
ciones. Cuando una tensidn de salida binaris "O" se aplica al
term&nal de entrada 14 a partir del fotodetector 56 en el esta-
do en el cual se obtiene una tensidén de salida en el tciminal
de stlida 02, los circuitos gelectores de direccidén F y F', losr
circuitos de memoria H y H', el circuito de tratamiento de da-

tos ¢ y los registros de desplazamiento XK1, X2 y K3 soa contro~

. lados, lo que hace que las informaciones almacenadas_en los cir

cuitos de memoria H ¥ H' se splican a través de los ci?cuitos
de Balida J y J' al circuito de tratamiento de datos G.‘El cir-
cuito de tratamiento de datos G proporciona en sus terminales
de salida'y1, y2 e y3 las informaciones "O", "O" y "0", respec-—
tivamente, en el caso de que las informaciénes proéedentes de
los circuitos de memoria H y H' sean "O" j "o", ¥y proporcionan
las informaciones "1", "O" y "0", cuando estas Ultimas informa
ciones son "O" y "™1". Cuando las informaciones procedentes de
lés‘circuitos de memoria H y H' son "1" y "O", el circuito de
trataﬁien&o de datos G proporciona las informaciones "1™, nQ"
¥y "O" en sus terminales dé salida y1, y2 e y3, respectivamente

¥y a continuacién,. si se obtisne vna iensidn de salida binaria

"O" a partir del fotodetector 56 e¢n el esiado anterior, las

informaciones "1%, "0" y "0" en los termindles de sglida y1, y2

l
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e y3 se transforman en "O", "i" y ®Q", respectivamente. En el
czso de que las informaciones procedentes de los circuitos de
mencria H y H' sean "1 y "iv, el circuito de tratamiento de
datos G proporciona las informaciones "1%, “O" y "0O" y a con-
tinuacidn, si la salida binaria "0" se obtiene a partir del
fotodetector 56 en el estado anterior, las.informaciqnes pre-
sentes en los terminales de salida y1, y2‘é ¥3 se transtorman
en "o, v y wQn, respebtivamehte, ¥y a continuacién,. =i la
salida 0" se obtiene a partir del fotodetector 56 en este es
tado, las informaciones presentes en los.tres terminales de

.....

| . . ’
salida mencionados mds arriba, se transforman en "0v, "O" y

vi*, |respectivamente. Ias informaciones &si obtenidas sé alma

ce secuencialmente en los registros de desplazamiehto K1,
K2 y|XK3. A continuacién, la salida procedente del foiodetec—
tor 56 que debe aplicarse al terminal de entrada I4 se trans-
forma en una sefial binaria win, las informaciones almacenadas.
en los registroé de desplazamiento X1, X2 y K3 se obtienen en
los terminales de salida OE11 a OE1N’ OE21 a OE2N y CE31 a
OE3N’ respectivamente, y después, cuando ler sdida procedente
del detector fotoeléctrico 56 se transforma en una sefial bina
ria "0" no se obtiene ninguna salida en los terminales de sa-
lida OE11 a 0E1N’ OE21 a OE2N ¥y OE31 a0E3N. Al mismo +tiempo,
los registros de desplazamiento X1, K2 y K3 vuelven a su esta
do\;nicial N éomo se ha indicado mds arriba, los' circuitos se
lectores de direccién F y F', los circuitos de memoria H y H',
el circuito de tratamiento de datos G y los registros de des-—
plazemiento K1, K2 y K3 se controlan respectivamente, con lo .
cual la informacidén almacenada er i& siguiente direceidn es ex
traida secuencialmente de ios circuitos de memoria H y H', ¥,

como en el caso anterior, el circuito de tratemiento de datos

[ AR
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G es activado, y la informacién procedente de é1 se almacena en
los registros de desplozamiento X1, K2 y K3, respectivamente.

Después, cuancc lz salida procedentz del rotodetector 55 se

.tra?sforma de nuevo en una sefial binaria "1, la informacidn

almacenada en los registros de desplazamiento XK1, K2 y K3 se

11 a OEIN’ OEZTQ' OEZN

N,Arespectivamente, de la mismg manera que la que

obtéene en los terminales de salida OE

y O 31 a EE3

ha si@o descrita mds arriba, y a continuacidén se repiten estas
oper%ciones. Adeﬁés, la placa de deteccién de posicién 52 del

mecanismo de deteccidn 51 de la unidad de accionamiento 3, 1le
va formadas en ellas las cavidades R 3 Yy R S4 similaréé-a las

cavigdades R Rs. y R82 encima de la cavidad R 51 ya ungsdls—
ta01as ;B Yy 3LB, respectlvamente. .

é 'Io que antecede es la descripeién de la con~trucclén
del ségﬁndo modo de realizacién del presente invento. Ccn esta

- construceidén, si el interruptor de fuente de energiaaS del cir

cuito de excitacién 70 de la unidad de accionamiento 3 se cie-

rra durante un periodo de tiempo extremadamente corto, supo-

Jiendo que la barra horizontal 35 de la unidad de commutacién

de representacién visual 2 esté situada en su posicién mds ba-
ja para mantener el conmutador de deteccibn 62 en'su estado de
energizacién, la barra horizontal 35 es slevada como en el ca-
so descrito mds arriba respecto a las figuras 1 y 2. Cada vez
qqe%sé'obtiene a partir del fotodetector 55 une salida binaria
"1", las informaciones "1" procedentes del circuito de trataéz
miento de datos ¢ se almacenan en los registros de desplaza- |
miento K1, K2 y K3 del circuito de excitacién 70, respectiva-
mexbe., Cada vez que el fotodetector 55 proporcionz una salida
binaria "O", las informaciones almacenadas en los registros

fle desplazamiento, son conducidas a los terminales de salida
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0E11 a OE1F. OE21 a OEQ“T yo 31

suministran a los electroimanes 29, 129 y 130 de las cabezas

a OF ..... “espectivamente. Yy se

de ccntral de representacién visusl B, a EN de la unidad de
conmutacién de representacién visual 2 para energizarla. Cuan
do la superficie de representacién visua1'd1 del elemento de
representacién visual D ij de la estructurd-de superficie de
representacién visual 1 estd situada en la parte frontai como
se representa en las flguras 9A y 9B, ya que la pieza magnéta
ca M, estd situada en la porcién de extremidad inferior poste

3

riorI la pieza magnética M3 es atraidé por la energizacién
del electroimén 29 para hacer girar el elemento de repir'csenta
cién v1sua1 D, e dngulo de 90°. Después de esta rota016n,

ni pieza magnética estd situada en la poreién de extreml
dad posterior inferior, y por tanto incluso si el siguiente

élecyroimén 129 1lega = la posicién frente al elemento de re-
pfesentacién vigual Dij’ el elemento de representacién D. . no'

id
gira, e igualmente, cuando el electroimdén 130 se desplaca pa-

ra situarse frente al elemento de representacién visual Di '

este dltimo no gira. En consecuencia, el elemento de represen.
tacién visual D permanece en su estado de representacidn vi
sual, estando la superficie de representacidén visual &3 mante
nida en el lado frontal. Cuando la superficie de representa-
cibén visual d4 estd en el lado frontal, la pieza magnética M2
estd situada en la porecidn extrema inferior posterior, y por

tanto es atraida en primer lugar por el electroimdn 29, lo que
hace glrar el elemento de:representacién visual Dy 13 un dngulo

de 90 . Incluso después de esta rotacibén, ninguna pieza magné

tica estd situada’ en la porcidén de extremidad pouterior infe-
rior, y por tanto, mcluso si el siguiente electroimdn 130 lle-

ga a la posicién situada frente al elemento de representacién
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visual Dij’ este ¥ltimo no gira y permsnece en su estado de re
prescniacién visusl con la superficie de representacidn visual
d3 maavenida en el lade frontal. Cuando la superficie de repre
sentacidn visual d, estd situada en el lado fromtal, la pieza
magnética 1, estd dispuesta en la porcién.extrema posterior in
ferior y estd atraida en primer lugar por el electroimdn 29,
lo gue hace girar el elemento de representacibén visual D ij un
éngulo de 90 » En este caso igualmente, la pieza magnética M2
permanece en la porcién extrema posterior inferior y es atrai-
da por el siguiente electroimén 129, lo que hace girar el ele-
mento de representacidén visual D, it dngulo de 900, situando
la pieza magmética M3 en la porcibén extrema mds inferior del

elemento de representacién visual D. . en su lado posterior. Ia

id

pieza magnética M. es atraida por el siguientie electivimdn 130

3
lo que hace glrar el elemento de representacién visusl D i un

- dngulo de 90 » lo que hace que se obtenga el estado 4 repre-

sentacién visual en el cual la superficie de represertzcidn vi
sual d3'esté situada en el lado frontal. Cuando la superficie

de representacién visual d3 esfd situada en el lado frontal,
ya que no existe ninguna pieza magnética en la porcién de ex~
tremidad inferior del elemento de representacién visual Dij

en su lado posterior, el elemento de representacién visual.Dij
no gira bajo la accién de ninguno de los electroimanes 29, 129
y_13d'& permanece en el estado de representacién visual en el
cual la superficie de represéntaci6n vi:ua1~d3 estd mantenida
en el lado frontal. Por tanto, debido al movimiento ascendente
de la barra horizontal 35, todos los elementos de representa-
cién visual Dy a'DN1, Dip & Dypr oo D1M & Dy 8° sitdan en
su estado de representacidén visual en la c¢ual las superficies

de representacidén visual D. estédn mantenidas en el lado fron-

3
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t51. Cuande 1s barre horizonta 5Y alcanze su posicidn mds al-
té, cerrando asi el conmutador de deteccidn 61, la barra hori-
zontel 35 baja de la misme manera que uc 5igo descriia anbe—
riormente con respecto a las figuras 1 y 2. Y cada vez que se
obtiene una salida binaria "0" a partir del fotodetector 56,
1Ps circuitos selectores de direccidn F y'F'y, los circuitos de
memoria H y H' el circuito de tratamiento de datos G y ios re-
gistros de desplazamienfb K1, X2 y X3 3el circuito de excita~-
c?én 70 son controlados para energizar selectivamente los elec
troimanes 29, 129 y 130 de una o varias cabezas selercionadas
tomadas entre las cabezas de control de representacmdn v1sua1
E a EL de lz unidad de conmutacién de representaclén v1sual 2,
de acuerdo con el contenido de memoria de los circuitos de me--
moria H y H', lo que hace que uno o varios elemeﬁtos'ag’repre-
sentacidén visuales elegidos entre los elementos D41 a‘DN1, D12
abD see D

Ne? m
minada de las superficies de representacién visual dl’ d2 yd

a Do, giren para sifuar una superficie- predeter
4
hacia el lado frontal. Cuando la barra horizontal 35 se ha des
plazado hasta su posicién més baaa, cerrando el conmutador de.
direccibn 62 para obtener a partlr de éste una salida binaria
detectada "1" la rotacién del motor 42 se interrumpe como en
el caso del primer modo de realizacién descrito anteriormente
con respecto a las figuras 1 y 2.

R De acuerdo con este modo de realizacién del invento
gue éé describe més arriba, las superficies de representacién
visual d_ de todos los elementos de representacidén visual D11

3
al..’”D..abd ees D,. & D__ pueden situarse hacia adelante

Ry i N2’ 1M N
¥ puede hacerse que una superficie elegida entre las superfi-

cies de representacidn visual dqs d2 y d4'de uno o varios ele-
mentos. deseados de diferentes elementos de representacidén vi-
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sual, pueda orientarse hacia adelantc. Por tanto, si las super
ficies de represeniacidn visual d3,-d1, d2 y d4 de lcs elemes-
tos d¢ representacidn visual D, ; han sido coloreadas previamen
te, por ejemplo en blanco, rojo: verde y azaul, respectivamen-
te, es posible obtener en color la representacién visual de un
simbolo, de un grdfico o de un dibujo. Esta representacién vi-
sual puede producirse con un dispositivo de construccidu senci
1lla. El elemento de representacidén visual Dij presensa las mis
mas caracteristicas que el primer modo de realizacién.
Los modos de realizacifén que anteceden pueden ser con

siderados como meramente ilustrativos del presente invento, y
no d%ben considerarse como limitacidén particular del invento.

la
tacién visual D puede también ser un arco circular o una su-

perficie de representacién'Yisﬁal del elemento de represeg

perficie curva parecida. Igualmente es posible realizar una

- disposicién tal que cuando la barra horizontal 35 se Jesplaza

hacia abajo, la superficie de representacién visual_62 (tanto
en el primero como en el segundo modo de realizacibén) esté man
tenida en el lado frontal y, cuando la barra 35 se desplaza ha
cia arriba, una superficie de }epresentacién visual deseada de
un elemento de representaciéh'visual deseado esté mantenido en
el lado frontal. :

Igualmente, repitiendo de manera intermitente o de ma
nefa'ébntinua una serie de operaciones para realizar movimien-
tos ascendentes ¥y a continuacién movimientos descendentes de
la barra horizontal 35 de una unidad de conmutacidén de represen

tacién visual, el contenido almacenado del circuito de memoria

del circuito de excitacidén T0 puede ser caibiadc de manera co-
rrespondiente para cada una de las operaciones, con lo cual el
contenido de la representacién visual puede ser alterado a cada
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operacién. Por otra parte, &l elementc de representacién visual
puedc estar dotado de un elemento en forma de barra triangular
con tres superficies de representacidénm visual y dos piezas mag-
néticas. En este caso, cada cabeza de control de representacidn
visual tiene dos electroimaneg. ]
Se observard gue numerosas varizciones ¥y modificacio-
nes pueden realizarse sin alejarse del alcance de los nuevos
éonceptos del presente invento.
En resumen, la presente patente de invencién que se
solﬁcita deberd recaer en las siguientes:
RETVINDICACIONES

1. - Panel de presentacién de informacién que inclu-

una estructura de superficie de representacién visiual;

una unidad de conmutacién de representacibn visual; y
una unidad de accionamiento; . ‘
caracterizado porque si se representan N lineas verti
cales de la disposipién, separadas por una distanciawﬁredetermi
nade de las lineas adyacentes en una direccién horizontal por
Bqr Bgy eee By respectivamenté, la estructura de superficie de
representacién visual tiene M elementos de representacibn vi-
sual Digr Dygr =+ Doy situados en la 1§nea'vertical a, (i =1,
2y, +¢s N) a intervalos predeterminados en una direccién verti-
calj ' - _

| porque el elemento de representacién visual Dij (7=1,
2, +¢. M) estd constituido por un elemento de bloque que tiene
un agujero de recepcién de eje que se extiende en la direccién
horizonfél, una éeriféria externa que forma una pluralidad de
superficies de represéntacién visual de colores diferentes for-

mando una pluralidad de esquina alrededor del agujero de recep-
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didn Az eje, y uns pieza magnética dispuesta en cada una de las
esquinas, salvo una de ellwx, estesndo el elemento de representa
cién visual Dia soportado por un eje sibuado con holgura en el
agujero de recepcién de eje de tal manera gue pueda girar alre
dédor del eje, teniendo el agujero de recgpcién de eje una con
ﬁiguracién periférica interna tal que permita que una superfi-
cie elegida entre las superficies de representacidn visual se
sitde ‘en un plano vertical cuando € elemento de representa016n
v1sua1 D ij estd soportado por el eje;

' porque la unidad de conmutacidén de represemtacidén vi
sual tiene una cabeza de control de representacién visual By
Q1spuesta de manera que pueda desplazarse a 10 largo de la 1li-
nea vertical a; en la direccién Nertmcal, teniendo la cabeza

de control de representac16n visual Ei unos electroimanes en
nimero inferior en una unidad al nimero de las esquinas del

-

elemento de blogue; ¥
porque la unidad de accionamiento tiene unos medios

para desplazar simultaneamente hacia abajo las cabezas de con-
trol de representacién visual §1 a EN ¥y unos medios para exci-
tar los electroimanes de la cabeza de control de representa-
cibén visual E; en sincronismo con el movimiento de la cabeza
de control de representacmén visual B, . ‘

2, - Panel de presentacién de informacidén segin la
reLV1ndlca016n 1, caracterizado porque el elemento de blogue
que constltuye el elemento de represeptacién visual Dij tiene
la forma de una placa, y por tanto tiene dos esquinas y dos
superficies de representacién visual.& tiene una pieza magné-
tica, y porgue la cabeza de control de representacidn visual
E tiene un electroiman.

3. ~ Panel de presentacmén de informacibn segin la
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L]

reivindicacidn 1, caracterizado porque el elemento de blogque

]

que constituye el elemenbto de repreéentacién visual Dia es
un elemento de blogue con guatro esgquinas, 'y por tanto tiene
cuatro esguinas y cuabrn Superficies de representanibn vi-
sual, e incluye tres piezas magniticas, y porque la cabeza

de control de representacidén visual E; tiene tres electroima-
nes.

4, - Panel de presentacién de informacién seatn la

reivindicacibén 1, caracterizado porque la cabeza dz conbtrol

de representacidn visual Ei tiene una pieza eldstica desti-
ﬁadfa. a recibir el elemento de blogue que forma el slciento
de representacidn visual Ej 4 ’

5. - Se reivindica por Gltimo como objeto scbre el
que|ha de recaer la Patente de Invencidn que se solicita: ,
UN PANEL DE PRESENTACION DE INFORMACION,

Todo, conforme queda descrito y reivindicado en la'

presente memoria'descriptiva que consta de treinta’y dos pa-

ginas mecanografiadas y dibujos que se acompaiian.

\ Madrid, 24 enero 1.978

BERNARDO UNGRIA
P
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