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la presente invenolién se relacions con una biciele
ta~patin recreativa con funolonemiente por movimisnto osci—
lante del conductor, que pesrmite ectunr sobre el organismo,
estimulande su sotivided y attivendo casi todo ol sistomp =
muaculars

El objeto’ do la invencifn es el de realizar no abw
1o un medio de diversidn, sino sobre todo un medio deportivo,
que permite sctuar sotre ol orzenismo, estimulando su vitali-
dad, por cuéﬂ:o obliza sl cuerpo del conductor a restableceyr
aoutinnmte g deterninada condicifn de equnibrio enalogo,
por ejemplo, &l que ae produce en la equitecidn, y activando -
asi préctiﬁemnte todo el sistene musguler. .

3a bieloleta-monopatin segfm 1g invenoidn conatitwq
de por s un medio nueve en su género. Rempsoto a muchoa otros
aparatos gzmnés‘mcoé sctuplnente oonooidom, que en su mayor - '
parte bax de usprse on amblentes cerrsdos y estin éestixié.doa
& aetlver eolmn'.ﬁ;s una perte del sistema muscular, squéllg =~
represente us medio econdmico y al elognce de todoss que esti
mula tedo el ouérpo,. wme al ejerciclo fisico la diversifn y,
5o en #ltino lugery permite haoerlo sl sire libre ocon ia Come
siguiente y declsiva ventaja de proporcionsr gl orgeniomo s
sive puro, preclsgmente dursnte su ejerciocio y esfuerzo.

Objetive de la invencidn es por tento 61 de realizer
un medio guey wniendo lo fitil a lo agradsble, £avorecs un ==
sjercicio fisico que pone a contribucidn toda la musculaturs
del cuerpo, esegurando, preciesmente durente ol méximo esfuer
Zos una oxigenscidn imprescindihla,-

BEute objetivo se resuslve, segiin la invencifn, res~
lizendo mna bicicletg-monopatin ouys propuleidn estd detormi-
nads por un partisuler tipo de movimiento cacilante y pendu~—
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lar del cuerpo del conductor, qus actda sobre un sistens de
bielas eplicado a la rueda posterior, ouyy &rbol de rotacién
estd looalizedo exoéntricemente respecto al cenirs geoméirie
co d¢ dicha rusde y aprovechs los sfectos de inercia y/o de
fusrsg ocentrifuga que se desarrollen en ¢l sigtems pracies -
8 la oportuna oombinseidn de medios de acoionsmiento.

Segln el concepio fundamental ds la iavencidn, la
rotacién excéntrica de la rweda posterior, arlicada conforue
& la horquilla dsl baatidor, geners un moviziento a modo de
bielay, que imprixs a su ves un mevimientc vertical slterno g
la plataforma d8 apoyo- dtl conductory dispuesta sobre le az
te inferior del tmatador. cuya continuidsd de f.moiomonto
se mgogura medlents le continuada superacién del punto gr,it-t-
co superior ¢ inferior de rotascidn de la sitads rueda por —
afecty del movimiento oscdllente y pandular del conduotor»

Segln 1a lavenoiln, la bioihletmnopatin enth —omm
¢o£§1;1tu£aa essnciglimants por un bestidor, que TeprSpenta su
aue._rpo centraly ung perte snterior directriz y une parte 1os-
terior motrise |

En el exiremo anterior del bastidor se dinpon#'iin -
magnguito, que forma parte integrsuts y solidaria del primero,
s cuyo interior o8 sostenido y guladoy de modo que puoda gle
rary el porno de la horquilla a le qua se splica la rusds b
terior. Sobre el parno de a;ta horquiligy apl sostenids y e
gulada rotatoriamanis, s¢ fija el manillar d¢ lg bicioletawmp
patin. ,
Lo parte yrincipsl del bastidor esté constituida w-
por la horquillasy s0bre le cupl se splica rigidgmente la plaw
taforme de soporte del conductor y en cuyo extremo se halla
exoéntricpments montado un sistenma a mods de bielse que prosm



3. ...
ta an sus extremoss respecto a su efe excéntrico de rotacliln
que coinoide con el sjle exoéntrico de la rusdae déil' partas -
confizuradesn y diametrslmente opussiss que prenden scbre la
rueda. Este sje, conmfin ol sistemn de blolas ¥ o la rueda, es

5,: ajustable medionte ojales apormwfe dimpuegtos ¥ pusde =~
bloguesrse medignie unos pernose. Ia perticular configuracifa
del sistenmn de blelee permiie el efeetg de inerais en rotowe
oidn, sirviendo de contraposo.

_ En este opsony 6L émpﬁje heelg zdelente se aplica a

10, la %iaioleta;—mﬁao@aﬂn por efecto del impulamo é.mpmao ol sla-
tema de bielas por el movimlisnto pendulsr hguig -é.dnlmte y'--»
atrda del conductors que desplaza de este mode raltamat:rmmg
& ol centro de gravedad del conjuntio. S

2quéls en efscto, despuSs de hober empufiado el menmi

15. llers con wn pie sn tierra y el otro sobre 1z platafoma,;' ine
prime 61 impulse Inielal pars colocarse luego sobre {al platg
formay Le continuacidn del movimiento tiene lugar shora. por =
superacifn del punto eritice superior e inferior del sinlema
sxoéntrico ds ls rueds posterior y por efecto del movimieato

20. oscilente del conductor. En efeoto, supsredo sl pumato critico
superiors por desplazemlento heocism stris del conductors; se ==
praé.uca un rfpido descenso de la plataformgy €OR uNa CONALw=—
gulente aceleraclén imprese el monopatin. E1 eondpator se des
plaze entonces hacla sdelsnte, determinando gef nn impulso 18

25. cesaric para euperar ol puato oxitico inferior y la nueva su-
bida de le plefaforma.

En una forms varisnte de remlizedifn de la invencifn,
&l movimiento penduler hacln adelsnte y ati'aa- del, condnotor -
puede ger sustituido por un movimdente de la plateformsy le =
30+ ousl se colooa cun volinetes de ?;olaa sobre el bastidor de mg
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do que puada daeslizerse en sentide longitudinal slternade =
sobre wne vists 8¢ doble oarril. Dste movimiento estd doter
ningdo por consxiones a modo do blelan exberiores con lg w
rueda, realizadas con manivelas dizpuiestas como prolongacig
nes ds 1os Goo oxtremos del Arbol exoantrico de retaciln -
de e rueda, cuyas aanivelas Jmprimen ung aq_ed;én de Goabor
dsmiento contrapuests a le epciln excdntrics del &rbol do -
rotacidn de la rueda posterior. &n tal cesc, o} monopatin -
obtiens el impulso wotor inicemente en viritud del desplunza~
miento del pesc del conduotor, gque waldndose a las ewpufindg
raa del manillar desplaza a&tarnativammta is platafoma -
bapia adelantis y atraee : ~ e

Puede preverse tanbisn que la rueda posterior sea
realizada o modo de depdaito cerrado mméticamama ¥y 110
de 1quido, por ejenplo sgun, que gire slradedor ds un fbod
sxclntrico respecto s la rueda. En el interdor de Sate.llig
g, realizada a mods de depdeitc de 1icuido hermdticemente
cerradoy 85 fija sollderismente con ol arbel exodntricu. zma
pals rigide que el giver por pxrastre oon »l frbol de 1=
rueda y por conaigulenie con Sate Oltima, realiszs un af.ecta
da rotencidn sobtre lg masas de agus contenide sn la ruclps -
Se deriva de esto durente el movimlento un efecto do Con—
irepeso opusato al efooto centrifuge que proyects el Liqui~
4o sn direccidn radiale En sata forms de reglizanidn, taue
bien se construye la ruada anterior de la bicksletgwmonopew
tin, endlogamente, & mods de depdsito de 1fquido hermética-
mente sorrados

Lo ventcjes conseguidas por lg prasents invepe
oddn consisten en que 54 ha realizado un pedis destinado a
fines dsportivoa ¥ &l miswo tiempo un medio de diversidnm, ~
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que permite actusr Sobre el organisuo estimulando su witaw~
1idads por cusnio obliga gl cuerpo del conductor a restably
ger continugmente une determinada condieiOn de equilibrig -
anslogs por ajempls & la que se produce en la aq_ui.taciﬁn, -
5. aotivonds psi practicsmenta todo ol sistema musculoTe Ade=-
nfe, este medio realizado segin la invenclin es econduico,
al sleance de todos y permite el ejercicic gl elre libre, =
con la consigulente ¥ deciqim venteja de proporcionzy al
orgevisme sire puro procisgnente durante su ejerciclo y ea=
10. fuerzo.

Seguidamente se describen a titulo de ejemplos no
limitativos dos formes variantes de realizecidn de la inven
cifn, con rafereneia a los dibujos, en laoa cuelesi

Lp figurs ) musstrs uns visia lateral dal monopar

15* t{n, con ol sistema de bielas en fpSe d elsvacitne

La figure 2 es una vista laterpl del wonopatin, con
sl aistema do bislas, en fama de destenso y con la plasafor
me en posicidn sucesive 2 la superscifnm del punto oritieg.-
BuUperiors. o

20a Ia figurs 3 mueatrg ups vista en perspeetiva del
wonopatin, con la plateforma sostenida rigldamente sobre el
bustidor, cuya posicidn horizontel respecto al plano del -
susloc eembis alternativemente en ralacidn con el movimiento
excdntrice de la rueds posterioTs

25, Lg figura 4 os una seccidn de lz rueda posterior
en ungs forma Veriante de reglizaciln de la invencion, cons—
srufde @ modo de depbsito gue contiene liguidos

La figurga § es una vigta eaquemﬁtica superior del
sistems de acclonemiento en upa forms Variante de roalizgee

30. oidn de la invencidn; y
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La fisura 6 os upna vista en perspectivg del monom
+{n con upg combingoiln do luoe formae verientes do realize-
o1dn de la invenoidn aegin las figuras 4 y 5, o seg, ton =
plutaforns deslizable sobre una pisle de doble carril 7 rug
dgs roallzedas a modo de depdsito lleno da 1fquido.

Como @8 vén en 1z figura 3, el monopatin eota =~
conatituldo esencislmente por un bastidor a)y por upa parie
enterior b), directriz, y por una parte poaterior motriz ¢).
Todoo los siguos de refarencia saﬁalaaps en los divujos van
acompafiados de lus letras minusculalt @y b ¥y ©p Sogin que =
los detallss citados pertenegzcen a una das astas parief.

En ol extremo snterior del bastidor se dlspona un
menguito 1g para la guls y woporte del perno giratoric 2b =
de lu horguille 3b en la jue esta centradamente montads 2z
ruodn 4b. Sobre sl perno giratorio 2b me golica el maniliar
1e

El bastidor rropismente dicho se compons del tubo
28 ¥ G0 la horquilla 4s, sobre lg cusl va colocuda la plads
forna 3a en las proximidades del tubo 2ga

En 1a horqullla 42 vu montado exeéntrieamenté un
plotema ds bielae gue, Tespecto a su aje axcantrico do rotg
ecidn 3¢, presgnis en sus oxtromos partes configuradas y dig
netralmente contrapuestas 16 y 68 ue s¢ i'ijan- 8 la ruodyn =
26, cuyo eje do rotaciin ¢s el sje excémtricoe Jo dol siste~
na de biolasy eate ejs, comin al sistema de blelaus y a la =
rueda, o8 sjustable mediunie los ojales 4c y puede blogueer
so medlante los perros 50« Is particular configuracidn 6 =
peroite el ofscto de inercia en rotacidn, eirviendo de con-
4rapesow

in las figuras 1 ¥y 2 se va oomo el moviniento pen
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dulear hacis mdolente y gtras del copductor provocs ol Gogew
plazeniento del centro de gravedad del aistemg, gesnerondo -
ani 1 impulso hacia adelents del monopatin como consecuen-
cig del impulso gplicado gl sistems de bleleSe

En lg figura 4 se indica por 2e la rusds postee—
rior realizeda a nodo de depéaito de 1iquido hméticgmente
cerradsy ouys rueda girs elrededor de un Srbel excentrice -
1ey S0bre 8l oual vg fi;)ada;- solidaria.ente con &1 una pala
rizidn 3¢ gque funcionn como contrapeso rospecto s la aceidn
centriruga que proyecta el liquido 4e en direccidn radisl.

En la figura 5 @8 indlea por 14 ung pista de des—
lizamiento Gs doble cerril pars la plataforms 2&, que e3 ~
sostenids en su movimiento de deslizamiento sobre diche pdg
ta por coa_inazaa‘ 3de El movimieanto de deslisasmiento slternn,
bacia adelante y atras, de la plataforma, es transmliido =
por medio de vestedos risidos de enlsce 5d & loo sistomas -
de blelas® 44 por manivels,; que foruan psrie integrante dsl
&rbol excéntrico Gd. 51 monopatin recive en tal caso el im-
pulso motor graciss s la aocion del conductor que, agmﬁxw
dose con laam menos g las empuiigdures del mendllsr, deaplaza
su peso proyectandolo altermativamente haocia adelante.

Lps fornas de roslizaciton descritas representen -
naturglments sjemplos no limitstives, entendiéndose la posi
bilided de introducir modificecionss en les formss y propor
ciones sin gparterse sin embargo del merce de 1z invencidne.

T oz A |

Lz Patente de Invencidn que ae solicita, por vein
te aios para Bepafla, do scuerdo con la vigente Legislecidn,
deberd receer sobres * BICICLEPA-MONOFATIN DEFORTIVA CON =
PURCIONAMIZNTO POR KOVIKIENTO OSCILANTE DEL CORDUCIOR %, =
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BREIVINDICACIONES
L= Biciclote-monopatin deportivay con funcionge-
wlento por movimiento oscilents del conductor, que permite
actugr sobre sl organisuo estimulpndo su actividad y gcti~—

vapdo ¢psl todd el sistema muscular, carscterlssda porgue -
1g propulsidn de la wisms osta éetarminada por un tipo par-
ticular de movimiento oscilante y pendulsr Gel cuerpo dal -
conductore que a0tiam sobre m slstemg do blelss aslicado o
1a ruegds posterior; cuyo &rbol Ge rotacidn eotd locallizado
excéniricamente respecto sl cenbro geoméotrico de dicha ruee
day ¥ que pprovecha los ofectos de inercia y/o de fuerza ' =~
centr{fuga que 8o desarrollan en €l conjunto graclaes a i #;
oporiung combinacldn de medios accionsmiento. :

2o B:l.;:icle‘ha-mmmﬁn deportiva, con Mcions-*-
miento por movimiento oscilante del conductor, ssgin la >ei
vindicacion 1, ocsratterizada porgue la rotacifn emcéntrice
de la rusds posterior, aplicada conforume a la horquilla 4“191
bgetidery genera un movimiento por sistemg de bielas e .~
inprime a su vez un movimlento vertical slterno a la pl{»a*,bé-
forma de apoyo dsl conductor dispussia sobre la parte fmﬁ-
rior del basztidors cuya continuldad de funcionemiento se =~
asggura por lg continuads suporacién del punte eritico sups
rior e infarior de rotacion de la citads TYueda, por efecto
del movimiento oselilunts y pendular del conductors

3o~ Biciclata=monopatin deportiva, con funcionpe=
miento por movimiento oscilente del conduetor, segun laps =
reivindicaciones 1l y 24 ceracterizada porque, en uns formp
de reglizaciln de la invencidn, los oltados medios da amocip
nemiento estan representados por la combingeidn de la hopewe
quilla (4s) que sostisne rigidsmente la plateforma (3a) con
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el sistemg de blelas de confisuracionss contrapuestes -
(1o, 60) quo se fijen & lo rueds (2c), aplicéndose el ig=-
temp de bislee y lo rusda a le horguille (4a) con un ojo =
excéntrico comfiin de rotseifn (3e).

4a= Biciclotemuoncpatin deporisvay con funciona=-
niento por movimiento oscilante del conductor, segan laus =
relvindiczolones 4 & 3, ourecterdzads porque ol efecto de -
inoreiz en le rotecidn de le rusds postarior {(20) ce permie
tido por la perte configurede (66) del sictemn de bielug, =
el cugl o8 accionsdo por el movimiento pendular del oconduG
tor heols ndolpnte y airas que, desplazando sliternefivemens
to ol cantro de gravedsd del conjunto, permite superar om.s
cadn ouso el punto oritico suparior y el punto crfitico infp
riors

5e= Biciocleta~monopatin deportive, con funciong--
miento por movimiento oscilante del conductor, seghn las =
reivindioscionas 1 o 4, corgoterizadn porque la colocaeddn.
del &rbol exoéntrico (20) pueds ajusterse modinnte unos. q.ig
les (4¢) y bloguoarse mediante pornos (5¢), a fin de adyp=~
tar tal colocscidn o los oxigencias del conductor. o

6= DIicioletewmonopatin deportiva, con funcionge—
niento por movimisnto osoilsnte dal conductor, segln las -
relvindicacionse la 5, curacterizads porque, en otre forma
de renlizacidn, loa citados medics Qe scclonsmiento eatan w
reproseniados por una plataforms (2d4) e, sostenida por -

tojinetos ds tolas (3d), se desliza mlternativemente hacie

adelants y gtras sobre ung pista (18) Q2 doble corrdil y, =
por medio de vaeteros rigidos de enlace {54) conectados g =~
aquélla, trensmite el sccionsmiento a 108 sistemas de bigme
lus (44) yor manivels gque forman purte iutegrunda dol frhol
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excentrics (6d) conatituyondo su prolongecion por acbos ex—
tremos Qel mismo ¥ .ue impricen umg aceidn de destordaxien—
to contrapuesta a la aceidn excéntrica del srbol de rota——
cibn de la rueds posteriors

7.~ Bloiclota~monopetin deportive, con funcionpe—
siento por movimiento oseilante del condnctor, Seghn las =
reivin@iceciones 1 & 64 caracterizada porgue la rucds posts
rior (26) pucde realizerse g wodo de dopdsito de 1fgquide =~
hermgticamente cerrade y pueds girar alrededor de un cje =
excdntrico (1e), sobre el ocusl se hells rigidemente fijada
ung pele (3e)e _

8.~ Blofolete~moropatin deportiva, con funciong-
niands por movimiento oacilente del conductor, segun J.ae -
reivindicgelones 1 o T, coracterizeda porqus le pala (33),
gl girar por arrastre cor el srbol (1e) ds 1z rueda (20}, =
efeciia uma acciap ‘e retencidn sobre la mase de liguids =
(4e) conterida en la rusdn {2¢) realizedn a modo de deposi=
t0, produciendo sal un efecto de contrppasc que Se opons a
1o gocidr centrffuga que proyeota el 1iquido, particulviﬁ_e‘g
tey @guay on direccifn radisle.

9.~ Bloicleta~monopstin deportive, con funclong~—
miento por movimiento oscilsnte del conductor, segin las -
reivindicaciones 4 n 8, coeracterizeds porque tanbion la rug
do enterior puede reslizarse a modo de depSsito de 1fguido
hermeticanente cerrsdo, annlogamente g la rueda posterior =
(22)«

10, " BICICLETA-BONOPATIR LEPORTIVA, COR FURCICGRA
BIEBNRG FOR LEOVMIEHTO OSCILANTE DEL CONDUCTOR *
Seghn gqueds sustanciglmente descrito an la presen—

WI‘I/' [T N
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