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Esta invencidn se relaciona con un linterrup-tor —

elécirico del tipo al que se hard referencia agu{ por inte-

rruptor montado en tello y que eomprende m tallo hueco y =
~alargado que define, en su uso, el miembro accionador de, -

por ejemplo, otro interruptor eléetrico, un cuerpo hueco —
deslizable en el citado tallo longitudinalmente gl mismo, =~
contactos eléciricos utilizables mediante moviﬁz:l.ento del -

.'cuer_po hueco respecto al mencionado tallo, medios eldaticos -

- que lmpulsan el cuerpo 1ongitudina1mente a‘.L -ballo en direc-

10«

cién de desplazemiento del cuerpo con separaciGn respecto -
gl extremo 1libre de dicho ta.llo Yy medios de apoyo que impi-
den que el cuerpo sea desplazado smficientemente lejos para

desecoplarlo de aquel extremo libre en la direcoi&n de la -

- ‘accidn de dichos meaios elésticoa.
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In une. forma conocida de in'l:erruptor de:!. tipo es- .
pecificado, logs contactos eléciricos comprenden un contacto
de acoplamiento en puente desplazable con el cuerpo hueco y
una disposicién de contactos fijos asegurados al extremo 11
bre del tallc. %a citada disposicién de contactos fijos in-
cluye un primer y un segundo contactos fijos eléetricamente
aislados entre sf por un blogue de resine gintética moldea~
da asegurads sl extremo libre del tallo. Bste fltimo es hug

6o y conductor, estando eléctricamente conectadd el primer

contacto fijo al tallo y el segundo contacto fijo al mfcleo
de un conductor que s¢ extiende a través de dicho tallo hue
co. En su uso, el contacto desplazable puede moverse para —
conectar en puente el primer y sefunde contactos fijoé.- Ixo;.
medios de apoyo comprenden respectivas ~sup‘erfieies en el —
euerpo hueco y un soporte que forma parte de la disyoaic:l.cin
de contactos fijos. Asi, el cuezpo ha de ser encajado sobre
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el tallo y desplazado a todo lo large del .mism para expim—
ner su extremo libre antes de asegurar el dispositivo de w~
contactos fijos al extremo libre mencionado. No sélo es obs
taculizada la operacién de asegurar la disposicidn de cone-
tactos fijos al tallo por la presencia del cuerpo hueco, si
no que ademés el citado iallo ha de mer de .3.ongitud' suficien
te para permitir su proyecocidn desde el cuerpo a fin de efeg
tuar el gseguramiento del referido dispositivo en sit posiwe
cifn. Es un objeto de la invencidén proporcionar un interrup
tor del tipo especifioado, en el que estos problemas sean -
reducidos al minimo, . . |
De acuerdo con la invencﬁn,. en un interruptor -
montado en tallo del tipo espscificado, ei ;xiuax-po-‘comprende
un manguito hueco y una tapa asegurade a este manguito y ~-
los contactos eléciricos comprenden unc ,ﬁjo‘ sostenido en -~
el extremo 1ibre del tallo y otre ae'a:glazahle con el ouerpo
¥ eléctricamente coneetado a un conductor extepdido é. trg=—

-wés del tallo hueco, siendo libremente daalizéb;er el mangui

%o sobre 61 tallo y teniendo un difmetro interno taly en rg

lacién con las dimensiones del tallo y el contacto fijo, =-

que fal manguito podria desagoplarse del extm_md libre del
talloy incluyendo el citado cuerpo un componente de apoyo ~
que coopera con un aegundo eomponepte de apoyo dispuesto en
el conjunto de talle y contacto fijo para :!.mmdir el desacg
plamiento  del cuerpo rospeoto al mencionado extremo 1:I.bre -
del tallo en la direccién de la accién de dichom medios dlfs.

Convenientemente, dicho components de apoyd G -
sostenido por la mencionada tapa. '
Preferiblemente también, esta taps somtiene tame
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ﬁién 2l citado contacto desplazable: Como variante, el refe«
rido componente de apoyo es sosbenido por otra parte sosteni-
da a su vez en el mendionado cuerpo. néseablemente; esta ofra
parte .aosﬁ:iféf_me 'yambién sl contacto desplazable.y MO —
los .feferi&Z;S»medibs elésticos impulsen a aquel cuerpo a una
posicién definida por losAcomp'onan‘tes d¢ apoyo en la éue el
contacto aesplaz'a‘ble queda espaciado del contacto fijo.

En los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de =

‘la invencién, en cuyos dibujos,

La figura T es una vista en secoién longitudinal -
de un interruptor eléctrico montado en tallo.

‘Ta Tigura 2 es una visia similar a la figura 1, pe
T @ 909 respecto al plano de 1a seccién de la mismao

la Figura 3 es una vista en seccién por 19, 1fneq ~
3«3 dé la figura $.- 4

La figurd 4 es una vista en alzado lateral parcial
mente en seccidn de parte del interruptor de la figura 1.

" Ia figura 5 es ung vista terminal de la parte mos-
trads en la figura 4.

v Ta figura 6 es una vista en seccidn de una parte -
del manguito del cuerpo del interruptor mostrado en la figu-
ra 1. » |

La figura 7 es una vista terminal de la parte de -
manguito mostrada en la figura 6. '

Ie figura 8 es otra vigta en seccidn de 1z parte -
de manguito de la figura 6, pero con el plano de lg seéeidn
en dngulo recto con el de la misma figura.

- Ta figura 9 es una vista en alzado lateral y a es-

cala ampliada de una parte de la.tapa del cuerpo mostrado en

la figura 1.
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la figura 10 es una vista termingl de la tapa de =

1la ﬁgﬂrﬂ S
La figura 11 es una vista en seccién de la ‘tapa de

la figura 9»
_ I-aﬁgura12 e8 unavistasimilaralafigm 1y -
de una modificacién. | ,
Ia figura 13 es una visis .an plania de una parte -
del conjunto de la figurm 123 ¥
' Ia figura 14 es una vista en secoién por la 1fnes
14-14 de la figura 13.

‘ " Con referencis en primer luger a les figures 1 a -
11 de los dibujos, 61 :l.nterrupto:? eléc‘bz"iaq:montado en tallo
comprende un tallo metdlico husco 11 que eén su uso consbitu-
ye la palanca de accionamiento de un infsrmiirkor- indicador «
de direcoidn de un- veh:toulo de carre'&era. En un extreme (no
mostrado), el tallo 13 estd rigidamente asegurado al rotor -
del interruptor indicador de direccidn, y el extremo Iilwe ~
opuesto del citado tello lleva asegurado un miembro de cons
tacto fijo 12. Este miembro ds contacto presenta la forma de
un cangl metflico en cuyo interior es recibdida la zona hermi
nal libre del tallo 11+ El niembro 32 y’al'tallo 11 eptén in
terconaotadoa. por ejemplo mediante aoldadura, para producir
una conaxidén fisioa y sléotriea rigida entrq ellos‘

Deslizablemente monta&o en 1a Zona 'terminal Iibre
del tallo 11, y recibiendo tal zong y el miembro de contacto
12, hay un cuerpo de resina ainté%ica moldaa&a 13 huegd y ==

~ formado por dos partes. Ambas partes ci‘badas estén respecti-

vamenta constitufdas poz- un man,guito hueeo %y una tapa ter
minal 15 que en su uso ciorra el amemo abierto del mangu.i
to 14, alejado del tgllo 11, y es reciblda con a;luste 8 prew
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sién por el manguito 14. Un resorte de compresién 20 se ex--
tiende dentro de 1a seccidn acanalads del miembro 12 ¥ por -

‘un extremo establece contacto con el extremo libre del tallo

11» En su extremo opuesto, el rasorte se apoya en una proyeg
eiﬁn interna; do la taps 15 y de este modo. el rasorte impulsa
al cuerpo. 13 longitudinalmente el conjunto del tallo 1y el
miembro de contacto fijo 12 en una direceién de desplazamien

_-l:o de. la tape 15 desde el ex‘l:remo 1:!.bre del tallo.

. Dentxro del euerpo 13 y‘ sostenido por la tapa 15y =
se dispone un miembro de conta.cto m6v11 16 formado de una 1

_Ta de bronce fosférico. Hste miembro de- contacto fiene forma

generel de U, con suf dos ramales extendidos a lados -optese—
tos de) miembro de contacto fijo 12. En sus extremos aleja<—
doa del mamgl base, los dos rameles paralelos del miembro 16

estén replegados sotre sf mismos defintendo unos elementos ~

de conbaocto 16a en'forms 38 resortes laminares) solidarios -
entre sf y extendidos dentro de le U del miembro 16 hacia el
ramal base del mismoi Le inherente elastioidad del miembro =
16 impulsa a los extremos 1§l‘pres- de 1os'cont_ek,c';bos" en forng -
&e ‘reso:'!:teg lamingres 165; uno hacla el otroj de manm que

tales contactos puedan acoplarse a las caras exteriores opes

tas del miembro de contacto f1jo 12, Ia tape is incluye una

‘prolongacidn solidaria déntre del manguito 14; que estd con-

figurada pare reci'ﬁir Y retener al miembro 165 al tiempo que

-permite la ﬂaﬁ.&n de sus contactos 16a. Un conductor 18 pro °

vigto de una, va.ina exterior aislante, se cxtiende a travéa -

| -del tallo 11 .y se conecta ‘2l ramal base del miembro 16i Asf,

30,

cuzndo los contactos ?ﬁa,se_aooplan al miembro de contacto -

fijo 12, se completa un qircuiﬁx sléctrice entre el tallo 11

¥ el nfcleo del conduetor 18:
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El didmetro interno del manguito 14 es tal que 8g-
te puede aooplarae sobre el trllo 11, sobre el miombro de w-

-contacto fijo 12. Bs decir, el manguito puede aplicarse a —-
. rogea sobre el tallo 11 desde su exiremo libre. Para asegu—

B - rar que el cuerpo 13 mo ses completamente desplazedo. mfs &ll4

-+ del extremo lilre del conjunto del tallo y el miembro de con
" tacto fijo bajo la aceidn _dei resorte, la taj,:a 15 ¥y el miem-

© 10e

15,

bro de contacto fijo 12 estdn provistos de componentes de ~-
apoyo complementarios que‘ limiten el movimiento del eb.arpo -
13 regpecto al conjunto del tallo y el mismbro de contacto —
fijo; ba.'Jo la .accidn del resortes Ia posioid’n 1inite del mo~
viniento relativo es tal que, en tal posicidn limi'be, 108 e
contaetos 16a quedan axialmente espaciados del extremo libre

'ael miambro de oontacto 12, interrumpiénaose aai ol aircuito
.entm el tallo 11 ¥ el conductor 18.

Los componentes de apoyo de la tapa 15 y iel miomnw

| bra de contacto f:l.;io son ].os s:lguientes. 1a tapa. 15 inecluye

una proyeccié'n solidarie. 19 que se extiende al interior del -

20«

25.

30

, manguita 14 hacia el tallo 1. En su extremo 1i'bre, la pro-
yecc:mn 19 incluye un par de patmas solidariag 21 que 86 =

extienden tranaversalmente al e;je del canjnnto. las patillas

, 21 aon reo:!.bidaa en reapectivos huegos alargadns ¥ Tongitudi
nalmente extendidos 22, oortados en las paredes paralelas -

del miembro de seccﬁn acanalada 12, Asi, 19. eztansi&n del =

permitido movimiento deslizante del euerpo 13 reapeeto al tg

11lo 11 estd determinada por la diferencia entre la longitud:

, de loa huecos 22 ¥y el g.zroﬁir_de 1&&_- patillas 21-;- El movimien

to del cuerpo 13 oontra la accidn del regort_'ﬁ ¢s detenido —
por el contacto de una cara de las patillas 21 con lom extre
mos de los huetos 22, adyacentes al extremo libve del tallo -
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1'1;\_ siendc limitado el movimiento del c‘uerpo. 13 bajo la ac-
cifn del citado resorte por el contacto de las caras opues-—

tas de las patillas 21 con los extremos de loa huecos 22, ==

'ala;]a.dos del extremo libwe del talloe 11,

El interruptor eléctrico montado én tello se¢ insta
1é. del siguiente modo. Primeramente me asegura. el miembro de
contacto  fijo 12 & la zona terminsl libre del tzllo 11y que
convaﬁientemen‘i:a- he sido aségurada Jay por- su extremo opues=
to, al rotor del inter:ruptor indicaﬂor de direceidn. Imego -
se desliza el manguito 14 sobre el miembro 12 y a.lo largo -

- del talle 11, hasta que el miembro 12 se proyecta desde el -

A5

25,
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axtremo abierto del manguito 14. Seguldmmente, se colopa el
resorte de compresién dentro del cansgl del miembro 12 y se =

_4inserta el Fonductor 18 a través del tallo hueco 11 desde el

extremo de £ste eorreépox_ldiente al rotor del interruptor in-
dicador de direccilln, hasta que el ‘extremo del conductor 18

- proyacta. degde el miembro 12. El extremo proyectado del - '

conductoxr se asegura luego fisica y eléctricamente gl ramal

- base del miembro de contacto mévil 16 y se coloca éste (lti-
'20.

mo en s correspondiente ‘hueco de la tapa 15. Seguidamente -
ge introducen las patillas 21 de la tapa 15 en-los huecos 22

del miembrs 12y mntendiéndose que la or:lentgd&n angular de
la tepas 15 iespecto al miembro 12 que es necesaria para ine-
‘troducir las liatillas 21 en los huecos 22 alinea automitica-

me'n‘té los ‘contactos 16a del miembro 16 con las paredes late-
rales del miem‘bro 12, '

Fi.nalmente, se aesliza el manguito 1%, hacla atrés
a todu Xo 1argo del tallo 11 para abaroar al miembro de con=-
tacto fijo 12 ¥ n la proyeccidn 19 de la tapa.V 15,; presiondne
dose. 1ﬁego -ésta ﬁlﬁmaal iﬁter:!.or del extremo éﬁierto del -
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nanguito 14, donde es retenida con ajuste a presidn. La Wlti
ma fase del movimiento del manguito 14 regpeu#o a la tapa ~—
comprime ligeramente gl resorte de compresidn, de manera que
inmediatemente después del montaje de la tapa ¥ el memguito
para definir el cnerpo 13, el resorte de compresién impulsa
al cuerpo y por consigulente al contacto mévil 16 a su posi-
cifn 1fmite exterior, en la que los contactos 16a quedan axi
almente espaciados del miembro 12, _

En la modificacién mostrads en las figuras 12, 13
¥ 14, las partes comunes a la disposicién anteriormente des-
crita 1levan los mismos nfimeros de referencis. Asf, como en
tal versifn antes descrita, un cuerpo de resina sintéticg —
moldeada 13 y formado por dos paries es Iibr_emqnta- deslizg——
ble sobre la xona terminal libwe de un tallo ﬁ, comprendien
do dicho cuerpo un manguito hueco 14 cerrade en su extremo ~
libre por una tapa 15 recibida con ajuste a presﬁn an 8l ~m
manguito T4+ ElL extremo libre del talle 11 sostiene un miem-
tro de contacto fijo 12 de seocifn transversal .n}ca.palaﬁa.v —
provisto de unos huecos 22 cortados en sus paredes paralelas.

' ‘La construccidn se desvia de lg disposiocién ante—
riormente descrita en el sentido de q‘ue una, ,parte de resina
sintética moﬁeada. 31 queda atrapada dentro del e@n:lum:o'd'e-_
finido por el mangulto 14 y‘:;'la tapa 15 la pérte 31 presenta
1a forma de una bandeja proviste de una serie de paredes in-
ternas, como pueden verse mejor en la figura 13. La parte 3t
recibe deslizablemente al miembro de sontacto fijo 12 del tg
1lo 11 e incluye un par de Iiaredes de- 8pOyc 32- extendidas =
transversalmente a los huecos 22 del miembro de contacto fiw
jo 12. I dimensién longitudinal de las paredes 32 es infe-e
rior g la dimensidn longitudinal del hueco 22 y por congiw—
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guieonte 1z cooperscidn entre las paredes 32 y los extremos -
de los huecos 22 determing la extendién del movimiento longi

tudinal de le parte 31 respecto 2l tallo 11. lLas paredes in-

ternag de la parte 31 estan configuradas _e.ﬁemés para situar

¥y retensr un miembro de contacts mévil 16 similar ol mismo -
miembro de contacto mévil 16 de la disposicién anteriormente
descritas Como puede verse clarsmente en la figura 12, el -

.miqmbro de eontécto mévil 16 incluye un pex de contactos a -

resorte 16a impulsados uno hacia el otro por su propia e in-
herente ‘elasticidad. Un resorte de compresin actia entre el

guiente gl cuerpo 13 éue sostiene g la miam. lejos del tguww

1lo. Este movimiento es naturalmente limitado por el contace

to de las paredes 32 con un extremo de los huecos 22, En e8=
ta posicién de reposo del cuerpo i3.; las. zohas,de -coxﬂ:acto -
de los resortes ’f_I.aﬁdnaras f_Ga se acoplan ﬁ 1as paredes 33 de
le parte 31}_.'- Asiy en osta posicién de reposo, no se completa
ningin circuito eléctrico entre el conductor eléctrico 34 —
asegurado al contacto 16 y el tallo 11, Sin embargc, se-recg
nocerd que movisndé el cuerpo 13 contra la acoifn del resor-
te de cbmpresi&h;_ las zoné.s de contacto dei resorte 1"63 se
acéplan &l miemtro de co:itacto fijo 12, completendo asf un =
circuito eléctrico entre el tallo ﬁ ¥ el conductor 34.
Durente el montaje del »aisposum; 88 inserta pri
meramente el menguito 14 'lsé-t')re, el e:tf;remo libx?a':'dé]: tallo 11

" ¥ ¢l contacto 12 y se de"si:laza a una posicién tal que puede

efectuarse una conexién entré el nicleo conductor del condug

~tor 34 y el miembro de contacto mévil 16. Fste miembro 16 se

colocn luego déntro de los limites de la pai'te 31 7 ésta 1~
tima se in%roduce.'se'gﬁidamente sobre el contacto fijo 12 en.
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acoplamiento deslizante con el mismo. F:Lna:l.mente;: el mangui~
13 se desplaza hacla atris a todo lo largo del tallo 11 par_;;
.abarcar parcialmente la parte 31 y la tapas 15 se acopla &l ~
‘manguito 14 para atrapar dicha parte 31 en posicid‘n dentro ~
del recinto definido por el cuerpo 13. Seguidamente la parte
31 se desplaza naturalmente con el cuerpo 13 gue sostiens al
miembro de contacto fmdvil. 16, proporcionando junto con los -
huecos 22 una funciéy de spoyo que impide el desplazemiento
del cuerpo 13 respecto al extremo libre dei. tallo 1 ‘l. Como -~
se indica anteriormente, la cooperacién entre las paredes 32
‘ ¥ los extremos de los huecos 22 limita el movimiento del cusr
po 13 reapecto al tallo 11 en ambas direcciones longitudina-
les. 7 |
Los interruptores eléctricos montados en tallo an-
teriormente desecritos pueden usarse para conirolsr variag = .
funciones del circuitc eléctrice de run val_ﬂfoulo de carretera.
Por ejemplo, el :lntermptor pueds controlar él funcionamler~
$o’ del claxon o los lavaparsbrisas del vehfouwlo o bien puede
emplearse para conirolar el funcionamiento de un relé. de Hlum
brado del vehfoulo. Se ppreciard que la condicién de reppso
del interruptor es una condicién de desconexidn y que la de-
presién del cuerpo 13 bacia el interruptor indicadbr. de die—
reccién acopla los contactos 16 oon el miembro 12 para com~-—
pletar el circuito elécirico a través del interzuptor entre -
¢l tallo 11 y el conductor fB - conveni_enteﬁxentey las zones
expuestas del iallo 11 esiardn revsstidas de un material aig
lante o estardn encajadas en un manguito sislante.,
; Se comprenderd que, sl se desea, la disposioién po
drfa ser tal que el interruptor fuese unoc norma.lﬁente cerrg-
dos abierto por movimiento manual del cuerpo contra la accidn
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del i'eso-‘i"ﬁgé,_ ne

. 'Se comprendersi asimismo que, aungue por convenien-

cis ge ha_r' desorito 21 tallo 11 del interruptor come palance’
, -'af:cibﬁédbré de un interruptor indicador de direccidn, diche .
OF

tallo podria ser de heohs la pelance accionafora ds, porr ejen
5lo, un dnterraptor de control del limpisparabrisas. Ademds,
%l tallo wx‘ﬂ no tiene que ser necesarismente la: ‘polance ac~—
ciona&ora de ™ intermptor,« podrfe. ser por ejemplo la pe~
Lanca: aecianadora de un dis;ansi%ivo de control mecénico; hi-
dréulico o neunfitico y ademds el uso del interruptoz' montado

| en tallo no se 1im§.~ba a a;plica;eionee automviﬁsticam '

' liaw construcciones antariorm_anﬁe aesnrﬂas son de-
'fabﬁeaaiim nfs senoills gue' algunos dispositiws 'uonbcﬁos-
que requieren &1 monta;!e de una disposicién de contaotos -
:ioa més compleja en el extremo del tello subsiguientemen‘ﬁe =
al acapiamien‘bo dex manguito sobre aquél& Iamayor sencillez.-
de fa‘bricaeﬁn proporcionada por las presenta& construceiow—
nes parmﬂe pro&acir un disposi-l;ivo con un $allo mis corto -
que el dispositi.vo eonvencioneli puesto gue- el manguito, '
80 me’ inserta sotre el +alloy no precise desplazarse para eg

. tablecer una tolerancia Yan gt"'g'nae en el extrems de aguél og
" me*ge reqiiere en'la dispostoidn convencionals Ademfs, Ias =

presentes constmccionea _properolonan una- disposicﬁn en la
que se recibe una. mayor J.ongitua de t=llo a.enm m pangid-
%0 en su uso y por cqnsiguiéntey si se desea o es necesario;

puede establecerse. claramen&a’ una mayor 1ongitud‘ de zZonz de

© . ppoyo en'hru el 'l:a.‘l.lo y ol msnguito. 1o que a s ez increman
“%a la soliaez del con;]unto para res&stir oargas le:bera.les.

s 0 T4
Ia l’ateme de quenei&n que se soliei‘ae por. veinte
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REIVINDICACIONES

T o interruptor eléetrico, en el que el cusrpo com-

prende un manguito hueco y una taps asegurada a éste, y los -
can'ba'c'l.:os. é‘._[éetricos comprende un contacto fijo sostenido en
el extremo libre del tallo y un contacto desplasable con el =
euerpo y -elécfrioaxhente, eﬁneetado a un conductor extendido a

-tra&és del talldo hueco, siendo nbremente deslizable el manw

guito sobre el tallo y teniendo un didmetro in‘bemo taly en -
relacié'n con las dimensiones del tallo y el contacto £ijoy —

fque el manguito ‘puede desacoplarse del eztremo Libre del'tam-

110, teniendo el cuerpo un componente de apoyo que coopers ==
con un. aegundo componezrha de gpoyo del conjunto del tallo Y -
el contacto Tijo para :meedir el desacoplamiento dal cuerpo -

) 'reépeeto al extremo libre del tallo en la dj.ret_:ci@n,de 1la ac-

15,

20,

- 25,

ci&n de 1oa citedos medios eldsticos.

2= Interi'uptor eléetrico segin 1a reivind:leaci&n 1
en el que dieho componente de apoyo es sostenidn por la refe-
rida tapa. ‘

g Interz-up'tor eléctrico segdn la reivindieaciﬁn 2,

.en el que dicha tapa. gostiene también al referido contacto m§

vila_ . :
bam Interruptdr eléetrico segin la ,reivindicaaiﬁh %

en el que el mencidné,aé_ componente de epoyo es sostenido por

oira parte sostenida a su 'vez por el conjunto de la tapa y el
manguito. .
’5.» Interruptor eléctrico segin la reivindicaei&n 4,

enel qae ars:].a otra par‘be mencionada sostiens también sl cita~

30.

7 do contao‘bo mévils

6+~ Interrupbor eléetrico segdn" cualquiers de las -

'anterioras, reivindicagiones, en el que dichos medios elfsti—-



- Ba ..
; Memoria que consta de catorce hojas, escritas a miguina, por -

104

4.

cos impulsan al mencionado cuerpe a una posicidn definida por
los referidos componentes de apoyo, ¢n la que el referido con
tacto mévil se hglla espaciado. del contacto £ijo.

To= “INEERRUPTOR BLECTRICOM.

Segin gueda sustanciglmente desorito en la presente

‘una sola cara y acompafiada de dibujos.

¥adridyx2 0 ENE, 1978
TUCAS INDUSIRISS LIMITED

- PaPo
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