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1.

Esta invención se relaciona con na interruptor — ** 
eléctrico del tipo al que se haré referencia aquí por inte­
rraptor montado en tallo y que comprende un tallo hueco y — 
alargado que define? en su uso# el miembro accionador de? - 

5* por ejemplo# otro interruptor eléctrico# un cuerpo hueco —  
deslizable en el citado tallo longitudinalmente al mismo# — 
contactos eléctricos utilizables mediante movimiento del —  
cuerpo hueco respecto al mencionado tallo? medios elásticos 
que impulsan el cuerpo longitudinalmente aí̂ tallo en direc- 

10* ción da desplazamiento del cuerpo con separación respecto - 
al extremo libre de dicho tallo y medios de apoyo que impi­
den que el cuerpo sea desplazado suficientemente legos para 
desacoplarlo de aquel extremo libre en la dirección de la - 
acción de dichos medios elásticos*

15. En una forma conocida de interruptor del tipo es- .
pacificado, los contactos eléctricos comprenden un contacto 
da acoplamiento en puente desplazaMLe con el cuerpo hueco y 
una disposición de contactos figos asegurados al extremo li 
bre del talle* la citada disposición de contactos figos in- 

20* aloye un primar y un segundo contactos figos eléctricamente 
aislados entre sí por un bloque de resina sintética moldea­
da asegurado al extremo libre del tallo* Este éltimo es hue 
co y conductor, estando eléctricamente conectad̂  el primer 
contacto figo al tallo y el segundo contacto figo al núcleo 

25* de un conductor que se extiende a través de dicho tallo hue 
co* Si su uso, el contacto desplazáble puede moverse para - 
conectar en puente el primer y segundo contactos figos, los 
medios de apoyo comprenden respectivas superficies en el —  
cuerpo hueco y un soporte que forma parte de la disposicién 

30* de contactos figos* Así, el cuerpo ha de ser encagado sobre
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el tallo y desplazado a todo lo largo dol mismo para expo­
ner su extremo litro antes de asegurar el dispositivo de —  
contactos fijos al extremo libre mencionado# No sólo es obs 
taculizada la operación de asegurar la disposición de con—  

5* tactos fijos al tallo por la presencia del cuerpo hueco# si 
no que además el citado tallo ha de ser de longitud sufiden 
te para permitir su proyección desde el cuerpo a fin de e&c 
tuar el aseguramiento del referido diapositivo en su posi­
ción# Es un objeto de la invención proporcionar un interru& 

10. tor del tipo especificado# en el que estos problemas sean - 
reducidos al mínimo.

De acuerdo con la invención# en un interruptor —  
montado en tallo del tipo especificado# el cuerpo comprende 
un manguito hueco y una tapa asegurada a este manguito y —  

15. los contactos eléctricos comprenden uno fijo sostenido en -tel extremo libre del tallo y otro desplazabla con el cuerpo 
y eléctricamente conectado a un conductor extendido a tra­
vés del tallo hueco# siendo libremente deslizable el mangui 
to sobre el tallo y teniendo un diámetro interno tal# en re 

20. lación con las dimensiones del tallo y el contacto fijo# —  
que tal manguito podría desacoplarse del extremo libre del 
tallo# incluyendo el citado cuerpo un componente de apoyo - 
que coopera con un segundo .componente de apoyo dispuesto en 
el conjunto de tallo y contacto fijo para impedir el desaco 

25. plamiento del cuerpo respecto al mencionado extremo libre ** 
del tallo en la dirección de la acción de dichos medios étág 
ticos.

Convenientemente# dicho componente de apoyo es —  
sostenido por la mencionada tapa.

30. Preferiblemente también# esta tapa sostiene tam—
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bién al citado contacto desplazadle: Como variante, el refe­
rido componente de apoyó es sostenido por otra parte sosteni­
da a su vez en el mencionado cuerpo* Deseablemente, esta otra 
parte sostiene también al contacto desplazadle y asimismo —  

5. los referidos medios elásticos impulsan a aquel cuerpo a una 
posición definida por los componentes de apoyo en la que el 
contacto desplazadle queda espaciado del contacto fijo*

En los adjuntos dibujos se ilustra un ejemplo de - 
la invención, en cuyos dibujos,

10. Da figura 1 es una vista en sección longitudinal -
de un interruptor eléctrico montado en tallo.

La figura 2 es una Dista similar a la figura 1# p& 
ro a 903 respecto al plaño de la sección de la misma.

La figura 3 es una vista en sección por la línea - 
15* 3-3 de la figura 1*

La figura 4 es una vista en alzado lateral parcial 
mente en sección de parte del interruptor de la figura 1*

La figura 5 es una vista terminal de la parte mos­
trada en la figura 4+

20* figura ó es una vista en sección de una parte —
del manguito del cuerpo del interruptor mostrado en la figu­
ra 1.

La figura 7 es una vista terminal de la parte de - 
manguito mostrada en la figura ó*

25* La figura 8 es otra vista en sección de la parte —
de manguito de la figura 6, pero con el plano de la seóelón 
en ángulo recto con el de la misma figura*

La figura 9 es una vista en alzado lateral y a es­
cala ampliada de una parte de la tapa del cuerpo mostrado en 

30. la figura 1.
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La figura 10 ea ana vista terminal de la tapa de - 
la figura 9.

La figura 11 ea una vista en sección de la tapa de 
la figura 9*

La figura 12 ea una vieta similar a la figura 1* - 
de una modificación.

La figura 13 ea una vista en pianta de una parte - 
del conjunto de la figura 12; y

La figura 14 ea una vista en sección por la linea 
10. 14-14 de la figura 13*

Con referencia en primer lugar a las figuras 1 a- 
11 de los dibujos# el interruptor eléctrico montado en tallo 
comprende un tallo metálico hueco 11 que en su uso constitu­
ye la palanca de accionamiento de un interruptor indicador — 
de direcoiÓn de un vehículo de carretera. En un extremo (no 
mostrado)# el tallo 11 está rigidamente asegurado al rotor - 
del interruptor indicador de dirección* y el extremo libre - 
opuesto del citado tallo lleva asegurado un miembro de con­
tacto fijo 12. Este miembro de contacto presenta la forma de 

a- un canal metálico en cuyo interior es recibida la zona termi 
nal libre del tallo 11. El miembro 12 y el tallo 11 están 1& 
terconectados* por ejemplo mediante soldadura# para producir 
una conexión física y eléctrica rígida entre ellos.

Deslizablemente montado en la sona terminal libre 
25. del tallo 11# y recibiendo tal zona y el miembro de contacto 

12, hay un cuerpo de resina sintética moldeada 13 hueco y —  
formado por dos partes. Ambas partes citadas estén respecti­
vamente constituidas por un manguito hueco 14 y una tapa ter 
minai 15 que en su uso cierra el extremo abierto del mangui- 

30. to 14# alejado del tallo 11# y es recibida con ajuste a pre-
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sión por el manguito 14. Un resorte de compresión 20 se ex­
tiende dentro de la sección acanalada del miembro 12 y por — 
un extremo establece contacto con el extremo libre del tallo 
11* En su. extremo opuesto* el resorte se apoya en una proyejg 

?*. ción intema do la tapa 1? y de este modo el resorte impulsa 
aí cuerpo 13 longitudinalmente al conjunto del taUo 11 y el 
miembro de contacto fijo 12 en una dirección de desplazamien 
to de la tapa 15 desde el extremo libre del tallo*

Dentro del cuerpo 13 y sostenido por la tapa 15* — 
10*. se dispone un miembro de contacto móvil 16 formado de una ti 

-ra de bronce fosfóricos Este miembro de contacto fiene forma 
general de U* con suá dos ramales extendidos a lados opues­
tos dél miembro de contacto fijo 12* En sus extremos aleja­
dos del ramal base* los dos ramales paralelos del miembro 16 

15* estén replegados sobre sí mismos definiendo unos elementos — 
de contacto 16a en'forma dé resortes laminares* solidarios - 
entre si y extendidos dentro de la U del miembro i 6 hacia el 
ramal base del mismos. La inherente elasticidad del miembro — 
16 impulsa s los extremos libres de los contactos en forma — 

20. de resortes laminares 16a# uno hacia el otro# de manera que 
tales contactos puedan acoplarse a l&s caras exteriores opeas 
tas del miembro de contacto fijo 12* La tapa 15 incluye una 
prolongación solidaria dentro del manguito 14* que está con­
figurada para recibir y retener al miembro 16* al tiempo que 

25. permite la flexión de sus contactos 16a* Un conductor 18 pr& 
visto de una vaina exterior aislante* se extiende a través - 
del taUo 11 y se conecta al ramal base del miembro 16* Así, 
cuando los contactos Í6a se acoplan al miembro de contacto - 
fíje 12* se completa un circuito eléctrico entre el taUo 11 
y el nÓcleo del conductor 18*
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El diámetro intemo del manguito 14 es tal que da­
te puede acoplarse sobre el tallo 11, sobre el miembro de —  
contacto fijo 12. Es decir, el manguito puede aplicarse a —  
rosca sobre el tallo 11 desde su extremo libre. Para asegu—

5. rar que el cuerpo 13 no sea completamente desplazado más allá 
del extremo libre del conjunto del tallo y el miembro de con 
tacto fijo bajo la acción del resorte# la tapa 15 y el miem­
bro de contacto fijo 12 están provistos de componentes de —  
apoyo complementarios que limitan el movimiento del cuerpo - 

10. 13 respecto al conjunto del tallo y el miembro de contacto - 
fijo# bajo la acción del resorte# La posición limite del mo­
vimiento relativo es tal que# en tal posición limite# los —  
contactos 16a quedan axialmente espaciados del extremo libre 
del miembro de contacto 12, interrumpióndose asi el circuito 

15. entre el tallo 11 y el conductor 18.
Los componentes de apoyo de la tapa 15 y del miem­

bro de contacto fijo son los siguientes. La tapa 15 incluye 
una proyección solidaria 19 que se extiende al interior del 
manguito 14 bacía el tallo 11# En su extreme libre# la pro- 

20. yección 19 incluye un par de patillas solidarias 21 que se -* 
extienden transversalmente al eje del conjunto. Las patillas 
21 son recibidas en respectivos huecos alargados y longitud!, 
cálmente extendidos 22# cortados en las paredes paralelas —  
del miembro de sección acanalada 12. Asi# la extensión del - 

2$. penaitido movimiento deslizante del cuerpo 13 respecto al tg
He 11 está determinada por la diferencia entre la longitud 
de los huecos 22 y el grasar de las patillas 21. El movimien 
to del cuerpo 13 contra la acción del resorte es detenido —* 
por el contacto de una cara de las patillas 21 con loa extra 

3<X moa de los huecos 22, adyacentes al extremo libre del tallo
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11  ̂siendo limitado el movimiento del cuerpo 13 bagó la ac­
ción del citado resorte por el contacto de las caras opues­
tas de las patillas 21 con los extremos de los huecos 22, —  
alegados del extremo libre del tallo 11,

5. El interruptor eléctrico montado en tallo se insta
la del siguiente modo. Primeramente se asegura el miembro de 
contacto figo 12 a la zona terminal libre del tallo 11, que 
convenientemente ha sido asegurada ya* por su extremo opues­
to, al rotor del interruptor indicador de dirección. Luego - 

10, se desliza el manguito 14 sobre el miembro 12 y a lo largo - 
del tallo 11, hasta que el miembro 12 se proyecta desde el - 
extremo abierto del manguito 14, Seguidamente, se coloca el 
resorte de compresión dentro del canal del miembro 12 y se - 
inserta el inductor 18 a través del tallo hueco 11 desde el 

15, extremo de éste correspondiente al rotor del interruptor in­
dicador de dirección, hasta que el extremo del conductor 18 
se proyecta desde el miembro 12, El extremo proyectado del - 
conduotor se asegura luego física y eléctricamente el ramal 
base del miembro de contacte móvil 16 y se coloca éste dlti- 

20, mo en su correspondiente hueco dé la tapa 15* Seguidamente — 
se introducen las patillas 21 de la tapa 15 en los huecos 22 
del miembro 12, entendiéndose que la orientación angular de 
la tapa 15 respecto al miembro 12 que es necesaria para in­
troducir las patillas 21 en los huecos 22 alinea automática- 

25, mente los contactos 16a del miembro 16 con las paredes late­
rales del miembro 12,

Finalmente, se desliza el manguito 11* hacia atrás 
a todo lo largo del tallo 11 para ábaroar al miembro de con­
tacto figo 12 y a la proyección 19 de la tapa 15, presionán- 

30. dose luego ésta tlltima al interior del extremo abierto del -
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manguito 14$ donde es retenida con ajuste a presión. La tilti 
ma faae del movimiento del manguito 14 respecto a la tapa —  
comprime ligeramente al reaorte de compresión, de manera que 
inmediatamente despula del montaje da la tapa y el manguito 

5$ para definir el ouerpo 13, el reaorte de compresión impulsa 
al cuerpo y por consiguiente al contacto móvil 16 a su posi­
ción limite exterior, en la que los contactos 16a quedan axi 
almanta espaciados del miembro 12*

En la modificación mostrada en las figuras 12, 13 
10* y 14, las partes comunes a la disposición anteriormente des­

crita llevan los mismos números de referencia. Asi, como en 
tal versión antes descrita, un cuerpo de resina sintética —  
moldeada 13 y formado por dos partea es libremente desliza;—  
ble sobre la mona terminal libre de un tallo 11, comprendían 

15# do dicho cuerpo un manguito hueco 14, cerrado en su extremo ** 
líbre por una tipa 15 recibida con ajuste a presión en el —  
manguito 14# El extremo libre del tallo 11 sostiene un miem­
bro de contacto fijo 12 de sección transversal acanalada, —  
provisto de unos huecos 22 cortados en sus paredes paralelas. 

20, La construcción se desvia de la disposición ante­
riormente descrita en el sentido de que una parte de resina 
sintética moldeada 31 queda atrapada dentro del conjunto de­
finido por el manguito 14 y la tapa 15* La parte 31 presenta 
la forma de una bandeja provista de una serie de paredes ln- 

25. temas, como pueden verse mejor en la figura 13. La parte 31 
recibe deslizablemente al miembro de contacto fijo 12 del tg¡ 
lio 11 e incluye un par de paredes de apoyo 32 extendidas —  
transversalmente a los huecos 22 del miembro de contacto fi­
jo 12. La dimensión longitudinal de las paredes 32 es infe—  

30. rior a la dimensión longitudinal del hueco 22 y por consl—
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guíente la cooperación entre las pareaos 32 y los extremos - 
de los Mecos 22 determina la extensión del movimiento lonĝ  
tudinal de la parte 31 respecto al tallo 1 1* las; paredes .in­
ternas de la parte 31 están configuradas además para situar 

5, y retener un miembro de contacto móvil 16 similar al mismo - 
miembro de contacto móvil 16 de la disposición anteriormente 
descrita* Como puede verse claramente en la figura 12# el —  
miembro de contacto móvil 16 incluye un par de contactos a - 
resorte l6a impulsados uno hacia el otro por su propia e in- 

10* herente elasticidad* Un resorte de compresión actúa entre el 
tallo 11 y la parte 31 impulsando a ósta última* y por consi 
guíente al cuerpo 13 que sostiene a la misma* legos del ta*- 
lio* Bate movimiento es naturalmente limitado por el contac­
to de las paredes 32 con un extremo de los huecos 22* En es- 

15* ta posición de reposo del cuerpo 13* las zonas de contacto — 
de los resortes laminares 16a se acoplan a las paredes 33 de 
la parte 31* Asi* en esta posición de reposo* no se completa 
ningún circuito eléctrico entre el conductor eléctrico 34 —  
asegurado al contacto 46 y el tallo 41* Sin embargo* se rece 

20. nocerá que moviendo el cuerpo 13 contra la acción del resor­
te de compresión* las zonas de contacto del resorte 16a se 
acoplan al miembro de contacto figo 12* completando asi un - 
circuito eléctrico entre el tallo 11 y el conductor 34*

Durante el montaje del dispositivo* se inserta pri 
25* meramente el manguito 14 sobre el extremo libre, del tallo 11 

y el contacto 12 y se desplaza a una posición tal que puede 
efectuarse una conexión entré el núcleo conductor del conduc 
tor 34 y el miembro de contacto mévil 16. Este mimbro 16 se 
coloca luego dentro de los límites de la parte 31 y ésta úl- 

30* tima se introduce seguidamente sobre el contacto figo 12 en
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acoplamiento deslizante con el mismo. Finalmente, el mangui- 
13 se desplaza hacia atrás a todo lo largo del tallo 11 para 
abarcar parcialmente la parte 31 y la tapa .15 se acopla al - 
manguito 14 para atrapar dicha parte 31 en posición dentro - 

5# del recinto definido por el cuerpo 13. Sencidamente la parte 
31 se desplaza naturalmente con el cuerpo 13 que sostiene al 
miembro de contacto mótil 16, proporcionando junto con los - 
huecos 22 una función de apoyo que impide el desplazamiento 
del cuerpo 13 respecto al extremo libre del tallo 11. Como - 

10. aa indica anteriormente, la cooperación entre las paredes 32 
y los extremos de los huecos 22 limita al movimiento del cuar 
po 13 respecto al tallo 11 en ambas direcciones longitudina­
les*

Los interruptores eléctricos montados en tallo an- 
15. teriormente descritos pueden usarse para controlar varias —  

funciones del circuito eléctrico de un vehíoulo de carretera. 
Por ejemplo, el interruptor puede controlar al funcionamien­
to del claxon o los lavaparabrisas del vehículo o bien puede 
emplearse para controlar el funcionamiento de un relé de t&ug 

20. inrado del vehículo* Se apreciará que la condición de regase 
del interruptor es una condición de desconexión y que la de­
presión del cuerpo 13 hacia el interruptor indicador da di­
rección acopla los contactos 16 con el miembro 12 para com­
pletar el circuito eléctrico a través del interruptor entre 

25. el tallo 11 y el conductor 18 * Convenientemente, las zonas 
expuestas del tallo 11 estarán revestidas de un material alg 
lente o estarán encajadas en un manguito aislante*

Se comprenderá que, si se desea, la disposición po 
dría ser tal que el interruptor fuese uno normalmente cerra- 

36. do, abierto por movimiento manual del cuerpo contra la acción



del resorbe.
Se comprenderá asimismo que? aunque por convenien­

cia se ha descrito el tallo i i del interruptor como palanca 
acciOnadora de un interruptor indicador de dirección? dicho 

5# tallo podría ser de hecho la palanca accionadora de, por ejem 
pío# un interruptor de control del limpiaparabrisas* Además# 
el tallo no tienê que ser necesariamente la palanca ae—  
cionadora de un interruptor y podría ser por ejemplo la pa* 
'lenca-accionadora de un MáposijM̂ o de control meĉ ico# hi- 

10# dráuliooo neumático y además el uso del interruptor montado 
en tallo no se limita a aplicaciones automovilísticas*

las construcciones anteriormente descritas son de 
fabricación más sencilla que algunos dispositivos conocidos 
que requieren el montado de una disposición de contactos fi- 

15* jos más compleja en el extremo del tallo subsiguientemente *? 
al acoplamiento del manguito sobre aquái* La mayor sencillez 
de ̂ bricaoidn proporcionada por las presentes Construccio­
nes permite producir un dispositivo ow un tsá¿e más corto 
que el dispositivo convencional# puesto que el mánguitô  cum 
do se inserta sobre el tallo# no precisa desplazarse para es 
tablecen una tolerancia tan grande en el extremo de aquél co 
mo se requiere en la disposición convencional* Además# las -* 
presentes construcciones propsroionan una disposición en la 
que se recibe una mayor longitud de tallo dentro del mangai-r 

25x to en su uso y por consiguiente? si se desea o es necesario# 
puede establecerse claramente una mayor longitud de zona de 
apoyo entre el tallo y el manguito# le que a su vez incremen 
ta la solidez del conjunto para resistir oargas laterales*

N 0 T A
30̂  La latente de T̂ vención que se solicite por veinte



años para España, de acuerde con la vigente Legislación, debe 
rá recaer sobre: "INTERRUPTOR ELECTRICO", con Prioridad de la 
solicitud de Patente en Oran BretaSa* n* 2609/77 de fecha 21 
de Enero de 1977: eegdn las características esenciales de las

.. 12*
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R E I V I N D I C A C I O N E S
Interruptor eléctrico, en el que el cuerpo com­

prende un manguito hueco y una tapa asegurada a éste, y los - 
contactos eléctricos comprende un contacto fijo sostenido en 

5. el extremo libre del tallo y un contacto desplazable con el - 
cuerpo y eléctricamente conectado a un conductor extendido a 
través del tallo hueco, siendo libremente deslizable el man­
guito sobre el tallo y teniendo un diámetro interno tal, en - 
relación con las dimensiones del tallo y el contacto fijo, —  

10* que el manguito puede desacoplarse del extreme libre del'ta?— 
lio, teniendo el cuerpo un componente de apoyó que coopera —  
con un segundo componente de apoyo del conjunto del tallo y — 
el contacto fijo para impedir el desacoplamiento del cuerpo - 

, respecto al extremo libre del tallo en la dirección de la ac- 
15. cióh de los citados medios elásticos,

2. - Interruptor eléctrico se&Sn la reivindicación % 
en el que dicho componente de apoyo es sostenido por la refe­
rida tapa.

3. - Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 2,
20* en el que dicha tapa sostiene también al referido contacto mé, 
\ v i l , . ' . - : -

4. - Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 1# 
en el que el mencionado componente de apoyo es sostenido por 
otra parte' sostenida a su vez por el conjunto de la tapa y el

25. manguito*
5+— Interruptor eléctrico segdn la reivindicación 4¿ 

en el que ^a otra parte mencionada sostiene también al cita?* 
do contacto móvil.

6.— Interruptor eléctrico segdn cualquiera de las - 
30* anteriores reivindicaciones, en el que dichos medios elésti—
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eos impulsan al mencionado cuerpo a una posición definida por 
los referidos componentes de apoyo, en la que el referido con 
tacto móvil se halla espaciado del contacto fijo,

7.- "INTERRUPTOR ELECTRICO**
5* Segdn queda sustancialmente descrito en la presente

Memoria que consta de catorce hojas, escritas a máquina por - 
una sola cara y acompañada de dibujes.

Madrid. 2 Q EME, 1976 
MOAS INKtSTRISS UMITEB

1
f
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