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MEMORTA DESCRIPTIVA

La presente Patente de invencién se refiere a un
diép&sitivo para la transmisidn, sin cables, de datos
desde soportes fijos de datos situados sobre carros mé-
viles de las miquinas tricotosas planas, con uno o varios
emisores, los cuales estén conectados con los soportes de
datos fijos y con varios receptores, los cuales estén
conectados con dispositivos de control situados sobre
dichos carros.

La transmisién de datos desde soportes fijos de
datos situados sobre plezas mSviles tales como los carros
de una m&quina tricotosa plana, presenta importantes
problémas. En las miquinas tricotosas planas se utilizan
principalmente cables de arrastre, éobre 1os cuales se
transmiten los datos en forma de impulsos amplificados. Un

cable de arrastre de dicho tipo es dificil y caro en su

" fabricacidn, cuando debe ser fabricado de forma correcta y

sufre a causa de los fuertes esfuerzos de doblado y fre-
cuencias elevadas procedentes de su funcionamiento, un
elevado desgaste. Ademds, el cable de arrastre debe estar

bien protegido puesto que de lo contrario recibe los

campos eléctricos del recinto en que se encuentra y los

transmite en forma de impulsos gue provocan alﬁeraciones.
En las m&quinas tricotosas planas con carros de
circuito cerrado no se puede utilizar en absoluto un cable
de arrastre para la transmisién de datos. Tampoco es
apropiada la utilizacidén de contactos de deslizamiento en

los carros, los cuales discurren sobre deslizaderas o
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pistas fijas, para la transmisidén de datos, puesto que las

sefiales de transmisién quedan alteradas muchas veces en

_ios propios contactos deslizantes por la misma accidn de

transferencia de los datos. Mediante contactos deslizan-
tes se pueden transmitir por lo tanto sin alteraciones,
impulsos de corriente esenclalmente constantes y de ning(n
modo impulsos que se puedaﬂ elaborar o trabajar posterior-
mente en forma de datos. Esto es vdlido fundamentalmente
para méquinas que se encuentran en las fé&bricas de gé&neros
de punto, en las cuales se debhe contar con poivo atmosfé-
rico y hebras textiles.

Se ha dado a conocer un dispositivo del tipo
descrito en el inicio de esta memoria en el cual la trans-
misidn de datos menclonada desde soportes fijos de datos
situados sobre carros méviles de una miquina tricotosa
plana, tiene lugar sin cables. En dicho dispositivo los
datos son recogidos en el transcurso del carro por la zona
de agujas en sincronizacién con el movimiento hacia delan-
te del carro. Laltransmisién tiene lugar por medio de olas
o impulsos electromagn&ticos por medio de una antena que |
queda dispuesta dentro del campo de la méguina tricotosa
plana controlada, con un procedimiento de frecuencia
soporte. Puesto que los recintos en los cuales se encuen-
tfan las méaquinas textiles sufren alteraclones eléctricas
sensibles, se presenta continuamente el peiigro de que los
datos se transmitan de'forma errbnea. Ademds,dicho dis-
positivo de tipo conocido tiene en la té€cnica de canales

miltiples una mala‘'amortiguacidn, una gran propensidn a
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los disturbios causados por campos electromagnéticos y
requiere tamafios importantes de las piezas o elementos
ﬁtilizados en otra transmisidn de datos tales como beobinas
y bucles de cable. Finalmente, la frecuencia para dichos
dispositivos de transmisién es distinta en cada pais de
manera qgue se presentan por este aspecto dificultades
adiclonales.

La presente invencién tiene como finalidad el
dar a conocer un dispositivo del tipo indicado al princi-~
pio, el cual posibilita una transmisibén de datos sin
interferencias y que se puede utilizar en cualquier tipo
de maquina tricotosa plana sin dificultades'y en cualquier

tipo de recinto. Mediante la presente Patente se solucio-
!

~nan de modo especial todos los inconvenientes de los

dispositivos conocidos.

Esta f£inalidad se consigue de acuerdo con la
presente invencién de manera que se prevén en el carro
movil entre el receptor y el dispositivo de control todas

las unidades necesarias para la recepcidn y proceso de los

_datos y para llevar a cabo el control de las agujas y

asimismo los dispositivos de almacenamiento para almacenar
datos como minimo de una lfnea de tricotado y preveyéndose
la entrada ¢ conduccidn de control de la corriente de
trabajo ‘al carro asi como que el-emisor se encuentre
fuera del espacio de las agujas en el cual dichas agujas
son accionadas mediante los cerrojos y de forma que la
zona de transmisién de datos, en la cual tiene lugar la

transmisién mencionada de datos, queda protegida contra
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alteraciones.

Con el dispositivo del tipo dicho eS'posihle
recibir los datos como miInimo de una linea de tricotado
sin hilos, para almacenarlos y procesarlos, amplificarlos
Q suministrarlos en sincronismo con la carrera del carro
con intermedio de las agujas a sus plezas de control
electromecénicas. Por el tganscurso del receptor al emisor
1la transmisién de datos puede tener lugar de modo sucesi;
vo.

La separacidn entre emisor y receptor en la
transmisidn de datos se reduce a un minimo mediante los
medios o dispositivos de transmisidn. De esta manera se
consigue una sensibilidad todavia menor del dispositivo
con respecto a las alteraciones.

Las unidades necesarias para la recepcidn y
proceso de los datos y para llevar a cabo el control de
las agujas comprenden esencialmente por ejemplo, trans-
formadores, amplificédores, generadores de impulsos y
unidades de proceso.

Para reducir la complicacién de las piezas
electrdnicas necesarias para el proceso de los datos en el
carro, es ventajoso el prever en cada carro un micropro-
cesador para el proceso de los datos. Para evitar una gran
complicacidn én la sincronizacidn de los carros entré st,
que deben ser apropiados a cada grado de finura, es ven-
tajoso el prever un generador de impulsos en cada carro el
cual para cada paso de una aguja a otra, proporciona un
impulso.

Para transmisién de los datos en la mejor forma
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fisica posible se conectan de forma preferente a los
emisores unos transformadores que transforman los datos
electronicamente élmacenados en el soporte de datos en una
forma f£isicamente necesaria para la transmisibén por medio
del emisor, mientras que al receptor quedan conectados
tranéformadores que pueden transformar los impulsos re-
cibidos en impulsos eléctricos.

Para mantener el nfimero de emisores y recéptores
lo m8s reducido posible, los datos se transmiten prefe-
rentemente de modo sucesivo desde el emisor al receptor
mientras que el receptor se desplaza a lo largo de un A

determinado recorrido en la zona de transmisidén. Dicho

recorrido es solamente una parte del recorrido total que

t

separa al receptor.

La conduccidn de la corriente de trabajo para el
carro} especialmente en méquinas tricotosas planas con
carros que circulan en circuito cerrado, tiene lugar
preférentemente por la disposicién de contactds de rozamiento
en éada carro para la conduccidén de la corriente de tra-
bajo.:

Existe la posibilidad para la eliminacidn comple-

ta de alteraciones electromagnéticas con la previsién del

emisor mediante fuentes de luz y el receptor mediante

elementos fotoeléctricos para la transmisidn Sptica de
datos. ) ‘

Cuando se desean evitar las alteraciones en la
transmisién de luz, se pueden utilizar elementos emisores

y receptores de tipo aclistico para la transmisidn de
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datos.
Para evitar por otra parte que apérezcan errores
en la transmisidn de datos a causa de la suciedad de los

elementos de transmisién de datos de forma electromagné-

-tica, pueden contener los emisores y receptores, elementos

para la transmisién electromagnética de datos. La trans-:
misidn de datos tiene 1uga; de manera gue las ondas elec-
tromagnéticas son dirigidas exactamente hacia el receptor.
Para conseguir en la transmisidn Gptica una

conexifn asimétrica, es ventajosa la utilizacidn de lentes
posteriores a la fuente luminosé del emisor y lentes
previas a los elementos fotoelé&ctricos del receptof. De
modo alternativo se pueden prever en la fuente de luz del

emisor unos espejos y lentes de modo previo a los fotoe-

lementos del receptor.

Existe otra posible realizacién de manera que

cada emisor esté@ relacionado con un reflector luminoso y

que dicho reflector luminoso tenga la menor separacifn con
respecto al receptor gue sea posible por la estructura
mecénica de la zona de transmisién. Cada uno de los emi;
sores puede quedar relacionado también con un haz de fibra
de vidrio cuyo extremo relacionado con el emisor queda
dispuesto para una salida paralela de la luz en la zona de
transmisidn. En este caso se asegura también una entrada
paralela de la luz en el receptor.

En la. transmisién mediante luz en el aire se
prevén de modo ventajoso en el caso de canales mGltiples

con emisores correspondientes, unos tabiques separadores
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opacos entre dichos canales en la zona de transmisién de
datos. De esta manera se evita en la t&cnica de canales
miltiples una influencia contraria de los canales indi-
viduales entre si. Los cantos de los tabiques de sepéra-
cién'relacionadés con los receptores discurren preferen-
temente de modo parélelo al movimiento de los ?eceptores.

Otra forma de realizacidn del dispositivo con
transmisién Optica se puede realizar de manera que la
fuente de luz y el receptor de luz se pueden relacionar en
una unidad electrfnica central correspondiente y que la
fuente de luz y el receptor de luz est&n conectados con
cables de luz con el punto de emisién y de ‘recepcifn.

Para aumentar la seguridad de la transmisidn de
datos con elementos de transmisiéngépticbs o aciisticos,
son aconsejables elementos mbviles juntamente con el carro
Qestinados a limpiar el emisor y elementos fijos para
limpiar el receptor en su recorrido. Dichos elementos
pueden consistir en qepillos fijos o rotativos.

En la transmisién electromagnética de datos

puede quedar relacionado cada uno de los emisores con un

-bucle de cable conductor en forma de antena, el cual queda

dispuesto en la zona de transmisidn de datos y que se

desplaza con respecto al receptor correspondiente con un

. elemento ¢ varilla de ferrita como antena. De forma al-

ternativa se puede disponer en cada uno de los emisores
una varilla meté&lica en forma de antena que gueda dis-

puesta ¢ prevista en la zona de transmisién y frente a la

‘cual se desplaza el correspondiente receptor con un

.
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cabezal detector en forma de antena.

‘ La transmisidn de datos con diferentes medios.
fiéicqs puede tener lugar también con diferentes tipos de
emlisores., Asi por éjemplo cada émisor puede conectarse o
desconectarse por la emisidn de sefiales, suministrando con
ello una emisidn o radlacidn no modulada, Asimismo cada
enisor puede mandar una frécuencia soporte con separa~-
ciones, de manera que puede conectarse o desconectarse o
bien amortiguarse la frecuencia de soporte y puede quedar
adecuado de forma correspondiente el receptor de manera
selectiva con respecto al emisor y corresponder solamente
a la frecuencila soporte o bien con un tipo tal de emisor
el receptor correspondiente puede quedar conectado en un
circuito oscilante o blen delante de un f£iltro activo, los
cuales reaccionan a una frecuencia determinada.

‘Existe otra posibilidad de emisidn en la que el

emisor envia una frecuencia soporte modulada bien en forma

senoldal o en forma pulsante y que el correspondiente

receptor contiene un circuito oscilante correspondiente a
la frecuencia, un filtro activo o blen una bobina blogquea-
da a la fase ("phasé locked loop"). Mediante esos Gltimos
elementos se determina la selectividad del receptor.

Otra realizacidn del dispositivo consiste en que .
el emisor envie los datos con una sincronizacidn deter-
minada vy el correspondiente receptor los cuente junto con
sefiales de sincronizaci8n propias.

Asimlsmo se puede prever un canal adicional para

la transmisién de sefiales de sincronizacidn y se puede
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hacer desde cada emisor al correspondiente receptor pre-

. parado o listo para la recepcidn con una sefial de sin-

cronizacidn, mientras que el receptor recibe mediante otro
canal de sincronizacidn. De esta manera la transmisién de
datos puede tener lugar de modo asincrono.

Para ahorrar capacidad de almacenamiento se

puede disponer el dispositivo sobre el carro, de manera

que en las maquinas tricotosas élanas con carros despla-
zables alternativamente se pueden prever en cada punto de
cambio del carro emisores para la transmisién de datos a
los correspondientes receptores para cada una de las
lineas de tricotado, para cada uno de los sistemas de
tricotado del carro.

Otra forma de.realizacién‘consiste en que en las
maquinas tricotosas planas con carros desplazables de modo
alternativo se disponen emisores en cada punto de cambio
del carro paré la transmisién de datos a.los correspon=~
dientes Yreceptores para cada pasada de tricotado pafa cada
uno de lo sistemas de tricotado previstos en el carrzo. Con
este sistema se pueden ahorrar emisores.

Para poder trabajar en miquinas tricotosas
planas con carros desplazables en circuito cerrado en
ambas fonturas con diferentes datos, sin capacidad de

almacenamiento aumentada, se pueden prever de modo corres-

pondiente entre las fonturas unos emisores para la trans-

" misién . de datos a los correspondientes receptores, so-

bre los correspondientes carros para cada una de las

alineaciones de una fontura.
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Cuandod por otra parte se desea o se debe ahorrar
capacidad de almacenamiento en el carro, son aconsejables
en las mégquinas tricotosas planas con carros desplazables
en circuito cerrado el tener en los-puntos de cambio
emisores para la transmisién de datos correspondientes a
cada receptor en los correspondientes carros, para cada
linea de tricotado de ambaéffonturas. o

En otra-realizacién de la invencién se prevé

en cada carro un dispositivo de informacidn o-notificacién

- con un emisor, que al aparecer un defecto en un carro, es

conectable automiticamente o a mano, enviando al soporte
de datos una sefial, la cual impide la transmisién de datos
al carro defectuoso, mientras que el emisor mantiene en el
soporte de datos los datos mencionados y los transmite al
siguiente carro que no presenta defectos. Por ello en las
mé&quinas tricotosas planas con carros desplazables en cir-
cuito cerrado se impide que por la aparicidn de defectos
en los carros se produzcan tiempos de paro mis largos ©
que se altere el ciclo durante el transcurso de la mues-
tra.

Se muestran unos ejemplos de realizacidn de la
invencién en los dibujos adjuntos, de acuerdo con los
cuales se describirin de modo m&s detallado. En los di=-
bujos se muestra:

La figura 1 es una vista en planta de una migqui-
na tricotosa plana con soportes de datos fijos y sus
emisores asi como los receptores en el carro, todo ello de

modo esquemitico.
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La figura 2 muestra segin un diaérama de blogues
el dispositivo electrdnico sobre el carro y en el soporte

fijo de datos.

La figura 3 muestra una vista lateral del carro

"de una mguina tricotosa plana y del soporte fijo de datos

con emisores en el transcurso o desplazamiento del recep-
tor en una zona protegida de transmisidn.

A La figﬁra 4 es una vista en planta de un carro y
soporte de datos seglin la figura 3.

La figura 5 es una vista delantera de una migui-
na tricotosa plana con soportes de datos fijos y emisores
en cada punto de inversidn.

La figura 6 es una vista delantera de una miqui-
na tricotosa plana con soportes de éatos fijos y emisores
solamente en un punto de cambio.

. La figura 7 es una vista en planta de una
magquina tricotosa plana con carros desplaéables en circui-
to cerrado y con emisores antes de cada fontura.

La figura 8 es una vista en planta de una méqui-
na tricotosa plana con cafros desplazables en circuito
cerrado y emisores solamente® en un punto‘de cambio.

La figura 9 muestra segfin un diagrama de blogues
el dispositivo electrfnico de un carro y un soporte fijo
de datos con un emisor adicional en el carro y receptor en
el soporte de datos.

' La figura 10 es un dispositivo de transmisidn
Sptico mediante el cual se disponen lentes entre el emisor

y el receptor.

La figura ll es un dispositivo de transmisidn
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Sptico en el cual la fuente luminosa recibe un espejo y el
receptor recibe una lente en dispésicién previa. .

La figura 12 es un dispositivo de transmisidn de
tipo 6ptico en el cual el emisor recibe un reflector
luminoso.

La figufa 13 es un dispositivo de transmisidn de
datos de tipo Sptico en elygual el emisor recibe un haz de
fibras de vidrio.

La figura 14 es un dispositivo Optico de trans-
nmisién de datos para varios canales con paredes interme-
dias, 4

' La figura 15 es un dispositivo de transmisién de
datos de tipo Sptico con elementos de fuente de luz y
fotoel&ctricos asi como conductores de luz procedentes de
estos integrados en unidades electrénicas.

‘'La figura 16 es una representacién esquemitica
de la transmisidn de datos por proceso directo.

La figura 17 es una representacifn esquemitica
de la transmisién de datoé con modulacidén de amplitud.

La figura 18 es una representacidn esguemdtica
de la transmisidn de datos para la modulacidn de frecuen-
cia. .

| La figura 19 es una representacifn esguemdtica
de la transmisidn de datos por medio del proceso induce~

tivo.

La figura 20 es una representacién esgquemética

de la transmisidn de datos por medio del proceso capa-

citivo.
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En la figura 1 se muestra de modo esquemético

una mdquina tricotosa plana ~l- con un soporte de datos

. £fijo ~2-. El soporte fijo de datos -2~ trabaja sobre el

_emisor -3~ el cual queda dispuesto fuera del espacio de

agujas -4-, en el cual los cerrojos del carrc pueden
accionar las agujas. Los emisores =3~ mandan sus impulsos

segln la longitud de una zona de transmisidn -5~ en la

‘cual se desplaza un carro -6- con receptores -7-. Sobre el

carro -6- se encuentra una marca -8- y en el soporte de
datos =-2- un sensor -9-. En el desplazamiento de la mar-
ca -8- con respecto al sensor -9- proporciona a &ste un
impulso ; un conjunto electrdnico de envio =-10-, el cual
est& dotado de un microprocesador y de otras unidades

!

electréﬁicas apropiadas para el proceso de los datos.,

En la figura 2 se muestran los dispositivos

electrénicos del soporte de datos -2- y del carro -6-,

~en forma de blogues.

" . El dispositivo de almacenamiento de datos -2-
comprende el conjunto electrdnico emisor -10-, el cual
recibe antes del sensor -9- los datos para la préxima
linea de tricotado procedehtes de un almacenamiento o
memoria de datos =ll- y loé almacena de modo intermedio.

Al llegar un impulso del sensor =-9- el emisor electrdnico

proporciona los datos recibidos a un amplificador -13-.

A continuacidn llegan los datos a un transformador =12
que los transforma a la forma fisica en que se deben
transmitir. El transformador -12- proporciona los datos al

emisor -3-, el cual proporciona nuevamente en la sucesién
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determinada por el conjunto electrdnico emisor en la zona

- de transmisién de datos =-5- al receptor -7- que se encuen-

tra en el carro -6-.

El receptor -7- conduce los datos a las otras
unidades previstas en el carro -6-.>Los datos llegan en
frimer lugar a un transformador -1l4- que los transforma en
impulsos elé&ctricos apropi;dos y que los manda con inter-
medio de una unidad electrdnica de control -15~ que esti
dotada de un microprocesador y de los elementos electré-
nicos apropiados para el proceso de datos, a un conjunto

de almacenamiento de datos -16-. En el conjunto de alma-

_cenamientb o memoria -16~ se almacenan todos los datos que

son necesarios para la realizacidn del proceso de trico-

tado siguilente, para todos los sistemas del carro -6~ ya
bien sean para una linea de tricotade o bien para un
prbceso o' fase de tricotado completo, hasta que el carro
-6- ha alcanzado con sus cerrojos al espacio =-4- de las
agujas.

En el carro se prevé adem&s un generador de
impulsos -17- el cual tan pronto el carro alcanza la zona
de agujas, proporciona en sincronizacidn con el movimiento
hacia adelante de una aguja otros impulsos al conjunto
electrénico de control -~15-. Este lee en la memoria =16-
los datos necesarios y los conduce procesados debidamente
a un amplificador -18- desde el cual los impulsos amplifi-
cados son mandados a un dispositivo de control electrome-
canico -~19- para el control de las agujas.

Las qnidades del carro -6~ reciben corrieqte de



10.

15,

20.

25.

- 16 -

- trabajo mediante una conduccidn -20-. La conduccién de

corriente de trabajo puede tener lugar particularmente en

maquinas tricotosas planas mediante carros que se despla-

" zan en circuito cerrado, con la ayuda de contactos de

rozamiento en el carro y perfiles de rozamiento correspon-
dientes en el bastidor de la maguina. En la transmisidn de
datos mediante ondas electromagn&ticas los transformado-
res -12- y -l4- se pueden eliminar. El conjunto electrs-
nico de emisibn -10~- trabaja en dichas condiciones de’
forma directa sobre el amplificador -13- y el receptor -7-
de forma directa con el conjunto electrSnico de control
~15-.

Las figuras 3 y 4 muestran un carro y un soporte
de datos con medios especiales para'la proteccidn y para

el apantallado de la zona de transmisidn contra influen-

" cias externas. En ambas caras del emisor -3- se prevén dos

listones =-21- y =-22-seglin la direccidn del movimiento del
carro —-6-, de forma que sus cantos inferiores -23- y -24-
quedan dispuestos de manera firme sobre el carro =6-
durante el desplazamiénto ae éste. Sobre el carro =-6- se
prevén los receptores -7- con unos listones perpendicula-
res -25-~, ~26~,~27~ y ~28- dispuestos segln la direccidn
de desplazamiento del carro, cuyos cantos superiores -29=-
guedan dispuestos en la direccidn del soporte de datos -2-.
Si se transmiten los datos mediante ondas electromagné-
ticas, los listones =21~ y -22- asi como los listones
«25-, -26-, =27~ y ~-28- deben construirse de hierro para

que en el recorrido del carro -6- a través de la zona de
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transmisidn actfien en forma de caja de Faraday. Si la
transmisidn de datos tiene lugar por ejemplo mediante
dispositivos 6pticos o acfisticos se puede utiliiar otro
material, por ejemplo material plAastico.

En 103 cantos =29~ de los travesaiios =25-,

-26-, =27- y =28- se puedén disponer cepillos o paguetes-
de hebras, que limpian de impurezas al emisor -3- a cada
paso del mismo, ﬁientras que los' receptores =-7- se pueden
limpiar mediante cepilllos rotativos. Esta limpileza de los
elementos de transmis;én se realiza preferentemente por
medios de transmisibn Spticos y aclisticos.

Las figuras 5 y 6 muestran m&quinas tricotosas
planas con diferentes disposiciones de los emisores. En la
realizacién de la’'figura 5 quedan dispuestos los soportes
de datos -2- de la m&quina tricotosa plana -1- que tras-
ladan los datos por medio de los dispositivos emisores
-30-7y-31- gue contienen los emisores -3- a ambos lados de
la m&quina tricotosa -1-, de modo que el envio a los
dispositivos emisores -30- y -31- tiene lugar mediante
cables protegidos =32- y -33~, En la forma de realizacidn
seéﬁn la figura 6 tiene lugar la transmisidn de los datos
del soporte de datos =-2- al carro ~6- por medio de emi~
;ores -3-, los cuales quedan previstos solamente en el
lado derecho de la miquina tricotosa plana.

En las figuras 7 y 8 se muestran méquinas tri-
cotosas planas con carros desp}azables y diferentes dis-
posiciones del emisor -3-. La figura 7 muestra una forma

de realizacidn en la cual cada una de las fonturas =35-
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y =36~ de la miquina tricotosa plana queda’ conectada a un
soporte de datos -2~ con emisores -3-. La figura 8 muestra
una forma de realizacién en la cual un soporte de datos
-2~ queda previsto con emisores =3~ solamente en un punto
de cambio -38-.

En las miguinas tricotosas planas =34~ con
carros circulantes se debe evitar también que la miquina
deba pararse a causa de un carrxo defectuoso =-6-. El so-
porte de datos -2~ y el carro -6~ son ampliados para ello
mediante unidades adicionales tal como se aprecia en la
figura 9 segfin un diagrama de bloques. El dispositivo de
control electromecénico -19- del carro -6- queda dispuesto
de forma tal gue al presentarse un defecto emite una seiial
al conjunto electrénico de control'-lS-. Alternativamente
el operario puede conectar un interruptor -39- a mano. En
anbos casos se conecta un emisor adicional -40- previsto
en el carro, que transmite al pasar por’la zona de trans-
misidn de datos una sefial a un receptor previsto de modo
adicional en el soporte de datos -2-, El receptor -41-
proporciona la seflal con intermedio de un amplificador
-42- al conjunto electrdnico emisor -10-. Si una sefial de
este tipo llega al conjunto electrdnico eﬁisor -10~,
quedari cerrada la emisifn de datos al carro -6~ y los
datos quedaré&n almacenados hasta que el pr&ximo carro
correcto =6~ en el cual el emisor -40- no est& funcionando,
llega con su marca -8~ al sensor o detector -9-. Los datos
retenidos se transmitir&n a dicho correcto carro -6- de

manera que el transcurso del ciclo de muestra es inde-
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~ pendiente del nfimero de carros circulantes -6-. La miquina

tricotosa plana con carros circulantes puede también
discurrir o desplazarse de modo adicional cuando uno o més
carros -6; son retirados para reparacién.

La figura 10 muestra un dispositivo de trans-
ﬁiéiﬁn Sptico en el cual e} emisor ~3- lleva acoplada una
lente posterior -43- y el ;eceptor «7- lleva una lente
previa =44-. Con ayuda de dichas lentes se aprovechan
haces de luz =45~ que de otra manera se perderfan por
encima o por debajo de la zona de transmisidn; Otra forma
de realizacidn para alcanzar el mismo objetivo queda mos-
trado en la figura ll. En este caso el emisor =3~ ileva
acoplado un espejo -46- mientras que el receptor -7-
lleva igualmente una lente previa -44-.

La figura 12 muestra otro sistema de transmisién
Sptico en el cual se encuentra un reflector luminoso -47-
en conexidn con el emisor =-3- para salvar el tramo que
existe entre el emisor -3- y el receptor -7-. El lado de
salida del reflector luminoso -47- se extiende a lo largo

de la zona necesaria para la transmisidn de datos. Un

espacio intermedio -49- entre el reflector luminoso ~47~

y el receptor -7- queda realizado en dimensiones tan
reducidas cuanto sea posible bajo la consideracidn de la
realizac;én mecé&nica de los elementos y del desplazamiento
correcto de las piezas. .

La figuré 13 muestra a su vez un dispositivo de
transmisidn Sptico en el cual se utiliza un haz de fibras

de vidrio -48- entre el emisor -3- y el receptor ~7-.
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Para el espaclo intermedio ~439- se puede decir lo mismo

. que lo anteriormente indicado en relacién con el dispo-

sitivo de la figura 12. Los extremos del haz de fibras
-48- opuestos al receptor =7- quedén dispuestos de forma
tal a lo }argo de la zona de transmisidn, que la salida de
luz de las fibras de vidrio y la entrada de luz en el
receptor -7- tiene lugar de forma paralela,

La figura 14 muestra ﬁn dispositivo de trans-
misién optica con diferentes canales en los cuales a ambos
lados de los espacioé emisores o de canales ~50- a =-50c-
en los cuales emiten los emisores -3- a -3c~-, se disponen

unas paredes separadoras =-51- a -51ld- las cuales impiden

- que los canales individuales puedan producir alteraciones

lateralmente., Los cantos de las parédes separadoras -51-
a -51d- cpuestos a los receptores, 'quedarfan dispuestos
par#lelamente a la direccién de movimiento del carro
desplazable =6-,

En un dispositivo de transmisifn Optica se
pueden disponer los emisores -3- que contienen fuentes de
luz y los receptores fotoeléctricos, especialmente recep~
tores =7- que contienen semiconductores fotSnicos, inte-
grados directamente en un mSédulo electrdnico en su unidad
electrdnica, es decir el conjunto electrbnico de emisibn
-10- v el conjunto electrdnico de control -15-., Un dispo-
sitivo de este tipo se muestra en la figura 15. Desde el
emisor -3- y el receptor -7- salen los conductores de
luz =52~ o =53= que discurren con un pequefio espacio
intermedio -497 entre sus extremos -68- yh-69-.

En todas ias modalidades de transﬁisidn des=-
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critas se pueden utilizar diferentes procesos de trans-~
misién, tal como se describen a titulo de ejemplo en
relacidn con las figuras 16, 17 y 18.

En el procedimiento mostrado en la figura 16 se
produce un impulso =54- mediante conexidn y desconexifn -
método directo-, sé amplifica en el amplificador -13- y
se traslada en forma de imﬁﬁlso -55- del emisor -3~ al
receptor -7-. Desde &ste es alimentado a través del trans-
formador ~l4- al conjunto electrbnico de control -15- y
desde &ste a la memoria o almacenamiento -16- y al an~
plificador -18~. En la salida del émplificador -18=-
apareée nuevamente el impulso ~-54-,

En el sistema de modulacidn de amplitud mostrado
en la figura 17 es modulado a una amplitud determinada un
impulso -56- en un oscilador -57-, se amplifica en el
amplificador -13- y es suministrado al emisor =3-, El
emisor ~3- envia impulsos modulados ~58-~ con estrangula-
ciones o0 estrechamientos -59- para dividir o separar las
sefiales en el receptor =-7-. Este lleva los impulsos =58~ a
un amplificador -60-. En la salida del amplificador -60-
se prevEé un selector de frecuencia -6l- que corresponde
solamente a la frecuencia determinada para permitir el
paso de los impulsos a un demodulador -62-. El demodu-
lador -62- suministra nuevamen£e el impulso -56-.

En el proceso de modulacidn de frecuencia mos;
trado en la figura 18 se modula un impulso -63- en un
modulador de frecuencia -64- y es suministrado con inter-

medio del amplificador =-13- al emisor =-3~. El emisor ~3-
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manda una sefial -65~ modulada en frecuencia al receptor
~7-. El receptor -7- lleva la sefial a un amplificador —66—.\
En la salida del amplificador -~66- se encuentra un selec-
tor de frecuencia -67- del cual se pueden suministrar
solamente frecuencias de tipo determinado a un demecdula-
dor -68;. Bl demodulador -68- produce a base de las fre~
cuencias escogidas nuevamente el impulso -63-, 4

En la figura 19 se muestra un proceso de trans-
misibén inductiva de datos mediante ondas electromagnéti-
cas. En el emisor =-3- se prevé una espira -69- qﬁe descan-
sa sobre la zona de transmisién ~5~. Dicha espira -69-
actla como antena emisora. Delante de dicha espira o
bucle conductor -69~ discurre el reFeptor -7- con una
ferrita ~70- en funcidén de antena feceptora y proporciona
los impulsos recibidos a travéé de un amplificador =-71~-.

En la figura 20 se muestra un procedimiento de
transmisidn capacitiva de datos por medio de ondas elec-
tromagnéticas.~En el emisor -3- se encuentra una varilla
met8lica ~72- en funcidn de antena emisora, la cual se
extiende a lo largo de la zona de transmisién de datos
~5=, El receptor -7- muestra una cabeza detectora -73- y
discurre con &sta a lo lafgo de la varilla met&lica =72-.

Los impulsos recibidos de esta manera se suministran con

intermedio de un amplificador -74-.

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modi-
fique la esencia del dispositivo descrito, serd variable a

los efectos de la actual Patente.
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N OT A,

Se reivindica como objeto de esta Patente de
invencién: |

1.~ Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en maquinas tricotosas planas, desde soportes
de datos fijos sobre carros:méviles de méguinas tricotosas
planas, dotados de uno o vﬁ?ios emisores, los cuales estén
conectados con los soportes de datos fijos y con recep-
tores, los cuales estin conectados con dispositivos dé
control en el carro, caracterizado por prever-en el carro
mdvil, entre el receptor y el dispositivo de control,

todas las unidades para la recepcién y proceso de ios

- datos y para llevar a cabo el control de las agujas asf

como los dispositivos de almacenamiento o memoria para
almacenar los datos como minimo de una linea de tricotado
y que se prevé una entrada para la corriente de trabajo al
carro y que el emisor queda previsto fuera del espacio de
agujas en el cual las agujas tienen que ser accionadas pof
medio de cerrojos y que la zona de transmisifn, en la cual
tiene lugar la transmisidn de datos, esti@ protegida contra
alteraciones externas.
‘ 2.~ Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin la rei-
vindicacidn 1, caracterizado porque la separacifén entre
emisor y receptor en la transmisién de datos se hace
minima mediante dispositivos de transmisidn intermedios.
3.~ Dispositivo para la transmisidén de datos,

sin cables, en méquinas tricotosas planas, seglin las.
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_reivindicaciones 1 § 2, caracterizado porque las unida-

des necesarias para la recepcién y para el proceso de los
datos asi como para llevar a cabo el control de las agujas
comprenden un transformador, un amplificadox, un generadoxr
de impulsos y unidades de proceso.

‘ 4.- Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segfin cualquie=-
ra de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
por la disposicifn de un microprocesador para el trata-
miento de los datos en cada uno de los carros.

5.~ Dispositivo para la transmisién de datos,

sin cables, en miguinas tricotosas planas, ségﬁn cual-

quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

t
por la disposicidn de un generador de impulsos en cada uno

de los carros el cual, en cada pasoc o fase de una aguja a

.la otra produce .un impulso.

6.- Dispositivo para la transmisién de 'datos,
sin cables, en m&quinas tricotosas planas, segfin cual-

quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

© porque unos transformadores quedan conectados de modo

previo a los emisores, que transforman los datos alma=-
cenados de forma electrdnica en los soportes de datos en
una forma fisica adecuada al emisor y que los receptores

estin conectados a transformadores que transforman los

_impulsos recibidos en impulsos eléctricos.

7.- Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en midquinas tricotosas planas, segln cual-

quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
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porque los datos son transmitidos sucesivamente del emisor
al receptor mientras que el receptor se desplaza a lo
lérgo de un trayecto en la zona de transmisién de datos
del emisor.

8.~ Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en m&quiﬁas triéotosas planas, seg@n cual-
guiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque en cada carro se disponen contactos de rozamiento
para llevar la corriente de trabajo. ‘

9.- Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en mlquinas tricotosas planas, segfin cual-
quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque el emisor contiene fuentes de luz y el receptor
contieng receptoreé de luz para la transmisién O6ptica de
datos.

10.~ Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado
porque los emisores y receptores contienen elementos para
la transmisidn de datos de forma acfistica. N

1l.- Dispositivo para la transmisi6n de datos,
sin cables, en m&quinas tricotosas planas, segfin cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado porque
los emisores y los receptores contienen elementos para la
transmisidn electrdnica de datos de forma protegida.

12.~ Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segfin la reivindicacidn

9, caracterizado porque las fuentes de luz del emisor llevan

B oy Sy ey gy
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una disposicién posterior de lentes y los fotoelementos
del receptor llevan una disposicidn posterior de lentes.

13.~- Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin la rei-
vindicacidn 9, caracterizado por la disposicién en las
fuentes de luz de los emisores de unos espejos y unas
lentes en los fotoelementos del receptor.

1l4.- Dispositivo para la transmisibn de datos,
sin cables, en m&quinas tricotosas planas, segln la rei-
vindicacién 9, caracterizado porque cada uno de los emi-
sores estd conectado con un reflector de luz y que digha
varilia o plantilla de luz se encuentra separada con un
interstiéio con respecto del receptor en la zona de trans-
misiSn de datos, que gueda determina&a al minimo valor
posible por consideraciones mec&nicas constructivas.

15.- Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segln la rei-
vindicacidn 9, caracterizado porque cadaAuno de los emi-
sores estd conectado con un haz de fibras de vidrio las
cuales quedan dispuestas de manera que los extremos opues=
tos al emisor discurren a lo largo de un tramo o trecho
longitudinal para la salida'paralela de la luz en la zona
de transmisidn de datos.

16.- Dispositivo para la transmisién de datos,

sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin una de

las reivindicaciones 9, 12 y 13, caracterizado porque en

' caso de canales mfiltiples con emisores dispuestos de forma

correspondiente en la zona de transmisidn, se prevén
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entre los canales unas paredes separadoras opacas.

17.- Dispositivo para la transmisidn de datos;
sin cables, en mi&quinas tricotosas planas, seglin la rei-
vindicacidn 16, caracterizado pérque lés -cantos de las
paredes separadoras dirigidas a los receptores discurren
paralelamente al movimienté de los receptores.,

18.- Dispositivo.para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segin la rei- o
vindicacién 9, caracterizado por la'disposicién de fuentes
de luz y receptores de luz ée forma correspondiente en una
unidad electrénica central y por la disposicidn de fuentes
de luz y receptores de luz de forma correspondienté con
cables de luz conectados con los puntos de emisién y
recepcidn. K |
19.- Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cableé, en miquinas tricotosas planas, seglin las .
reivindicaciones 9 & io, caracterizado por la disposicién
de elementos que se desplazan con el carro y que estén
destinados a la limpieza del emisor y elementos fijos para
la limpieza del receptor en su trayecto.

20.- Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin la rei-

vindicacidn 11, caracterizado porgue cada emisor posee una .

en la zona de transmisidn y delante de la cual se desplaza
el correspondiente receptor con una varilla de ferrita en
funcidn de antena.

21.- Dispositivo para la transmisién de datos,
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sin cables, en m&quinas tricotosas planas, segln la rei-
vindicacién 1ll, caracterizado porque cada uno de los
emisores queda dotado de una varilla meté&lica en funcidn
de antena que queda dispuesta en la zona de transmisifn y
frente al cual se desplaza el correspondiente receptor
dotado de 'un cabezal detector en funcidén de antena.

22.- Dispositivo para la transmisidén de datos,
sin cables, en mééuinas tricotosas planas, segfin cual-

quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

_ porque cada emisor emite un haz de rayos no modulado.

23.- Dispositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, §egﬁn cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 2}, caracterizado
porque cada uno de los emisores envia una frecuencia
portadora de modo intermitente en el que o bien seré
conéctado y desconectado o bien la frecuencia portadora
seri dotada de un estrangulamiento‘y de forma que el
recepfor'respectivo corresponde de modo selectivo al
emisor y corresponde solamente a la frecuencia portadora.

24,~ Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tritotosas planas, segln cualguie-
ra de las reivindicaciones‘l a 21, caracterizado porque
cada emisor manda a intervalos una frecuencia portadora,
de manera que es o bien conectado y desconectado o de
forma que la frecuencia portadora presenta un estrangu-
lamiento y que el correspondiente receptor gueda conectado
a un circuito oscilante o bien antes de un filtro activo,

los cuales reaccionan a una frecuencia determinada.
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25.~ Dispositivo para la transmisisn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segfin cual-
quiefa de las reivindicaciones 1l a 21, caracterizado
porque cada uno de los emisores manda una frecuencia
portadora modulada senoidal o pulsante y que el corres-
pondiente receptor contienelun circuito oscilante corres~
pondiente a la frecuencia, Ln filtro activo o una bobina

blogueada a la fase (phase locked loop).

26.- Dispositivo para la transmisidn de datos,

sin cables, en mégquinas tricotosas planas, segfin cual-

quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque cada uno de los emisores manda los datos con una
sincrénizacién determinada y que el receptor correspon-
diente los cuenta conjuntamente con una sefial de sincro-
nizacién generada por &1 mismo.

27.~ Digpositivo para la transmisién de datos,
sin cables, en m&quinas tricotosas planas, seglin cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 25, caracterizado por
la disposicidn de un canal adicional para la transmisién
de seflales de sincronizacién.

28.~ Dispositivo para la transmisibén de datos,

~sin cables, en miquinas tricotosas planas, seglin la rei-

vindicacidn 27, caracterizado porque cada uno de los
emisores dispone para la recepcidn al correspondiente
receptor mediante una sefial de sincronizacidn y que el
receptor acusa recibo por otro canal de sincrénizaciQn.
29.~ Dispositivo para la transmisidn de datos,

sin cables, en miquinas tricotosas planas, seg@in cual~

- vain g e
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quiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque en las magquinas tricotosas planas con carros al-

ternativos se prevén en ambos puntos de inversién del

"carro un emisor para la transmisién de datos a los co-

rrespondientes receptores de forma correspondiente a una
linea de tricotado para cada sistema de tricotado exis-
tente en el carro.

30.~ Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segin cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 28, caracterizado
porque en miquinas tricotosas planas con carros alter-
nativos se prevé solamente un emisor en uno de los puntos

de inversién, para la transmisidén de datos a los corres-

pondientes emisores para cada una de'las pasadas de tri-

¢otado para cada uno de los sistemas de tricotaje exis~

tentes en el carro.

31,- Dispositivo para la transmisidn de datos,
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segfin cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 28, caracterizado
porque en maquinas tricotosas planas_con carros que se
desplazan en circuito cerrado, se prevén de modo corres-
pondiente entre las fonturas, emisores para la transmisién
de datos a los correspondientes receptores sobre los
correspondientes carros desplazables para cada una de las
lineas de tricotado de una fontura.

32.- Dispositivo para la -transmisidén de datos,
sin caﬁles, en miquinas tricotosas planas, seglin cual-

quiera de las reivindicaciones 1 a 28 caracterizado porque
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en miquinas tricotosas planas con carros que se desplazan
en circuito cerrado se prevén en los puntos de cambio

emlsores para la transmisifn de datos a los correspon-

dientes receptores sobre los carros desplazables corres—-

pondientes para cada una de las lineas de tricotado de
ambas fonturas. y

33.~ Dispositivo éara la transmisibn de datos,‘
sin cables, en miquinas tricotosas planas, segin cual-

quiera. de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

porque en cada carro se dispone un dispositivo de co-

. municacidén con un emisor que al aparecer un defecto en un

carro, es conectable de manera automitica o manual énvian-
do una sefial al soporte de datos que impide la transmisién
de datos al carro defectuoso y que el emisor retiene
dichos datos en el soporte de datos, transmitié&ndolos al
carxro siguiente que se encuentra en buenas condiciones,

Sean cuales fueren las circunstancias que con-
curran en la esencialidad de la Patente de invencién
définida en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto
es: |

34,~ "DISPOSITIVO PARA LA TRANSMISION DE DATOS,

SIN CABLES, EN MAQUINAS TRICOTOSAS PLANAS".
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Consta la presente memoria de treinta y dos
hojas foliadas, mecanografiadas por una sola cara y de los

dibujos unidos a la misma.

Barcelona, & 3 DIC. 1977

P.A. de UNIVERSAL MASCHINENFABRIK DR. RUDOLF
SCHIEBER KG

ALFONSO DURAN
p. p.
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